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Znane sa przekladnie biegéow, w kto-
rych miedzy wal pedny i wal napedzany
moga byé dowolnie wlgczane rézne biegi
bez przerw w przemoszeniu sity. W tym
celu stosuje sie¢ sprzeglo, zapomoca ktére-
go wlacza si¢ wpierw tylko jeden bieg;
przy przestawianiu na inny bieg wiacza si¢
przez mastepne sprzeglo druga przeklad-
ni¢ do przenoszenia sity, przekladnia zas,
ktéra dzialala poprzednio, wylacza sig sa-
moczynnie. Jesli to drugie sprzeglto zosta-
je znéw wylaczone, woéwczas pierwsza
przekladnia przejmuje przenoszenie sily
réwniez samoczynnie.

Wynalazek niniejszy ma na celu szcze-
gélne zespolenie tego rodzaju przekladni

ze sprzeglem ciermem. Wynalazek polega
na tem, ze obie czeéci sprzegla, ktére po-
siadaja dociskowe plaszczyzny cierne, sa
wbudowane ruchomo; poruszanie si¢ jed-
nej czesci mastepuje przytem zapomoca
dzwigni, uruchomianej z zewnatrz, i po-
woduje wlaczenie sprzegla; dzialanie dru-
giej czesci, sprzegajacej samoczynnie, jest
uzaleznione od wplywu sily w przekladni
tak, ze przez ruch tej drugiej czesci usku-
tecznione recznie pierwsze sprzezenie prze-
rywa si¢ przez wlaczenie drugiej prze-
ktadni. Do tego celu stuzy dogodny i pro-
sty uklad sprzegla. Sprzeglo sklada sig
wigc zasadniczo z jedmej czesci, urucho-
mianej z zewnatrz zapomoca dZwigni, z



drugiej czesci, wspotdzialajace] z tg pierw-

5232 z urzadzenia, urunhqm.ta;a‘cego te dru-
. 8a c2qs¢, i wreszqm 4 mzqdzema. ktore do-
. pnovyadza site, potrze do uruchomienia
te} drugiej czeséci. To ostatnie urzadzenie
najlepiej jest wbudowaé pomiedzy prze-
kladni¢ jako cze$é¢ srodkows, do ktorej
przy zmianie biegu doprowadza sig site i
ktéra wéwczas wykonywa ruch wzgleday,
ograniczony w' obydwéch kierunkach nie-
ruchomemi oporkami. Zaleznie od miejsca,
w ktérem urzadzenie to bedzie whudowa-
ne pomiedzy przekladnie, mozna wylaczaé
sprzeglo, jesli przez wilaczamie -drugiej
przekladni zwicksza si¢ iloé¢ obrotéw wa-
tu napedzanego, albo zmienia sie kierunek
jego obrotu, albo wprowadza sie jakakol-
wiek inmg zmiang do jego ruchu. Urzadze-
nie wedlug wynalazku znacznie rozszerza
zakres jego zastosowania, jakiego nie moz-
na osiaggnaé w przeikladmach tego rodzaju
dotychczas znanych.

Na zalaczonych rysunkach przedsta-
wiono przedmiot wynalazku schematycz-
nie w postaci szeregu przykltadéw wyko-
nania, a mianowicie fig. 1 przedstawia w
przekroju pionowym zespolenie sprzqgla z
przektadniami dwéch biegéw, przyczem
sprzeglo wylacza si¢ samoczymmie, skoro
zostanie nastawiony wyzszy bieg; chodzi tu
wiec o sprzeglo do zmiany szybkosci; fig.
2 — przekréj wedtug linji II — II ma fig.
1; fig. 3 — zespolenie sprzegta z przektad-
nia zwrotna, ktéra samoczymnnie wytacza
si¢, jesli przez wprowadzenie mastepnej
przekiadni zmienia sie kierunek obrotu
walu napedzamego; chodzi wiec w tym
przypadku o sprzeglo do ruchu zwrotnego,
tig. 4 — przyklad zespolenia sprzegta do
zmiany szybkos$ci, w ktérem polaczenie
miedzy plaszczyznami dociskowemi po sa-
moczynnem wylaczeniu sprzegta moze byé
ponownie uskutecznione zapomocg dodat-
kowego ruchu rozrzadczego z zewngtrz, fig.
5, 6 i 7 — zespolenie sprzggla do zmiany
szybkosci tak wykonane, Ze samoczynne

wylaczanie sprzegla mastepuje przy zmia-
nie w obydwu kierunkach obrotu.

Litera a oznaczono wal mapedzajacy, a
wiec watl silnika, literg b — wal napedza-
ny, prowadzacy do mapedzanej maszymy.
Potaczenie obydwéch tych waléw moze
byé dokonane albo przez sprzeglo, osadzo-
ne na wale @, i zapomoca przekladni kot
ze¢batych ¢ i d, albo zapomoca przekladni
kot zebatych e, f, g, ¢, d poprzez wal h.
Wat a jest osadzony w lozyskach a* i a®
i podtrzymuje pierwsza polowe i sprzegla,
ktéra obraca sie wraz z walem, moze sie
jednak przesuwaé w kierunku osi watu.
Przesuw tea zostaje dokonany zapomoca
pierscienia prowadniczego ', z ktérym sa
polaczone widetki prowadnicze dZwigni
dwuramiennej i2. Przesunigcie zewmnetrz-
nego korica i3 dZwigni dwuramiennej i* po-
woduje wigc odpowiednie przesunigcie po-
towy i sprzegla. Zewnetrzny stozkowy ob-
wod polowy i sprzeglta wspétdziata z od-
powiednim stozkiem ciernym drugiej cze-
$ci k sprzegla, ktéra moze sie¢ przesuwaé
w kierunku podtuznym ma tulei k%, otacza-
jacej wal, jest jednak zabezpieczona preze-
ciwko pokreceniu si¢ tak, ze obie czesci
musza obracaé si¢ razem. Do tulei #* przy-
lega dalsza czesé k2, mogaca si¢ swobodnie
obracaé¢ na wale a. Obie czesci k' i k? sa
ze sobg sprzezone zapomocy zabierakow
k3 i k* w ten sposob, ze przy obrocie na-
stepuje co prawda wzajemne zabieranie
si¢ czeéci, lecz ze jest mozliwy i ruch
wzgledny obu czesci dzieki odpowiednie-
mul luzowi migdzy zabierakami &% i k4. Fig.
2 przedstawia w przekroju poziomym
ksztalt zabierakow tak, ze z miej tatwo jest
wywnioskowaé sposéb ich dziatania, Czeéé
k? posiada na zewnetrzmym swym brzegu
wieniec, zaopatrzony w wewnetrzne uze-
bienie m. Z tem uzgbieniem zazebiaja sie
kota z¢bate n, osadzone obrotowo w: czesci
B i zaopatrzone na koficu w §rube o spa-
dzistym gwincie o, wspétdziatajacym z od-
powiednim nagwintowanym otworem w




czeéci k. Miedzy czesciami k i &' jest osa-
dzona sprezyna p tak silna, Ze mozie roz-
pieraé czeéci k i k' przy réwnoczesnem
obracaniu si¢ §rub o. Gwint $ruby o jest
wigc tak stromy, Ze $ruba mie dziala jako
zapora. Wal h jest osadzony w lozyskach
R i h2. Kolo zebate f obraca sie swobodnie
na wale h i zawiera jedna polowe sprze-
gla, mogaca wspoldzialaé z polows #2
sprzegla, obracajaca si¢ wraz z walem A
Wiaczenie sprzegla mastepuje zapomoca
widetek 7 przez odpowiednie przesuniecie
ich kofica 4, Koto zebate g jest umocowa-
ne na wale h. Sposéb dzialania sprzegla,
uwidocznionego ma fig. 1 i 2, jest nastepu-
jacy. Po wigczeniu silnika dosuwa sie cze-
Sci sprzegla i — B przez doprowadzenie
déwigni i*> do polozenia, uwidocznionego
na rysunku. Przenoszenie sily nastepuje
wowezas od walu & poprzez sprzeglo i ko-
ta z¢bate ¢ i d. Jesdli wiaczyé teraz sprze-
glo f — F%, a wiec jesli dzwignia f* zosta-
nie przesunig¢ta z polozenia, uwidocznione-
go na rysunku, do polozenia odwrotnego,
wowczas koto zebate ¢ zostaje mapedzame
przez kola e, f, g szybciej, niz przez prze-
kladni¢ ze strony potowy % sprzegla. Wo-
bec tego cze$é k* przesunie sie w stosunku
do czesci k' o szerokoké luzu, jaki znajdu-
je sie miedzy zabierakami A3 i k%, Uzebie-
nie m powoduje przytem obracanie sie kot
zeébatych n, sruby o zas przyblizaja czesé
k do czesci k!, przerywajac sprzezenie cze-
$ci i i k, a mianowicie ustaje ono zupelnie
w chwili zakoriczenia sie ruchu wzgledne-
go czesci B! i k2 Zapomoca opisanego u-
rzadzenia osiaga sie wiec to, ze wal b zo-
staje napedzany szybciej bez jakiejkolwiek
przerwy 'w przenoszeniu sily, gdyz wpierw
wlacza sie wyiszy bieg, a dopiero potem
zostaje przerwane polaczenie, istniejace
miedzy walem a i watem b. Polaczenie to
dokonywa si¢ potem samoczynnie bez
przeszkody z tego powodu, ze obydwa bie-
gk sg na krotki czas razem wiaczone. W ce-
lu przejscia ma mizszy bieg trzeba tylko

moéw wylaczyé sprzeglo F — #2, a wigc
przesunaé déwignie 72 do polozenia, uwi-
docznionego ana fig. 1. Jeéli wowczas koto
z¢bate g nie mnapedza juz kola zgbatego c,
to wskutek dziatania sprezyny p nastepuje
wtedy ruch wzgledny obydwoéch czesci k!
i k2. Przez ten ruch wzgledny sruby o ob-
racaja si¢ o odpowiednia wielkosé¢, przy-
kladajac zabieraki k3 i k¢ jeden do dru-
giego. Wowczas powierzchmia cierma cze-
éci k jest sprzezona z czescig i, a sita tar-
cia jest przytem miezalezna od wielkodci
przeniesionego momentu obrotowego, gdyz
wskutek zabierakow k2 i k* zwiekszenie
momentu obrotowego mnie moze = wywolaé
dalszego ruchu czesci k wi kierunku sprze-
gania. W ten sposdb jest zapewmione la-
godne i bezwstrzasowe dziatanie sprzegla
takze przy przenoszeniu bardzo = duzych
momentéw obrotowych, ewentualnie pezy
czasowym poslizgu. Przez przesumiecie
dZwigni i2 moga by¢ wéwczas takze rozla-
czone czesci i i k i moze ewentualnie byé
wylaczony pierwszy bieg.

Przyklad wykonania, uwidoczniony ma
fig. 3, wykazuje w stosunku do przykiadu
wedtug fig. 2 i 1 dwie réznice. W przykla-
dzie tym, miedzy czesciami i i-k nie jest
umieszczone sprzeglo cierne stozkowe, lecz
sprzeglo cierne tanczowe. Tarcze we-
wnetrzne obracaja si¢ wraz z czescig a3,
umocowang ma wale a;, tarcze zas ze-
wnetrzne wraz z czescig k. Zasadmiczo nie-
ma tu jednak zadnej rézmicy w dzialaniu
sprzegla, gdyz wzajemme przyciskanie
tarcz nastepuje wskutek wspéldziatania
czesci naciskowych i i k, ktére obydwie sa
ruchome; cze$é maciskowa i zostaje prze-
sunigta zapomoca dZwigni, uruchomianej z
zewnatrz, cze§é k matomiast zostaje prze-
sunieta samoczynanie w sposob powyzej juz
opisany. Druga réznica polega na tem, ze
ruch wzgledny obydweéch czesci k' i k% zo-
staje wywolany w sposéb inmy, nii w przy-
ktadzie poprzednim. Czes¢ k' jest bowiem
zaopatrzona z zewnatrz w zeby i wspél-



dziata z kolem g, osadzonem swobodnie na
wale h. Naped watu h uskutecznia koto ze-
bate e za posrednictwem kota zgbatego .
Jedli wiec wiaczyé sprzegto ¢ — g2, naste-
puje wowczas zwrot kierunku obrotu kota
k!, a tem samem ruch wzgledny czesci A*
i k%, wskutek ktérego czes¢ maciskowa k
zostaje cofmieta, a sprzezenie tarczowe zo-
staje przerwane. Ten sposéb wykonania
sprzegla wzglednie przekladni moze byé
korzystnie zastosowany przy napedzie ma-
szyn marzedziowych o ruchu zwrotnym,
zwlaszoza wtedy, gdy chodzi o szczegélnie
Scisle przestrzeganie pewnego okreslonego
punktu zwrotnego. Nalezy jeszcze nadmie-
ni¢, Ze na rysunku sprzegta f — f2 i g —
8’ sa przedstawione w postaci sprzegiet
klowych jedynie dla utatwienia objasnie-
ma. W wielu przypadkach jest dobrze za-
stosowaé zamiast mich sprzegla cierne. O-
znaczenia czesci na fig. 4 odpowiadaja po-
za tem oznaczeniom na fig. 1 tak, ze opi-
sanie tych czesci jest zbedne. ‘
Fig. 4 przedstawia przyktad wykonania
sprzegla, w ktérem moze sie uskuteczniaé
samoczynne jego wylaczanie podczas zmia-
ny szybkodci. Co do budowy sprzeglo to
jest w' zasadzie podobne do sprzegta we-
diug fig. 1, lecz i tu jest zastosowane za-
miast sprzegla ciernego stozkowego, sprze-
glo tarczowe. Ponadto jest znacznie upro-
szczone urzgdzenie do sprowadzania ru-
chu wzglednego i do przenoszenia ruchu
na sprzegto. Obie czesci k i k2 sa bowiem
bezposrednio ze soba polaczone zapomoca
gwintu %% Gwint ten zezwala na ograniczo-
ny much azesci k i k2 w kierunku obrotu
tak samo, jak zapomoca zabierakéw A3 i
k* wedtug fig. 2, lecz ten ruch wzgledny
bezposrednio sprowadza przesuniecie sie
czesci k w kierunku osi podiuznej, w celu
sprzezenia lub rozlaczenia. To samo dzia-
tanie osiaga si¢ wiec sposobem znacznie
prostszym. I tu ruch czesci k i k2 jest o-
graniczony mnieruchomemi oporkami, wo-
bec czego wielko$é przeniesionego momen-

tu obrotowego w prizeciwieristwie do sprze-
giet, naciskanych ci¢zarem, nie ma zadne-
go wplywu na wielko§é macisku sprzega-
nia. Inne niz na figurach poprzednich jest
takze wurzadzenie rozrzadczej czesci i
sprzegla, ktéra jest uruchomiana zapomo-
cag pierécienia i*. Miedzy czeéciami i i i sa
osadzone sprezyny, a takze i miedzy cze-
$ciami 7 i a®. Ruch piersécienia i4, obracaja-
cego si¢ wraz z walem a, uskutecznia sie
zapomocy, ustalonego pierscienia i wycho-
dzacy z tego pierscienia czop przesuwa sie
w czesci prowadniczej i® i w ten sposéb u-
niemozliwia obracanie si¢ pierscienia. Na-
stepny pierscieri 8, pokrecany zapomoca

korby recznej i’, maciska wykonanemi na.

nim plaszczyznami $srubowemi i na krazki
%, umieszczone przy pierscieniu i°, wobec
czego polozenie pierscienia naciskowego i
moze byé dowolnie mastawiane zapomoca
korby recznej i”. Sposéb dziatania sprzegta
jest nastepujacy. W celu sprzegania obraca
si¢ korba reczng i7 tak diugo, az pierscieri
naciskowy i dotknie tarcz. Jesli polowa %
sprzegta mie bylaby jeszcze w polozeniu
sprzegajacem, wowczas wystarczy juz lek-
kie dotkniecie tarcz, aby potowe & sprze-
gla obrocié na gwincie k° i przesunaé, a im
dalej potowa k sprzegla przy tem sie prze-
sunie, tem silniejsze bedzie tarcie; w ten
sposob sprzeglo przesunie si¢ napewno do
polozenia sprzegajacego. Azeby ruch ten
wspomoc, osadzone s mi¢dzy czesciami
k? i k jeszcze sprezyny q, dzialajace w
kierunku gwintéw, Gdy polowa % sprzegta
znajduje si¢ “w ostatecznem potozeniu
sprzegajacem, wéwczas sprezyny miedzy
pierscieniami i i i* sa $cisnigte w takim
stopniu, jaki jest potrzebny do przeniesie-
nia przez sprzeglo momentu obrotowego.
Jesli teraz przez wlaczenie wyzszego stop-
nia szybkosci kolu ¢, a tem samem czeéci
k? nadana zostanie wigksza szybkosé obro-
tu, niz watowi a, wéwczas czesé k przesu-
wa si¢ na gwincie 2° dopéki sprzezenie
cierne nie zostanie calkowicie przerwane.



Zapomocy, trzadzenia, uwidoeznionego sa
fig. 4, istnieje zatem mozliwoéé dokonania
skutecznega polaczenia miedzy .czesciami
a i c réwniez wiedy, gdy istnieje zmiana
w przenoszeniu sily. W tym celu bowiem
korba, reczna i” moze by¢ dalej pokrecana,
tak aby pierscien i wsuwal si¢ w polowe &
sprzegla tak dlugo, dopéki nie masiapi
znéw polaczenie przez sprzeglto. Usuniecie
zmienionego przeniesienia sily jest ko-
nieczne np. w przypadku, gdy sprzeglo
jest wbudowane w przekiadnie pojazdu,
wowezas bowiem nastgpuje przerwa nietyl-
ko przy wiaczeniu wyzszego biegu, lecz
moze mie¢ takze miejsce w przypadku, gdy
na stromej drodze pojazd przyjmuje szyb-
kos¢ wieksza, mniz ta, jakg nadaje mu na-
ped. W tym przypadku usuniecie zmien-
nego przeniesienia sily jest wskazame, gdyz
tytko wtedy silnik moze by¢ uzyty w spo-
s6b znany jako hamulec dia pojazdu
-+ W dotychczas opisanych przyktadach
wy#mlam zostalo uwzglednione urucho-
mianie czesci sprzegiet tylko mechaniczne.
Oczymiécie, wtnieje takze mozliwosé uru-
chomiania czeéci inmemi érodkami, a wiec
np. zapomoes elektromagnesow, urzadzen
hydraulioznych i tym podobnych. Przyklad
uruchomiania azesci sprzegiet zapomocy, e-
lektromagnesu jest uwidoczniony na fig. 5.
W. przykitadzie wykonania wedlug fig.
S jest przedstawione sprzeglo do zmiany
szybkosci miezaleznie od tego, jaki kieru-
nek obrotu posiada maszyna napedowa;
zmiana przenoszenia sily nastepuje wiec
zaréwno przy biegu maprzéd, jak i przy
biegu wstecz silnika napedowego. Istnieje
wiec mozliwoséé stosowania przektadni o
kilka biegach zaréwno do biegu naprzod,
jok i do biegu wstecz, i unikniecia przy-
tem przerwy w przenoszeniu sily przy
preefaczaniu na inny bieg. Sprzeglo we-
dtug fig. 5 jest sprzeglem tarczowem, w
ktérem tarcze sa umieszczone miedzy ru-
chomemi cz¢sciami 7 i k. Czesé i moze byé
'poruszana z zewnatrz apomocz dZwigni

i%, czedé k zaé jest uruchomiana samoczyn-
nie przez przeiladnie. Czesé &k przesuwa
si¢ wzdiuz drugiej czesci B* i jest utrzy-
mywana w polozeniu sprzegajacem zapo-
moca, sprezyn maciskowych s, dopoki uzwo- .
jenie magnesowe r jest bez pradu. Jesli
jednak wlaczyé uzwojenie magnesowe r w
obwé6d pradu, wowczas czesci ki k! zostana
przesuni¢te ku sobie w kierunku odwrot-
nym do nacisku spreiyn s, wskutek czego
sprzeglo tanczowe zostaje wyltaczone. Wia-
czenie w obwéd pradu uzwojenia magne-
sowego r jest zalezne od wylacznikow,
znajdujacych sie miedzy czesciami k! i k2.
Miedzy temi czesciami mozliwy jest w
sposob powyzej juz opisany ruch wzgled-
ny i ruch ten stuzy do uruchomiamia wy-
tacznikéw elektrycznych. Jak uwidocznio-
no w przekroju ma fig. 6, zabieraki k3 i &*
moga np. byé¢ zaopatrzone bezposrednio w
wylaczniki v, w?, w® tak, ze zaleznie od
przyptywu sily w przekladni zostaje osia-
gniete przewodzace prad potaczenie, raz
miedzy wyltacznikami w” i w?, a drugi znéw
raz miedzy wylacznikami w! i w®. Doplyw
pradu do wylacznikow w? i w® odbywa sig
przez pierscienie f? i £, podczas gdy trze-
ci pierscieri ' doprowadza prad bezposred-
nio do uzwojenia magnesowego r. Schemat
rozdzielczy dla czeéci elektrycznych urza-
dzenia jest uwidoczniony na fig. 7, z kito-
rej wynika, Ze pierscieri # jest dolaczony
bezposrednio do zrédla u pradu, podczas
gdy przewodniki, wychodzace od pierscie-
ni #2 i 3, moga by¢ polaczone z drugim bie-
gunem Zrédia pradu poprzez wykaczmik
podwéjny wt, w®, w’ Polozenie dzwigni
wylacznikowej w® uzaleznia si¢ od wylacz-
nika silnika nmapedowego. Jesli np. bieg
silnika jest rozrzadzany zapomoca korby
wylacznikowej, kiérej obrét w prawo lub
w lewo od, polozenia zerowego wlacza bieg
naprzéd lub wstecz silnika, wowczas dzwi-
gnia wylacznikowa w® moze byé¢ osadzona
bezposrednio na korbie wytacznikowej sil-
nika. Zaleznie od kierunku obrotu silnika



laczy sie wtedy wytaczniki w* i w® ze Zré-
diem pradu. Jesli np. wiaczy¢ przy biegu
- naprzéd, wi obwod pradu wylacznik w* we-
diug fig. 7, wowczas prad zostaje przenie-
siony poprzez pierscienn #* na wylacznik
w?, podczas gdy wylacznik w? jest bez pra-
.du. W polozeniu wedlug fig. 6 uzwojenie
~magnesowe. r jest wigc bez pradu, a zatem
-zostaje osiagnigie sprzeienie przez prze-
suniecie dzZwigni i2 do polozenia wedtug
fig. 5. Jeslj teraz przez wlaczenie wyzsze-
go biegu kolu zebatemu ¢ nadana zostanie
wigksza szybkosé¢ obrotu niz liczba obro-
.tow watu a, wowczas mlqdzy czg$ciami k2
i k! nastepuje ruch wzgledny, na skutek
czego nastepuje polaczenie wylacznika wh
z wylacznikiem w?. Wskutek tego uzwoje-
nie magnesowe r zostaje wlaczone w ob-
wod pradu, sprzeglo tarczowe zas zostaje
wylaczone. Przy biegu wstecz silnika ma-
pedowego przeplywa natomiast prad przez
wylacznik w®, a tem samem poprzez pier-
$cienn #* takze przez wylacznik w? wobec
tego przy biegu wstecz sprzeglo zostaje
takze zwolnione, gdy kolo zgbate ¢ otrzy-
muje szybszy naped, poniewaz przy biegu
wstecz przeplyw sily wi czesciach sprzega-
jacych odbywa si¢ w kierunku odwrotnym.
Do przewodu miedzy pierscieniem #' i Zré-
diem u pradu jest wlaczony jeszcze dal-
szy wylacznik w’, ktéry normalnie jest za-
mknigty, a wiec przepuszcza on prad. Jesli
przez ten wylacznik. obwéd pradu zostanie
przerwany, wowczas urzadzenie do zmiany
przenoszenia sily zostaje calkowicie unie-
ruchomione. Jak juz powyzej wymieniono,
pozadana jest czasami przy pojazdach
mozliwosé wylaczenia tego wurzadzenia.
Wytaczenie w przyktadach wykonania we-
diug fig. 5 — 7 nasntepw]e w sposéb naj-
prostszy.

Wrytacznik w™ moze stuzyé do innego
jeszcze celu, a mianowicie do doprowadza-
nia czesci B przy wlaczamiu do polozenia
sprzegajacego, jesliby przy jej mieporusza-
niu si¢- przez jakikolwiek przypadek ob-

wod pradu byl wiaczony do uzwojenia ma-
gnesowego r. W przykladzie wykonania,
pokazanym na rysunku, istnieje wigc moz-

liwos¢, ze przy uruchomieniu przekladni,

wytacznik, umieszczony migdzy poruszaja-
cemi. si¢ w stosunku do._siebie czesciami
k' i k*, mie porusza, si¢ samoczynnie do po-
zqdanego potozenia. Niedogodnos¢ ta mo-
ze by¢ latwo usunieta w ten sposéb, ze u-
ruchomienie urzadzenia wlaczajacego ma-
stapi nie wskutek ruchu miedzy czesciami
k' i k2, lecz na skutek ruchu miedzy cze-
$ciami a i k% Ruch migdzy temi dwiema
czg$ciami nie jest co prawda ograniczony,
lecz przy pomocy wylacznika ciernego lub
urzadzenia podobnego jest zupelnie mozli-
we uzalezni¢ wlaczenie od ruchu wzgled-
nego czgsci a i k% Dla niniejszego wyna-
lazku mie jest wigc konieczna cecha, zeby
urzadzenie wlaczajace znajdowatlo sie mie-
dzy; czesciami k! i k2, '

Podobnie jak czes¢ sprzeglowa k jest
uruchomiana zapomoca pradu elektryczne-
go przez samoczynnie rozrzadzane wylacz-
niki, czes¢ i sprzegla moze, oczywiscie, tak
samo by¢ uruchomiana zapomocg pradu e-
lektrycznego lub innych Zrédel sity, wia-
czanych do tej czesci zapomoca, urzadzenia
rozrzadczego, uruchomianego recznie. Uwi-
docznione na rysunkach urzadzenia przed-
stawiaja wiec tylko poszczegolne przykla-
dy wykonania sprz¢gla wedlug wynalazku,
inne za$§ formy wykonania sa mozliwe
przez odmienne potaczenia poszczegélnych
czescl.

Zastrzezienia patentowe.

1. Zespét przekladni biegéw ze sprze-
glem ciermem, umozliwiajacem przelacza-
nie biegé6w bez przerw w przenoszeniu sity,
znamienny tem, ze czesci sprzegla, doci-
skajace do siebie powierzchnie cierne, sa
osadzone przesuwnie na wale pednym,
przyczem jedna cze$é jest polaczona z
przesuwajaca ja dzZwignia, uruchomiang z



zewnatrz, podczas gdy druga czesé przesu-
wa si¢ samoczynnie wskutek dziatania sity,
wystepujacej w przekladni.

2. Zespét wedlug zastrz. 1, znamienny
tem, ze cze$é sprzegla ciernego, przesuwa-
jaca si¢ samoczynnie, jest wyposazona w
narzady, wspétdziatajace przy zmianie bie-
gu z czescia o ograniczonym ruchu wzgled-
nym, ktéry stuzy do rozrzadzania wskaza-
nej cze$ci sprzegla ciernego.

3. Zespél wedlug zastrz. 2, znamienny
tem, Ze cze$¢ sprzegla ciernego, przesuwa-
jaca sie samoczynmie, posiada whkrecone
w nig §ruby o bardzo stromym gwincie, ob-
racane przez cze¢$é¢ o ograniczonym ruchu
wzglednym zapomoca przekladni kot ze-
batych.

4, Zespot wedlug zastrz. 2, znamienny
tem, Ze cze$¢ sprzegla ciermego, przesuwa-
jaca si¢ samoczynnie, posiada uzwojenie e-
lektromagnesowe, dziatajace przy wlacze-
niu w obwéd pradu na czesé o ruchu
wzglednym, przesuwajac ja.

5. Zespol wedlug zastrz. 1, znamienny

‘mione przez przestawienie dZwigni

tem, ze miedzy ruchoms czescia srodkowa
(k?) przektadni i samoczynnie uruchomia-
na czescig (k) sprzegla sa zastosowane dwa
urzgdzenia, wigcznikowe (w', w? oraz w?,
w?), z ktérych jedno moze byé¢ unierucho-
wy-
lacznika napedowego (w?®) odpowiednio do
kierunku obrotéw iak, iz cate sprzeglo mo-
ze dzialaé¢ w kazdym z obydwu kierunkow
obrotoéw jako sprzegto do zmiany szybko-
$ci.

6. Zespol wedlug zastrz. 1 — 6, zna-
mienny tem, Ze zawiera urzadzenie (w7),
ktére w chwili samoczynnego muchu czesci
(k) sprzegta, spowodowanego dzialaniem
sity, wystepujacej w przektadni, i powodu-
jacego wylaczenie sprzegla, ruch ten unie-
mozliwia, przyczem urzadzenie to (w)
sterowane jest z zewmaftrz.

. Hugo Rambausek.
Za.stepca: Inz. J. Wyganowski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogusltawskiego i Ski, Warszawa.
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