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57) Sammandrag:
Forfarande, datorprogramprodukt och system for

ultraljudsinspektion av objekt. Forfarande innefattar placering
(103) av en matningsanordning (11) innefattande ett flertal
transduktorer (12) pd det inspekterade objektet (20) och
utférande av ett antal testsignalférvarv (103). Varje forvarv
inkluderar anvdndande av en transduktor till att inducera en
ultraljudssignal in i testobjektet, och anvandning av minst en
annan transduktor till att ta emot en ultraljudstestsignal.
Inspektionen innefattar vidare bestdmning (105, 205) av
inverkan av variationer hos kontaktytan; kompensering (106,
206) av testsignalen for variationerna hos kontaktytan; och
bestamning (109) av en residualsignal.

Systemet innefattar en datoranordning (30), och ett
matningssystem (13) kommunikativt anslutet till dator-
anordningen  (30). Matningssystemet (13) inkluderar en
ultraljudsenhet (19) och en méatningsenhet (11) forsedd med ett
flertal transduktorer (12). Datoranordningen (30) innefattar en
kalibrerare (303) konfigurerad att bestamma (105, 205) inverkan
av variationerna i kontaktytan, och kompensera (106, 206)
testsignalen. Datoranordningen (30) innefattar en
residualberdknare (304) konfigurerad att bestamma (109)
residualsignalen.
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