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Capteur de régulation de débit pour aspirateur.

— Appareils électroménagers utilisant un
flux d’air.

; , : 20 20a
— L’invention concerne un aspirateur 1o

comportant un ventilateur, pour créer un flux 7 6 R\
d’air ainsi que des moyens de contrdle, reliés a ¢ 2o
un organe de mesure d'une pression interne 5 7
(U3) et & au moins un organe de mesure d’'une Sh - K} 2a
pression différentielle (U2) du flux d’air, lesdits /\Vf‘b 2
moyens de contrble étant aptes en fonction du 3 ~ -
résultat des mesures de dépression et de pres- ~& d\—J b
sion différentielle & maintenir en deca de L/ 10

valeurs limites, la dépression et le débit d’air.

— Conformément a linvention, on utilise un
organe de mesure de la pression différentielle
comportant au moins deux points de mesure
(7a) et (7b) montés dans le flux d’air de part et FIGA
d'autre d’'une piéce (10) pourvue d’'une ouver-
ture (12) calibrée pour créer une perte de
charge.
— Aspirateur.
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La présente invention concerne le fonctionne-
ment d'un aspirateur de poussiéres, et plus particulié-
rement un contrdle et/ou une régulation débit d’air et
de dépression automatique. La présente invention
concerne notamment I'utilisation du fonctionnement
d’un aspirateur ou plus généralement de tout appareil
électroménager utilisant un flux d’air lors de son fonc-
tionnement.

Il est déja connu dans I'art antérieur, en particu-
lier dans le brevet GB-2016910 d'utiliser en combinai-
son, une limitation de la dépression créée par I'aspi-
rateur et un moyen de contrble du débit, lequel est
constitué d’'une part de capteurs de pression et d’au-
tre part d’'un couvercle agencé sur la sortie d’air du
moteur électrique entrainant un ventilateur. Le cou-
vercle réalise ainsi une résistance au flux d’air sortant
du moteur. L'agencement du couvercle sur le moteur
contribue a réduire la surface d’expulsion de I'air en-
tre le moteur et le couvercle. Une telle réduction réa-
lise une perte de charge dans le flux d’air, correspon-
dant & une variation de pression, laquelle est mesurée
par un capteur de pression. L'air expulsé par le mo-
teur et canalisé par le couvercle agencé sur ledit mo-
teur est ensuite expulsé du bati de I'aspirateur par une
ouverture. Ainsi il se crée une différence de pression
entre une zone en amont de la surface d’expulsion ré-
duite et le volume interne du béati de I'aspirateur, le-
quel est enrelation a travers I'ouverture avec la pres-
sion ambiante. La différence de pression entre ces
deux zones et plus précisément la chute de pression,
permet de connaitre et plus particulierement de limi-
ter le débit d’air de I'aspirateur. Une telle conception,
associée a l'utilisation de capteurs de pression per-
met effectivement d’obtenir une régulation du fonc-
tionnement de I'aspirateur mais présente néanmoins
un certain nombre d’inconvénients. L'inconvénient
majeure réside dans la forme du couvercle utilisé
pour réaliser une perte de charge dans le flux d’air as-
piré ainsi que dans le positionnement dudit couvercle.
En effet, pour garder une perte de charge suffisante
dans le flux d’air sortant du moteur la surface d’expul-
sion périphérique doit étre réduite de maniére consi-
dérable. Une telle réduction engendre une vitesse
d’écoulement de I'air plus importante et par consé-
quent augmente le niveau sonore de l'aspirateur.
L'utilisation d’'un couvercle insonorisant s’avére ainsi
indispensable. Un autre inconvénient de I'aspirateur
tel que décrit dans I'art antérieur ci-dessus, réside
dans l'imprécision que présente la mesure d'une
pression différentielle. En effet aprés un certain
temps de fonctionnement, I'encrassement du moteur
d’une part et 'encrassement ou colmatage de I'ouver-
ture altere fortement le contréle du débit de I'aspira-
teur. Les capteurs de pression sont leurrés et ne ré-
pondent plus a un débit d’air effectif et réel du flux
d’air aspiré. Un autre inconvénient de I'aspirateur dé-
crit par la demande GB-2016919 réside dans un en-
combrement important de I'’ensemble moteur-couver-
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cle lequel doit étre logé dans un compartiment a I'in-
térieur du bati dudit aspirateur.

L'objet de la présente invention réside dans I'op-
timisation du fonctionnement d’un aspirateur en amé-
liorant ses performances et en réduisant la puissance
électrique consommée et le niveau sonore dudit as-
pirateur.

Un autre objet de I'invention réside dans I'obten-
tion d’un fonctionnement optimal, lequel n’est pas in-
fluencé par un éventuel colmatage ou encrassement
des filtres présents dans I'aspirateur.

Un autre objet de l'invention réside dans le mise
en oeuvre de cette optimisation par des moyens ex-
trémement simples et peu coldteux réalisant en outre
plusieurs fonctions.

Les objets de la présente invention sont atteints
al’aide d’un aspirateur comportant un moteur électri-
que pilotant un ventilateur, pour créer une dépression
interne et un flux d’air d’aspiration afin de transporter
la poussiére aspirée vers un collecteur de poussiére
ainsi que des moyens de contrdle et/ou de régulation
du régime du moteur électrique, reliés & un organe de
mesure d’'une pression interne et a8 au moins un orga-
ne de mesure d’'une pression différentielle du flux
d’air, lesdits moyens de contréle étant aptes en fonc-
tion du résultat des mesures de dépression et de
pression différentielle a contrbler et/ou réguler en
permanence le régime du moteur électrique pour
maintenir en dec¢a de valeurs limites, la dépression et
le débit du flux d’air, caractérisé en ce que I'organe de
mesure de la pression différentielle comporte au
moins deux points de mesure montés dans le flux
d’air de part et d’autre d’'une piéce pourvue d’'une ou-
verture calibrée pour créer une perte de charge.

Les caractéristiques et avantages de l'invention
ressortiront mieux a la lecture de la description don-
née ci-aprés a titre d’exemples, non limitatifs, en ré-
férence aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 représente une vue d’ensemble en

coupe de I'aspirateur conforme a l'invention,

- lafigure 2 représente une vue de face de la pié-
ce annulaire conforme a I'invention,

- la figure 3 représente une vue en coupe selon
la direction A-A de la piéce annulaire conforme
a I'invention,

- lafigure 4 représente une courbe schématisant
le fonctionnement de I'aspirateur conforme a
I'invention,

- la figure 5 représente un exemple de montage
des organes de mesure de dépression et de
pression différentielle dans un aspirateur
conforme a l'invention.

L’aspirateur 1 conforme a l'invention et représen-
té a la figure 1, comporte un béati la dans lequel sont
ménagés un compartiment 2, une chambre de mesu-
re 6 et un collecteur 4. Le moteur électrique 2a pilo-
tant le ventilateur 2b est logé dans le compartiment
2, lequel est en communication avec I'air ambiant. Le
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compartiment 2 communique également avec la
chambre de mesure 6 laquelle débouche surle collec-
teur 4. Le collecteur 4 est relié par un orifice 5b a un
tuyau 5 sur lequel est agencé un suceur (non repré-
senté aux figures) et destiné a collecter la poussiére
aspirée par 'aspirateur. Avantageusement le collec-
teur 4 contient un sac 3 permettant de récolter les
poussiéres aspirées et de les maintenir dans ce der-
nier. Le sac 3 est de préférence réalisé de maniére a
étre perméable au flux d’air 20 tout en emprisonnant
les poussiéres aspirées et véhiculées par ledit flux
d’air 20, a travers le tuyau 5, dans le sac 3. La cham-
bre de mesure 6 réalisant I'interface entre le compar-
timent 2 et le collecteur 4 comporte une piéce 10
pourvue d’'une ouverture 12 calibrée, pour créer une
perte de charge dans le flux d’air 20. La piéce 10 re-
présentée auxfigures 1, 2 et 3 présente une forme an-
nulaire pour obstruer partiellement I'écoulement du
flux d’air 20. Ce dernier circule donc du collecteur 4
vers le compartiment 2 ou est logé le ventilateur 2b,
en passant par la chambre de mesure 6 et plus parti-
culiérement par I'ouverture 12 calibrée que présente
la piéce 10. Le flux d’air 20 subit ainsi une perte de
charge lorsqu’il passe dans la chambre de mesure 6.
Avantageusement la piéce 10, présente dans un plan
perpendiculaire au sens de passage du flux d’air 20,
un disque plein 12a percé d’une ouverture 12 de pré-
férence circulaire et calibrée. La piéce 10 présente
également un rebord périphérique 14 et des ergots de
positionnement 15 destinés a positionner, de maniére
stable, ladite piéce 10 a I'intérieur de la chambre de
mesure 6, par tous moyens connus. En outre la piéce
10 comporte également un tube 13 percé et moulé
par exemple, dont le percage s'étend sur toute
I'épaisseur de ladite piéce 10, et destiné a positionner
un capteur de pression reli€ & un pressostat par
exemple. Ainsi la piéce 10 est agencée dans une
chambre de mesure 6 ménagée entre le collecteur 4
de poussiéres et le ventilateur 2b, le flux d’air 20 d’as-
piration circulant du collecteur 4 vers le ventilateur 2b.

Laspirateur conforme a l'invention et représenté
a la figure 1 comporte également un organe de me-
sure d’une dépression interne U3 produite par le ven-
tilateur, ledit organe étant agencé dans le collecteur
4 au voisinage de l'orifice 5b d’entrée du flux d’air 20
venant du tuyau 5.

Laspirateur, conforme a l'invention et représenté
afigure 1, comporte également un organe de mesure
de pression différentielle U2 du flux d’air 20, agencé
dans la chambre de mesure 6. Préférentiellement les
organes de mesure de dépression U3 et de pression
différentielle U2 sont constitués de pressostats a
membranes. Les pressostats U2 et U3 comportent
deux entrées séparées par une membrane, laquelle
actionne un interrupteur pour une différence de pres-
sion déterminée, de part et d’autre de ladite membra-
ne. Les points de mesure 7, 7a et 7b sont par exemple
constitués de tubes de liaison dont une extrémité dé-
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bouche dans 'ambiance d’'une premiére zone pressu-
risée, I'autre débouchant sur une entrée du pressos-
tat. Le tube de liaison peut également étre divisé et
alimenter un deuxiéme pressostat. La deuxiéme en-
trée du pressostat est soit branchée directement ou
par l'intermédiaire d’'un tube de liaison a la pression
atmosphérique ou a une zone pressurisée distincte.
Ainsil'organe de mesure de dépression U3 permetde
détecter par I'intermédiaire d’un point de mesure 7
une chute de pression a l'intérieur du collecteur 4 par
rapport a la pression atmosphérique. En outre I'orga-
ne de mesure de pression différentielle U2 permet
par l'intermédiaire des points de mesure 7a et 7b de
détecter une chute de pression entre I'amont et I'aval
de la piéce 10, logée ou fixée a l'intérieur de la cham-
bre de mesure 6. Par point de mesure 7, 7a ou 7b il
faut entendre un moyen mettant en liaison la membra-
ne d’'un pressostat et plus particulierement un c6té de
ladite membrane avec I'ambiance dans laquelle une
pression doit étre mesurée. Ceci peut étre avanta-
geusement réalisé par l'intermédiaire du tube percé
13 moulé, par exemple, dans la structure de la piéce
10.

Les moyens de contréle et/ou de régulation
comportent des contacts électriques reliés a un cir-
cuit électrique ou électronique permettant de faire va-
rier la tension d’alimentation du moteur électrique.
Ces contacts électriques sont de préférence réalisés
directement par les pressostats U3 et U2 utilisés
dans les organes de mesure de dépression U3 et de
pression différentielle U2. Ainsi les contacts électri-
ques actionnés par les pressostats permettent de ré-
duire partiellement ou totalement I'alimentation du
moteur électrique par tous moyens connus et notam-
ment par un court circuit réalisé aux bornes d’une ré-
sistance électrique, laquelle réalise en partie ou tota-
lement I'alimentation électrique dudit moteur électri-
que. Préférentiellement les contacts électriques ac-
tionnés par les pressostats sont branchés en parallé-
le dans le circuit électrique ou électronique d’alimen-
tation du moteur électrique. De cette maniére, le ré-
gime du moteur électrique dépend de la mesure faite
par 'organe de mesure de dépression U3 et de I'or-
gane de mesure de pression différentielle U2. Le ré-
gime du moteur électrique présente donc une varia-
tion soit en fonction de la dépression réalisée a I'inté-
rieur du collecteur 4, soit en fonction du débit d’air
s’écoulant a travers la chambre de mesure 6.

Avantageusement les pressostats U3 et U2 me-
surant et/ou contrélant respectivement la dépression
et la pression différentielle sont tarés sur une valeur
comprise respectivement entre 130 et 150 millibars et
entre 8 et 15 millibars, pour un calibrage de I'ouver-
ture de la piéce 10 annulaire donné, lesdits pressos-
tats étant destinés a couper au moins partiellement
I'alimentation du moteur électrique lorsque la dépres-
sion ou la pression différentielle dépasse la valeur de
tarage. Un tarage d’un tel pressostat est obtenu par
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I'utilisation d’'une membrane présentant une rigidité
déterminée. Ainsi le pressostat et en particulier la
membrane n’actionne un contact électrique que lors-
que la différence de pression entre les deux entrées
dudit pressostat est supérieure a la valeur de tarage
dudit pressostat. En outre pour obtenir un fonctionne-
ment optimal de I'aspirateur conforme a I'invention, la
piece 10 annulaire présente une ouverture 12 circu-
laire de diamétre compris entre 35 et 45 millimetres
et de préférence compris entre 39 et 41 millimétres.
Un calibrage de I'ouverture 12 associé a un tarage
des pressostats correspond & une puissance de fonc-
tionnement optimale du moteur électrique comprise
entre 800 et 1400 Watts et de préférence voisine de
1200 Watts.

Le point de mesure 7b est de préférence situé
dans la chambre de mesure 6 en aval de la piéce 10
et le point de mesure 7a est situé dans le collecteur
4 et de préférence a I'extérieur du sac 3 positionné
dans ledit collecteur 4 et récoltant les poussiéres. Le
point de mesure 7a se trouve donc en amontde la pie-
ce 10. Les points de mesure 7, 7a et 7b sont consti-
tués essentiellement d’orifices d’entrée de tubes de
liaison reliés aux entrées des pressostats.

Selon un mode préférentiel de réalisation de I'as-

pirateur conforme a l'invention et schématisé a la fi-
gure 5, ce dernier comporte en association avec les
pressostats U3 et U2 des organes de mesure de dé-
pression U3 et de mesure de pression différentielle
U2, un pressostat U1 taré sur une valeur comprise en-
tre 50 et 70 millibars d’'une part et relié par ses en-
trées aux points de mesure 7 et 7a pour déterminer
le taux de remplissage du collecteur 4. Ainsi lorsque
le taux de remplissage du sac de poussiéres 3 et par
conséquent du collecteur 4 atteint un certain niveau,
une dépression sensiblement égale a 60 millibars se
manifeste entre les points de mesure 7 et 7a. Le
contact électrique du pressostat U1 peut alors réduire
le régime du moteur et alimenter un voyant par exem-
ple.
Ainsi, I'aspirateur comporte, en association avec 'or-
gane de mesure de dépression U3 etl'organe de me-
sure de pression différentielle U2, un second organe
de mesure de pression différentielle U1 pour détermi-
ner le taux de remplissage du collecteur 4.

Le pressostat U2 présente une entrée, laquelle
communique avec le point de mesure 7b par l'inter-
médiaire d’'un tube de liaison 8a et dont I'autre entrée
communique avec le point de mesure 7a par un tube
8b, ledit pressostat U2 servant a déterminer une pres-
sion différentielle dans le flux d’air 20 en amont et en
aval de la piece 10, supérieure a une valeur comprise
entre 8 et 15 millibars. Le préssostat U3 taré par
exemple a 130 millibars présente une entrée en
communication avec la pression atmosphérique et
une seconde entrée reliée au point de mesure 7 par
I'intermédiaire d’'un tube de liaison 9. Le pressostat
U3 mesure ainsila dépression réalisée a l'intérieur du
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collecteur 4 et du tuyau 5 d’aspiration.

Selon un mode de fonctionnement préférentiel de
I'aspirateur conforme a l'invention et schématisé a la
figure 4, il est avantageux de limiter le fonctionne-
ment dudit aspirateur par un débit maximum d’une
part et une dépression maximale d’autre part. La fi-
gure 4 représente une courbe C1 représentant la dé-
pression H en fonction du débit Q pour une tension
d’alimentation du moteur électrique constante. Pour
une valeur du débit minimal correspondant & une dé-
pression H maximale, la puissance électrique
consommée par le moteur électrique est d’environ
800 Watts tandis que pour un débit maximum et par
conséquent pour une dépression minimale, la puis-
sance électrigue consommée est d’environ 1400
Watts, pour un exemple de moteur électrique donné.

Par l'intermédiaire d’'un aspirateur conforme a
I'invention, il est aisé de se limiter & une portion F de
fonctionnement optimal sur la courbe C1. En effet le
pressostat U2 réduit le régime du moteur électrique
lorsque la mesure de la pression différentielle dépas-
se une valeur comprise entre 8 et 15 millibars et de
préférence 13 millibars correspondant a un débit
maximum Q2 du flux d’air 20. A I'inverse lorsque le
débit du flux d’air 20 diminue, c’est a dire que la dé-
pression H augmente, le pressostat U3 réduit le régi-
me du moteur électrique lorsque ladite dépression H
dépasse une valeur maximale H2 comprise entre 130
et 150 millibars. Le fonctionnement et par conséquent
la régulation automatique et permanente de I'aspira-
teur conforme a I'invention sont obtenus entre deux
points de fonctionnementH1, Q1 et H2, Q2 extrémes.
Ces derniers correspondent respectivement a une
puissance électrique consommée comprise entre
800 et 1400 Watts. Le maintien en dega de valeurs
limites Q2 pour le débit, et H2 pour la dépression, per-
met d’une part de ne pas dépasser un certain niveau
sonore et d’autre part de ne pas étre confronté au
phénoméne de collage ou d’accrochage du suceur
sur la surface a nettoyer, tout en maintenant un débit
d’air Q aspiré important ou suffisant pour le nettoya-
ge, ledit débit Q se trouvant compris entre 23 et 28 li-
tres par seconde et de préférence égal a 25 litres par
seconde, pour I'exemple de réalisation donné. Ainsi
les points de fonctionnement extrémes définissant la
portion F de fonctionnement optimal de la courbe C1
sont définis par un débit maximal Q2 égal a 28 litres
par seconde, un débit minimal Q1 égal a 23 litres par
seconde et une dépression maximale H2, pour
I'exemple de réalisation préférentielle de I'aspirateur
conforme a l'invention.

En outre la piéce 10 peut aisément étre rempla-
cée par une autre piéce 10 présentant une ouverture
12 calibrée différente, de maniére a obtenir une pres-
sion différentielle différente et par conséquentun dé-
bit optimal distinct. Il est clair que pour adapter le ni-
veau de dépression H & des applications particuliéres
on peut facilement remplacer I'un ou 'autre des pres-
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sostats U2 ou U3 par d’autres pressostats tarés de
maniére différente. A ce titre la relation entre le débit
Q etla pression différentielle h pour un fluide est don-
née par la formule : Q = K.D2.vh, ou D représente le
diamétre de 'ouverture 12, K représentant une cons-
tante tenant compte des caractéristiques du fluide.
Selon une autre variante de réalisation de 'aspirateur
conforme a l'invention, le moteur électrique peut étre
choisi dans une gamme de puissances différente, ce
qui a pour conséquence de modifier également le
fonctionnement optimal de I'aspirateur, lequel peut
étre corrigé par le choix d’une ouverture 12 différente
par exemple.

Laspirateur conforme a I'invention présente donc
plusieurs paramétres pour obtenir un fonctionnement
optimal dudit aspirateur dans tous genres d'utilisa-
tions.

Selon une variante de réalisation de I'aspirateur
conforme a I'invention, le point de mesure 7 est sup-
primé et I'entrée du pressostat U3 est reliée au point
de mesure 7a. En outre, le tarage du pressostat U1
est porté a une valeur comprise entre 130 et 180 mil-
libars et par exemple égale a 150 millibars, et 'une de
ses entrées est reliée a la pression atmosphérique.

Un avantage de I'aspirateur conforme a l'inven-
tion réside dans la régulation en permanence du fonc-
tionnement dudit aspirateur quelque soit la surface a
nettoyer sur laquelle il est employé. En effet le régime
du moteur dépend des informations lues ou mesurées
par les pressostats U1, U2 ou U3 lesquels permettent
également de faire fonctionner I'aspirateur avec un
débit d’air optimal et une dépression optimale sur
tous genres de surfaces a nettoyer.

Un autre avantage de I'aspirateur conforme al'in-
vention réside dans le positionnement de la piéce 10
dans une chambre de mesure 6 située entre le collec-
teur 4 et le compartiment 2 contenant le moteur élec-
trigue 2a. Un tel positionnement de la piéce 10, asso-
cié aux points de mesure 7a et 7b liés aux deux en-
trées du pressostat U2 permet de mesurer le débit ef-
fectif et réel de I'aspirateurindépendammentd’un col-
matage éventuel de filtres ou d’ouvertures par les-
quels passe le flux d’'air aspiré 20. Un tel montage
permet également de produire une perte de charge
suffisante pour mesurer le débit d’air Q aspiré et de
ne pas altérer significativement I'isolation acoustique
que peut présenter ’ensemble de 'aspirateur. En ou-
tre la diminution du bruit d’aspiration est obtenue par
la limitation du débit d'air Q en dec¢a d’'une valeur
maximale Q2, ainsi que par une limitation de la dé-
pression en dega d’une valeur maximale de dépres-
sion H2. En effet le bruit parasite ou génant provient
essentiellement de la vitesse de I'air s’écoulant dans
I'aspirateur, de la morphologie du chemin de passage
dudit flux d’air 20 ainsi que du régime du moteur élec-
trique 2a. Ce dernier augmente significativement
lorsque le débit augmente ou lorsque la dépression
augmente. Ces phénomeénes se produisent essentiel-
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lement lorsque le point de fonctionnement de I'aspi-
rateur ne se situe plus dans la portion F de la courbe
C1 schématisée a la figure 4. Ainsi une régulation de
I'aspiration conforme a l'invention permet de dimi-
nuer le bruit de fonctionnement dudit aspirateur ainsi
que de réduire la consommation électrique, inutile,
lors de fonctionnements peu satisfaisants pour I'uti-
lisateur. Par ailleurs I'utilisateur obtient un état de
veille de I'aspirateur si le suceur de ce dernier est
maintenu a I’air libre.

Un autre avantage de I'aspirateur conforme a I'in-
vention réside dans I'utilisation de moyens extréme-
ment simples et peu codteux pour réaliser la régula-
tion et/ou le contréle dudit aspirateur. En effet la pié-
ce 10 est une piéce en plastique moulé trés bon mar-
ché et facilement montable et démontable dans I'as-
pirateur. En outre les pressostats U1, U2 ou U3 dont
les tarages ne descendent pas en dessous d'une va-
leur de I'ordre de 8 millibars sont trés peu codteux. La
forme circulaire, par conséquent symétrique par rap-
port a un axe situé dans le chemin du flux d’air 20 et
dans un plan d’extension perpendiculaire audit che-
min du flux d’air 20, de la piéce 10, permet également
de réduire les turbulences lors du passage du flux
d’air 20 a travers ladite piece 10.

Un autre avantage de I'aspirateur conforme a I'in-
vention réside dans I'utilisation d’une piece 10 dans
laquelle est ménagée une ouverture calibrée 12 de
préférence circulaire. Un tel calibrage permet de limi-
ter un débit ou de I'adapter en fonction de I'utilisation
de pressostats tarés a des valeurs bien précises, ou
d’une utilisation d’'un moteur électrique de puissance
déterminée. Une telle piéce 10 s’adapte donc de ma-
niére universelle a tout aspirateur.

Un avantage supplémentaire de [Iaspirateur
conforme a I'invention réside dans le fonctionnement
dudit aspirateur avec un flux d’air sec ou un flux cons-
titué partiellement de liquide et d’air.

Revendications

1. Aspirateur comportant un moteur électrique pilo-
tant un ventilateur, pour créer une dépression in-
terne et un flux d’air d’aspiration afin de transpor-
ter la poussiére aspirée vers un collecteur (4) de
poussiére ainsi que des moyens de contrble
et/ou de régulation du régime du moteur électri-
que, reliés a un organe de mesure d’'une pression
interne (U3) et & au moins un organe de mesure
d’'une pression différentielle (U2) du flux d’air,
lesdits moyens de contrdle étant aptes en fonc-
tion du résultat des mesures de dépression et de
pression différentielle a contrdler et/ou réguler
en permanence le régime du moteur électrique
pour maintenir en deg¢a de valeurs limites, la dé-
pression etle débit du flux d’air, caractérisé en ce
que
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I'organe de mesure de la pression différentielle
comporte au moins deux points de mesure (7a)
et (7b) montés dans le flux d’air de part et d’autre
d’une piéce (10) pourvue d’'une ouverture (12)
calibrée pour créer une perte de charge.

Aspirateur selon larevendication 1 caractérisé en
ce que la piéce (10) présente une forme annulaire
pour obstruer partiellement I’écoulement du flux
d’air.

Aspirateur selon I'une des revendications 1 ou 2
caractérisé en ce que la piéce (10) est agencée
dans une chambre de mesure (6) ménagée entre
le collecteur (4) de poussiére et le ventilateur, le
flux d’air d’aspiration circulant du collecteur (4)
vers le ventilateur.

Aspirateur selon I'une des revendications précé-
dentes caractérisé en ce que I'organe de mesure
de la dépression produite par le ventilateur est
agencé dans le collecteur (4) au voisinage d’'un
orifice (5b) d’entrée du flux d’air (20).

Aspirateur selon I'une des revendications précé-
dentes caractérisé en ce que les organes de me-
sure de dépression (U3) et de pression différen-
tielle (U2) sont constitués de pressostats 8 mem-
branes.

Aspirateur selon I'une des revendications précé-
dentes caractérisé en ce que les moyens de
contrble et/ou de régulation comportent des
contacts électriques reliés a un circuit électrique
ou électronique permettant de faire varier la ten-
sion d’alimentation du moteur électrique.

Aspirateur selon larevendication 6 caractérisé en
ce que les contacts électriques sont actionnés
par les pressostats (U2) et (U3), lesdits contacts
étant branchés en paralléle dans le circuit électri-
que ou électronique d’alimentation du moteur
électrique.

Aspirateur selon I'une des revendications 5 a 7
caractérisé en ce que les pressostats (U3) et (U2)
sont tarés sur une valeur comprise respective-
ment entre 130 et 150 millibars, et entre 8 et 15
millibars pour un calibrage de I'ouverture de la
piéce (10) annulaire donné, lesdits pressostats
étant destinés a couper au moins partiellement
I'alimentation du moteur électrique lorsque la dé-
pression ou la pression différentielle dépasse les
valeurs de tarage.

Aspirateur selon larevendication 8 caractérisé en
ce que la piéce (10) annulaire présente une ou-
verture (12) calibrée circulaire, de diamétre
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compris entre 35 et 45 millimétres et de préféren-
ce compris entre 39 et 41 millimétres.

10. Aspirateur selon I'une des revendications 1 a 9

caractérisé en ce qu’il comporte en association
avec I'organe de mesure de dépression (U3) et
'organe de mesure de pression différentielle
(U2), un second organe de mesure de pression
différentielle (U1) pour déterminer le taux de rem-
plissage du collecteur (4).

11. Aspirateur selon la revendication 10 caractérisé

en ce que le second organe de mesure de pres-
sion différentielle (U1) est constitué d’'un pres-
sostat 8 membrane taré sur une valeur comprise
entre 50 et 70 millibars d’'une part et relié par ses
entrées aux points de mesure (7) et (7a) situés
dans le collecteur (4).
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