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Znane sa przyrzady do wyznaczania
polozenia samolotu zapomoca dzwigku, w
ktérych srodek okraglej plamki $wiatla,
przesuwajacego si¢ po wykresie cotangen-
sow, wskazuje w kazdej chwili polozenie
przesuwajacego sie samolotu, a przecigcie
si¢ obwodu plamki z droga érednig, otrzy-
mana z wprowadzenia §redniej prostej
migdzy rozmaitemi punktami, wyznaczo-
nemi na wykresie, wskazuje rzeczywiste
polozenie samolotu w chwili, gdy obserwa-
tor widzi na wykresie odpowiednig plam-
ke swiatla; to rzeczywiste polozenie samo-
lotu nazywa si¢ punktem przysztym.

Wiadomo, ze promieri okraglej plamki

odpowiada poprawkom ma rozproszenie fal
dzwiekowych wzglednie okresowi martwe.
mu. Wiadomo réwniez, ze mozna przesu-
waé wykres cotangenséw wzgledem przy-
rzadu do wyznaczania polozenia wtenczas,
gdy nalezy wprowadzié poprawke na pa-
ralakse w terenie.

Odczytujac na wykresie cotangenséw

- spolrzedne punktu przysziego, wyrazone

zapomoca kata wzniesienia i azymutu, u-
zyskuje si¢ wszystkie czynniki, niezb¢dne
do nastawiania takich przyrzadéw jak pro-
jektor lub luneta, przyczem przekazywa-
nie spélrzednych z przyrzadu do nadstu-
chiwania projektorowi lub lunecie mozna
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uskuteczniaé zapomoca przyrzadu do wy-
znaczania polozenia na odleglosé wedlug
znanego sposobu, "

Przedmiotem niniejszego wymalazku
jest urzadzenie, umozliwiajace, wysyla-
jacemu spélrzedne azymutu punktu przy-
szlego jak réwniez spotrzedne kata wznie-
sienia, uskuteczniaé¢ te czynmosci bez sto-
sowania jakichkolwiek badZ odczytywan.

W tym celu w srodku wykresu cotan--

gensow alidada przesuwa si¢ po podzialce
azymutu, umieszczonej na brizegu tego wy-
kresu. Alidade obraca bezposrednio przy-
rzad do przekazywania na odleglosé spot-
rzednych azymutu, zapomocg dowolnego
napedu, przyczem obslugujacy ten przy-
rzad winien jedynie stale utrzymywaé ali-
dade na punkcie przyszlym, powstalym z
przecigcia si¢ kola poprawek z droga
$rednia,

W tym przypadku przyrzad do prze-

kazywania na odleglosé spétrzednych kata
wzniesienia moze posiadaé przyrzad, po-
wtarzajacy katy, rozrzadzany zapomoca
tego przyrzadu przekazujacego, przyczem
obslugujacy go winien jedynie uzgadniaé
wskazania przyrzadu, powtarzajacego ka-
ty, ze wskazaniami wartosci kata wznie-
sienia, odczytywanemi na wykresie cotan-
gensow,

Aby uwolnié i tego obslugujacego od
odczytywania odpowiednich wskazarni, na-
lezy umiescié na alidadzie ruchoma wska-
zéwke, przesuwang wzdtuz alidady pod
dzialaniem przyrzadu, przekazujacego
wspolrzedne kata wzniesienia przy wspél-
udziale dowolnego napedu; dzieki temu
dzialanie obstugi przyrzadu, przekazujace-
go spélrzedne kata wzniesienia, ogranicza
si¢ jedynie do utrzymania tej wskazéwki
na punkcie przysztym.

Meghalnit:zne przekazywanie z przyrza-
du, przekazujacego spotrzedne kata wznie-
sienia w kierunku wskazéwki, odbywa sie
w ten sposob, ze uwzglednia si¢ réwniez

- rozszerzanie si¢ podzialki alidady. Poza

tem przekazywanie to winno odbywaé sie
tak, aby wskazéwka przesuwala si¢ nie-

-zaleznie od alidady i aby nte drgala pod-

czas jej obrotu.

Na rysunkach uwidoczniono dwie po-
stacie wykonania wynalazku. Fig, 1 przed-
stawia widok zgéry pierwszej postaci wy-
konania, fig. 14 — widok szczegélu urza-
dzenia, przedstawionego na fig. 1, fig. 2 —
podobny widok szczegélu, fig. 3 — szcze-
gotowy widok powiekszony alidady, przed-
stawionej na fig. 2, fig. 4 — widok czesci,
rozrzadzajacej wskazowke alidady wedtug
fig. 2, fig. 5 — przekréj wzdluz linji A —
B — C — D na fig. 4, fig. 6 — szczegolo-
wy widok wystepu, przedstawionego na
fig. 4 i 5.

Na fig. 1 jest przedstawiony stolik 7 z
wykresem cotangenséw przyrzadu do wy-
znaczania polozenia samolotéw zapomoca
wskaznika $wietlnego.

Na srodku tego wykresu alidada 2 z po-
dziatka 3 kata wzniesienia obraca sie
wzdtuz azymutowej podzialki 4, umie-
szczonej na brzegu stolika 1.

Zapomoca zebatych ké! stozkowych 5,
6 i walka 7, obracanego korbka 8, obstuga
przez jej obracanie moze przesuwaé alida-
de 2 wzdluz podziatki 4 oraz wysylaé za-
pomoca znanego przyrzadu do przekazy-
wania na odleglosé¢ 9 spélrzedne azymutu
przysztego punktu a do projektora lub lu-
nety. W tym celu obstuga, przekazujaca
spélrzedne azymutu przyszlego punkty,
obraca korbe 8 tak, aby o$ alidady 2 byta
przeprowadzona przez punkt przyszly a
(punkt przecigcia kota poprawek b i s$red-
niej drogi c), przesuwajac go stale zgodnie
z przesuwaniem si¢ tego pumktu. Dzieki
powyzszemu obsluga unika koniecznosci
odczytywania.

W celu przekazania temu samemu pro-
jektorowi lub lunecie spélrzednych kata
wzniesienia punktu przysztego, drugi obstu-
gujacy obraca korba 10, przesuwajac zapo-
mocg drazka 11 oraz uktadu zebatych kot
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stozkowych 12, 13 wskazéwke 14 przyrza-
du do powtarzania katéw 15. Tenze obstu-
gujacy odczytuje na podazialce 3 alidady 2
wartos¢ kata wzniesienia, odpowiadajaca
uprzednio okre§lonemu przyszlemu punk-
towi a, poczem obraca korbe 10 tak, aby
uzgodni¢ wskazania wskazowki 14 przyrza-
du do powtarzania kata z wartoécia kata
wzniesienia, ktéra w kazdej chwili odczy-
tuje na alidadzie 2.

Jak i poprzednio zapomoca przyrzadu
16 do przekazywania na odleglo$é obsluga
przekazuje spélrzedne kata wzniesienia
przyszlego punktu do projektora lub lune-
ty, ale musi odczytywaé za kazdym razem
kat wzniesienia, ktory ma byé przekazany.

. Aby ulatwié obstudze takie odczytywa-
nie umijeszcza si¢ (fig. 1) na ramieniu kor-
by 10 mala kulke 17 ze sprezyns, ktéra
przy kazdem polozeniu korby, odpowiada-
jacem danej podzialce lub stopniowi na po-
dzialce przyrzadu 15, spada z lekkim
dzwiekiem do wglebienia 18, umieszczone-
go w kadlubie przyrzadu przekazujacego
16. Jezeli wiec w danej chwili obstuga,
przekazujaca katy wzniesienia, stwierdzila
zgodnoéé miedzy wskazaniami przyrzadu
15 i przyszlym punktem a, woéwczas unika
si¢ koniecznosci odczytywania na tarczy
przyrzadu 15, gdyz po dzwieku poznaje sie
(a w niektérych przypadkach nawet reka
wyczuwa sie opor, jaki stawia obrotowi
korby 10 kulka 17, podnoszac si¢ z wiglebie-
nia 18 i spadajac do nastepunego} o ile jed-
nostek nalezy przesunaé te korbe, a tem
samem wskazéwke 14.

W odmianie wykonania, przedstawionej
na fig. 2 i 3, korba 8 obraca stolik i alidade
2, Na alidadzie 2 znajduje sie wskazéwka
19, przesuwajaca si¢ wzdluz podziatki 3,
ktéra pociaga korba 10 zapomoca odpo-
wiedniego napedu. Obstugujacy, ktéry
przekazuje wartoéci kata wzniesienia, wi-
nien wskazéwke 19 stale utrzymywaé na
punkcie a. Ten sposéb przekazywania spol-
rzednych, wyrazonych przez wartosci kata

wzniesienia i azymutu, przyrzgdom czyn-
nym (projektor i luneta) odbywa sie bez
odczytywania.

Na fig. 4 — 6 jest przedstawiona postaé
wykonania urzadzenia, rozrzadzajacego
wskazéwke 19, ktére umozliwia wprowa-
dzanie wartosci rozszerzania podziatki, wy-
razonej w wartoéciach kata wzniesienia a-
lidady 2, ktére zachodzi wedlug reguly
e cotg S (w ktorej S jest to kat wzniesie-
nia, a ¢ — wysoko$é rzutu wykresu).

Raczka 8 przyrzadu 9 do przekazywa-
nia na odleglos¢ wartosci azymutalnych
rozrzadza obrét alidady 2 zapomocy ze-
spotu stozkowych két zebatych 20, 21, czo-
towych kot zegbatych 22, 23 i czotowych két
zgbatych 24, 25, przyczem te ostatnie sa za-
klinowane na kolnierzu 26 .alidady 2.

Korba 10 przyrzadu do przekazywania
na odleglos¢ wartosci kata wzniesienia
obraca tarcze 27 z gniazdem 28, ktérego
rzut tworzy ksiuk, odtwarzajacy e coig S
rozszerzania podzialki, wyrazonej w warto-
$ciach kata wzniesienia (fig. 6). Na rysun-
ku wystep ten wykreslono np. w cotangen-
sach katéw wzniesienia, zawartych miedzy
20° i 90°, :

W gniezdzie 28 przesuwa sie kétko 29,
nieruchomo polaczone z zebatka 30, ktore
zapomocy, zebatki 30 i uktadu két zebatych
31, 32 rozrzadza koto zgbate 33. Kolo to
rozrzadza zkolei kolo zgbate 34, zazebiaja.-
ce sie z kotem 35, zazebionem z kolem ze-
batem 36; to ostatnie zazebia si¢ nastepnie
z kolem zebatem 37, polaczonem nierucho-
mo z kotem zebatem 38, ktére obraca kolo
zebate 39, umieszczone swobodnie na wale
40, podczas gdy poprzednie kola zebate 36,
37, 38 obracajg si¢ na kole 25, polaczonem
nieruchomo z kolnierzem 26. Kolo. zgbate
39 jest nieruchomo polaczone z kolem ze-
batem 41. ktére zazebia si¢ z kolem zeba-
tem 42, polaczonem nieruchomo z kotem
zebatem 43, zaze¢biajacem si¢ zkolei z ko-
tem zebatem 44, napedzajacem wal 40. Na
wale 40 znajduje sie $limacznica 45, obra-



cajaca Slimak 46, powodujac obrét sruby
47, na ktorej przesuwa si¢ wskazéwka 19
w postaci nakretki. ~

W przedstawionej postaci wykonania
kota z¢bate posiadaja nastepujace liczby
zebow:

koto z.QBate 33__b-osi\a,da 120 zeBéw :

"o 1" 34 [T 24 T
" w 35 24
w . 36 " 14
SN BT 37 1" 18 1"
" " 38 " 30 11
1" 1" 39 1" 40 1
" w 41 " 30
" w 42 30
. w43, 20
1" . 44 1" 40 19

Gdy koto 33 jest nieruchome a obraca
si¢ rozrzad azymutalny zapomoca korby 8,
to woéwczas obréci sie kotnierz 26 alidady
(jak to wynika z poprzedniego), przyczem
gdy kotnierz wykona jeden obrét, koto ze-
bate 41 wykona dwa obroty, ale jednocze-
$nie kolo zebate 44 obréci sie tylko raz je-
den wi tym samym kierunku, co i kolnierz
26, a tem samem i alidada 2. Wzgledna
szybkosé kola zebatego 44 wzgledem ruchu
azymutalnego jest znikoma. Gdy alidada 2
obréci sig, wéwczas koto zebate 44 obréci
si¢ o ten sam kat, sruba 47 pozostaje jed-
nak nieruchoma, unieruchomiajac przez to
wskazéowke 19. Gdy koto 33 obréci sie pod
dzialaniem korby 10, wéwczas jego odchy-
lenia zostang catkowicie przekazane wska-
zéwece 19, ktéra woéwczas przesunie sie
wzdluz sruby 47.

Powyisze urzadzenie umozliwia prze-
kazywanie wskazéwce 19 zmiennego ruchu
prostolinijnego wedlug wyrazu e cotg S nie-
zaleznie od zasady przesuwania alidady 2,
na ktérej jest umieszczona ta wskazoéwka.

Urzadzenie to, dzigki ktéremu unika sie
odchylenia systematycznego, to znaczy od-
chylania si¢ wskazéwki 19 w chwili poru-

szania alidady 2, opiera si¢ na 2znanem
twierdzeniu kinetycznem, zwanem parado-
ksem Fergusson'a.

Zastrzezenia patentowe,

1. Przyrzad do wyznaczania polozenia
samolotu, w ktérym kotowa plamka $wietl-
na, przesuwajgca si¢ po wykresie cotan-
gensow, wskazuje w kazdej chwili rzeczy-
wiste lub poprawione potozenie samolotu
(punkt przyszly) i w ktérym spéirzedne te-
go punktu, wyrazone w wartosciach kata
wzniesienia i azymutu, przekazuje sie¢ za-
pomoca wyznaczania na odleglos¢ takim
przyrzadom jak projektor lub luneta, zna-
mienny tem, ze alidada (2) z podzialka (3)
kata wzniesienia, przesuwana wzdluz azy-
mutalnej podziatki (4), znajdujacej sie na
brzegu stolika (1), umieszczona jest rucho-
mo w $rodku wykresu cotangensow, przy-
czem alidada ta poruszana jest bezposred-
nio przyrzadem (9) do przekazywania war-
tosci azymutalnych zapomoca napedu me-
chanicznego, celem zaoszczedzenia, obstu-
gujacemu ten przyrzad, odczytywania war-
tcscl azymutu.

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tem, ze na alidadzie (2), umieszczona
jest ruchoma wzdluz niej wskazéwka (19),
poruszana bezposrednio przyrzadem (16),
przekazujacym wartosci kata wzniesienia
zapomoca odpowiedniego napedu mecha-
nicznego celem zaoszczedzenia odczytywa-
nia wartosci kata wzniesienia obslugujace-
mu ten przyrzad, przekazujacy wartosci
tego kata.

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienny tem, ze przekladnia pomiedzy
wskazéwka (19) a przyrzadem (16), stuza-
cym do przekazywania kata wzniesienia,
sklada si¢ z gniazda (28) z kciukiem, od-
twarzajacym cotangens w celu uwzgled-
nienia rozszerzenia si¢ podziatki alidady,
wskazujacej wartosci kata wzniesienia.

4, Przyrzad wedlug zastrz. 1,21 3,



znamienny tem, ze przekladnia pomiedzy
wskazéwka (19) a przyrzadem (16) do
przekazywania kata wzniesienia sklada si¢
z ukladu kol zebatych (30 — 47), opartego
na paradoksie Fergusson'a i sluzacego do
uniezalezniania  przesunigé  wskazowki
wzdluz alidady od jej przesunigé i odwrot-
nie.

5. Przyrzad wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, ze przyrzad do przekazywania
wartosci kata wzniesienia jest zaopatrzony
w uktad do powtarzania katéw (15), roz-
rzadzany przez ten ostatni.

6. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 5, zna-
mienny tem, ze korba (10), uruchomiajaca
przyrzad do przekazywania wartosci kata
wzniesienia i jego przyrzadu do powtarza-
nia katéw, posiada kulke (17) ze sprezy-
na, wywolujaca dzwigk lub przeciwstawia-
jaca opor kazdemu obrotowi o jednostke w
celu ulatwienia odczytywania.

Anciens Etablissements
Sautter-Harlé.
Zastepca: Inz. S. Pawlikowski,

rzecznik patentowy.
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