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【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ０ ２
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
　 　 　 【 ０ ０ ０ ２ 】
　 【 従 来 の 技 術 】
　 （ ） は 一 般 に シ ー ケ ン サ と 呼 ば れ て い る 。 図 ６ に
Ｐ Ｉ Ｄ 制 御 の フ ィ ー ド バ ッ ク 制 御 方 式 の シ ー ケ ン サ の 簡 単 な 構 成 例 を 示 す 。 シ ー ケ ン サ Ａ
に よ り リ モ ー ト Ｉ Ｏ を 介 し て プ ラ ン ト １ ３ を Ｐ Ｉ Ｄ コ ン ト ロ ー ラ （ Ｐ Ｉ Ｄ 演 算 モ ジ ュ ー ル
） ４ で フ ィ ー ド バ ッ ク 制 御 す る 。 そ の 場 合 、 シ ー ケ ン サ Ａ の ス キ ャ ン 時 間 ， 伝 送 遅 れ 、 さ
ら に は プ ラ ン ト １ ３ 自 体 の む だ 時 間 を 含 め た む だ 時 間 の 存 在 に よ り 応 答 を む だ 時 間 以 上 上
げ る こ と が で き な い 。
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