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Czujnik do pomiaru małych przemieszczeń
statycznych i dynamicznych, zwłaszcza w górotworze górniczym

Przedmiotem wynalazku jest czujnik do pomia-
ru małych pirzemieszczeń statycznych i dynamicz¬
nych, zwłaszcza w górotworze górniczym.

Znane są układy ultradźwiękowe do pomiaru
małych dynamicznych przemieszczeń z głowicą
w postaci przetwornika kwarcowego Współdziała¬
jącego ze sprzęgającą warstewką oleju, której
zmiana grubości zmienia impedancję mechaniczną
warstewki powodując zmianę obciążenia przetwor¬
nika kwarcowego.

Znane układy ultradźwiękowe posiadają ogra¬
niczone zastosowanie w zakresie pomiarów w wa¬
runkach górniczych, gdyż mierzą tylko przemiesz¬
czenia dynamiczne.

Czujnik do pomiaru małych przemieszczeń sta¬
tycznych i dynamicznych według wynalazku skła¬
da się z komory, wewnątrz której jest umiesz¬
czony rezonator magnetosforykcyjny, zwojnice
wzbudzenia i odbioru drgań i układ tłumienia w
postaci szczęk z rozpieraćzaimi. ,Szczęki są usytuo¬
wane płaszczyznami (równolegle do płaszczyzn re¬
zonatora ii są połączone przewodami z komorą.
Tłumienie rezonatora magneitostrykcyjnego jest
proporcjonalne do przesunięcia układu iszczejk.

Czujnik według wynalazku umożliwia ipomiar
przemieszczeń statycznych i dynamicznych o a|m-
pliitudaie .poniżej mikrona.

Czujnik według wynalazku jest pokazany w
przykładzie wykonania na rysunku, przedstawia¬
jącym przekrój czuinika.
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Czujnik składa się z komory 1, wewnątrz któ¬
rej jesit umieszczony rezonator magnetosltrykcyjny
2, zwojnica wzbudzenia i odbioru drgań 3, układ
szczęk dociskowych 4 z rozpienaczami 6. Szczęki
4 są usytuowane po stronie rezonatora 2 płasz¬
czyznami 5 równolegle do płaszczyzn rezonatora 2
i są połączone z komorą 1 od strony rezonatora 2
osią obrotu 7 i rozpieraczami sprężystymi-8. Roz-
pieracze sprężyste 6 są regulowane przy pomocy
śruby 8.

[Rezonator 2 z materiału magneitostrykcyjnego
jest ipobudzony do drgań podłużnych lub skręt¬
nych poprzez zwojnicę 3 impulsem prądu elektro¬
nicznego układu nie ipokazanego na rysunku.

Wskutek reakcji szczęk dociskowych 4 i zwrot¬
nego działania rezonatora 2 amplituda drgań rezo¬
natora 2 a więc i amplituda zmiennej sMy* elektro-
motoryczej w zwojnicy 3 — maleje wykładniczo
z czasem. Siła elektromotoryczna odwirotnego
efektu magnetostrykcyljnego wzmacniana odpo¬
wiednio li wyprostowana, przekazana zostaje na
wyjście urządzenia elektronicznego, które działa
gdy wielkość sygnału na wyjściu zmniejłszy się
o 0J1 poziomu pierwotnego impulsu. Dodatni im¬
puls wysyłany z urządzenia elektronicznego (po¬
nownie pobudza rezonator magnetosltrykcyjny 2
do drgań. Częstotliwość powtarzania impulsów
wzbudzających rezonator będzie tylm większa im
większe będzie przesunięcie szczęk dociskowych 4
w kierunku płaszczyzn 5 rezonatora 2. Ilość im-
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pulsów jest proporcjonalna do przesunięcia ukła¬
du szczek 4, a tym samym przemieszczeń statycz¬
nych d dynamicznych.

Z a s t r z e ż en i e p a t e n t ow e

Czujnik do pomiaru małych przemieszczeń sta¬
tycznych i dynamicznych, zwłaszcza w górotwo¬

rze, znamienny tym, że składa się z komory (1),
wewnątrz któirej jest umieszczony rezonator miagne-
tositrykcyjny (2), zwojnica wzbudzenia i odbioru
drlgań (3), ii układ tłumienia w postaci szczęk (4)
z rozpieraczamii (6), przy czym szczęki (4) są usy¬
tuowane płaszczyznami (5) równolegle do płasz¬
czyzn rezonatora (2) i połączone ż komorą (1) osią
obrotu (7).
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