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(54) Zatizeni na strojni vyfezivani obrazovych paspart

Zatizeni na strojni vyFezédvani obrazovych pas-
part, zahrnujici stolni- desku, nad niZ je uspofa-
dan vratn& pohyblivy pojezdovy vozik s pohybli- 21
vym drZdakem noZe, odklon&nym pod poZadova-
nym Ghlem Fezu, a svéraci mechanismus a po-
suvné dorazy s méfidly pro ustaveni obrazové
pasparty pod n@iZ na stolni desce.
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Vyndlez se tyka zafizeni na strojni vy¥ezdvani
obrazovych paspart.

O vyrob# obrazovych paspart je zndmo, Ze jsou
v soulasné dobé& zhotovovany ruénim vyfezava-
nim ze specidlni papirové lepenky. Jednd se
o praci vysoce Femesin& odbornou a fyzicky
znatné nhamdhavou, coZ mé za néasledek neusta-
le rostouci nedostatek pracovnikt schopnych a
ochotnych v této profesi pracovat, coZ se pro-
jevuje nizkou vyrobou obrazovych paspart, ne-
uspokojovanim potieb obyvatelstva v této ob-
lasti, a n&kdy i dplnym zastavenim vyroby obra-
zovych paspart v nékterych provozovndch, které
je dffve vyréabély.

Cilem vynéalezu je odstran&ni uvedenych ne-
dostatkd ve vyrob& obrazovych paspart, pfi¢emZ
jeho podstata spofivd v tom, Ze nad stolni des-
kou je uloZeno vedeni pro vratn& pohyblivy po-
jezdovy vozik s ménitelnou délkou posuvu a s po-
hybovym prostfedkem pro ndhon vratné pohyb-
livého drZaku noZe, ktery je sklonén ke stolni
desce pod poZadovanym Ghlem Fezu a ze svéra-
ciho mechanismu, spojeného s.pf¥itlatnym pra-
vitkem, probfhajicim nap¥#i¢ nad stolni deskou,
pFitemZ na vedeni je uspofadan posuvny doraz
s méfidlem pro ustaveni pasparty v podélném
sméru a na drZdku vedeni je uspofddano mé&¥id-
lo pro ustaveni pasparty v pfiném sméru.

Uginky vynélezu se projevi odstran&nim t&7ke,
fyzicky hamahavé a pritom .odborné& naro¢né pra-
ce, podstatnym zvySenim produktivity préce a
moZnosti zafadit do vyrobniho procesu nekvali-
fikovanou, zaSkolenou pracovni silu.

Dal3i vyhody a vyznaky predloZeného vynale-
zu jsou patrny z nasledujiciho popisu provedeni
zatizeni a z vykresi, kde obr. 1 zha¢l narys za-
Fizeni na vyFezavani obrazovych -paspart, obr. 2
zna¢i plidorys zmin&ného zafizeni a obr. 3 znadi
vyobrazeni tvaru noZe.

Ve svafeném rdmu 1 je pfipevnéna stolni des-
ka 2, ke které prostfednictvim drZdku 3 a 4 jsou
uloZena vedeni 5..Ve vedenich 5 je prostfed-
nictvim loZisek 6 suvn& uloZen pojezdovy vozik
7, ktery je ovladadnh pohybovym prostfedkem &.
Na pojezdovém voziku 7 je prostfednictvim kon-
zoly 9 uloZen pohybovy prostfedek 10. Pohybo-
vy prostfedek 10 je opatfen vidlici 11, -jejimZ
prostfednictvim je'ovlddan drZak 12 noZe 14.
DrZdak 12 noZe 14 je vidlici 13 oto¢né p¥ipevnén
k pojezdovému voziku 7 anebo miZe byt na po-
jezdovém voziku 7 veden v nezndzornéném pii-
mocarém vedeni s nastavitelnym thlem odklonu
vzhledem k stolni desce 2. V drZdku 12 je pro-
stfednictvim upinek 13 p¥ipevnén niZ 14. Na ve-
deni 5 je v loZiscich 15 suvné& uloZen p¥iény do-
raz 16, na ktery je pfipevnéno méfidio 17. M&-
Fidlo 18 je pFipevné&no na drZdku 3. Na konzole
19 a drZdku 4 je pripevn&no posuvné mé¥idlo 20,
jehoZ jezdec je opatfen koncovym mikrospina-
¢em 21. Koncovy mikrospina¢ 21 je ovladan na-
rdzkou 22, pFipevnénou na pojezdovém voziku 7.

Na spodni stran& spodni desky 2 je pFipevndn
pohybovy prostfedek 27, ktery spodni pasnici 26
a tahly 24 je spojen s hornim pfFitladnym pravit-
kem 25. Tdhla 24 jsou ve stolni desce 2 uloZena
v pouzdrech 23. NiZ 14 je sklon&n ke stolni des-
ce 2 pod poZadovanym dhlem Fezu y, pFifemi
rovina jeho pohybu je shodnd s rovinou Fezu
obrazovou paspartou. N(Z 14 je opatfen bfity 28
a 29, pfiCemZ bfit 28 ve sméru fezu 31 je tvaro-
van tak, Ze dhel g, ktery svird zmin&ny bfit se-
stolni deskou 2, vytvaFi na konci fezu poZado-
vany thel Fezu v proniku dvou na sebe kolmych
ploch obrazovou paspartou. BFit 29 odvrdceny
od sméru fezu 31 svird s biitem thel B, pficemz
hrot 30 vznikly pronikem b¥itd 28 a 28 vytvafi
pii poddtku pohybu v tseku pronikani paspartou
noZe 14 poZadovany thel Fezu proniku dvou na
sebe kolmych Feznych ploch na podatku Fezu
obrazovou paspartou. Ve svafovaném ramu 1
jsou uloZeny nezndzornéné elektropneumatické
a elektrické ovlddaci prvky.

Funkce popsaného za¥izeni je nésledujici:

Pfi¢ny doraz 16 nastavi se tak, aby zadni hor-
ni hrana ukazovala na méfFidle 18 :poZadovanou
8ifku okraje vyrdb&né obrazové pasparty v po-
délném sméru. Jezdcem posuvného méFidla 20
nastavi se poZadovand ‘délka Fezu. Na pracovni
plochu svafovaného ramu 1 poloZi se zpracova-
vand obrazova pasparta, a to tak, Ze jeji piFedni
hrana doléha na p¥i¢ny doraz 18 a jeji leva hra-
na se kryje na méFidle 17 s pozadovanou iifkou
okraje obrazové pasparty v p#iéném sméru. Tim
je obrazovd pasparta  ustavena do vychozi po-
lohy. Stisknutim tlacitek START se sepne nezna-
zorn&ny stykac¢, ktery sepne dv& nezndzornéné
Casové relé a pFivede elektricky impuls na elek-
tromagnety nezndzorn&ného elektropenumatic-
kého rozvadé&fe, ktery uvede v ¢innost pohybo-
vy prostiedek 27 a nastane sevieni zpracovava-
né obrazové pasparty mezi p¥itlatnym pravitkem
25 a stolni deskou 2. Po nastaveném &asovém
intervalu sepne se prvni neznazorn&né d&asové
relé, které pfivede elektricky impuls na elektro-
magnety dalsdiho nezndzorn&ného elektropneu-
matického rozvadé&de, ktery uvede v &innost po-
hybovy prostfedek 10, ktery pohybuje drZdkem
12 s noZem 14, pfiCemZ nastane za¥iznuti noZe 14
do zpracovdvané obrazové pasparty. Po dal§im
nastaveném ¢asovém intervalu sepne druhé ne-
zndzorn&né <casové relé a privede -elektricky
impuls na dal$i nezndzorn&ny elektropneuma-
ticky rozvadéc, ktery uvede v €innost pohybovy
prostfedek 8. Pohybovy prostfedek 8 undsi po-
jezdovy vozik 7 a nlZ 14 kond Fez obrazovou
paspartou. Po najeti dorazu 22 na koncovy spi-
nac¢ 21 odpadne nezndzorn&ny stykac¢ a pohybové
prostfedky se automaticky p¥esunou do vychozi
polohy. Stejnym postupem se provedou Fezy na
zbyvajicich strandch zpracovdvané pasparty,
¢imZ je jeji vyroba ukoncena.



PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni na strojni vyfezdvani obrazovych
paspart, vyznacené tim, Ze zahrnuje stolni desku
(2), na niZ prostfednictvim drZzakd (3, 4) je ulo-
#eno vedeni (5) pro vratné pohyblivy pojezdovy
vozik (7] s ménitelnou délkou posuvu a s pohy-
bovym prostfedkem (10) pro pohon pohyblivého
drZdku (12) noZe (14), upraveného na pojezdo-
vém voziku (7), pfifemZ drZadk (12) noZe (14)
je ke stolni desce (2) odklonén pod poZadova-
nym thlem y Fezu a dale zahrnuje svéraci me-
chanismus (24, 26), spojeny s pfFitlatnym pra-
vitkem (26) probihajicim nap¥i¢ nad stolni des-
kou (2], p¥itemZ na vedeni {5} je usporadéan po-
suvny doraz (16) s mé&fFidlem (17] pro ustaveni

pasparty v podélném smeéru, upravenym kolmo

na vedeni (5) a na drZadku (3} je uspofadano
méFidlo (18) pro ustaveni obrazové pasparty
v pfi¢ném sméru, upravené podéln& k vedeni

(5].

2. ZaFizeni podle bodu 1, vyznacené tim, Ze
niiZ (14) je opatfen b¥ity (28, 29), z nichZ b¥it
(28) ve sméru do Fezu (31) mé dhel «, ktery je
shodny s thlem y odklonu drZéku (12) noZe (14)
vzhledem k stolni desce (2).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze
k¥ivka drahy hrotu {30) noZe (14) v tseku pro-
nikani paspartou pfi poldtku Fezu leZi v roviné
Fezu pod thlem y.
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