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[54) Podévaci a blokovaci za¥izeni, uvad&né v Einnost stalym zdvnhem, -
pro periodické podavani soutasti ohsa¥enych v pésu, obzvlai‘,te hstnvych
pruZin, ve stejnych neho rnzdilny'ch krocich

1

- Vynédlez se tyk& podévaciho,-a blokovaci-
ho zafizeni, uvdd&ného v d&innost stdlym
zdvihem, s jehoZ pomoci mohou byt sou-
téasti, zejménd listové pruZiny, obsaZené ve
stejném odstupu v pésu periodicky podévé-
. ny ve dvou krocich o stejné nebo rozdil-
né velikosti.

'V hromadné vyrob& plochych souéésh z

deskovitého materidlu, napf¥. plechu, se vy-
. vinula praxe, podle které se soulésti ze za-
“kladnfho pdsu nevysekdvaji jako jednotli-
vé souldsti, nybrZ jen tak, aby vytvéiely
souvisly pds, ktery je béhem dalsfch f4zi
opracovéani drZen jako celek a ktery je roz-
© stifth&n" na jednotlivé soulasti teprve v
prib&hu posledni operace. Timto zplisobem
miZe byt v ramci vyrobni -tolerance zajis-
t8na stejnd vzdédlenost mezi soufastmi ob-

saZenymi v pédsu. Pds se potom posune o-

vzdédlenost mezi dv&ma souddstmi ve dvou
krocich, pokud na souldsti se nachézejive
sm&ru posuvu dvé stejné mista vlastnich
‘operaci napf. pro umisténi dvou kontak-
1.

Pro pod4véni pésu jsou dobfe znémé po-

d4vaci zaFizeni, v nichZ je p4s upnut do u- .
- pinacich éelisti a tyto upinaci &elisti jsou "

© posunuty ve sméru posuvu, poté po rozevie-

" nf upinacich &elisti se obnovi op&t plivod-

ni poloha:
195635

' zdvihem, Kkteré vzhledem k

' MA-li b§t pés v rdmci roztele souddsti

posunut dvakréat;- tzn.,, Ze posun -0 rozted
souldsti méd byt proveden ve dvou Kkrocich,

" ‘musi byt zndmd podavac{ za¥izeni pro-kaZ-

dy krok -vybavena-samostatnym ovladanim
a samostatnymi - poddvacimi prost¥edky,
&imZ se zvy3uje sloZitost a potFeba. prostoru,

Jsou znédma poddvaci -zafizeni, u nichZ
namisto dfive uvedenych upinacich &elistf
jsou pouZivany koliky, které vy&nivaji do

"ptvorl"l v pésu;-pfi peddvani se koliky po-
- hybuji smérem dopfedu, potom po vysunu-

t{ ‘koliklt se tyto pohybuji zp&t do vfcho-
z{ polohy. K provedenf -dvou krokidl se musi
i v tomto p¥{padé pouzlt zdvojené zafize-
ni, které rovn&% zvysuje sloifcost a potreb-
mj prostor.” .

Spoletny nedostatek zmmém}ch opatfeni
spolivd v tom, Ze v dlsledku zvySeného na-

“roku na prostor lze nastaveni pasu provést

pouze ve vits§i vzdalenosti od mista viastni

"‘operace, coZ vede k tomu, Ze chyba nasta-

veni obrobku v mist® operace ng&kolikana-
sobn& presahuje chybu roztefe- soutésti.

Vynélez si klade za cil odstranit uvede-
né nedostatky a vytvofit poddvaci a bloko-
vacl zafizeni, uvad&né v d&innost stdlym
jednoducheé
konstrukei a nekomplikovanému zplsobu
plisobeni by potFebovalo jen nepatrny pro-
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stor a jehoZ blokovaci prvky by mohly byt
. umist¥ny v blizkosti mista operace. Vynélez
si- rovnéZ klade za cil sniZit chybu nastave-
‘ni a tim' zlepsSit kvalitu vyrobku.

-Podle vynédlezu se stanoveného cile do- ~

sdhne poddvacim a blokovacim zafizenim
uvadén?m v tinnost stdlym zdvihem, které
je vybaveno pohybovym prvkem, dale uné-
Secimi prvky se zAb&rovymi plochami ne-

bo hranami, jakoZ i blokovactmi prvky a
které mtZe byt charakterizovano tim, Zé
délka zdvihu pohybového prvku je men3i -

neZ rozted soutédst{ obsaZenych v pésu, dé-

le, #e vzdélenosti mezi zébérovymi plocha- -

mi nebo hranami uné&3ecich prvkd pfiléha-
jicich k pohybovému prvku je rovna kai-
dé ze stejnych nebo rozdilnych délek kro-
kit posuvu, déle, Ze vzdélenost naméfend
mezi blokovacimi prvky odpovidd celému
nasobku roztefe soufdsti v pésu, jakoZ i
.souttu nebo rozdilu vzdédlenosti naméfené

v poddvacim zaFizeni mezi z&b&rovymi plo-

- ‘chami nebo .hranami unéSecich prvkil.
_.Vynélez je podrobné&ji vysvétlen pomoci
dale uvedeného popisu vyhodnych pfikla-
‘dd proveden( a pi‘lpojenyrch vykresﬁ kde
znézoriiuje
. obr. 1 a 2 bokorys, poplipadé pﬁdorys ]ed-
né z moZnosti provedeni pod4vaciho a
blokovactho zafizeni podle vynélezu s fe-
zem A—A pésem,.
. .obr, 3 a 4 bokorys popi‘ipadé pldorys
‘daldiho provedeni zafFizeni podle vynélezu
s Ffezem A—A pésem.,
Jak je patrné z obr. 1, p¥Fislusf ke ka¥dé-
mu pohybovému prvku 1 undseci prvky 2,

- 3; které mohou byt pomeci koliku 10 po- .

-otofeny. Zmin&né uné3eci prvky jsou vyba-
_veny zéb&rovymi plochami nebo  hranami
4, 5. Vzdalenost namé¥end v podévacim za-
Fizeni mezi: z&db&rovymi plochami nebo
- hranami 4, 5 odpovidd kaZdé z obou dé-
- lek kroku posuvu.

V souladu .s blokovacimi . otvory souéasti
obsaZenych v pésu’jsou umistény blokovact
prvky 8, 7, pF¥itemZ vzdalenost naméfens
mezi nimi ve sméru. posuvu odpovidd celé-
mu nésobku roztefe v pédsu obsaZenych
sou&dsti, jakoZ¥ 1 sou&tu nebo rozdilu vzd4-

- lenosti naméi‘ené v.podévacim za¥{zenf{me--

. zi zéb&rovymi plocharm nebo ‘hranami 4, 5

o uné8ecich prvki -2, 3.

K zabezpefeni zcela jisiého pFilehnutf
-z&b&rovych ploch nebo hran 4, 5 unéSe-
cich prvki 2, 3 k soutdstem obsaZenym v

pasu v prfib8hu celého posuvu je zafizen{ -

podle vynélezu vybaveno op&rnymi pruZi-
nami 8, 9, které pfiléhaji k unéSecim prv-
kiim 2, 3.

- Jeden z unéSecich prvkd 2, 3, které jsou
-pomoci - kolfku 10 ototné pfipevn&ny k po-

-zdvihu spo&ivajl v tom, Ze tato

4

“hybovému . prvku 1, — ‘nap¥. unéa¥eci pr-

vek 2 — zapadne pod vlivem opé&rné pru-.
#iny 8 do tvoru nachézejictho se mezi sou-

‘Bastkami obsaZenymi v pésu. Zabérova plo-

cha nebo hrana 4 posouvé pédsem tak dlou-
ho, aZ pohybovy prvek 1-dosdhne své kraj-
nf polohy. Jeden z blokovacich prvkd 6, 7,
kterému nastavovaci otvor zajiStuje volnou
cestu, zablokuje pds v Z&douci poloze, po
temZ pohybovy prvek 1 se pohybuje aZ ke
druhé krajni poloze. Pokud délka zdvihu je
krat¥! neZ roztet soulédsti obsaZenych v pa-
su, tak je p¥l ndvratu uné8eci prvek 2
preklopen nésledujic{ soudésti. Je-li pohy-
bovy prvek vrdcen do jeho zadni polohy,
zasko&i uné3ec{ prvek 3 pod vlivem op#r-
né pruZiny do qtvoru mezi soudastmi. PTi
dal¥im pohybu pohybového prvku 1 posu-
ne z&bdrova plocha nebo hrana 5 unéfeci-
ho prvku 3 péds aZ do konce zdvihy, dru-
hy blokovaci prvek blokuje pés, pohybovy
prvek se vrati zpét a pracovni cyklus se o-

- pakuje. -

Pohybovym prvkem 1 mﬁZe byt pohybo-
véno pomoci smykadla pohybujiciho se po
pfimé dréze anebo miiZe byt tento prvek

‘zhotoven ve tvaru pédky, kterou lze sklopit

kolem osy.

Rozdil mezi predchazejicim provedemm
a proveden{m, které je zndzorn&no v obr.
3 a 4, spotivd v tom, Ze unéSeci prvky 2, 3
jsou umist&ny v jednom nebo dvouy, pfimych
vedenich 11, kterd jsou vytvo¥ena v pohy-
bovém prvku 1, a to tak, aby lehce narédZe-

1y na pés. Prilehnut{ zdb&rovych ploch ne-

bo hran 4, 5 k soudédstem obsaZenym v pé-
su V. prﬁbéhu posuvu je zajiStovdno opér-
nymi pru¥inami 8, 9. Sm&r vedeni 11 vytvo-
Fenych v pohybovem prvku 1 je vyhodné

zvolit kolmo 'k rovin& pésu anebo tak, aby

se od tohoto kolmého sméru odkl4nsg! nej-
vyse.o 10°

Kromé popsanych a v obr. zndzorné&nych
provedeni lze v rdmci vyndlezu realizovat
fadu dalsich moZnych provedeni. ) ,

Vyhody podévaciho a blokovaciho zaiize-
ni uvad&ného do &innosti pomoci stélého
zatizeni
jsou konstruk&né ]ednoducha prostorové
méalo nédrofnéd. a jejich nastaveni miiZe byt
provedeno v blizkosti mista operac!, coZ
pispivd ke zvy3eni kvality souléstl. -Zari-
zen{ je uvad¥&no v &innost stdlym  (kon-
stantnim) zdvihem, soufasng je moZné rea-
lizovat dva posuvy ste]né nebo’ rozdllné ve-
likosti.

Dalsi vyhoda spo&ivd v tom, Ze toto zZa-
fizen! nevyZaduje separéatni zafizeni, proto-
e pofadl pracovnich pohybi un&§ecich
prvkié a blokovacich prvki je i‘lzeno sou-

, Gastmi obsaZen\]ml v pasu.
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PREDMET VYNALEZU

1. Podavaci a blokovact zafizehi, uvadéné

v "¢innost stdlym zdvihem, pro periodické

poddavani soulésti obsaZenych v pésu, ob-

zvl4§ts listovych pruZin ve stejnych nebo-

~ rozdilnych krocich, které je vybaveno pohy-
bovym prvkem, unédSecimi prvky se zdbé-
rovymi plochami nebo hranami jakoZ i blo-
vacimi prvky, vyznafené tim, Ze délka
zdvihu pohybového prvku. {1) je menSi neZ
_ roztet soulasti obsaZenych.v pdsu, a vzdé-
lenost mezi zdb&rovymi plochami nebo hra-
naml (4, 5) un&Secich prvkd (2, 3) prilé-
hajicich k pohybovému prvku (1) je rovna
_ka¥dé ze stejnjch nebo rozdilnych délek
_kroku posuvu, pfifemZ vzddlenost naméfe-
‘néd mezi blokovacimi prvky (6, 7) odpovi-
d4 celému nédsobku roztete v pdsu obsaZe-
nych souldsti, jakoZ i souétu nebo rozdilu
vzdélenosti nam&fené v poddvacim zafize-
ni mezi zdb&rovymi plochami nebo hrana-

mi (4, 5) unéaSecich prvkd (2, 3].
2. Pod4vaci -a blokovaci zalizeni podle

, ‘ .
bodu 1, vyznalené tilﬁ, Ze k zabezpelen{
zcela jistého pfilehnuti zédb&rovych ploch
nebo hran (4, 5) una8ecich prvkd (2, 3) k

. soudéstem obsaZenym v pdsu v priib&hu ce-

lého posuvu je zafizeni vybaveno op&rnymi
pruZinami (8, 9), které priléhaji k unéSe-
cim prvkdm (2, 3]. '

3. Podavaci a blokovaci zaFizeni podle
bodu - 1, vyznafené tim, Ze uné3ec! prvky
(2, 3) a pohybovy prvek {1) jsou mezi se-
bou spojeny pomoci koliku (10].

4, Pod4vaci a blokovaci zafizeni podle
bodd 1 nebo 2, vyznafené tim, Ze v pohy-
bovém prvku (1) je vytvofeno jedno nebo
vice pF¥imych vedeni (11), pfitemZ v tom-
to nebo v t&chto vedenich (11) jsou umis-
tény uné$eci prvky (2, 3) tak, aby lehce
nard¥ely na pds a aby smér pFimych vede-.
ni (11) byl kolmy k rovin& pésu, anebo se -
od tohoto kolmého smé&ru odklénél nejvy-
$e o 10°

" 2 Usty vkrest

Sevarégu;la, n. p., zévod 7, Most
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