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Przedmiotem wynalazku niniejszego
jest przekladnia z¢bata ze stozkowem ko-
lem obiegowem o napedzie silnikowym na
bieg powolny o zmiennej szybkosci, np. do
rusztéw ruchomych. Znane s juz mecha-
nizmy napedowe, stuzace do celow tego ro-
dzaju, o dwéch regulowanych silnikach na-
wrotnych, napedzajacych kota tego mecha-
nizmu. W znanych mechanizmach napedo-
wych tego rodzaju zawsze stosowano tylko
regulowane silniki, a wigc silniki pradu sta-
fego lub komutatorowe silniki pradu zmien-
nego. Zapomoca tych silnikéw mozna
wprawdzie osiggnaé wielostopniowa re-
gulacje, posiadaja jednak ome duzg wa-
de, polegajaca na tem, ze do regulowa-

nia liczby obrotéw potrzebne jest skom-
plikowane urzadzenie regulacyjne, skla-
dajace si¢ z wielu opornikéw i urza-
dzenn rozdzielczych. Takie urzadzenie
regulacyjne zmacznie podnosi koszty nie-
tylko instalacji, lecz takze i koszty ru-
chu wskutek zuZzywania energiji na regula-
cje powyzsza. Poza tem bardzo niepozada-
na jest duza czuloéé tych silnikéw w ko-
thowniach i podobnych urzadzemiach. Nie-
korzystna jest rownmiez ta okolicznosé, ze
ustalona szybkosé¢ przy zwigkszeniu si¢ o-
poru mechanicznego spada. Wynalazek
calkowicie unika tych wad. Wedlug wyna-
lazku kota przekladni sa napedzane zapo-
mocg dwéch silnikéw tréjfazowych o prze-
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taczanych ‘biegunach. Zapomoca prostego

zelo@z.apga biegunéw. tych silnikéw tréj-
fa.wwycfl gno;ﬁ[byt wusthlone rézne szybko-
$ci silnikéw, a wobec tego i réine stopnie
szybkoséci wirowania stozkowego kola obie-
gowego przekladni.

W wiegkszosci zdarzajacych si¢ w prak-
tyce przypadkéw, np. przy napedzie rusztu
ruchomego, najlepiej jest urzadzenie to
wykona¢ tak, aby silniki trojfazowe o prze-
laczanych biegunach przy normalnej licz-
bie obrotéw mnapedzaly kola przekladni
réznicowej z réznemi szybkosciami, mniej
wigcej w stosunku 1 :1,5. Przy takiem u-
rzadzeniu zapomocy przelaczania biegu-
néw jednego lub drugiego silnika mozna
osiaggnaé szereg rownomiernie wzrastaja-
cych stopni szybkosci wirowania kota o-
biegowego.

W ten sposéb przez zastosowanie pro-
stego, taniego, malo czulego i bezwzgled-
nie niezawodnego w ruchu silnika osiaga
si¢ wielostopniows regulacje szybkosci
prawie bez strat elektrycznych. Poza tem
urzadzenie rozdzielcze moze byé znacznie
uproszczone. Przelaczanie biegunow oby-
dwoch silnikéw mnajlepiej jest dokonywaé
zapomoca nastawnika, ktéremu mozna na-
da¢ bardzo prosta postaé, gdyz niepotrzeb-

ne sa w danym przypadku zadne oporniki.

Rysunek przedstawia przykiad wyko-
nania wynalazku. Fig. 1 przedstawia me-
chanizm napedowy w widoku zboku, cze-
$ciowo za$§ w przekroju piomowym, a fig.
2 — w widoku zprzodu, réwniez czesciowo
w przekroju.

Obydwa silniki tréjfazowe I i 1‘ o prze-
laczanych biegunach uruchomiaja za po-
$rednictwem §limakéw 2 i 2° §limacznice

'3 4 3, polaczone na stale z obydwoma ko-

lami stozkowemi 4 i 4* przekladni réznico-
wej. Koto obiegowe 5, zazebiajace sie z
obydwoma kotami stozkowemi, w znany
sposéb napedza wal 6. Wat 6 za posred-
nictwem két zebatych 7 i 7°, watu 8, $lima-
ka 9 i §limacznicy 10 przenosi ruch na wal

napedzany 11 rusztu ruchomego lub po-
dobnego urzadzenia.

Gdy obydwa silniki obracaja si¢ z jed-
nakowa, normalna liczbaq obrotéw i w tym
samym kierunku, to obydwa kota stozkowe
4 i 4 sa napedzane w jednakowym kie-
runku, wskutek czego obydwa te kota za-
bierajg koto obiegowe 5 tak, ze zesp6l kot
stozkowych przekladni réznicowej krazy
jako sztywna calo§é wokoto walu 6 i obra-
ca go z najwicksza szybkoscia. Jezeli ap.
szybkoé¢ ‘silnika ! zostanie zmmniejszona
zapomoca przetaczenia biegunéw, to koto

" stozkowe 4° pozostaje nieco wtyle w sto-

sunku do kota stozkowego 4. Wskutek tego
zmniejsza si¢ szybkosé¢ obiegowa kota
stozkowego 5 i walu 6. Jezeli silnik 1° nie
pracuje wcale, to szybkoéé obrotowa walu
6 jest zmniejszona do polowy. Jezeli sil-
nik 1‘ zostanie przelaczony tak, ze obraca
si¢ z normalna szybkoscia wstecz, to oby-
dwa kola stozkowe 4 i 4° obracaja sie we
wzajemnie przeciwnych kierunkach z jed-
nakowa szybkoscia, wskutek czego wal 6
pozostaje bez ruchu. W ten sposéb wato-
wi napedzamemu 1/ mozna madawaé¢ duza
liczbe réznych szybkosci od zera do mor-
malnej wielkosci.

Mozna przyjaé, jako przyklad, ze sil-
nik 7 normalnie obraca si¢ z szybkoscia
1500 obrotéw na minute, a silnik 1‘—1000.
Kazdy z tych silnikéw moze byé przetacza-
ny na pofowe liczby obrotéw, a wiec na
750, wzglednie 500 obrotéw na minute.
Wtedy zapomoca kojarzenia réznych moz-
liwosci laczenia otrzymuje sie widoczne z
ponizszej tabeli szybkosci czeéci nape-
dzanej, np. rusztu ruchomego. W pierw-
szej szpalcie tej tabeli podane sa liczby
obrotéw n, silnika 1, w drugiej szpalcie —
liczby obrotéw n, silnika 1‘, przytem zalez-
nie od kierunku obrotéw z dodatnim lub u-
jemnym znakiem. Trzecia szpalta zawiera
sumy n, + n, obydwéch liczb obrotéw
przy uwzglednieniu znaku, Wireszcie
czwarta szpalta zawiera otrzymywany po-



suw czesci napedzanej (np. rusztu rucho- na wedlug wzrastajacej szybkosci czesci

mego) w mm na minute. Tabela jest ulozo- napedzane;j.
‘ Tabela
Silnik 1 Silnik 1° n,+n, Posuw w mm/min.
750 — 500 250 421
1500 —1000 500 84
750 0 750 126
1500 — 500 1000 168
750 500 1250 210
1500 0 1500 252
750 1000 1750 294
1500 500 2000 336
1500 1000 2500 420

Oproécz zawartych w tabeli kombinacyj
istnieja ponadto inne, ktére daja ujemne
przesuwy napedzanej czesci, co w prakty-
ce zdarza si¢ rzadziej. Chociaz wigc kaz-
dy z obydwéch silnikéw napedzajacych w
danym przykladzie wykonania moze by¢
przelaczany tylko na dwie liczby obrotéw,
to jednakze otrzymuje si¢ jak widaé z ta-
beli, dziewieé rézmych szybkosci czesci na-
pedzanej.

Zastrzezenia patentowe.

1. Réznicowa przekladnia zg¢bata ze
stozkowem kolem obiegowem o napedzie
silnikowym, mnp. do rusztéw ruchomych,
znamienna tem, Ze jest sprzezona z dwoma

silnikami tréjfazowemi o przelaczanych
biegunach.

2. Przekladnia, wedtug zastrz. 1, zna-
mienna tem, ze silniki tréjfazowe o prze-
Iaczanych biegunach, sa dobrane tak, iz
napedzaja kola (4, 4') przekladni réznico-
wej z rozmaitemi szybko§ciami, np. w sto-
sunku 1':1,5.

3. Przekladnia wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienna tem, ze obydwa silniki sa po-
laczone ze wspélnym, stuzacym do prze-
laczania. biegunéw narzadem nrozdzielczym,
np. nastawnikiem.

Hermann Rémer.
Zastepca: Inz. M. Brokman,

rzecznik patentowy.
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