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(54) Pazici zarfzeni pojizdné drapakové soupravy

Predmétem vyndlezu je paZici zarizeni po~

Jjizdné drapdkové soupravy, Vyndlez se ty-

k&4 oboru strojirenstvi zemévrtnych souprav.

1’
Re$i problém hmotnosti paZiciho zafizeni a R

jeho pohotového prestaveni z prepravni po=-

lohy do prucovni a zpét. Podstata vyndlezu

spoéivd v tom, Ze paZzici{ zafizeni sestavé g
ze stabilniho nosniku a z opérné patky, \

zavésené na nosniku vzpérami a ovladané

J
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dvojéinnym pirimoCarym hydromotorem, ukot- \
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venym v opérné patce a v pakové zékladné
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sklopné vrtné viZe, Vzpéry jsou reSeny bud

Jjako vidlicové sklopné, nebo jako telesko-

pické, zasouvatelné do stojin stabilniho

nosniku. Vyndlez je vyuiitelny pouze ve v¥-

robé zemévrtnych souprav, uréenych k vrta-

ni pro ucely stavebnictivi,
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Prfedmétem vynalezu je pazici zafizen{ pojizdné drapékové soupravy, které pomoci hy-
draulické svéry pienasi na paZnice cyklicky se meénici ot4&ivy pohyb se soucasnym pritlakem
nebo zdvihem a umoZnuje tim pribéiné paZzeni zemniho vrtu, pripadné jeho odpaieni pri ce-

mentaci,

Je znamé pazic{ zaFfzeni, které tvofi samostatnou, na vrtné soupravé nezévislon
strojn{ jednotku (NSR patentovy spis ¢. 1 004 119). Jeho ustavovani do osy vrtu, spojené
s kotvenim, zajisfujfcim stabilitu a moZnost pfitlaku na paznice je pracné, Gasové nédroéné

a na ﬁroudovich stavbidch neekonomické,

Je také zndmé paZici zafizeni kloubové spojené s pojizdnou drapékovou vrthnou soupra-
vou (patentovy spis NSR 1 634 370). Sestavad z pohonné hydraulické jednotky a robustni pa-
3ici véie umistén§och na sklopném nosném ramu. Uvadéni takto vybavené vrtné soupravy z pfi-
pravné polohy do pracovni a obrédcend vyzaduje vysokovykonné ovlddaci prvky a je rovniZ Ca~
sovdé narodné. Aby se na pazici zaffzeni prendSelo i zatizeni soupravy, je nutno hydraulic-
ky nebo mechanicky fixovat kloubovy spoj mezi soupravou a paZicim zatf{zenim., Jiné zn&mé pa-
3ici zaf{zeni spojené s pojizdnou drapdkovou vrinou soupravou (ts, patent &, 149 038) mé
sice pohonnou hydraulickou jednotku umisténou mimo sklopny nosny réam, avdak zbyvajici ne-
v§hody jsou shodné, Z konstrukéniho hlediska vykazuji vrtné soupravy se zndmymi pazicimi
zaFizenimi znaky agregétu‘pouhého spojeni dvou samostatnych strojnfich celkd, coZ zplisobuje

jejich retativné vysokou hmotnost i vyrobni sloZitost,

Uvedené nevyhody odstranuje pazici zafizenfi pojizdné drupakové soupravy podle vyné-
lezu, jehoZz podstata spofivéd v tom, 50 sest4vé ze stabilniho nosniku se stojinami, upevné-
ného k podvozkovému rému soupravy a z opérné patky so vzpérami, zavéSené na vzpéry na sta-
bilnim nosniku a podvozkovém ramu a ovlédanévdvojéihnYm p}imoéarym hydro@otorem s prestavi-
telnou kencovou polohou, vykyvhé ukotvenym jednim koncem v opérné patce a opainym koncem

v pékové zdkladné sklopné vrtné véie, uloZené na stabilnim nosniku.

7 hlediska nakladovosti a pracnosti vyreby je vyhodné, kdyZ vzpéry opérné patky maji
tvar vidlic a kaZdd sestdvad ze z4vésného ramene a opérného ramene, pfritom z4vésné, rameno
je se stabilnim nosnikem spojeno kloubové a opérné rameno rozebiratelnym spojem, napf, vy-

suvnym Cepem,

Zvysenou stabilitu pojizdné drapékové soupravy, i v nerovném terénu, lze zajistit,
kdyZ u paZiciho zafizen{ podle vyndlezu jsou vzpery opérné‘patky teleskopicky uléieny ve

stojindch stabilniho nosniku a opatieny zajisfovacimi elementy, napf. vysuvnymi Cepy.

‘Pazici zafizeni podle vyndlezu tvor{i s pojizdnou drapédkovou soupravou organicky
strojni celek, &imZ se vyrazné zmenSuje jeho hmotnost. Dosavadni samostatnd sklépéci pa=-
3icf véz je tu nahrazena stabilnim nosnikem, ktery sougasné tvoff{ podstavu vrtné véze, Tu~
hé spojeni stabilnihe nosniku s podvozkem soupravy umoznuje vyvincut maximdlnt pritlak na -

paZnice, PFi uvadéni pojizdné drapdkové vrtné soupravy, vybavené paZicim zafizenim podle



vyndlezu, z prepravni pelohy do pracovni a obracené se prestavuje pomoci hydraulickych me-~
chanizmi pouze opérnad patka paZiciho zaffizenf, ovladana tymZ dvejéinnym prfimoGarym hydro-
motorem, jako Sklopnd vrind véi, Opérné patka pritom slouzf Jako stabilizadni zaffzeni sou-
pravy. Dvojlinny piimolary hydromotor s pifestavitelnou koncovou polohou kromé tohe umoiﬁu-_
Jo vychylit sklopnon vrtnou véZ mimo osu vrtu a vyprézdnit drapék bez piidavnych ogklé4pé-
cich moghanizmi, pripadné i drapak odlozit. Usnadﬁuje'to obsluhu soupravy a zvySuje produ-

ktivitu préce,

Konkrétni priklad paZiciho zarfzeni podle vyndlezu Jje schematicky zndzornén na pri-
loZenych vykresech, kde na obr, 1 je v bokoryse znazornéno paZzici zarizeni s vidlicovymi
vzpérami v pracovni poloze, na obr, 2 Je pojizdna drapékovA souprava s paiicim zaiizenim
pfestavenym do pracovni polohy a s vrtnou veézf v zdkladni poloze i v poloze pro manipﬁlaci
s vrtnym ndradim zndzornénd v bekoryse a na obr. 3 je pojizdna drapédkovéd souprava s pazi-

¢im zarffzenim pfestavenym do pfepravni polohy, zndzornéné rovnéi v bokoryse.

PaZic{ zarf{zeni podle wyandlezu sestadva ze stabilniho nosniku 1l se stojinami 2 a z
opérné patky 3, u zakladniho provedeni s vidlicovymi vzpérami 4 (obr. 1), u alternativniho
provedeni s teleskopickymi vzpérami 5 (obr, 2), Vidlicovou vzpéru 4 tvoi{ z4vésné rameno 6
a opérné rameno 7 {obr. 1). ZAvésné rameno 6 je kloubové spojeno s podvozkovym ramem 9 a
opérné rameno 7 romebiratelnym spojem 8, napr. vysuvnym Cepem nebo Sroubem se stabilnim
nosnikem 1, Stabiln{ nosnik 1, upevnény k podvozkovému ramu 9 pojfzdné drapdkevé soupravy
10, tvof{ soutasné pedstavu pro sklopnou vrtnou véi 11, kteréd je ovladéna tymi dvo jéinnym
pfimolarym hydromotorem 13 jako opérnd patka 3. Dvojdinny primodary hydromotor 13 je ukot-
ven v opérné patce 3 a pistnici 15 v pakové zakladns 17 sklopné vrtné véze 11, Hydraulické4
svéra 16 pro upinani paZnic 17 je zavéSena na stabilnim nosniku 1 pomoci vertik&lnich tla-
kovych vdlch 18 a spojena s podvozkovym rémem 9 pojfzdné drapdkové soupravy 10 horizont4l-
nimi tlakovymi valci 19, Opérnéa patka 3 je pro zvySeni stability opatfena opérnymi talifi
23. U alternativniho provedeni paZiciho zafizeni podle vyndlezu (obr. 2) jsou teleskopické
vzpéry 5 opérné patky 3 suvné uloZeny ve stojinéch 2 stébilniho nosniku 1 a spolu se sto-
opatreny otvory 20 pro zajisfovaci elementy 21, napf, pro vysuvné d&epy,

Jjinami 2

V pfepravni poloze jsou vidlicové vzpéry 4 opérné patky 3 zavéseny z&vésnym ramenem
6 na podvozkovém réamu 9. Opérna patka 3 Jje zvednuta hydraulickym vailcem 13. Je-1i opérns
patka 3 opatiena teleskopickymi vzpérami 5 (obr, 3), jsou teleskOpické vzpéry 5 v preprav-
ni poloze celé zasunuty ve stojindch 2. Pri uvadeni pojizdné drapakové soupravy 10 do pra-
covni pololy se nejdrive vysune pistnice 15 dvojéinného primocarého hydromotoru 13 s pre-
stavitelnou koncovou polohou a opérné patka 3, piipadné opérné talire 23 dosednou na te-
rén 22, Opérnd ramena 7 vidlicovych vzpér 4 se zajisti rozebiratelnymi spoji 8, napr, vy~
suvnymi depy nebo Srouby ke stojindm 2, Opérna patka 3 8 teleskopickymi vzpérami 5 se fi-
Xuje ve vysunuté poloze zajistovacimi ¢lementy gi, vkladanymi do otvord 20. Po fixaci vzpér
i, i se opét uvede do ¢innosti dvojcinny primocary hydromotor £i s prestavitelnou koncovou

polohou, Jehé pistnice 15 se zasouva a sklopné vrtna véz 1

se vztyluje., V mezni poloze,



vyznaené na obr., 2 carkované, je sklopné vrtnd véZ 1l vychylena aZ za vrt 14 a umoZnu je
dopravu nejd¥ive paZnice 17 do paZiciho zafizeni podle vyndlezu a poté i drapdku 24. Opét-
nym &astednym vysunutim pistnice 15 zaujme sklopnd vrtnd véZ 11 vzpiimenou polohu. Soudasné
s hloubenim seé vrt 14 pazf. Horizontdlni tlakové vélce 19 otaéeji pomoci hydraulické svéry
16 paznic{ 17 stiidavé vlevo a vpravo a vertikdlni tlakové vélce 18 ji pfitom vtlaceji do
vrtu 14. Tuhé spojeni paZiciho zafizeni podle vyndlezu s podvozkovym ramem 9, stabilni nes-
nik 1 a na ném uloZend sklopnd vrtnd véZ 11 umoZnuje vyvinout na paZnici 17 vertik4dlnimi
tlakovymi vadlci 18 maximdlni pritlak. VyuZije se k tomu prevaZnd ¢4st hmotnosti pojizdné

drapadkové soupravy 10,

Pfi zpétném uvadéni pojizdné drapékové soupravy 10 z pracovni polehy do prepravni

se nejdiive uloZi sklopnd vrtnad véZ 11 a poté se zasune nebo odkloni opérné patka 3.

PREDMET VYNALEZU

1. Péiici zarizeni pojizdné drap&kové soupravy, vyznadéené tim, Ze sestdvd ze stabilniho
nosniku (1) se stojinami (2), upevnéného k podvozkovému ramu (9) soupravy (10) a z opér-
né patky (3) se vzpérami (4,5), zavéSené za vzpéry (4,5) na stabilnim nosniku (1) a pod-
vozkovém ramu (9) a ovladané dvojéinnym primodarym hydromotorem (13) s prfestavitelnou
koncovou polohou, vykyvné ukotvenym jednim koncem v opérné patce {3) a opacnym koncem

v bakové z4kladné (12) sklopné vrtné véze (11), uloZené na stabilnim nosniku (1).

2, Pazici zafizeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze vzpéry (4) opérné patky (3) maji tvar
vidlic a kazd4 sestdvd ze zAvésného ramene (6) a opérného ramene (7), pritom zdvésné ra-
meno (6) je se stabilnim nosnikem (1) spojeno kloubové a opérné rameno (7)rozebiratelnym

spojem (8), napf. vysuvnym cepem,

3, Pazic{ zarizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze vzpéry (5) opérné patky (3) jsou tele-
skopicky uloZeny ve stojindch (2) stabilniho nosniku (1) a opatieny zajidfovacimi ele-

menty (21), napf. vysuvnymi cepy.
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