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- - zaRfzENT PRO OVLADANT POSUVU KUSOVYCH PREDMETU

Vyndlez se tyké zarizeni pro ovladdni posuvu kusovych predmdtd, zejména -
forem ve vyrobnich llnkéch slévéren, a jeho tlelem je optlmallzace ve11kost1
posuvu techto kusovych predmetﬁ. K

Doposud se posuv kusovych predmeétd ve vyrobnich linkéch deJe bud nepre-
tr§1te napriklad pomoci vdledkového dopravnikﬁ, nebo prerudovane s konstant-‘
ni velikosti tohoto posuvu, napriklad pomoci pneumatického vélce, hydraulic-
kého- vdlce apgq _Nevyhodou posuvu konstantni:velikosti Jsou éasové ztréty
pri &asove nepravidelném nébéhu jednotlivych kusovych piedetﬁ. Pri pou¥itf
vratnéhio vledniku se “sklopnou zaré¥kou pro tento posuv ‘schéz{ Jistota zachy-
ceni dalstho kusového predmetu.

W

Tyto nevyhody odstraﬁuJe zarizeni ‘podle vynélezu pro ovlédéni posuvu
kusovych predmetd sloéené z . vledniky se: sklopnou zaréékou, jeho¥ podstata
spolivé v tom, %e'v prostoru drdhy jednotlivé eklopné zarééky je napnuty .
elektricky vodigd ulo¥eny jzolované vzhledem k. okolf pomoci napinacich elemen-
td, tento elektrlcky yvodi& Jje spojen. se svorkou pro prlpogeni elektrlckého
ridlciho obvodu, a na sklopné zarééce Je upraven dotykovy element.

- U zarizeni pro. ovl4déni posuvu kusovych predmetﬁ podle vynélezu sloie-
nych z nekollka vleénikd napriklad- dvou. mechanicky spojenych a paralelnd -
praquicich vle&nikd jsou svorky spojeny se vstupy. 1og1cké site, sloZené. na--'
priklad z obvodu logického soudinu. : ‘
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Prednost{ zarfzeni pro ovladani posuvu kusovych predmetﬁ podle vynédlezu
je &asovd optimalizace posuva kusovych predmetﬁ & vysoky stupen spolehllvos—
.ti tohoto posuvu, zejména v soustavéch neprav1delného nébehu kusovych pred-
metﬁ.o ’ :

0vlddani posuvu kusovych predmetﬁ podle vynélezu mé tu prednost "¥%e ten-
to posuv se deje bez gasové ztrdty mezi posuvy Jednotllvych kusovych predme-\
tﬁ. Daldd prednost z8lesl v tom, Ze zahéaeni dalsiho posuvu kKusového predme-
tu vledniky je vézéno na bezpeéné predchozi natodent. sxlopnych zard¥ek do
pracovni polohy kolmé na dréhu kusovych predmetd, &im% se zamez{ faleénému
uchopent kusového predmétu’ uprostred, popripade nesymetrlckému posuvu kusové-
ho predmetu Jen jednou zaréZkou pri nedostateéném zpétném vrdceni vledniky,
poru3e na jednotlivé sklopné zardice, popripade poruse Jednotllvého vleéniku ,
jakoZto funk&niho celku.

Zarizeni pro ovidd4nf kusovych predmetﬁ podle vynélezu Je v prikladném
provedeni znézorneno na vykrese. . . .

Na pohybové drédze 1 Jje jeden kusovy predmet 3 a daléi kusovy predmet
3. Tyto kusové predmety se pohybugi ve smeru S, symetrlcky v-0se 2 pohybo-
vé drédhy 1. Posuv se provédi pomoci dvou vlednikd umistenych po obou .stra=-'
ndch pohybové dréhy l, prifem? sklopné zaré¥ky 5 zasahuji do prostpru té=-
to pohybové dréhy a prllpohybu dopredu, tj. pohybu ve sméru S zachyquji ku-
sovy predmét 3 a zplsobujf jeho posuv. PFi opadném sméru pohybu, tj. pii
pohybu dozadu se sklopné zard¥ky 5 pri setkédni s druhym kusovym predmétem
3 sklopf ve sméru . Sklopeny stav techto ‘zardZek trvd a¥ do vyjeti do

prostoru pred tento kusovy predmét 3.

Ka%dy vle¥nik se skl4d4 z und3ectho télesa’ 7 se sklopnou zaréikou 5
oté&ivou kolem depu 9 ve sméru gg Na této zard?ce 5 je upraven dotykovy
element ve tvaru kolfku 24. Unédeci téleso 7 je spojeno s konci retezu
11 nataéeného pres hnaci kladku 13 a pres volnou kladku 15.

Hnaci kladky 13 jsou spojeny s hnacim hi{delem 23, ktery je spojen
napriklad 8 elektromotorem apod. Hnac{ kladka 13 a volné kladky 15 Jsou
nakrealeny v rov1ne pohybové dréhy 1, a& ve skutednosti z ddvodu spogeni
hridelem 23 Jsou v poloze kolmé. na tuto rovinu pohybové drdhy.

U sklopnych zard?ek 5 se povaiuje jejich boloha ko1mé na pohybovou
drdhu ) Jjako poloha stabiln{. Sklopeny stav je vidy jen pféchodny a trvé
po dobu pohybu dozadu v uUseku dalsiho kusového. predmetu 3. Vréceni do sta~ .
bilni polohy re3i naprfklad na obr. nezakreslené vratné prufiny beéného pro-
vedeni napnuté mezi sklopnou zardikou 5 a ‘unddacim teleaem Te

Na obr. je ddle zobrazen podélny vodi& 17 napnuty na dvojiei napina-
cich elementd 1 , & druhy podélny vodi& 18 napnuty na druhé dvoalcl napi-
nacich elementd 20. Tyto napinacf elementy jsou uloZeny izolované vzhledem
k elektrické zemi, napriklad pomoci porcelédnovych . 1zolétorﬁ vloienych mezi

~ tyto elementy a ocelovou konstrukei vle&nik8. Podélny vodid ;1 je spojen
8 Jjednou svorkou 26, druhy podélny vodi& 18 je spojeh‘s druhou svorkou »
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27. Jsou zobrazeny vyznaéné Urovneé na pohvbové dréze 1, vztdﬁené na uroveﬁ
dotvkové plochy sklopnych zarézek 5 a kusovéno predmetu 3. Je takto zobra—
zend poééteéni pracovni poloha 28, koncové pracovni ‘poloha 29, a okem#itd

pracovni poloha };, Jakoz i drafovénim pésmo skutedné vychozi polohv }_,
vztaéeno na vpredu zminenou uroven dotykové plochy. :

Vleéniky posouvaai Jeden kusovy predmet } pomoci sklopnych zarézek 1
Z okamélté pracovni polohy 30 aZ do koncové pracovni polohy 29. Pri dosa-
Zeni. této- koncové. pracovni polohy se vle&niky zastdvuai a meni se smer Jeglch
pohvbu na. opaény. Po. dobu postaveni sklopnych zaréﬁek 2 kolmo na smer dré-
hy jaou kolflky 24 . v dotyku s podélnymi vodlél a vytvéregi vodlvé spoaeni
svorek 26 27 na elektrickou zem. Pri najeti na nabthajici daléi kusovy
predmet 4 se zard¥ky 5 sklédpejf ve smeru d « A% pri vyjeti do volného -
prostoru pred tento daldi kusovy predmet "4 ‘se tyto zardiky 5 -zpétné na-
toé{ do stabllniho postaveni kolmo na smér pohybové dréhy 1. Toto zpetné
‘natodeni zard¥ek 5 do pracovntho stavu, vyznadeného schopnosti posuvu dal- .
8{ho kusového predmetu 4 indikuje.opetovny- dotyk kolikd _& 8 podélnymi
vodidi. -17 : progevuJIci 8e po elektrické strénce spogenim svorek 26 .2l na
elektrickou. zem.w.ﬁ :

Vzhledenm k neprav1delnému nébéhu daldich kusovych predmeta } vznlké
posuv v%dy daldfho kusového predmétu 3 v pésmu 'skute&né vychozi polohy 31,
vyznadeném na obr. Srafovénim. V krajném pripadé pri veétsi prestévce mezi:
nabihaaiciml_kusovyml predméty 3 prejdou vle&niky a%¥ do polddtedni praqgvni
polohy 29 a zastavi se. Dal¥f eventudlni pracovni pohyb vpred téchto vle&-
nikd ve sméru S se déje a¥ po nabehnuti ‘dal3ftho kusového predmétu 3 & je-
ho celkovém prechodu ‘mistem sklopnych zaréﬁek 5, prléemz Jejich vrédceni do

: stabllniho kolmého postaveni vytvéri signdl pro spuéteni pohonu vledéniku

vpred ve sméru S. Je zreJmé fe v zédjmu bezpe&eného . dotyku kol{kd 24 s po-
délnymi vodidi _1 pri prechodu sklopnych zarédzek "5 do pracovni polohy Jjsou
roviny téchto podélnfch vodidd oproti rovinim obrysu téchto kolfkd presazeny
tak, %e v pracovni poloze sklopnych zard¥ek vznikd v techto vodiéich priéné
napéti pritladujici tyto koliky k podélnym vodiddm 17. '

Automatizované ovl&ddni za¥dtku posuvu Jednotllvého,kusového‘pfedmétu
se uskutediiuje napriklad pomoci jednoduché logické site, piibojené na.svorky
26, 27, a to tak, %e jeden vstup této logické sité Jje spojen. s jednou svor-
kou 26, a druhy vstup této logické sité je spojen s druhou svorkou 27.
V nejjednodud¥im pripadé se tato logickd sit skl4d4 z Jednoho obvodu typu
NOR se dvéma vstupy, Jjeho¥ Jjeden vstup pEedstavuje jeden vstup této logic-
ké sfté a jeho% druhy vstup predstavuje druhy vstup této logické sité. Tento
obvod uskutedfiuje funkci logického soudinu vstupnich signdll ve tvaru logic~-
ké nuly.v okamZfiku vridceni sklopnych zardfek 5 do pracovni polohy pr1 ukon-
Ceni relatlvniho prechodu dal3fho kusového predmétu.

zarizeni pro ovl&déni posuvu kusovych predmétd podle vyndlezu mé predpo-
klady upotrebitelnosti pri dopravé kusovych predmétd ve vyrobnich linkéch.
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Zcela konkrétni pouzlti nachézi pri doprave forem Ve vyrubntch‘lmnkécn 92~
véren. Jako- pohybovéd drdha 1 se uvaiuae valetkovy dopravnik, Jeko. kusmvy
predmet 3 se uvaZuje jednotlivou formu, Dale :se predpokléds pofadavek
presného posuvu .forem jednotlivé do vybraného pracovniho*mistazuréenéhn on~
covou pracovni polohou qg, naprikled do’ pracovnihe miste wytlouwkéni obsahu
techto forem. Je zrejmé, ¥e v pdsmu - pred tdmto vybranim pracovnim misten kon-
&{ pohénend &ést tohoto véleékového dopravniku a Jednotlivé forma B¢ zastavi
a &ekd na posuv uskutedfovany '5i% pomoct wlednikd. Teké-1i ji% dalﬁi.forma”
pohvbuji se tyto vle¥niky smérem dozadu v minimélnim rozsshu, avdak tak, %e
sklopné zard¥ky pri opetovném pracovnim pohybu techto vleénika Jeou Ji% Yoz~
pe&né v pracovnim stavu. : '

Predmet vynélezu

1. Za¥fzenf pro ovl&dén{ posuvu kusovych predmét@ slo¥ens z vletnikl wse
sklopnou zard¥kou, vyznalené tim, Ze v;pnostorurdréhy.ﬁe@nmtl&véiﬁtlbpné
zardsky (5) je napnuty elektricky vodi& (17) ulo¥eny izolované vzhledem
k okolf pomoci napfnacfch elementd (19); tentO*elektr1cky wodit je spojen

~se avorkuou. (26) pro pripojeni ‘elektrického Faictho obvodu, ‘a na sklopné
zardsce (5) je upraven dotykovy element (24).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznaéené tim, %e 8 wvorky (26, 27) Jauu spoaeny g€
vstupy 1og1cké sfté. ) _ -
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