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PLASKI MODEL CZLOWIEKA
DO PROJEKTOWANIA UKLADGOW
CZLOWIEK -~ STANOWISKO PRACY

Przedmiotem wynalazku jest ptaski model czlowieka dc projektowania uktadéw czlowiek
- gtanowisko pracy.

Znane 88 plaskie modele budowane na podstawie pomiaréw antropometrycznych sltuzace do
projektowania stanowisk pracy. W czasie projektowania konieozne jest korzystanie z szes~
ciu modeli reprezentujgcych srednie oraz skrajne wymiary mezczyzn i kobiet, Znane jest
projektowanie ukladdw czlowiek -~ stanowisko praocy przy pomooy fantoméw z ksigzki J. Oko~
nia, L. Paluszkiewiocza pt., "Psychologia inzynieryjna", wyd. PWN Warszawa, 1963 r. Znane
sa réwniez fantowy do projektowania z ksigzki A, Batogowskiej i J, Slowikowskiego
pt. "Fantomy plaskie dla potrzeb projektowania™ wydanej przes IWP Warszawa, 1973 r,

Wadgq tyoh rozwiazan jest komiecznos¢ stosowania szesoiu modeli, co utrudnia i wydluza
osas projektowania. Ponadto modele opracowane przez Instytut Wzornioctwa Przaemysilowego
przedstawiajg sylwetkl w plaszozyZnie strzalkowej i czolowej. Na podstawie tych dwéch
rzutéw nie mozna okre$lié w czasie projektowania kata widzenia i zakresdéw ruchu

w plaszozyZnie poprzeoznej.

Celem wynalazku jest usprawnienie procesu projektowania ukladu ocziowiek -~ stanowisko
pracy za pomoc§ plaskiego wmodelu czlowieka zawierajqoego istotne informacje na temat
wielkosol antropometryoznyoch w catym przedziale ograniczonym wymiarami skrajnymi
populaoji.

Istota wynalazku polega ns tym, Ze poszczegélne elementy takie jak srodkowa czgsé
tulowia, ruchoma cz¢$¢ ramienia, stalta cze¢s$é przedramienia, stala cze¢$é uda i stala
czeéé podudzia posiadajg szozeliny regulacji dlugosei wspdélpraoujace z kolkami prowadzg-
cymi i srubami blokujgoymi, Natomiast szyja posiads szczeline regulacji dlugo$ci wspél-
pracujgocq z nierozlaocznym przegubem a stopa posiada szczeling regulacji wysokosoli,
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wspélpracujaca z nierozlacznym przegubem oraz sizczeling regulacji dlugoscli wspdlpracuja-
ca z kotkiem prowadzacym i srubg blokujaca. Ponadto na czg¢sci plersiowej tutowia, czesci
dolnej tulowia, stalej ozesci uda znajduja si¢ otwory wyznaczajace punkty kontaktu

z ptaszczyzng oparcia 1 siedzenia, Na ruchomej czescl ramienia, statej cz¢éci przedra-
nienia, érodkowej czg¢s$ol tulowia, stalej czescl uda i state) czesci podudzia naniesione
s wartosci okreslajace grubosé tych czesci,

Wynalazek umozliwia projektowanie ukladdw czlowiek - stanowisko pracy pray pomocy
jednego ptaskiego modelu zawierajgacego istotne dame antropometryczne okreslajgce wiel-
ko$é, mozliwosoi zasiggu i pole widzenia, Wynalazek ma szozegélne znaczenie podczas
projektowania stanowisk pracy o przestrzeni zawknietej jak kabiny oraz duzej ilosci
punktéw wiazacych takich jak manipulatory i strefy obserwacji.

Przedmiot wynalazku zostal praedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na ktod-=
rym fig. 1 przedstawia plaski model czlowieka w widokuqgdlnym, fig. 2 przedstawia widok
szablonu zasiegéw maksywalnych i1 normalnych reki w ptaszczyZnie poprzeoznej, fig. 3
przedstawia widok szablonu zasiegéw maksymalnych reki w ptasazczyinie strzatkowej, zas
tig. 4 przedstawia widok ogdélny ramienia do kreslenia zasi¢géw maksymalnych i normalnyeh
reki oraz zakreséw widzenia.

Przedstawiony na fig. 1 ptaski model czlowieka sklada sie¢ z glowy 1, ktéra posiada
otwory okreslajace pozycje oka 2, podzialke¢ katdw widzenia w plaszczyinie strzatkowej 3,
linie okreslajace wielko$é 4 glowy 1 oraz katomierz pochylenia 5 glowy 1, Glowa 1 pola-
czona jest z szyjg 6 nierozlaoznym priegubem 7. Szyja 6 posiada katomierz pochylénia 8
szyl 6, skale diugosci 9 i1 szczeline regulacji dlugosoi 10 szyi 6, Szyja 6 polaczona
Jest rozlaoznym przegubem 11 z cz¢scig piersiows tulowia 12, ktdra posiada otwory wyzna-
czajgoe punkty kontaktu 13 czesci piersiowej tulowia 12 z plaszczyasnq oparoia, skale 14
i przeguby roziaczne 11 i 15. Na rozitacznym przegubie 15 czg¢sci piersiowej tulowia 12
zamocowana jest stata oze¢s¢ ramienia 16 z naniesionym katomierzem zgi¢cia ramienia 17.
Ze stals czesoia ramienia 16 polgozona jest przesuwnie za pomoog kolka prowadzacego 18
i sruby blokujgcej 19 ruchoma cze$¢ ramienia 20, ktéra posiada saczeline regulacji diu-
gosoi 21, skale dlugosci 22, naniesione wartosci okreslajace grubos¢ 23 i katomiersz
zgiecia przedramienia 24, ) .

Z ruchomg czescia ramienia 20 polaczona jest nierozlgcznym przegubem 25 stata czesc
przedramienia 26, ktdéra posiada szczeling¢ regulacji dlugosci 27, skale dlugosci 28 i war-
tosci okreslajace grubos¢ przedramienia 29. Ze stala czescia przedramienia 26 potgczona
jest przesuwnie za powoca kolka prowadzacego 30 i sruby blokujacej 31 ruchoma cz¢sé
przedramienia 32 z naniesionym katomierzem zgiecia 33 dloni 34. Na dionl 34 naniesiona
jest skala 35 oraz linie chwytu 36, Do czesci piersiowej tutowia 12 zamocowana jest
przesuwnie za pomocg kolka prowadzacego 37 i Sruby blokujacej 38 sSrodkowa ozes$é tulo-
wia 39, ktdéra posiada szczelin¢ regulacji dlugosei 40, skale dlugosci 41, naniesione
wartoscl okreslajgoe glebokosé tutowia 42 i katomierz zgiecia tulowia 43, Czesé srodkowa
tutowia 39 poiaczona jest nierozlgcznym przegubem 44 z dolng czescig tutowia 45, ktéra
posiada otwory wyznaozajgce punkty kontaktu 46 dolnej czesci tulowia 39 z plaszczyzna
oparcia 1 otwory wyznaczajgoe punkty kontaktu 47 dolnej czesci tulowia 39 z p!aszczyina
siedzenia oraz skale 48 1 49 pozwalajgce na przyporzadkowanie otworéw odpowiednim wiel-
kosciom reprezentujacym populacje. '

Z dolng czesclgq tulowia 45 polaczona jest rozlacznym przegubem 50 stalta czg¢$é uda 51,
ktéra posiada szczeling regulaojl dlugosci uda 52, skale dlugosci uda 53, wartosol okres-
lajgoe grubos¢ uda 54, otwory wyznaczajace odleglosé uda od plaszczyzny siedzenia 55,
skale 56 1 katomierz zgigoia uda 57. Ze stalg czesoigq uda 51 polgczona jest przesuwnie
za pomoog kolka prowadzgcego 58 i sSruby blokujgcej 39 ruchoma cze$é uda 60 z naniesiony-
mi liniami okreslajgcymi wielkos¢ kolana 61. Z ruchomg czescig uda 60 polaczona jest
rozlacznie przegubem 62 stala czes¢ podudzia 63, ktéra posiada szozeling regulacji diu-
gosoi podudzia 64, skale 65, naniesione warto$ocl okreslajgoe grubosé podudzia 66
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i katomierz zgiecia podudzia 67, Ze stala cze¢scig podudzia 63 polaczona jest przesuwnie
za powocq kotka prowadzacego 68 i sruby blokujacej 69 ruchoma 0z¢$¢ podudzia 70 z nanie-
sionym katomierzem zgicoia 71 stopy 72.

Z ruchoug oz¢scig podudzia 70 polaczona jest za pomocsy przegubu nierozigcznego 73
stopa 72, ktdéra posiada szczeline 74 1 skale 75 regulaoji wysokosci stopy 72, szczeline 76
i skale 77 regulacji diugosoi stopy 72 oraz otwory okreslajace punkty podparcia 78
stopy 72 i skale 79. Ze stopa 72 poitgozona jest za pomocq koika prowadzacego 80 1 sruby
blokujacej 81 przednia czesé 82 stopy 72,

Na fig. 2 przedstawiony jest szablon maksymalnego i normalnego zasiegu reki w ptasz-
ozyinie poprzecznej 83, ktdéry posiada otwory 84 i skale 85 wyznaczajgce odleglosc do ost
stawu ramiennego, linie 86, kolek 87, prowadnice zasi¢gu maksymalnego rg¢ki 33, prowadni-
oe zasiegu mormalnego reki 89 oraz linie okreslajace szerokos¢ ramion 90,

Na fig. 3 przedstawiony jest szablon zasi¢gu maksymalnego reki w plaszczyZnie strzal-
kowej 91, ktéry posiada otwér 92 do montazu na przegubie rozigoznym 15 oraz prowadnice
zasiegu wmaksymalnego reki w plasaczyZnie strzatkowej 93.

Na fig. 4 praedstawione jest rami¢ 94, ktére posiada szczeline 95 do wspéipraocy
3 kolkiem 87, koiek 96 do wspdélpracy z prowadnicami 88, 89, 93, podziatke katdéw widse~
nia w plaszoxyfnie poprsecsnej 97, otwory 98 i skale 99 do kreslemia azasiggu normalnego
oras otwory 100 1 skale 101 do kreslenia zasiegu maksymalnego reki jak réwniez otwory 102
i skale 103 do kreslenia zakresdéw widzenia.

Sposéb posiugiwania si¢ modelem wedlug wynalazku jest znany.

Zastrzez2enie patentowe

Plaskl model ostowieka do projektowania ukladéw ozlowiek - stanowisko pracy skiada-
jacy sie¢ z glowy, ssyi, tutowia, konoayny gérnej 1 dolnej, wyposazony W przeguby stano-
wigoce odpowiedniki stawéw, katomierze do pomiaru kqtdéw miedxy osiami posazczegélnych
ozesol 1 podaialki katdéw widzenia, z namienny t y u, e poszczegiélne elementy
takie jak srodkowa cze$§é tulowia /39/, ruchoma czeéé ramienia /20/, stata czesé przedra-
mienia /26/, stala oze¢éé uda /51/ 1 stala cze$é podudzia /63/ posiadaja szczeliny regu-
lacji diugosei /40, 21, 27, 52, 64/ wspélpracujgce = kolkami prowadazacymwi /37, 18, 30,
58, 68/ i s$rubami blokujacymi /38, 19, 31, 59, 69/ natowiast sayja /6/ posiada szczeline
regulacji dlugosoi /10/ wspéipracujgca z nierozlaoznym przegubem /7/ a stopa /72/ posia-
da szoczeline regulacji wysokosoi /74/ wspélpracujaca z nierozlaocznym prizegubem /73/ oraz
szozeling¢ regulacji dlugosei /76/ wspéipracujgoa z kolkiem prowadzgcya /80/ i srubg blo-
kujaocg /81/, a ponadto na cz¢sol piersiowej tutowia /12/, czesci dolnej tutowia /45/

1 stale) oczesol uda /51/ znajdujq si¢ otwory wyznaczajgoe punkty kontaktu z plaszczyzna
oparcia /13, 46/ i siedzenia /47, 55/, zas na ruchomej cz¢soi ramienia /20/, statej
ozesol przedramienia /26/, $rodkowej czeéci tulowia /39/, stalej czesci uda /51/ 1 sta-
2e) oczescl podudzia /63/ znajdujg si¢ naniesione wartosci okreslajaoe ich grubosci /23,
29, 42, 54, 66/,
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