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PŁASKI MODEL CZŁOWIEKA

DO PROJEKTOWANIA UKŁADÓW
CZŁOWIEK-STANOWISKO PRACY

Przedmiotem wynalazku jest płaski model ozłowleka do projektowania układów człowiek
- stanowisko pracy.

Znane są płaskie modele budowane na podstawie pomiarów antropometrycznych służąoe do
projektowania stanowisk pracy, W czasie projektowania konieozne jest korzystanie z sześ¬
ciu modeli reprezentujących średnie oraz skrajne wymiary mężczyzn i kobiet. Znane jest

projektowanie układów człowiek - stanowisko praoy przy pomocy fantomów z książki J. Oko¬
nia, L. Paluszkiewicza pt. "Psychologia inżynieryjna", wyd. PWN Warszawa, 1963 r. Znane
są również fantomy do projektowania z książki A. Batogowsklej i J, Słowikowskiego

pt. "Fantomy płaskie dla potrzeb projektowania" wydanej przez IWP Warszawa, 1973 r.
Wadą tyoh rozwiązań jest konieczność stosowania sześolu modeli, 00 utrudnia 1 wydłuża
czas projektowania. Ponadto modele opracowane przez Instytut Wzornlotwa Przemysłowego

przedstawiają sylwetki w płaszozyźnie strzałkowej 1 czołowej. Na podstawie tych dwóch
rzutów nie można określić w czasie projektowania kąta widzenia 1 zakresów ruchu
w płaszozyźnie poprzeoznej.

Celem wynalazku jest usprawnienie procesu projektowania układu ozłowiek - stanowisko

praoy za pomooą płaskiego modelu człowieka zawierającego istotne informacje na temat
wlelkośol antropometrycznyoh w całym przedziale ogranlozonym wymiarami skrajnymi
populacji.

Istota wynalazku polega na tym, że poszczególne elementy takie jak środkowa część
tułowia, ruchoma część ramienia, stała część przedramienia, stała część uda 1 stała
część podudzia posiadają szczeliny regulacji długośoi współpraoująoe z kołkami prowadzą¬
cymi 1 śrubami blokująoyml. Natomiast szyja posiada szczelinę regulacji długości współ¬
pracującą z nierozłąoznym przegubem a stopa posiada szczelinę regulacji wysokośol,
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współpracującą z nierozłącznym przegubem oraz szczelinę regulacji długości współpracują¬
cą z kołkiem prowadzącym 1 śrubą blokującą. Ponadto na części piersiowej tułowia, części

dolnej tułowia, stałej ozęści uda znajdują się otwory wyznaczające punkty kontaktu
z płaszczyzną oparcia 1 siedzenia. Na ruchomej części ramienia, stałej części przedra¬
mienia, środkowej części tułowia, stałej części uda i stałej części podudzia naniesione
są wartości określające grubość tych części.

Wynalazek umożliwia projektowanie układów człowiek - stanowisko pracy przy pomocy
jednego płaskiego modelu zawierającego Istotne dane antropometryczne określające wiel¬

kość, możliwośoi zasięgu i pole widzenia. Wynalazek ma szozególne znaczenie podozas
projektowania stanowisk pracy o przestrzeni zamkniętej jak kabiny oraz dużej ilości
punktów wiążącyoh takich jak manipulatory i strefy obserwacji.

Przedmiot wynalazku został przedstawiony w przykładzie wykonania na rysunku, na któ¬
rym fig. 1 przedstawia płaski model człowieka w widoku ogólnym, fig. 2 przedstawia widok
szablonu zasięgów maksymalnych 1 normalnych ręki w płaszczyźnie poprzeoznej, fig. 3
przedstawia widok szablonu zasięgów maksymalnych ręki w płaszczyźnie strzałkowej, zaś
fig. 4 przedstawia widok ogólny ramienia do kreślenia zasięgów maksymalnych 1 normalnyob
ręki oraz zakresów widzenia.

Przedstawiony na fig. 1 płaski model człowieka składa się z głowy 1, która posiada
otwory określające pozycje oka 2, podziałkę kątów widzenia w płaszczyźnie strzałkowej 3,
linie określające wielkość 4 głowy 1 oraz kątomierz pochylenia 5 głowy 1. Głowa 1 połą¬
czona jest z szyją 6 nierozłąoznym przegubem 7. Szyja 6 posiada kątomierz pochylenia 8
szyi 6, skalę długości 9 1 szczelinę regulacji długości 10 szyi 6. Szyja 6 połączona
jest rozłąoznym przegubem 11 z częścią piersiową tułowia 12, która posiada otwory wyzna¬
czająoe punkty kontaktu 13 części piersiowej tułowia 12 z płaszczyzną oparcia, skalę 14
i przeguby rozłączne 11 i 15. Na rozłącznym przegubie 15 części piersiowej tułowia 12
zamocowana jest stała ozęść ramienia 16 z naniesionym kątomierzem zgięcia ramienia 17.
Ze stałą częśoią ramienia 16 połąozona jest przesuwnie za pomooą kołka prowadzącego 18
i śruby blokującej 19 ruohoma część ramienia 20, która posiada szczelinę regulacji dłu-
gośol 21, skalę długości 22, naniesione wartości okres lająoe grubość 23 i kątomierz
zgięola przedramienia 24.

Z ruchomą ozęścią ramienia 20 połączona jest nierozłącznym przegubem 25 stała część
przedramienia 26, która posiada szczelinę regulacji długości 27, skalę długości 28 i war¬
tości określające grubość przedramienia 29. Ze stałą częścią przedramienia 26 połączona
jest przesuwnie za pomocą kołka prowadzącego 30 i śruby blokującej 31 ruchoma część
przedramienia 32 z naniesionym kątomierzem zgięcia 33 dłoni 34. Na dłoni 34 naniesiona
jest skala 35 oraz linie chwytu 36. Do części piersiowej tułowia 12 zamocowana jest

przesuwnie za pomocą kołka prowadzącego 37 i śruby blokującej 38 środkowa ozęść tuło¬
wia 39, która posiada szczelinę regulacji długośol 40, skalę długości 41, naniesione
wartości określające głębokość tułowia 42 i kątomierz zgięcia tułowia 43. Część środkowa
tułowia 39 połączona jest nierozłącznym przegubem 44 z dolną częśoią tułowia 45, która
posiada otwory wyznaozająoe punkty kontaktu 46 dolnej części tułowia 39 z płaszozyzną
oparcia 1 otwory wyznaczająoe punkty kontaktu 47 dolnej części tułowia 39 z płaszczyzną
siedzenia oraz skale 48 1 49 pozwalające na przyporządkowanie otworów odpowiednim wiel¬
kościom reprezentującym populacje.

Z dolną częśoią tułowia 45 połączona jest rozłącznym przegubem 50 stała część uda 51,
która posiada szczelinę regulaojl długości uda 52, skalę długości uda 53, wartości okreś¬
lająoe grubość uda 54, otwory wyznaczające odległość uda od płaszczyzny siedzenia 55,
skalę 56 1 kątomierz zgięcia uda 57. Ze stałą częścią uda 51 połączona jest przesuwnie
za pomooą kołka prowadzącego 58 i śruby blokującej 59 ruchoma ozęść uda 60 z naniesiony¬

mi liniami określającymi wielkość kolana 61. Z ruohomą częścią uda 60 połączona jest
rozłącznie przegubem 62 stała część podudzia 63, która posiada szczelinę regulacji dłu¬
gośol podudzia 64, skalę 65, naniesione wartośol okreslająoe grubość podudzia 66
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i kątomierz zgięcia podudzia 67. Ze stałą częścią podudzia 63 połączona jest przesuwnie
za pomocą kołka prowadzącego 68 1 śruby blokującej 69 ruchona część podudzia 70 z nanie¬
sionym kątomierzem zgięola 71 stopy 72.

Z ruchomą częścią podudzia 70 połączona jest za pomooą przegubu nierozłącznego 73

stopa 72f która posiada szczelinę 74 i skalę 1% regulacji wysokości stopy 72, szczelin? 76
1 skalę 77 regulacji długości stopy 72 oraz otwory określające punkty podparcia 78
stopy 72 i skalę 79, Ze stopą 72 połąozona jest za pomocą kołka prowadzącego 30 i śruby
blokującej 81 przednia część 82 stopy 72.

Na fig. 2 przedstawiony jest szablon maksymalnego 1 normalnego zasięgu ręki w płasz¬
czyźnie poprzecznej 83, który posiada otwory 84 1 skalę 85 wyznaczające odległość do osi
stawu ramlennego, linie 86, kołek 87, prowadnice zasięgu maksymalnego ręki 53, prowadni-
oe zasięgu normalnego ręki 89 oraz linie określające szerokość ramion 90.

Na fig* 3 przedstawiony jest szablon zasięgu maksymalnego ręki w płaszczyźnie strzał¬

kowej 91, który posiada otwór 92 do montażu na przegubie rozłącznym 15 oraz prowadnicę
zasięgu maksymalnego ręki w płaszczyźnie strzałkowej 93.

Na fig. 4 przedstawione jest ramię 94, które posiada szczelinę 95 do współpraoy
i kołkiem 87, kołek 96 do współpraoy z prowadnicami 88, 89, 93, podziałkę kątów widie-*
nla w płaszozyznle poprieoznej 97, otwory 98 1 skalę 99 do kreślenia zasięgu normalnego
orai otwory 100 1 skalę 101 do kreślenia zasięga maksymalnego ręki jak również otwory 102
1 skalę 103 do kreślenia zakresów widzenia.

Sposób posługiwania się modelem według wynalazku jest znany.

Zastrzeżenie patentowe

Płaski model ozłowleka do projektowania układów ozłowlek - stanowisko pracy składa¬
jący się i głowy, szyi, tułowia, koriozyny górnej 1 dolnej, wyposażony w przeguby stano¬
wiąoe odpowiedniki stawów, kątomierze do pomiaru kątów między osiami poszczególnych
ozęśol i podzlałkl kątów widzenia, znamienny tym, że poszczególne elementy
takie jak środkowa część tułowia /39/, ruonona część ramienia /20/, stała część przedra¬
mienia /26/, stała ozęść uda /51/ 1 stała część podudzia /63/ posiadają szczeliny regu¬
lacji długośol /40, 21, 27, 52, 64/ współpracujące z kołkami prowadzącymi /37, 18, 30,
58, 68/ i śrubami blokującymi /38, 19, 31, 59, 69/ natomiast szyja /6/ posiada szczelinę
regulacji długośol /10/ współpracującą z nierozłącznym przegubem /7/ a stopa /72/ posia¬
da szczelinę regulacji wysokości /74/ współpracującą z nierozłącznym przegubem /73/ oraz
szczelinę regulacji długości /76/ współpracująoą z kołkiem prowadzącym /80/ i śrubą blo¬
kuJąoą /81/, a ponadto na części piersiowej tułowia /12/, części dolnej tułowia /45/
1 stałej ozęśol uda /51/ znajdują się otwory wyznaczające punkty kontaktu z płaszczyzną

oparola /13, 46/ i siedzenia /47, 55/, zaś na ruchomej ozęśol ramienia /20/, stałej
ozęśol przedramienia /26/, środkowej części tułowia /39/, stałej części uda /5l/ 1 sta¬
łej ozęśol podudzia /63/ znajdują się naniesione wartośol określające ich grubości /23,
29, 42, 54, 66/.
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