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4 Manipulator hidraulic, portal

(57) Rezumat: Inventia se refera la un manipulator
hidraulic portal, destinat operatiei de descarcare a
pieselor rezultate in urma asamblarii, prin sudura,
pe masini de sudat prin frictiune, specializate, in
industria constructoare de masini. Manipulatorul
hidraulic, portal, este prevazut cu un modul de
translatie orizontala (D), fixat pe capatul unei
coloane verticale (10) si este alcatuit dintr-un cadru
rigid (13) in care se monteaza niste tije de ghidare
(14), dispuse perpendicular pe directia pe care se
deplaseaza un carucior (A), pe tijele de ghidare
(14), culisand dispozitivul de prehensiune (E) al
manipulatorului.
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Inventia se referd la un manipulator
hidraulic, portal, destinat operatiei de
descircare a pieselor rezultate in urma
asamblirii prin sudurd, pe magini de
sudat prin frictiune, specializate, in in-
dustria constructoare de magini,

Pentru deservirea maginilor-unelte
se cunosc manipulatoare portal cu doud
brate articulate, montate pe un cirucior
ce culiseazi pe o grinda suspendati.
Bratul este alcituit dintr-un cilindru hi-
draulic ce deplaseazi o placa suport a
dispozitivului de prehensiune pe o coloa-
ni ghidata. Prinderea pe carucior a bra-
fului se realizeazi printr-un mecanism
de pozitionare articulat, ce permite mig-
cari de basculare in plan vertical de pana
1a 40°.

Problema pe care o rezolva inventia
de fati este realizarea unui manipulator
care si asigure o mobilitate sporita, in
conditiile imbunititirii rigiditifii mani-
pulatorului.

Manipulatorul hidraulic, portal, con-
form inventiei, este previzut cu un modul
de translatie orizontali, fixat pe capatul
coloanei verticale gi alcatuit dintr-un
cadru rigid, in care se monteazi nigte
tije de ghidare dispuse perpendicular pe
directia de deplasare a caruciorului, pe
tijele de ghidare culisind dispozitivul de
prehensiune al manipulatorului.

Se da, in continuare, un exemplu de
realizare a inventiei, in legatura §i cu
fig.1 i 2, care reprezinta:

- fig.1, vedere in perspectiva a ma-
nipulatorului hidraulic portal;

- fig.2, schema cinematica a manipu-
latorului hidraulic portal din fig, 1.

Manipulatorul hidraulic portal, con-
form inventiei, este alcatuit dintr-un caru-
cior A, ce culiseazd pe o grindia B,
orizontald, de rezisten{a. Grinda B este
de sectiune triunghiulara s§i are in
componenta sa trei lonjeroane patrate 1.
Caruciorul A este format din nigte placi
2,3, 4 si 5, asamblate rigid intre ele.
Suprafetele laterale ale lonjeroanelor
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pitrate 1 sunt constituite nigte ghidaje
plane pentru rulmentii montati pe placile
2,3,4 si §5in nigte lagare suport 6.
Ghidarea precis se obtine reglind lagire-
le suport 6. Un motor hidraulic MH1
deplaseazi ciruciorul A de-a lungul grin-
zii B. Pe placa 2 a cidruciorului A se
monteazi un echipament hidraulic 7, ce
comandi nigte motoare hidraulice MHj,
MH2, MH3 gi MHjg iar pe placa 3 se
giseste o cutie de conectori 8 pentru
realizarea legiturilor electrice. Pe placa
4 se fixeazi un modul de translatie
verticali C, alcituit dintr-un corp 9, prin
care culiseazi o coloand tubulard 10,
ghidatd precis prin doua bucge cu bile
11.

Deplasarea pe verticald a coloanei
tubulare 10 este asigurati de motorul
hidraulic MH2 printr-o flangd 12. De
flanga 12 se fixeazi un modul de translatie
orizontala D, alcatuit dintr-un cadru rigid
13, in care se monteazi lateral doua tije
de ghidare 14. Pe tijele de ghidare 14
culiseazd un dispozitiv de prehensiune
E, pe o directie perpendiculard pe axa
de deplasare a ciruciorului A, sub actiunea
motorului hidraulic MH3 fixat pe cadrul
rigid 13.

Dispozitivul de prehensiune E, actio-
nat de motorul hidraulic MHg, este un
mecanism autocentrant, la care, un ele-
ment de acfionare 15 imprima unor bacuri
16 o migcare plan paralela, prin care se
asigura stringerea §i fixarea unei game
intregi de piese cilindrice.

Controlul deplasirilor pe toate cele
trei directii se realizeazi confirmind
executarea secventelor de lucru cu tra-
ductori de proximitate.

Revendicare

Manipulator hidraulic, portal, alca-
tuit dintr-o grinda orizontala, pe care se
deplaseazi, sub actiunea unui cilindru
hidraulic, un cirucior, care susine un
corp lateral in care este lagiruita o
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coloana antrenata vertical de un al doilea
cilindru hidraulic, caracterizat prin aceea
cil este prevazut cu un modul de translatie
orizontala (D), fixat pe capatul coloanei
verticale (10) si alcatuit dintr-un cadru
rigid (13) in care se monteaza nigte tije

4

de ghidare (14), dispuse perpendicular
pe directia de deplasare a ciruciorului
(A), pe tijele de ghidare (14) culisind
dispozitivul de prehensiune (E) al mani-
pulatorului.

Pregedintele comisiei de inventii: ing, Vasilescu Ion
Examinator: ing, Gurziu loan
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