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(57)摘要

本实用新型公开了一种人工智能实验实训

装置，包括箱体以及设置在箱体侧壁上的PLC控

制器，箱体的顶端面前侧设置有固定实验台，箱

体的顶端面后侧设置为中空状并固定设置有一

对纵向设置的滑道；所述滑道上至少滑动配装设

置有一个滑动盖板，滑动盖板通过盖板打开机构

的驱动进行左右移动，盖板打开机构的受控端连

接于PLC控制器的输出端；每一滑动盖板的正下

方设置有不同类型实验实训板，实验实训板的底

端设置有升降机构，升降机构的受控端连接于

PLC控制器的输出端。本实用新型在箱体内设置

有不同类型实验实训板，通过PLC控制器控制滑

动盖板打开后，并控制升降机构将实验实训板顶

起，操作人员能够根据实验实训需求来操控相应

的实验实训板，十分方便。
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1.人工智能实验实训装置，其特征在于：包括箱体(1)以及设置在箱体(1)侧壁上的PLC

控制器(7)，箱体(1)的顶端面前侧设置有固定实验台(11)，箱体(1)的顶端面后侧设置为中

空状并固定设置有一对纵向设置的滑道(2)；所述滑道(2)上至少滑动配装设置有一个滑动

盖板(3)，滑动盖板(3)通过盖板打开机构(4)的驱动进行左右移动，盖板打开机构(4)的受

控端连接于PLC控制器(7)的输出端；每一滑动盖板(3)的正下方设置有用于分别进行不同

实验实训的不同类型实验实训板(5)，实验实训板(5)的底端设置有用于在滑动盖板(3)打

开时将实验实训板(5)顶出的升降机构(6)，升降机构(6)的受控端连接于PLC控制器(7)的

输出端。

2.根据权利要求1所述的人工智能实验实训装置，其特征在于：所述滑动盖板(3)的底

端设置有一对与滑道(2)滑动配装的滑槽(31)。

3.根据权利要求1所述的人工智能实验实训装置，其特征在于：所述盖板打开机构(4)

包括纵向固定设置在滑动盖板(3)底端的齿条(41)以及与齿条(41)相啮合的齿轮(42)，齿

轮(42)与通过转动设置在箱体(1)侧壁上的驱动轴(44)相固定，驱动轴(44)的一端伸出箱

体(1)并连接设置有用于驱动齿轮(42)转动的驱动电机(43)，驱动电机(43)的受控端连接

于PLC控制器(7)的输出端。

4.根据权利要求1所述的人工智能实验实训装置，其特征在于：所述升降机构(6)包括

活塞杆端与实验实训板(5)底端相固定的气缸(61)，气缸(61)的受控端连接于PLC控制器

(7)的输出端。

5.根据权利要求1所述的人工智能实验实训装置，其特征在于：所述PLC控制器(7)上设

置有显示屏和操控按键。

6.根据权利要求1所述的人工智能实验实训装置，其特征在于：所述PLC控制器(7)通过

通讯模块与PC机进行信息交互。
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人工智能实验实训装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及实训设备技术领域，更具体涉及一种人工智能实验实训装置。

背景技术

[0002] 实验，指的是科学研究的基本方法之一。根据科学研究的目的，尽可能地排除外界

的影响，突出主要因素并利用一些专门的仪器设备，而人为地变革、控制或模拟研究对象。

实验实训装置为职业技术培训所用的教学仪器。

[0003] 目前的实验实训装置仅能够进行一项实验实训，若操作人员需要进行多种实验实

训，需要更换不同的实验实训装置，无疑造成不便。并且，目前的实验实训装置的实验实训

板是一直与外界相接触的，灰尘容易吸附到实验实训板上，需要定期对其进行清扫，十分不

便。

实用新型内容

[0004] 本实用新型需要解决的技术问题是提供一种人工智能实验实训装置，以解决目前

的实验实训装置仅能够进行一项实验实训以及需要对实验实训板进行定期清扫的问题，以

使得实验实训装置能够进行多项实验实训，实验实训更为便捷。

[0005] 为解决上述技术问题，本实用新型所采取的技术方案如下。

[0006] 人工智能实验实训装置，包括箱体以及设置在箱体侧壁上的PLC控制器，箱体的顶

端面前侧设置有固定实验台，箱体的顶端面后侧设置为中空状并固定设置有一对纵向设置

的滑道；所述滑道上至少滑动配装设置有一个滑动盖板，滑动盖板通过盖板打开机构的驱

动进行左右移动，盖板打开机构的受控端连接于PLC控制器的输出端；每一滑动盖板的正下

方设置有用于分别进行不同实验实训的不同类型实验实训板，实验实训板的底端设置有用

于在滑动盖板打开时将实验实训板顶出的升降机构，升降机构的受控端连接于PLC控制器

的输出端。

[0007] 进一步优化技术方案，所述滑动盖板的底端设置有一对与滑道滑动配装的滑槽。

[0008] 进一步优化技术方案，所述盖板打开机构包括纵向固定设置在滑动盖板底端的齿

条以及与齿条相啮合的齿轮，齿轮与通过转动设置在箱体侧壁上的驱动轴相固定，驱动轴

的一端伸出箱体并连接设置有用于驱动齿轮转动的驱动电机，驱动电机的受控端连接于

PLC控制器的输出端。

[0009] 进一步优化技术方案，所述升降机构包括活塞杆端与实验实训板底端相固定的气

缸，气缸的受控端连接于PLC控制器的输出端。

[0010] 进一步优化技术方案，所述PLC控制器上设置有显示屏和操控按键。

[0011] 进一步优化技术方案，所述PLC控制器通过通讯模块与PC机进行信息交互。

[0012] 本实用新型在箱体内设置有不同类型实验实训板，通过PLC控制器控制滑动盖板

打开后，并控制升降机构将实验实训板顶起，操作人员能够根据实验实训需求来操控相应

的实验实训板，十分方便。并且因在实验实训完成后，滑动盖板处于闭合状态，实验实训板
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位于箱体的内部，所以外界灰尘不会吸附到实验实训板上，使得本装置不需要经常清扫，大

大地节省了人工劳动力。

[0013] 本实用新型PLC控制器通过通讯模块与PC机进行信息交互，能够接收PC机发出的

信号，即老师通过PC机播发的课程能够传输至PLC控制器，并通过显示屏进行显示，保证操

作人员能够根据课程进行操作。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型在不进行实验实训时的结构示意图；

[0015] 图2为本实用新型滑动盖板打开时的结构示意图；

[0016] 图3为本实用新型滑动盖板的结构示意图；

[0017] 图4为本实用新型的部分剖开图；

[0018] 图5为本实用新型图4的主视图；

[0019] 图6为本实用新型在进行实验实训时的结构示意图。

[0020] 其中：1、箱体，11、固定实验台，2、滑道，3、滑动盖板，31、滑槽，4、盖板打开机构，

41、齿条，42、齿轮，43、驱动电机，44、驱动轴，5、实验实训板，51、电子技术设计性实验实训

板，52、操作工具实验实训板，6、升降机构，61、气缸，7、PLC控制器。

具体实施方式

[0021] 下面将结合附图和具体实施例对本实用新型进行进一步详细说明。

[0022] 人工智能实验实训装置，结合图1至图6所示，包括箱体1、PLC控制器7、固定实验台

11、滑道2、滑动盖板3、盖板打开机构4、实验实训板5和升降机构6。

[0023] PLC控制器7设置在箱体1侧壁上，用于控制装置的整体运作。PLC控制器7上设置有

显示屏和操控按键。PLC控制器7通过通讯模块与PC机进行信息交互，能够接收PC机发出的

信号，即老师通过PC机播发的课程能够传输至PLC控制器7，并通过显示屏进行显示，保证操

作人员能够根据课程进行操作。

[0024] 箱体1的顶端面前侧设置有固定实验台11，箱体1的顶端面后侧设置为中空状并固

定设置有一对纵向设置的滑道2。

[0025] 滑道2上至少滑动配装设置有一个滑动盖板3，本实用新型中设置有两个滑动盖板

3，分别位于左右两侧。滑动盖板3的底端设置有一对与滑道2滑动配装的滑槽31。

[0026] 滑动盖板3通过盖板打开机构4的驱动进行左右移动，进而实现滑动盖板3的开合，

盖板打开机构4的受控端连接于PLC控制器7的输出端。

[0027] 盖板打开机构4包括齿条41、齿轮42、驱动轴44、驱动电机43。齿条41纵向固定设置

在滑动盖板3底端。齿轮42与齿条41相啮合，齿轮42转动时能够驱动齿条41线性移动。齿轮

42与通过转动设置在箱体1侧壁上的驱动轴44相固定，驱动轴44的一端伸出箱体1并连接设

置有驱动电机43，驱动电机43用于驱动齿轮42转动，驱动电机43的受控端连接于PLC控制器

7的输出端。

[0028] 每一滑动盖板3的正下方设置有不同类型的实验实训板5，用于分别进行不同实验

实训。本实用新型中位于右侧的实验实训板为电子技术设计性实验实训板51，用于进行电

子技术设计性实验实训。电子技术设计性实验实训板51上设置有电器元件及电源。位于左
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侧的实验实训板为操作工具实验实训板52，用于进行操作工具的实验实训板，操作工具实

验实训板52上设置有若干能够放置操作工具的储物格。

[0029] 实验实训板5的底端设置有用于在滑动盖板3打开时将实验实训板5顶出的升降机

构6，升降机构6的受控端连接于PLC控制器7的输出端。

[0030] 升降机构6包括活塞杆端与实验实训板5底端相固定的气缸61，气缸61的受控端连

接于PLC控制器7的输出端。

[0031] 本实用新型在进行实验实训时，操作人员根据实验实训需求，操作PLC控制器7，

PLC控制器7控制相应的驱动电机43转动，带动驱动轴44及齿轮42转动，进而带动齿条41及

与齿条41相固定的滑动盖板3线性移动，相应的滑动盖板3打开。接着，PLC控制器7控制相应

的气缸61的活塞杆伸长，将相应的实验实训板5顶起，进而操作人员进行实验实训。

[0032] 当实验实训完成后，操作人员操作PLC控制器7，PLC控制器7控制气缸61的活塞杆

缩回，进而将相应的实验实训板5拉回至箱体1的内部。而后，PLC控制器7控制相应的驱动电

机43反向转动，驱动滑动盖板3闭合。因在实验实训完成后，滑动盖板3处于闭合状态，实验

实训板5位于箱体的内部，所以外界灰尘不会吸附到实验实训板5上，使得本装置不需要经

常清扫，大大地节省了人工劳动力。
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图1

图2
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图3

图4
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图5

图6
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