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- Vynédlez se tykd zapojeni obvodu

k ¥{zenf vdlcovacich tratf,. zejména urle-
n¥ch k vélcovéni plechd s pési. Vynédlezem
se re31 odstrenénf{ skokovych zmén momentu,
které se vyskytovaly u trat{ s dspornym
provedenim pohonu. Podstatou vynélezu je
zapo jeni obvodu k tomuto ddelu, ktery

sestdvé ze dvou napdjecfch blokl, regulé- [~
toru rychlosti, bloku dynemického omezendi )
rychlosti, zadévaciho bloku a defini&ni-
ho bloku. Prvnimu napdjecimu bloku je pek
zaddvén umély invertor a soufasné druhému
napdjecimu bloku povel k reverzaci.

V okamZfiku potvrzeni um&lého invertoru
dojde prostfednictvim defini&niho bloku

k prerudeni funkce bloku dynamického ome-
zeni rychlosti a soufasn& se regulédtoru
rychlosti zadaj{ podéte¥n{ podminky. Po
ukongen{ reverzace buzeni doJjde k odblo-
kovéni prvniho nepédjeciho bloku a k uvol~
néni regulétoru rychlosti a bloku dynemic-
kého omezeni rychlosti.  Tim se v podsta-
t& odstrani prudké rychlostni{ zmény.
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Vynélez se t¥ké zapojeni obvodu k ¥izeni védlcovacich trati.

U investi¥nich celkd, jako jsou napf. vélcovaci trat¥, bfvé z udspornych didvodd ste jno-
smrny motor pohonu pfisluiné vélcovaci stolice napédjen z nereverzntho ménide, zetimco
buzeni o podstatnd mendim vykonu je nepédjeno z ménile reverznfho. Pokud moment, vytvo-
feny od pasivnich odpord mechanizmu vélcovaci stolice a pretvérné préce, Je schopen

hredit potiebny dynamicky moment brzdéni mechenizmu vélcovaci stolice, pak Je funkce
traté normélni, neproblematickéd a vdlcovéni probfhd bez poti%ffi. K brzdéhi pek predevdim
dochdzi na konci vélcovaného'péau, at ji% ru¥nim povelem od obsldhy ¢1 automatickym '
zastavenim trati,‘déle p¥i zmen3ovéni pracovni rychlosti na svarech, prfl zestaveni na
z4klad¥ poruchy, hevérie, etd. Nestene-li vSek takovy pripad, Ze potfébny dynemicky
moment brzd&n{i mechanizmu v4lcovac{ stolice bude v¥t¥f ne? definované pesivni odpory,

pak logika reverzace buzeni vyhodnoti Zddost o zm&nu smyslu momentu pohonu.

" Nevyhodou nepdjeni stejnosm&rného motoru pohonu vélcovaci stolice z nereverzntho
méni%e pri soulasném napdjeni budiciho vinuti z reverzniho‘mén1§e Je to, %e je negativné
ovlivnén Zas reverzace vlastnfho proudu v buzenf pohdndctho motoru, po ktery neni moZno
vytvorit moment a tzn. i pohon spojité ¥{fdit. U dosud Yedenych systémd dochédzelo pak
po dobu nglokovéni'nereverzniho mEnide stejnosméfného motoru pohonu védlcovaei stolice
k velkym zm¥ném %édosti o zménu smyslu momentu pohonu vi&i skutefnému stavu rychlosti
a posléze v Kkonedném stadiu reverzace buzen{, tj. i momentu pohonu, p#i op¥tném odbloko~
vén{ tohoto kotevniho nereverznfho m&nide k velkym proudovym i rychlostnim skokdm.

U tretf, kde se vdlcuji siln¥j8{ pdsy, bylo zmin®ny Jev. moZno odsiranit tim, Ze se
strmost po¥edovenych zm¥n rychlosti zmen$ila, av3ak za cenu sniZeni védlcoveci produkce

e zvétdeni mén& kvalitnich dee kit pésu, a to vinou‘prodlouZeni doby brzddni. Pro extrémns
melé Ubdry u tenkych pésd ani toto opatfeni nenfi uW&inné, tékze_ﬁsporné provedéﬁi “tako-
vychto vélcovacich tret{ neprosto vyluduje produkei slabych pési. '

Uvedené nevyhody odstrenuje zapojeni .obvodu k ¥izen{ vélcovacich trati, sestédvajiel
ze dvou napéjecich blokﬁ,'regulétoru rychlosti, bloku dynamického omezeni rychlosti,
zeddvactho bloku & definidnftho bloku.

Podstatou zapojeni obvodu podle vyndlezu Je to, %e vystup zedévactho bloku Je
zapojen ne zaddvaci vstup bléku dynamického omezeni rychlosti, Jjehof progremovy vystup
je pripojen na ¥fdiecf vstup reguldtoru rychlosti. DefiniZni vstup fegulétoru rychlosti
Je paraleln& spojen s ovlddacim vstupem bloku dynamického omezeni rychlostl a vystupenm
defini¥nfho bloku. K prvnimu informednimu vstupu defini¥nfho bloku Je pak pi;pojen
logicky vystup prvntho nepdjectho bloku g k¥ druhému informe&nimu vetupu loglicky vystup
druhého nepédjeciho bloku.

Vyhodou zapojeni obvodu podle vynélezu je to, %e dovoluje pomdrné strmé brzdéni
vélcovaci traté i pii ma1é, resp. nulové, pretvérné préci bez skokovych zmén momentu,
které u tratf kverto byly s dosud pifi&inou prudkych zm&n tehu v pédsu. Lze tedy 8 vyufiti.
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predmétu vyndlezu na té&chto tratich & dspornd provedenym pohonem vélcovat téZ slebé
pésy bez destrukel a Jjakéhokdliv zmenSeni bé%né produkéni &innosti.

Zapojeni obvodu k *izenf vélcovacich trati Je prikladn& schematicky znézornéno
blokovym schématem ne pripojeném vykresu. ‘ )

_ Jek paitrho z blokového schémafu sestdvéd obvod k Ffzeni vélcovacich trati podle
vynélezu z prvniho napéjectho bloku 5, cof je v daném piiped? fizeny ventilovy nereverz-
ni ménié pro napéjeni kotvy pohéndcfho motoru J vélcovaci stolice 1, vietnd proudového
regulétoru a vlestnfho ¥fzenf, druhého napdjectho bloku §, tvoreného ¥{zenym ventilovym

m¥nifem pro nepdjeni budictho vinut{ 3.1 pohénéciho motoru 3 vélcovaci stolice 1,
vietnd proudového reguldtoru a vliastniho Ffzeni, regulétoru 8 rychlosti, bloku 12
dynemického omezeni rychlosti, zedévactho bloku 13, jim% se zeddvé rychlost traté a
definiintho bloku 14, ktery slou#f jednesk k pierusenf funkce bloku 12 dynemického
omezeni rychlosti a ,jednak k definovéni poddtednich podminek regulétoru 8 rychlosti.
Sousdst{ pohonu vélcovaci tratd je pak jedt& &idlo 4 rychlosti, gidlo 15 elektromotoric-b
kého .napéti, %idlo 16 kotevniho prbudu, ¢idlo 17 budictho proudu, omezoveci blok 7,
slouzfci k statickému i dynemickému omezeni kotevniho proudu, regulétor 9 elektromoto-
rického napsti, blok 10 logiky reverzace buzeni a vyhodnocovael blok 11, ‘vyhodnocujict
signum %4dené a skutedné rychlosti. Fro ndzornost je je3td na obrézku pFipojeného
vykresu nakresleno sche‘matic‘:ky navijedlo 2 vélcovaného materidlu. Jednotlivé bloky 3
a% 17 Jeou zapojeny tek, %e na pryni informadnf vstup y definidnfho bloku 14 Jje zapojen
logick§ vystup n prvntho napéjeciho bloku 5 & na druhy informadni vstup X logiék:{r vystup
§ druhého napédjectho bloku §, ktery Je té% pﬂ.pogen na druhy defini¥nf vstup ch prvanfho
napdjectho bloku 2. V¥stup definién:(ho bloku 14 je perelelnd p¥ipojen na defini¥ni
vstup w regulétoru 8 rychlosti a na ovlddaci vstup u bloku 12 dynauuckého omezeni
rychlosti, Jjeho’ zadévaci vstup 1 Je spojen s vystupem zedévaciho bloku 13, JjehoZ
zaddvaci vstup I" Je zapojen na potenciometr v nezakresleném ovlddacim pultu. Rfdict
v§stup g2 bloku 12 dynamického omezeni rychlosti je urden k ¥{zeni ostatnfch funkén&
avédzanych pohond, jeko nap¥. nayi,jedla, rozvijedla, srmetury stolice a Je piipojen

k vystupu nezakreslené skiing ménide tdchto pohoni, ké kterému je té% p¥ipojen progra-
movy vystup gl, perslelnd spojeny ‘se zadévacim vstupem g vyhodnocovactho bloku 1l a
‘i'-:(dicim vétupem p regulétoru & rychlosti ,jehoz zpétnovazebni vstup o je spojen jednak
8 v¥stupem ¥idla 4 rychlosti a jednak ‘se zpétnovazebnim vstupem r vyhodﬁocovaciho
bloku 1l. V¥stup vyhodnocovactho bloku 11 je pek zapojen na defini¥nf vstup {5 bloku
10 logiky reverzace buzeni, jehoZ reverzadni vystup j Jje p¥ipojen na reverzafni vstup
h druhého napé,jegiho bloku 6 a invertorovy vystup i na prvni defini¥ni vstup 4 prvniho
- napéjectho bloku 3, JjehoZ #{dicf vstup g je spojen 8 vystu‘pem omezovectho bloku 7, ne
‘Jeho# ¥fdfcl vstup o¢ Je zapojen v¥stup reguldtoru 8 rychlosti. K zp&tnovezebnimu
vstupu b prvntho m\péseéiho bloku 2 Je pripojen vystup &idle 16 kotevntho proudu, pres
‘které je silovy vstup ¢ tohoto prvniho napédjectho bloku. 5 spojen s nezekreslenou
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‘rozvod‘n.ou 81t{ elektrické energie. Silovy vystup m prvntho napédjeciho bloku 5 A-,je pek
paralelhé spojen s kotvou pohédndctho motoru J vélcovacd stolice 1 a pres &idlo 15
elektromotorického napéti se zpétnovazebnim vstupem 1 regulétoru 9 elektromotorického
napét:’., jeho¥ zadévaci vstup ‘Je p¥ipojen k potenciometru, umisténém ve vané nezskresle-
ného technologického regulétoru. Vystup regulétoru 3 elektromotorického napéti Je

zapojen na i‘idici vstup e druhého napé;jeciho bloku 6, ne :jeho% zpétnovazebni vatup £

Jje pripojen vystup &idlae 17 budiefho proudu, pres které Je silovy vetup tohoto druhého
napéjeciho bloku 6 spojen s mzakreslenou rozvodnou eiti elektrické energie. K silovému
vystupu z druhého napé;)eciho bloku Je pak pf'ipo;]eno budict vinutf 3,1 pohéndctho

motoru 3 vélcovaci stolice 1.

Funkce obvodu, zapo,jeného podle vynélezu, ,je nésledu,jici. Vyhodnocovaci blok 11
vyhodnoti Zédost o reverzaci momentu, tzn. i buzen:( 8 ta déle zpracované v bloku lQ
logiky reverzace bugeni pres invertorovy vystup 1 zed4 umély invertor prvnimu napédjeci-
mu bloku 5 & soulasné pres reverzalni vystup 3 povel k reverzaci’ druhého napédeciho
bloku 6. V okem¥iku potvrzenit umdlého invertoru ne logickém vystupu p prvn:f.hq napé jectho
bloku 5 dojde pres prvni informadni vstup definiénih'o bloku 14 k pi‘eruéen:( funkee
bloku 12 dynemického omezeni rychlosti prosti‘ednictv:[m Jeho ovlédaciho vstupu ua
souasnd se reguldtoru 8 rychlosti pi'es Jeho definiéni vstup w zada;]i poééteéni podmin-
ky. Po ukonseni reverzace buzeni, tj. v okamz:l.ku, kdy se na 1ogickém vystupu y druhého
napéjeciho bloku 6 obdevi :!.nformace o minimdlnim budicim proudu, dojde k odblokovénit
prvnfho napgjectho bloku 3 pies jeho druhy definiéni vetup ch a-souéasné k uvolnéni
reguldtoru 8 rychlosti a bloku ;_ dynamického omezeni rychlosti.
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PREDMET VYINAKLEZU

Zapojeni obvodu k ¥ifzenf vélcovacich trati, sestdvajictho ze dvou népéjec:’.ch
blokﬁ reguldtoru rychlosti, bloku dynamického omezen:( rychlosti, zeddvaciho bloku |
a defini¢nfho bloku, vyznatujici se tim, Ze vystup zeddvactho bloku (13) je zapojen
na zadévaci vstup. (t) bloku (12) dynamického omezeni rychlosti, jehoZ programovy
. ;vjstup (ql) je pripojen na ¥fdici vstup (p) regulétoru (8) rychlosti, jeho% definiént
vstup (w) ‘je parsleln® spojen s ovlédacim vetupem (u)- bloku (12) dynamického omezeni
rychlosti a v¥stupem defini&niho bloku (14), k JehoZ prvnimu informeénimu vstupu (v).
Je pf-ipojen logicky vystup (n) prvn:(ho napéjectho bloku (5) ak druhému informaénimu
‘vatupu (x) logicky vystup (y) druhého napé;jeciho bloku (6).

1 vyki'e 8
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