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OZET
ASANSOR SISTEMI
Bulus bir birinci asansdr kabinine ve tercihen bir destek gercevesinde, dzellikle asansdr sisteminin bir
asansOr kabini destek ¢ercevesinde diizenlenmis en az bir ikinci kabine sahip bir asansdr sistemi ile
ilgilidir. Ozellikle bulus cift-katli asansér sistemleri olarak tasarlanan asansér sistemlerinin alani ile
ilgilidir. Bulusun bir amaci bir iyilestirilmis tasarima sahip bir asansor sistemini meydana getirmektir.
Ozellikle birgok asansor kabinlerinin birbirine gdre optimize edilmis sekilde ayarlanmasinin miimkiin
oldugu ve/veya bir asansdr kuyusu boyunca asansor kabinlerinin ortak hareketi icin olan bir tahrik
makinesi birimine olan talebi azaltildig bir asansor sistemini meydana getirmek bulugun bir amacidir.
Amaglardan en az birinin bir kismini ¢6zen, bir ilgili asansér sistemi igin olan ¢6ziim ve teklifler
bundan senra sunulur. Aynca avantajli destekleyici veya altemnatif ilave gelismeler ve uygulamalar

belirtilmistir.
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istemler
1. Bir birinci asansér kabini (9) ve bir ikinci asansor kabini (10), bir kars:1 agirlik (20), bir tahrik
kasnagi (23) ve bir ¢cekme araci (24) igeren bir tahrik makinesi iinitesi (22) iceren, ¢ekme aracinin (24)
tahrik makinesi {initesinin (22) tahrik kasnag (23) {izerinden yonlendirildigi, ¢cekme aracimn (24)
tahrik kasnaginin (23) bir tarafinda kabin diizenlemesine (25) ve tahrik kasnaginin (23) diger tarafinda
karst agirliga (20} bagh oldugu, kabin diizenlemesinin (25}, asansor kabinlerinin (9, 10) birlikte seyri
igin bir asansér kuyusunun (2) bir gidis alaninda (27) gidebilir oldugu ve kabin diizenlemesi (25)
icinde ikinci asansor kabinin (10) birinci asansor kabinine (9) gdre ayarlanabilmesi vasitasiyla bir ayar
mekanizmasinin (26) saglandigi, ayarlama mekanizmasinin (26} bir ayarlama cihazi (29), bir birinci
ayarlamali ¢gekme araci1 (31) ve ikinci ayarlamal ¢gekme araci (32) igerdigi, birinci ayarlamali gekme
aract (31) ve ikinei ayarlamali ¢ekme aracinin (32) ayarlama cihazi (29) iizerinde yénlendirildigi ve
birinci ayarlamah ¢ekme aracinin (31) ve ikinei ayarlamali ¢ekme aracimn (32} ayarlama cihazinin
(29) bir tarafinda ikinci asansor kabinine (10} ve ayarlama cihazinin (29) diger tarafinda kars1 agirliga
baglandig1, ayarlama cihazinin (29) asansér kuyusu (2) icinde bir birinci ayarlamali cekme araci (31)
ve ikinci ayarlamali ¢ekme araci (32) iizerinde askida tutulmasi ile karakterize edilen, bir kabin

diizenlemesine (25) sahip bir asansir sistemi.

2. Birinci ayarlamali ¢ekme aracinin (31) ikinci asansér kabini {10) ile, birinci ayarlamali ¢ekme araci
{31} tarafindan ikinci asansdr kabinine (10) iletilen ¢cekme kuvvetinin en azindan kismi olarak
yergekimi yoniine (44) karsi hareket edecek sekilde baglanmasi ile karakterize edilen istem 1’¢ gore
asansor sistemi.

3. Kabin diizenlemesinin (25) bir destek ¢ergevesi (8) igermesi, en az bir saptirma makarasinin (42,
43} destek cercevesine {8) tutturulmasi ve ayarlama cihazindan (29) gelen birinci ayarlamal ¢ekme
aracinin (31) en az bir saptirma makaras1 (42, 43) etrafinda ve tekrar ikinci asansor kabine (10) dogru
yonlendirilmesi ile karakteriz edilen, Istem 1 veya 2’den herhangi birine gére asansér sistemi,

4, Tkinci ayarlamali gekme aracimin (32) ikinci asansor kabini (10) ile, ikinci asansor kabinine (10)
ikinci ayarlamali ¢ekme aract (2) tarafindan iletilen ¢ekme kuvvetinin en azindan kismi olarak
yer¢ekimi yoniinde (44) hareket edecek sekilde baglanmasi ile karakterize edilen istemler 1 ila 3’den
herhangi birine gdre asansor sistemi.

5. Ayar cihazimin (29) bir birinci makara seti (35) igermesiyle, bunun yakiminda birinci ayarlamali
cekme aracinin (31), ayar cihazi (29) asansér kuyusunda (2) birinci ayarlamali ¢ekme araci (31) ile en
azindan kismi olarak asilacak gekilde yonlendirilmesi ile karakterize edilen istem 1 ila 4’den
herhangi birine gére asansér sistemi.

6. Ayar cihazinin (29) bir ikinci makara seti (36) igermesiyle, bunun yakiminda ikinci ayarlamali
cekme aracinin (32), ayar cihazi (29) asansdr kuyusunda (2} ikinci ayarlamali ¢ekme araci (32) ile en
azindan kismi olarak asilacak sekilde yonlendirilmesi ile karakterize edilen istem 5’¢ gbre asansor

sistemi.
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7. Ayar cihazimn (29} en az bir ayar birimi (40) igermesiyle, bu birim ile birinci makara seti (35) ve
ikinci makara seti (36) arasindaki mesatenin (L) ayarlanabilmesi ile karakterize edilen istem 6’ya
gdre asansor sistemni.

8. Ayar cihazinin (29), ayar birimi (40) icin bir ayar tahriki (41) icermesiyle ve ayar tahrikinin (41)
asansdr kuyusunda (2) ikinei makara seti (36) ile asilmasiyla karakterize edilen istem 7’ye gbre
asansor sistemi.

9. Birinci makara seti (35) ve ikinci makara seti (36) arasindaki ayar biriminin (40) sadece gekme
kuvvetleri ile yiiklenebilmesi ile karakterize edilen istem 7 veya 8¢ gdre asansdr sistemi.

10. Ayar biriminin (40) bir kasnak {40) olarak olusturulmasiyla ile karakterize edilen istem 9’a gire
asansoOr sistemi.

11. Birinci makara seti (35) ve ikinci makara seti (36) arasindaki ayar biriminin (40) gerilim ve
sikistirma kuvvetleri ile yiiklenebilmesi ile karakterize edilen istem 7 veya 8’e gore asansor sistemi.
12. Ayar biriminin (40) bir aks birimi (40) olarak veya bir elektrohidrolik ayar birinu (40) olarak
olusturulmasi ile karakterize edilen istem 11°e gdre asansdr sistemi.

13. lkinci asansér kabininin (10) bir ayar kiitlesinin (mAK), ayar cihazimn (29) kiitlesinin (m)
yarisindan daha biiylik olmamas: ile karakterize edilen istemler 1 ila 12°den herhangi birine gére

asansOr sistemi.
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ASANSOR SISTEMI
Bulus bir birinci asansdr kabinine ve tercihen bir destek ¢ercevesinde, dzellikle asansdr sisteminin bir
asansOr kabini destek ¢ergevesinde dlizenlenmis en az bir ikinci kabine sahip bir asansdr sistemi ile
ilgilidir. Ozellikle bulus ¢ift-katli asansdr sistemleri olarak tasarlanan asansor sistemlerinin alani ile
ilgilidir.
Tki asansor kabinine sahip bir asansér WO 2005/014461 A1°den bilinir, iki asansdr kabini, bir asansor
kuyusunda birlikte hareket edebilecek sekilde birbirine eslenir. ki asansor kabini arasindaki bir dikey
ayrum, diger asansor kabinine gére en az bir asansdr kabinini hareket ettirerek ayarlanabilir. Bir ayar
kablosu bunu yapmaya yarar. Ayar kablosunun bir ucu kuyu tabaninin ucuna baglanir. Bir kars1 agirlik
diger ugtan asilir. Ayrica, ayar kablosu, bir asansér makinesini iceren bir ayar tahrikini bir tahrik
kasnag vasitasiyla yonlendirilir. Ayrica, asansér kuyusu boyunca, her iki asansdr araci da dahil olmak
iizere, tiim tertibat1 hareket ettirmeye yarayan bir ilave asansor makinesi de saglanmustir.
WO 2005/ 014461 Al’de bilinen asansdr sistemindeki dezavantaj asansér kuyusu iizerinden her iki
asansor kabininin birlikte hareketini ve aym zamanda her iki asansér kabininin birbirlerine ayar
mekanizmalarim gerceklestirmek i¢in gerekli saptirma makarasinin yam sira asansér makinesine ve
kars1 agirliklara sahip iki komple diizenege ihtiyag duymasidir.
Burada gliglii asansor makinesi de gereklidir, ¢linkii érnegin tertibatin tiim yiikli sadece ilave asansér
makinesi ile asansér kuyusunda hareket ettirilmelidir. Cok sayida giiclii bilesenler i¢in yiiksek
masraflara ilave olarak, ayrica daha genis bir alan gereksinimi ve gerceklestirilmesinde daha yiiksek
insaat harcamalari ile sonuglanir.
Tki asansér kabininin birbirine gore ayarlanmasi igin 6zel bir ayarlama mekanizmasinin
gerceklestirilmesinde, bu ayarlama mekanizmalarinin bilesenlerinin asansor kabin cer¢evelerine monte
edilmesi dusiiniilebilir. Bu tasarim bununla birlikte Gzellikle ayar mekanizmasi icin olan tahrikin de
asansor kabini gercevesi lstline monte edilebilme ve avar mekanizmasia ilave olarak asansor
kabinlerinin tertibatini hareket ettirmek igin gerekli asansdr makinesinin daha etkin olacak sekilde
tasarlanmas1 dezavantajina sahiptir. Bunun igin ihtiyag duyulan karsi agirhik kiitlesi de oldukga
bityiiktiir.
IP H11228057 ve JP 2001080856 da birbirine gdre ayarlanabilir bir kabin tertibatinda iki asansér
kabinine sahip asansérleri tanimlar. Ilgili ayar mekanizmalari, bir tarafta bir asansér kabinine ve diger
tarafta bir kars1 agirhZa baglanmus iki ayarlamali ¢cekme aracina sahiptir.
Bulusun bir amac1 bir iyilestirilmis tasarima sahip bir asansor sistemini meydana getirmektir. Ozellikle
birgok asansdr kabinlerinin birbirine géire optimize edilmig sekilde ayarlanmasinmin miimkiin oldugu
ve/veya bir asansdr kuyusu boyunca asansér kabinlerinin ortak hareketi igin olan bir tahrik makinesi
birimine olan talebi azaltildifi bir asansor sistemini meydana getirmek bulusun bir amacidir.
Amaglardan en az birinin bir kismini ¢dzen, bir ilgili asansor sistemi i¢in olan ¢bziim ve teklifler
bundan sonra sunulur. Ayrica avantajli destekleyici veya alternatif ilave gelismeler ve uygulamalar

belirtilmistir.
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AsansOr sistemi, bir birinci asansér kabinine ve en az bir ikinci kabine sahip bir kabin tertibatini, bir
kars1 agirligr ve bir tahrik kasnagina ve bir ayarlamali gekme aracina sahip bir tahrik makinesi birimini
icerir. Ayarlamali ¢cekme araci tahrik makinesi biriminin tahrik kasnagi {istiinden vyonlendirilir,
ayarlamali ¢ekme araci, tahrik kasnaginin bir tarafi Gstiinde kabin tertibatina ve diger taraf iistiinde
karst agirliga baglanir. Ayrica kabin tertibati, kabin tertibatinin asansér kabinlerinin birlikte hareket
etmesi igin bir asansdr kuyusunda saglanan bir gidis alaninda hareket edebilir. Kendisi ile ikinci
asansOr kabininin asansOr tertibati ig¢inde ikinci asansér kabinine gore ayarlanabildigi bir ayar
mekanizmasi da saglanir. Asansér sistemi, bir avar cihazinin ayar mekanizmasinin bir birinci
ayarlamal ¢ekme aracina ve bir ikinci ayarlamali ¢ekme aracina sahip olmasi, birinci ayarlamal
¢ekme aracinin ve ikinci ayarlamali ¢ekme aracinin ayar cihazi boyunca yonlendirilmesiyle, birinci
ayarlamali cekme aracinin ve ikinci ayarlamali ¢ekime aracimin, ayar cihazinin bir tarafi Gistiinde ikinci
asansdr kabinine ve ayar cihazinin diger tarafi Gistiinde kars1 agirliga baglanmasi ile karakterize edilir.
AsansOr sistemi bir birinci asansér kabinini ve bir ikinci asanstr kabinini icerir. Bagka asansér
kabinleri de saglanabilirdi. En azindan ikinci asansér kabini, birinci asansor kabinine ve ayarlamali
cekme aracina gbre ayarlanabilir. Eger bir destek cercevesi, Ozellikle bir asansér kabini destek
gercevesi saglanirsa, birinci asansOr kabini destek cer¢evesinde en azindan temelde sabit sekilde
diizenlenirken ikinci asansor kabini bdyle bir destek cergevesine gore ayarlanabilir. Uygun séniimleme
araglannin  veya benzerlerinin, ©&zellikle bir yayli siispansivon cihazimin saglanabilecegi
anlasilmaktadir.

Cekme araci terimi ve ayarlamali ¢ekme araci terimi genel olarak bu baglamda ele alinir. Tekli ve
coklu-halat uygulamalart miimkiindiir. Cok-halatl uygulamalarda, bireysel halatlarin ayri montajlar
da gergeklestirilebilir, Kismi olarak ayrilmis ve kismi olarak birlestirilmis tasarimlar da
gergeklestirilebilir. Ayrica, bir halat i¢inde birlikte veya bircok halat iginde ayn olarak destek ve
¢ekme araclar da gerceklestirilebilir. Cekme araci igin, tahrik makinesi biriminin destek aracina
uygun bir siirtlinmeli temas gerceklestirilir,

Asansdr kuyusu terimi genel olarak bu baglamda ele alinacaktir. Gerekirse, gidis alam érnedin kars:
agirlik alanindan bélmek i¢in bina yaninda veya ayraca bdlme elemanlar1 da saglanabilir. Ayrica gidis
alam ve ayar cihazi igcin olan bir alan arasindaki belli bir uzamsal ayrim da bu sekilde saglanabilir.
Buna paralel olarak tahrik makinesi birimi ayr bir makine dairesinde yer alabilir ve asansor
kuyusunda ayrilmaz.

Seyahat alam asansor kabinleri {izerinden kabin diizeneginin asansdr kabinlerinin birlikte seyri
Ozellikle birlikte yiikselme veya alealma olarak anlasilacaktir. Bununla birlikte egimli bir asansor
tasarimu da disiindlebilir.

Ayrica asanstr sisteminin tasartmina bagli olarak, sabit bir birinci asansdr kabinine giére ve/veya
asansdr kuyusunun gidis alanm boyunca asansdr kabinlerinin birlikte hareketi esnasinda ikinci asansér

kabininin ayari miimkiin olabilir.
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Bulusa gore ayar cihazi, asansér kuyusunda birinci ayarlamali ¢ekme aracryla ve ikinci ayarlamali
¢cekme araci ile asilir. Uygun bir kilavuz, asansér saftinda yer alan kilavuz rayvlan kullanarak ayar
cihaz1 i¢in saglanabilir. Ayar cihazimin agirhigim emen ayar cihaz i¢in bir destek gerekli degildir.
Birinci ayarlamali ¢ekme araci ikinei asansdr kabini ile birinci ayarlamali ¢ekme aracindan ikinci
asansdr kabinine transfer edilecek ¢ekme giicii yer¢ekimine karsi caligacak sekilde baglanirsa bu da
avantajdir. Kabin tertibatinin avantajh sekilde bir destek ¢er¢evesine sahip olmasi, en az bir saptirma
makarasinin destek cercevesine monte edilmesi ve ayar cihazindan gelen birinci ayarlamali ¢ekme
aracinin en az bir saptirma makarasi ile ikinci asansér kabinine geri yonlendirilmesi de mimkiindir.
Destek cercevesinde, ikinci asansdr icin uygun bir kilavuz da drnegin destek cergevesi iistiinde
gerceklestirilebilir, Tkinci asansér kabinine transfer edilmis ¢ekme giicii temelde yercekimine karsi
dikey olarak ¢alismaz. Bazi durumlarda ¢ekme kuvvetinin sadece bir gii¢ bileseni de vergekimine karsi
calisabilir.

fkinci ayarlamali ¢ekme araci, ikinci ayarlamali gekme aracindan ikinei asansér kabinine transfer
edilecek cekme giiciiniin yergekimi yoniinde calisacak sekilde ikinci asansér kabini ile baglamirsa bu
da avantajhdir. Ikinci asansér kabinine transfer edilecek bu gekme kuvveti temelde yergekimi ydniinde
galismaz. Bazi durumlarda bu ¢ekme giiciinlin tek bir gii¢ bileseni yercekimi yonlinde galisabilir.
Tercihen ikinci ayarlamali ¢ekme aracindan ikinci asansdr kabinine transfer edilecek cekme giicii
bununla birlikte en azindan temel olarak yercekimi ydniinde calisir bylece bu c¢ekme kuvveti
yergekimi ile olast maksimum bir yiike neden olur. ikinci ayarlamali ¢ekme aracindan ikinci asansér
kabinine transfer edilen ¢ekme kuvveti en azindan kismi olarak yercekimi yniinde ¢aligsirken birinci
ayarlamali ¢ekme aracindan ikinci asansor kabinine transfer edilecek cekme kuvvetinin en azindan
kismi olarak vyercekimi yoén{ine karsi g¢alismasi bdylece avantajlidir, Birinci ayarlamali gekme
aracindan ikinci asansor kabinine transfer edilecek ¢ekme araci temelde en azmdan kismi olarak
yer¢ekimi yoniline karsi olarak calistifi ve/veya ikineci ayarlamali ¢ekme aracindan ikinci asansér
kabinine transfer edilecek ¢ekme kuvveti en azindan kismi olarak yercekimi ydniinde calistifi bir
tasanim tercihen bdylece gergeklestirilit. Ayarlama cihazinim, ayarlamali ¢ekme araci, asansér
kuyusundaki birinci ayarlamali ¢ekme araci vasitasiyla en azindan kismen askida tutulacak sekilde
birinci ayarlamal ¢ekme araciin etrafinda yonlendirildigi bir birinci makara grubuna sahip olmasi
avantajhidir. Ayarlama cihazinin, ayarlamal g¢ekme araci, asansor kuyusundaki ikinci ayarlamali
¢ekme araci vasitasiyla en azindan kismen askida tutulacak sekilde ikinei ayarlamali ¢ekme aracimin
etrafinda yonlendirildigi bir ikinci makara grubuna sahip olmasi da ilave olarak avantajlidir. Ayar
cihazi avantajhi sekilde bir ayar cihazina sahiptir, bununla birinci makara seti ve ikinci makara seti
arasinda bir mesafe ayarlanabilir. Makara setleri arasindaki mesafenin ayar boylece kabin
tertibatindaki iki asansdr kabininin bir ilgili calistirmasim etkiler. Bu, ikinci asansdr kabininin birinci
asansor kabinine gére nispi bir sekilde ayarlanmasiyla senuglanir.

Tasarima bagl olarak birinci makara seti ve ikinci makara seti arasindaki ayar birimi sadece gerilim

ile veya gerilim ve sikistirma ile yiiklenebilir. Ornefin, ayar birimi sadece gerilim ile yiiklenebilen bir
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palanga olarak tasarlanabilir. Gerilim ve sikistirmayla yiikleme ile ayar birimi dzellikle bir aks birimi
veya bir elektrohidrolik avar birimi olarak tasarlanabilir. Bununla birlikte bir aks birimi veya bir
elektrohidrolik ayar birimi olarak bir tasarm durumunda da sadece gerilim i¢in saglanmms bir yiik ile
ilgili olarak bir tasarim da gerceklestirilebilir.

Avantajli bir gekilde, ayar cihazi ayar birimi i¢in bir ayar tahrikine sahiptir. Avantajli bir uygulamada
boyle bir ayar tahriki asansér kuyusunda iki makara seti ile asilir. Birinci makara seti ve ikinei makara
seti arasindaki ayar biriminin sadece gerilim ile yiiklenebildigi bir uygulamada bu 6zellikle uygundur.
Bunun nedeni, sadece birinci makara setinin agirliginin ek olarak telafi edilmesidir. Bazi durumlarda
ilave bir agirlik da birinci makara seti {istiinde saglanabilir.

Asansér sisteminin tasariminda, ikinci asansér kabininin ayarlanabilir bir kiitlesinin ayarlama
cihazimin kiitlesinin yansindan daha biiylik olmamas: avantajlidir. Bu, hareketli ikinci asansér
kabininin en algak konumunda, kabin diizenegi iginde ¢alismamasini saglar.

Bulusun tercih edilen 6rnek uygulamalari, ilgili elemanlarin ayni referans numaralariyla ifade edildigi
ekteki cizimlere ve ekteki formiillere gére asafidaki aciklamada daha ayrmtili olarak agiklanir.
Cizimlerde:

Sekil 1A bulusun 6rnek bir uygulamasina karsilik gelen kismi, sematik bir gésterimde érmek bir birinci
kabin yapilandirmasina sahip asansor sistemini gosterir;

Sekil 1B bulusun drnek bir uygulamasma karsilik gelen kismi, sematik bir gésterimde érnek bir ikinci
kabin yapilandirmasina sahip asansor sistemini gosterir;

Sekil 2 bulusun drnek bir uygulamasina karsilik gelen kismi, sematik bir gésterimde, Sekil 1A ve
Sekil 1B’de gosterilen asansor sisteminin bir ayar cihazim gisterir; ve

Sekil 3 ayar cihazinda veya ayar cihazi ve bir asansér kabini arasinda bir izin verilebilir agirlik
dagitimi icin olan spesifikasyonlari, (1), (2) ve (3) formiillerine dayanarak gisterir,

Sekil 1A bulusun 6rnek bir uygulamasina karsilik gelen bir kismi, sematik gésterimde bir binanmin 3 bir
asansor kuyusundaki 2 bir asansdr sistemini 1 gésterir. Tanitilan su degiskenler d, D ve L burada
degiskenler olarak kullamlirlar, bunlarn her biri &mek uygulamanin agiklamasinda D1 ve d2, D1 ve
D2 ve ayrica L1 ve L2 somut degerlerini alir. Bu somut degerler dl, d2, DI, D2, L1 ve L2, degiskenler
d, D ve L icin olas1 degerler olarak Sekiller 1A ve 1B’de cizilirler.

Sekil 1A’da gosterildigi gibi, asansor kuyusu 2 binanm 3 kuyu duvarlan 4, 5 ile sinirlamir. Ayrica
binanin 3 komsu katlar1 da 6A, 7A gosterilir. Bu katlar 6A, 7A ve diger katlar arasinda, 6zellikle 6B
ve 7B katlan {Sekil 1B} arasindaki bir mesate D degiskendir. Katlar 6A, 7A birbirine gére bir
mesafeye D1 sahiptir. Degisken mesafe D, bu 6rnek uygulamada bir dikey mesafedir D.

Asansdr sistemi | bir destek cer¢evesine 8 sahiptir. Destek cercevesi 8 asansor kabini cergevesi olarak
tasarlanabilir, burada bir birinci asansor kabini 9 ve bir ikinei asansor kabini 10 diizenlenebilir.

Bu 6rnek uygulamada, birinci asansor kabini 9 destek gercevesinin & bir destegi 11 iistiine monte
edilir, Tkinci asansor kabini 10, destek gergevesinin 8 bir platformu 12 istiine monte edilir, Platform

12 boylece destege gore 11 hareket edebilir.
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Resmin basitlestirilmesi ve daha net olmasi igin Se¢kil 1'deki gdsterimde asansér kabinleri 9, 10
kenardan destek ¢ergevesi 8 boyunca gosterilir. Destek 11 veya platforma 12 gore asansdr kabinlerinin
9, 10 dikey konumu, kilavuzlar 13, 14 kullanarak agiklanir.

Destek ¢ercevesindeki asansér kabinlerinin 9, 10 érnek bir asansér yapilandirmasi, asansdr kabinleri 9,
10 arasindaki mesafenin d bir degere d1 ayarlanmasi ile karakterize edilir. d1 degeri somut mesafe D1
kullanarak katlar 6A, 7A icin belirlenir.

Bu ornek uygulamada, birinci asansdr kabini 9, katin 6A bir kuyu kapisinin 15A yiiksekliginde
konumlandirilir. Ikinci asansér kabini 10, katin 7A bir kuyu kapisinin 16A  yiiksekliginde
konumlandirilir. Asansor kabinleri 9, 10 arasindaki degere D1 ayarlanmus mesafe d bdylece
basglangigta katlar 6A, 7A arasindaki mesateye D1 esittir. D mesafesi ayrica bu drnek uygulamada bir
dikey mesafedir.

AsansOr sistemi | ayrica bir kars1 agirliga 20, asansdr kuyusunun 2 istiinde diizenlenmis bir makara
setine 21 ve bir tahrik kasnagina 23 sahip bir tahrik makinesi birimine 22 sahiptir. Ayrica bir ¢cekme
araci veya destek cergevesine 8, 6rnegin tahrik kasnaginin 23 bir tarafi {istiindeki destege 11 ve tahrik
kasnagimin 23 diger tarafi tistiinde kars: agirhiga (20) baglanmis cihaz 24 saglanir. Cekme araci 24 ve
makara seti 21 burada tahrik kasnagi 23 istiinde ilerler. Destek gercevesini 8 kullanarak, asansor
kabinlerinin 9, 10 bir kabin diizenlemesi de 25 miimkiindiir. Cekme arac1 24 ayrica en azindan dolaylh
olarak tahrik kasnaginin 23 bir tarafi Gistiinde destek 11 ile birinci asansdr kabinine de 9 baglamr. Bu
sckilde birinci asansdr kabini 9 c¢ekme aracina 24 gére sabit olarak diizenlenir. Aksine hareketli
platformu 12 kullanarak ikinci asansér kabini 10, ¢ekme aracina 24 gére kabin diizenlemesinde 25
hareket edebilir sekilde diizenlenir.

(‘ekme arac1 24 ve ayarlamali gekme araci terimi genel olarak anlagilacaktir, Ornegin gekme araci 24
ayrica tahrik kasnagi 23 ve makara seti 21 Ustiinde tercihen birlikte yonlendirilen birgok halatlardan da
olusturulabilir. Cekme arac1 24 sonra destek fonksiyenunu iistlenir. Bununla birlikte degisiklikler de
diisiintilebilir.

Asansdr sistemi | ayrica bir ayar mekanizmasina 26 sahiptir, Birinci asansér kabini 9 ve ikinci asansor
kabini 10 ayar mekanizmasi 26 ile bir kabin tertibatinda 25 birbirine gdre ayarlanabilir. Ayar
mekanizmasi, birinci asansor kabini 9 ve ikinci asansor kabini 10 arasinda mesafenin d ayarlamasina
izin verir. Tahrik makine biriminin 22 tahrik kasnag 23 dénmiiyorsa érnegin gekme araci 24 durabilir.
Sonra birinci asansor kabininin 9 ve ¢ekme aracimn 24, asansoér kuyusunda 2 sabit kaldigi bir durum
mevdana gelir. Sonra ayar mekanizmasi 26, asansOr kuyusunda 2 ikinci asansdr kabininin 10 bir
hareketine izin verir. Asansdr sistemi | icin tasanm ve kontrol imkanlarina bagl olarak, boyle bir
ayar, tahrik kasnagi 23 ve boylece ¢ekme aract 24 hareket ederken de gergeklesebilir.

Asansdr kuyusu 2 bu 6rnek uygulamada bir gidis alaninda 27 ve bir karst agirlik bosluguna 28
boliinmiigtir. Gidig alan1 27 asansér kuyusu 2 i¢inde asansor tertibatinin 25 asansér kabinlerinin 9, 10
birlikte gidis igin burada hizmet vermektedir. Karst agirlik alani 28, asansér kuyusunda 2 karss

agirligim 20 gidisi veya hareketi igin meveuttur.
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Ayar mekanizmasi 26 bir ayar cihazina 29 sahiptir. Avar cihazi 29 avar cihazi 29 igin ayrilan asansér
kuyusunun 2 bir boslugunda 30 muhafaza edilir.

Ayar mekanizmasi 26 bir birinci ayarlamali gekme aracina veya cihazina 31 ve bir ikinci ayarlamali
cekme aracia veya cihazina 32 sahiptir. Ayarlamal ¢ekme aract 31, 32 ¢oklu halatlar olarak da
tasarlanabilir. Ornegin bu érnek uygulamada, birinci ayarlamali ¢ekme aracinin 31 halatlart 33, 34,
birlikte kismi olarak asansdr kuyusu 2 boyunca ilerler ve kismi olarak birbirinden ayrilir. Birinci
ayarlamali ¢ekme aract 31 bir birinci makara seti 35 {istiinde yonlendirilir. Ikinci ayarlamali gekme
aract 32 bir ikinci makara seti 36 iistinden yonlendirilir. Makara setleri 35, 36 ayar cihazinin 29
pargalandir. Birinci makara seti 35 bu drnek uygulamada ayar cihazinin 29 bir birinci destegine 37
baglanur, Ikinci makara seti 36 drne@in ayar cihazini 29 bir ikinci destegine 38 baglanir,

Ayrica ayar mekanizmasi 29, bir ayar birimine 40 ve ayar birimi 40 i¢in bir ayarlama tahrikine 41
sahiptir. Makara setleri 35, 36 arasindaki bir mesafe L. ayar birimi 40 ile ayarlanabilir. Uygulamaya
bagli olarak ayar birimi 40 gerilim ile ve ilave olarak gerekirse sikistirma ile yiiklenebilir.

Saptirma makaralarn 42, 43 destek gercevesi 8 listilne monte edilir. Birinci ayarlamali ¢ekme aracinin
31 halatlan 33, 34, ayar cihazindan 29 saptirma makaralarinin 42, 43 etrafina yukarnn dogru ve
platforma geri dogru 12 yonlendirilir. Bu sekilde birinci ayarlamali ¢ekme aracinin 31 halatlan 33, 34
hareketli platform 12 {istiinde diizenlemis veya monte edilmis ikinci asansor kabinine 10 bir taraf
iistiinde yonlendirilir. Ayrica ikinci ayarlamali ¢ekme aract 32 bir taraf iistiinde platforma 12 ve
boylece ikinci asansor kabinine 10 baglanir. Diger taraf {istiinde birinci ayarlamali ¢ekme araci 31 ve
ikinci ayarlamali ¢cekme araci 32 karsi agirhga 20 baglanir.

Yercekimi 44 veya yercekimi ivimesinin 44 yonii bir ok 44 ile Sekil 1°de gosterilir. Birinci ayarlamali
¢ekme aract 31 ikinci asansor kabini 10 ile birinci ayarlamah ¢ekme aracindan 31 ikinci asansor
kabinine 10 transfer edilen ¢ekme kuvveti yercekiminin yoniine 44 karsi ¢ahisacak sekilde baglanr,
Ikinci ayarlamali ¢ekme araci 32 ikinci asansér kabini 10 ile ikinci ayarlamali ¢ekme aracindan 32
ikinci asansor kabinine 10 transfer edilecek ¢ekme kuvveti vercekimi yoniinde 44 calisacak sekilde
baglanir.

Birinci ayarlamali gekme araci 31 birinci makara seti 35 etrafina, ayar cihazi 29 asansér kuyusunda 2
birinci ayarlamali cekme araci 31 ile en azindan kismi olarak asilacak sekilde yonlendirilir. Ozellikle
eger ayar birimi 40 sadece gerilim ile yiklenebilirse, birinci destek 37 istiine monte edilmis ayar
cihazinin 29 pargas: asansor kuyusunda 2 birinci ayarlamali ¢cekme araci 31 ile asilar.

Ikinci ayarlamali gekme arac1 32 ikinci makara seti 36 etrafina ayar cihazi 29 asansor kuyusunda 2
ikinci ayarlamali gekme araci 32 ile en azindan kismi olarak asilacak sekilde yonlendirilir. Ozellikle
eger ayar birimi 40 sadece gerilim ile yiiklenebilirse, ikinci destek 38 dstiine monte edilmis ayar
cihazinin 29 parcas1 asansdr kuyusunda 2 ikinci ayarlamali ¢ekme araci 32 ile asilir.

Bu 6rnek uygulamada ayarlama tahriki 41 ayar cihazinin 29 ikinci destegi 38 Ustiine monte edilmis

olarak diizenlenir.
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Asansor sistemini 1 ¢alistirmada, asansor kabinleri arasindaki mesafenin d ayarlanmasi miimkiindiir.
Omegin birinci asansdr kabini 9 yukarida katta dururken, eger ikinci asansér kabini 10 giris salonunda
durursa, daha biiylik bir mesafeye D neden olan bir giris salonu alaninda daha biiylik bir tavan
yiiksekligi saglanabilir. Ayrica bu katlar arasindaki mesafe D arttigi icin iki kat arasinda 6rnegin
havalandirma sistemi yer alabilir.

Bulusun daha fazla detaylandirilmast ile ilgili olarak, Sekil 1B bulusun 6rnek uygulamasina kargilik
gelen bir kismi, sematik gdsterimde, asansor kabinlerinin 9, 10 6rnek bir ikinci kabin yapilandirmasina
sahip asansOr sistemini 1 gdsterir. Birbirine gére mesafeve D2 sahip olan iki ilave katlar 6B, 7B
gosterilir, D2 mesafesi bu érnekte D1 mesafesinden daha kuigiktiir,

Asagida daha kiigiik bir mesafeye D2 adaptasyonun nasil miimkiin oldugu, belirlenmis bir mesafeye
D! dayanarak aciklamir. Bu bir yardimer degiskenin x tamtilmasin gbsterir, burada D2=DI-x’dir.
Ayarlama tahrikini 41 aktive ederek, ayar birimi 40 makara setleri 35, 36 arasindaki mesafe L, ki bu
Sekil 1A’da ilk degere L1 sahiptir, azaltilacak sekilde calistirilir.

Bu, makara setini 33, asansor kuyusuna 2 gore bu drnekte asagi dogru bir x uzakhg ile degistirir. Bu,
ikinci makara setinin 36, bir x mesafesiyle yukariya dogru biiyiik olciide benzer sekilde ver
degistirmesini saglar.

Sekil 1B’de gosterildigi gibi makara setleri 35, 36 arasindaki degisken mesafe L b&ylece bir L2 =L1 -
2x mesafesi ile ilk degerinden (Sekil 1A) kisaltilir. Bu 6rnekte, degisken mesafe d, D1 6zel mesafeden
d2=d1-x mesafesine kisaltilir.

Tersine, ayarlama tahriki 41, ilk makara setinin 35 yiikselmesi ve ikinci makara setinin 36 algalmasi
icin de harekete gecirilebilir. Sonug olarak, baslangi¢ durumunda belirtilen mesafe L1 tekrar alabilir.
Asansor kabinleri 9, 10 arasindaki mesafe d i¢in uygun, belli degerlerin ilgili bir sayisina izin vermek
i¢in birbirine gdre makara setlerinin 35, 36 uzakhigimin L farklh versiyonlarinin gergeklestirilebilecegi
dikkate alinmalidir.

Binadan elde edilen D kat mesafesi i¢in olan DI, D2, ... degerleri ile ilgili olarak, hedef degerler dl, d2,
asansor kabinlerinin 9, 10 mesafesi d i¢in dogrudan elde edilir ve bunlardan makara setleri 35, 36
arasindaki L. mesafesiigin L1, L2, . .. hedef degerleri elde edilir.

Asansdr sisteminin 1, dzellikle ayar mekanizmasinin 26 ayar cihazinin 29 tasarimmi asagida Sekil 2’ye
ve Sekil 3n ekli formiillerine (1), (2) ve (3) gore daha detayh olarak agiklanir.

Sekil 2 bulusun 6rnek uygulamasina karsilik gelen kismi, sematik bir gésterimde Sekil 1A’da
gosterilen asansOr sisteminin 1 ayar cihazim 29 gosterir. ml kiitlesi ilk destek 37 iistiinde meydana
gelir. m2 kiitlesi ikinci destek 38 istiinde meydana gelir. Ayar cihazinin 29 toplam kiitlesi,
birlestirilmis birinci destek 37 iistiinde m1 kiitlesinden ve ikinci destek 38 {istiindeki m2 kiitlesinden
(1) formiiliine gére ayarlanir. Avar cihazinin 29 kiitlesi m asansdr kuyusundaki 2 ayarlamali ¢ekme
aract 31, 32 ile asilir.

Ayar mekanizmasinin 26, dzellikle ayarlama tahrikinin 41 temel ve agir bilesenleri boylece asansér

kuyusunda 2 bir asili konumda yerlestirilir. Asansor sistemini 1 ¢alistirirken, tahrik makinesi birimi 22
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ile hareket ettirilebilecek destek ¢ergevesi 11 iistiindeki kiitle bdvlece makul bir uygulama ile
kiyaslandiginda azaltilir, burada digerleri arasinda bir ayarlama tahriki 41 bir kabin tertibatina 25 veya
destek cergevesine 8 entegre edilir.

Eger ayar birimi 40 sadece bir gerilim ile yiiklenirse veya en azindan temelde sadece gerilim ile
yiiklenirse, destek 38 {istiindeki ayarlama tahrikinin 41 bir diizenlemesi dzellikle avantajlidir. Formiile
(2) gdore, ikinci destek 38 distiindeki m2 kiiltesinin, sonuc olarak birinci destek 37 distiindeki ml
kiitlesinden daha genis olabilecegi nedenivledir. m1 kiitlesi, ézellikle birinci makara setinin 35 kitlesi,
kendi agriligina gore telafi edilebilir. Bunun nedeni birinci destek 37 Ozerinde ml kiitle agirliginin
birinci ayarlamali ¢ekme araci 31 iizerinden ikinci kabin izerinde bir serbest birakan ¢cekme kuvveti
olarak etki yapmasi, ve ml ile m2 kiitleleri arasindan istenmeyen bir agirlik iligkisi olmas: durumunda
gerilimle veya siki gekilde germek suretiyle daha fazla yiiklenmeyecek sekilde asansér kabini 10
iizerinden ayarlamali ¢ekme aracinin 32 agirligim alabilmesidir.

Sadece gerilim ile yiiklenmis bir ayar birimi 40 durumunda, ayar biriminin 40 bu telafiye giivenilir
sekilde izin vermek igin gerilim ve sikistirma ile yiiklendigi durumdaki bir uygulamanin aksine, bu,
toplam kiitlenin m yaklasik olarak %20’sinden daha biiyiik gereksinimi ile sonuglanabilir.

Sadece gerilim ile yiiklenmis bir ayar birimi 40, dzellikle bir palanga 40 olarak tasarlanabilir.

Avar birimi 40 ayrica degistirilmis bir uygulamada bir aks birimi 40 olarak veya bir elektro-hidrolik
ayar birimi 40 olarak da tasarlanabilir. Ozellikle, ayar birimleri 40, makara setleri 35, 36 arasinda
gerilim ve sikistirma ile yiiklenebilecek sekilde gerceklestirilebilir.

Ayar biriminin 40 6zel uygulamasindan bagimsiz olarak, ikinci asansér kabininin ayarlanabilir bir
kiitlesi mAK, formiilde (3) agiklandigi gibi, ayar cihazinin 29 kiitlesinin yarisindan daha bilyilik olarak
belirtilemez. Bu sekilde tamimlanmig ayarlanabilir kiitle mAK, ikinci asansdr kabininin 10 izin
verilebilir bir toplam kiitlesi veya izin verilebilir topla agirlif icin potansivel bir¢ok kisitlamadan
birini temsil eder. Bununla birlikte, asansdr sisteminin 1 tasarimina baglh olarak, ikinci asansér kabini
10 igin olan izin verilebilir toplam kiitle veya uzun verilebilir toplam agirlik ayrica, formiile (3) gore
tanimlandidi gibi, ikinci asansdr kabininin 10 ayarlanabilir kiitlesi mAK i¢in list limitten de m/2 daha
diisiik olabilir.

Formiile (3) gére durum nedeniyle, hareket edebilir ikinci asansdr kabininin 10, kabin tertibatinda 25
en diisiitk konuma ulagmamasi ve tiim ayar cihazimn 29 kaldinlmasi saglamr.

Ayar cihazimn 29 kiitlesini m ve dzellikle ikinci destekte 38 {istiindeki kiitleyi m2 artirmak igin, ilave
bir agirhk 45 saglanabilir. Boyle bir ilave agirlik 45 tercihen bunun tamamen kiitleve m2
birlestirilmesi ig¢in ikinci destek 38 iistiinde diizenlenir. Bununla birlikte tagiyicilar 37, 38 istlindeki
ilave agirhigin 45 bir dagitimi da diistniilebilir.

Tasarima bagli olarak, asansor sistemi 1 ilave olarak bir fren rayina 50 sahip olabilir, bu, en azindan
ayar cihazinin 29 alaminda asansér kuyusu 2 boyunca dikey olarak uzanir. Bu uygulamada ayar cihazi
29, fren rayr 30 ile birlikte ¢aligan en az bir tutma frenine 51, 52 sahiptir. Fren rayr 50 ve en az bir

tutma freni 51, 52, bir ziplama dnleyici cihazin 53 bilesenleridir,
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Ziplama onleyici cihaz 53, ayar cihazinin 29, olumsuz ¢alisma kosullarinda, 6zellikle ariza sirasinda,
asili konumdan yukariva dogru yaylanmasim onler.

Bazi durumlarda emmniyet freni 52 de dnlenebilir. Bunun nedeni, ayarlama cihaz iizerinden olas1 bir
sinirlamaya ek olarak, 6nii kesilen diizenegin birinci destege 37 ¢arpmasindan kaynaklanan diizenegin
ikinei destek 38 lzerindeki ziplama yiiksekliginin disiinilebilir olmasidir. Ziplama yiiksekligi, 6zel
uygulamaya gore yeterli olan ikinci destek 38 ile sinirlanr.

Ayrica asansor sisteminin 1 uygulamasina bagl olarak sénlimleme elemanlarinin 55, 56 biri veya
bircogu saglanabilir. Makara setleri 35, 36 bunlarla sdniimlenebilir. Ozel olarak, bir sematik olarak
gosterilen kuyu tabani 57 ile kargilagtirildiginda soniimleme miimkiindiir. Bu tiir bir soniimleme,
hizlanma islemlerinde 6zellikle avantajlidir, burada kabin tertibati, gidis alanm1 27 boyunca hareketinde
pozitif olarak hizlandirilmakta ya da yavaglatilmaktadir.

Bir veya daha fazla avantajlar boylece elde edilebilir. Kabin tertibatinin 25 kiitlesi azaltilabilir,
boylece tahrik makinesi birimi 22 ile ilgili gereksinimleri azaltir. ilave olarak, ayarlama tahriki 41
cikarabilir ve asansér kabinlerinden 9, 10 ayrik sekilde diizenlenebilir. Kilo azaltmada oldugu gibi bu
giirliltii davranmisinda bir iyilesmeye yol acar ve seyahat konforunu arttirir. Ayar cihazi 29 sonra enerji
beslemesini biiyiik ¢l¢iide iyilestirerek asansor kuyusunda 2 temelde sabit olarak yerlestirilir.
Avarlama diizenegi 29 daha sonra enerji kaynagini biiylik 6lciide iyilestirerek asansér kuyusu 2'de esas
olarak yerlestirilir.

Ayrica kabin tertibat1 25 daha kolay olarak gerceklestirilebilir. Bu destek ¢ergevesi 8 istiindeki yiki
azaltir.

Bulus agiklannus 6rnek uygulamalarla ve degisikliklerle sinirlanmaz.
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