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Vynélez sa tyka zapojenia tastatiry ne podftad najmé pre vysielanie 5+2-miestnych
informécif v kode 2 2z 5 a rie¥i problém zaruSeného bezporuchového vysielania informécif
operativneho charaktéru z roznych miest merania alebo snimania.

Tastatliry sd pouZivané na vysielanie informécif operatfvneho -charakteru, ktoré sa do
riadiceho poé{tada nedostali cestou snimania z jednotlivych detasovanych snima¥ov, priZom
musia byt’ vias a operatfvne do polftala vné¥ané. Si téda nezbytnou sulasfou podftada
hlavne pri riadeni vjroby napr{klad ocele v konvertoroch. Pri tychto druhoch podftadov
ide obvykle o vysialanie 7-miestngch informécif v kdde 2 z 5. Doteraz pouiivané tastatury
pracujdi na princi{pe mechanického spinania kontaktov, pridom pre ka%dé z jednotlivych miest
~informacie 8d pou¥fvané samostatné dekd4dy. Po ukon¥enf volby sa vysieland informécia zo-
snime a po jej spracovani dé4 po¥ftal spatny signdl o pripravenosti k prevzatiu dalsej
informécie, VSetky signély sd realizované na bdze releovej techniky. Nevyhodou tastatur
na béze mechanickjch spinacich prvkov a releovej techniky je ich malé spolehlivosf, velk4
poruchovost v dosledku ﬁnavy materidlu kontaktnych zvézkov, iskrenie a zékmity z nedplného
zopnutia, o sposobuje nekontrolovatelné vysielanie a mylné informdcie. Porucha tastatiry
zneo¥nuje vobec vnesenie nutnej informicie do pod{tala, vyludenie riadenia vyroby pod{ta-
dom a tym nékladny a stratovy prechod na klasické riadenie. Okrem toho zariadenie neumo-
#nuje dplnd kontrolu sprdvnej volby a hlavhe nie je mo%né blokovanie preddasného zrusenia
navolenych a vyslanych informdcif pred ukond&enfim ich spracovania v podftadi, najmé pri
dlh3om &ekani.

Uvedené nedostatky odstraﬁuje a problém riesi zapojenie tasfatﬂry na poditad podla
vynélezu, ktorého podstata spodiva v tom, %e vstup vysielanych informécif v kdde 2 z 5 na
po&ftal je zapojeny na dekddu informadnych tladftek cez posuvny register prevodnfka kodu
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10 na kod 2 z 5 a cez prevodnik drovne napatia, ktory preyodnik je sdcasne zapojeny na-
vysielacie a poruchové tla¥ftko. Palej na vysielacie a poruchové tladftko je cez bloko-
vacie vyvody zapojeny volbovy a vysielac{ blokovad a od neho je uapojeny krokovy &ftad
posledného miesta volby. Na hradlo posuvnfch tektov je zapojeny jednak krokovy &{tad
posledného mieata volby & od neho dekéda informadnych tla¥ftok a volbovy a vysielaci
blokova® a jednek na posuvny register prevodnika kodu 10 na k¢d 2 z 5 a na posuvny re-
gister prevodnika kodu 10 ne k6d ABCD vybaveného dekatronmi. Dalej je vytvoreny autona-
ticky zapisovad kdédu nuly, ktory je svojim vstupom zapo jeny na nulovacie tladf{tko a si-
tasne svojim Startovacim vstupom je zapojeny na poéftaé a svojim vyvodom je zapojeny na
posuvny register prevodnika kodu 10 na kJ 2 z 5. SuSasne na nulovacie tladftka a na
po&fta& si prostrednictvom nulovacfch vyvodov zapo jené subeZne jednak &{tad posledného
miesta volby a jednak displayovy posuvny register, prevodnfka kdodu 10 na kéd ABCD.

Zapojeniec vgvodov od dekddy informainych tladitck je & vyhodou vytvorené tak, Ze na
posuvny register prevodnika kodu 10 na kod 2 z 5 a tie’ na automaticky zapisovad kddu
‘nuly je desal vjvodov zapojenych cez pat dekodérov kédu 10 na kod 2 z 5, do ktorych vstu-
py ed vedené cex-invertory signdlov s pracovnymi odpormi. Rovnako je cez 3tyri dekodéry
k6du 10 na kdéd ABCD zapojeny displayovy posuvny register a dalej cez invertory a cez -
taktové hradlo na volbovy a vysielaci blokovad.

Dalej zapojenie automatického zapisovada kodu nuly je s vyhodou vytvorené tak, %Ze na
nulovacie tladfitko je zapojeny cez pracovné hradlo a klopny obvod vysielania a na po&itad
Jje zapojeny cez Startovac{ prepinal a cez monostabflny klopny obvod nulovania. Dalej je
automaticky zapisovad kodu nuly zapojeny cez klopny obvod nehrdvanis kddu nuly v posuv-
nom registri prevodnika kodu 10 na k6d 2 z 5 a cez monostabilny klopny obvod vyroby tak-
tov a% na hradlo posuvnych taktov, ktoré je vybavené generdtorem taktov.

Vyhody vynélezu su hlavne vo vytvoreni koncepdne moderného, lahko ovlddatelného a
dplne spolahlivého zariadenia. Napriek tomu, %e je zostavitelny z dostupnych domécich
prvkov, vylidia sa mechanické spinacie prvky. Nové riedenie zapojenia informalnej a kon-
trolnej trasy v kombindeif s taktoveci{mi a blokovacimi prvkami a najmé Wplne nové zapoje-
nie nulovacej trasy s automatickym. zapisovadom kddu nuly, vytvérait moZnosti pre jeho
viestranné vyufivanie a pouzivanie v podftadovej technike pri jeho podstatne ni%¥¥fch nékla-
doch. Tastatira zapojend podia;vynélezu je s uspechom vyuZivané a okrem uvedenych vyhod
umo#nile postupne nshradit povodné prevédzkované alebo u% vyradené tastatury, zefektivnila
prevédzku poditada a umoZ¥nila v plnom rozsashu risdenie vyroby cestou podftalda. ‘

Priklad uskutodnenia zapojenia podla vynélezu ‘¢ znézorneny na priloenom vykrese v
blokovej schéme. Zariadenie pozostdva z tladf{tok informadnych 11, z vysielacieho tla¥itka
12, z poruchového tlaedftka 13 a z nulovacieho tladftka 14, ktorych vysielacie vyvody 111,
400 a 401 sd zapojené na podftad 70 cez dalsie prvky informadnej tresy, resp. kontrolnej
alebo blokovacej. Od desiatich informadnych tladftek 1l s vyvody 111 vedené nejprv cez
invertory 25 signélov so zapojenymi pracovnymi odpormi 26 jednak ako dvojité vstupy 211
do piatich dekodérov 24 kodu 10 na k6d 2 z 5 z ktorych tri vyvody 212 su zapojene na po-
suvny register 22 a dva vyvody 213 na automaticky zapisova& 41 kodu nuly. Vstupy 511 in-
vertorov 25 si vedené do &tyroch dekodérov 55 kodu 10 na kdd ABCD, z ktorgch vyvody 512
su zapojené na displayovy posuvny register 52 a sudasne cez invertory 611 kodu ABCD a cez
taktové hradlo 612, ktorého vyved 65 je zapojeny na volbovy a vysielaci blokovel 33.°
Informaedny vyvod 215 z posuvného registra 22 je zapojeny na prevednik 23 drovne napatia,
d> krorého je studasne zapojeny vyvod 400 z vysielacieho tladftka 12 a vyvod 401 z porucho-
vého tladftka 13, z ktorého informedny vyvod 216 je zapojeny na po&ftad 70. Stdasne z dis-
playového posuvného registra 52 je kontrolny vyvod 115 zapojeny na dekatrony 54, ktoré su
napo jené zo zdroja 80 napatia 175 V z vyvodu 81. Vyvody 301 z vysielacieho tladftka 12 a
302 z poruchového tladftka 13 sd zapojené na volbovy a vysielaci blokovad 33, 2z ktorého
blokovaci vyvod 3OO je zapojeny na krokovy &ftad 32 posledného miesta volby. Dalej na
hradlo 34 posuvnych taktov su zapojené taktovacie vyvody 100 od informa&nych tlad{tok 1l
a 112 od volbového a vysielacieho blokovada 33 cez vyvod 113 od krokového &itada 32.



Z hradla 34 posuvnych taktov, ktoré je vybavené generétorem 66 taktov, su dalej zapojené
posuvny register 22 prevodnfka kddu 10 na kéd 2 z 5 vstupom 214 a displayovy posuvny regi-
ster 52 vstupom 1l14. Automaticky zapisovad 41 kodu nuly je zapojeny na nulovacie tladftko
14 prostrednictvom v¥vodu 500 a to cez pracovné hradlo 47 a klopny obvod 42 vysielania a
sidasne na podf{ta¥ 70 prostrednictvom 3tartovacieho vyvodu 503 cez prepinal 73 a cez mono-
stabflny klopny obvod 45 nulovania, dalej je svojim vyvodom 505 zapojeny na posuvny regi-
ster 22 a cez klopnf obvod 43 nahrévania kodu nuly je dalej zapojeny na monostabilny
klopny obvod 44 vyroby taktov. Vyvod 501 od nulovacieho tladftka 14 a sddasne vyvod 504 od
po&itada 70 sd siddasne priamo zapojené na krokovy &{ta& 32 a na diplayovy posuvny register
92. Vsetky okruhy sud napojené na 5V napatie z vyvodu 82 zdroja 80 a samotny poéitaé 10 a
prevodnik 23 ad napojené na 24V napatia z vyvodu 83.

Po zapnuti tastatuiry na zdrog stabilizovaného napatia su v¥etky klopné obvody v zé-
kladnej polohe. Stlafeni nulovacieho tladftka 14 sa dekodér 24 nastavi na kdd nuly. Stla-
genim niektorého z informa®nych tladftok 1l sa nastavi dekodér 55 na priSlusné stlalené
&1{slo a na prvom zo 3tyroch displayovych posuvnych registrov 52, pridom sa zobraz{ na
poslednom dekatrdne 54. Sudasne s tymto zdznamom v kontrolnej trase sa v informadnej trase
nastavi dekodér 24 na prislu¥né stlalené &{slo a informdciou Jjeho kodu se nastavi aj prvy
z piatich posuvnych registrov 22, %im je pripravend pre podftad 70 prislu¥né informdcia,
ktoré sa edte v prevodniku 23 prevedie z 5V na 24V pracovného napatia podftada. Pri stlade-
n{ daldfch &fsiel sa posuni Udaje v posuvnych registroch 22 a 52 a to a% po navolenie
véetkych sedem informécif. VoIbe daldfch &feiel zabranuje &f{ta& 32 posledného miesta volby
a volbovy a vysielac{ blokova® 33, ktory silasne pln{ funkciu blokovania napriklad nulova-
cej trasy po stlaleni tlad{tka 14 a pod. Stlalenim tlaiftka 14 edte pred vyslanim infor-
mécie sa mo%e volba opakovaf, priom sa povodnd volba zmaze. Stladenim vysielacieho tla--
itka 12 alebo tladfitka 13 sa dé pokyn polftadu na prijatie a spracovanie. Dovtedy je
volba blokovand a af po spracovédn{ informécie d4 podftad 70 cez automaticky zapisovad 41
kodu nuly Startovac{ nulovac{ signél, po ktorom moZno volbu a vysielanie znocu uskutodnif.

" finnost nulovania pri stladeni tla&ftka 14 sa zabezped{ zmenou na hradle 47 néslednym
preklopenim obvodu 42, potom zmenou na hradldch a néslednou zmenou na klopnom obvode 43,
¥{m sa uvolnia vystupy 413. Balsou zmenou na kldpnon obvode 44 sa uvolnia signdly z takto-
vého generdtora 66, %o umo¥fuje nahrat kod nuly do celého posuvného registra 22.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie tastatiry na podf{tad najmé pre vysielanie 5+2-miestnych informécif v kode 2
z 5 vyznaSujice sa tym, Ze vstup (216) vysielanjch informéci{ v kode 2 z 5 na podfta¥,
(70) je zapojeny jednak na dekddu informadnych tladftok (1l) cez posuvny register (22)
prevodntka kddu 10 na kod 2 z 5 a cez prevodnfk (23) drovné napatia, ktory je sdlasne
zapojeny na vysielacie tla®{tko (12) a poruchové tladfitko (13) prostrednictvom vyvodov
(400,401), pridom prostrednictvom vyvodov (301,302) sd tladftka (12,13) zapojené na
volbovy a vysielacf blokovad (33) & cez neho na krokovy &i{ta& (32) posledného miesta
volby prostrednictvom blokovacieho vyvodu (300), dalej hradlo (34) posuvnych taktov Je
zapojené jednak na informadné tladitka (1l) a na vysielacf blokova¥ (33) cez krokovy
&{ta& (32) posledného miesta voIby prostrednictvom vstupov (100, 112, a 113) a jednak
na posuvny register (22) prevodniho ko6du 10 na kdd 2 z 5 a prostrednictvom vyvodu (1124)
na displayovy posuvny register (52) prevodnika kodu 10 na kod ABCD vybaveného dekatron-
mi (54) nakoniss automaticky zapisovad (41) kodu nuly je zapojenf na vstup (500) nulo-
vacieho tladftka (14) a sidasne na dtartovaci vstup (503) pol{tada (70) a na vyvod (505)
posuvného registeru (22), pridom prostrednfctvom vy¥vodov (501,504) sd na nulovacie tla-
3ftko (14 ) a na podftad (70) sdbe%ne priamo zapojené jednak ¥fta& (32) a jednak display-
ovy posuvny register (52).
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Zapojenie podla bodu 1 vyznadujice sa tym, %e desal vyvodov (111) informe¥nych tlad{tok
(11) je na posuvny register (22) a aj na automaticky zapisovad (41) kddu nuly zapojenych
cez pat dekodérov (24) kddu 10 na kdd 2 z 5, do kterych vstupy (211) sd vedené cez inver-
tory (25) signélo s pracovnymi odpormi (26), rovnake na displayovy posuvny register (52)
s prostrednifctvom vstupov (511) zapojené vyvody (1ll) cez 3tyri dekodéry (55) kddu 10
na kod ABCD a cez invertory (611) a cez taktové hradlo (612) su zapojené na vysielact
blokovad (33).

Zapojenie podla bodu 1 vyznadujice sa tym, %e automaticky zapisovad (41) kddu nuly je
zapojeny od nulovacieho tladitka (14) cez pracovné hradlo (47) a klopny obvod (42)
vysielania silasne na poéitaé (70) cez Startovaci prepinad (73) a cez monostabilny
kilopny obvod (45) nulovania, dalej cez klopny obvod (43) nahrévenia kodu nuly a cez
wmonostabilny klopny obvod (44) vyroby tektov af na hradlo (34) posuvnych taktov, ktoré
Jje vybavené tektovym generdtorom (66).

1 vykres



SO0

2k 52
220 24 WA
l .
22 | | 52
,z :“MS
y
Y
| &
b
208 f“f” 84
80
(sou-
70

sSo)




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

