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DIAPHRAGME REACTIF.

Dispositif pour produire un va et vient consistant en un
cylindre (2) logé dans un habitacle (3) une masselotte (4)
occupe le centre du cylindre, une série de ressorts (5) dont
l'une des extrémités (6) de chaque ressort est attachés au-
tour de la masselotte (4) et l'autre extrémité (7) dans le cy-
lindre (2) pour former le diaphragme (1), la masselotte (4) a
la forme d'un cylindre dont chaque extrémité est arrondie,
elle est portée par une barre (8) qui passe dans son centre,
la masselotte (4) est équipée avec des dispositifs roulants
ou glissants (9), afin qu'elle puisse voyager d'une extrémité
a l'autre du cylindre (2), dans un mouvement de va et vient.

Le dispositif selon l'invention est destiné a remplacer les
pendules employés dans le timon orbital, et produire une ac-
célération sans avoir recours a la pesanteur.
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La présente invention concerne un dispositif pour produire un va et
vient, pour remplacer les pendules employés dans le timon orbital.

Le dispositif est un diaphragme réactif, qui est l'un des composants d'un
appareil, qui comme le timon orbital produit de I'énergie 24 heures par
jour 365 jours par an, sans avoir recours a l'emploi d'une source d'énergie
naturelle, qu'elle soit renouvelable ou non renouvelable.

Selon I'analyse I’emploie de pendules, c’est a dire de sphéres suspendues
au chapiteau du manége qui est porté par le timon orbital, limite la
vitesse angulaire du timon précité, a environ 22 révolutions par minute,
du fait que c’est la fréquence du va et vient des pendules qui détermine
la vitesse angulaire de D’appareil, et que c’est ’accélération de la
pesanteur de la terre qui détermine la fréquence du va et vient des
pendules, si on augmente la vitesse angulaire du timon qui doit effectuer
une révolution pour chaque va et vient des pendules, on augmente
Paction de la force de la force centrifuge, qui a une certaine vitesse
angulaire annule le va et vient des pendules qui est nécessaire pour
produire les action différentielles gridce quoi on obtient la réaction
différentielles qui entraine I’appareil.

L’objectif de I’invention est de concevoir un diaphragme réactif, avec
une série de ressorts dont l’attraction remplace Dattraction de la
pesanteur et permet d’obtenir un va et vient, dont la fréquence est plus
grande que celle obtenue avec des pendules, le diaphragme a un autre
avantage sur les pendules il fonctionne méme s’il n’y a pas de pesanteur.

Selon I’invention il est possible de concevoir un diaphragme réactif, qui
permet de produire un va et vient dont la fréquence est plus grande que
la fréquence du va et vient des pendules dans le timon orbital, la
fréquence du va et vient du diaphragme étant déterminée par sa
conception, il consiste en une série de ressorts dont ’une des extrémités
de chaque ressort est attachée autour d’une masselotte, qui a la forme
d’un cylindre dont les deux extrémités sont arrondies, ’autre extrémité
de chaque ressort étant attachée dans un cylindre dans lequel est logé le
diaphragme, avec des pendules quatre pendules sont suspendus autour du
chapiteau d’un manége, qui est entrainé dans un mouvement de rotation
et de révolution autour d’un axe central par un mécanisme orbital, pour
le diaphragme quatre diaphragmes sont disposés dans une roue qui est
entrainée dans un mouvement de rotation et de révolution autour d’un
axe central par un mécanisme orbital, comme pour le timon orbital.



10

15

20

25

30

2993679

-2

Pour le timon orbital c’est la fréquence du va et vient des pendules, c'est-
a-dire la longueur de la corde qui détermine la dimension des
composants de 1’appareil, avec le diaphragme c’est le poids de la
masselotte et 1’élasticité des ressorts qui peuvent étre variés qui
détermine la fréquence du va et vient de la masselotte, contrairement au
pendules dont la fréquence dépend de 1’accélération de la pesanteur qui
est invariable, donc il est possible de concevoir des diaphragmes dont 1a
fréquence de leur va et vient dépend de leur conception qui permet de
concevoir une gamme de fréquences plus étendue, principalement des
dimensions plus petites, quoique comme avec des pendules il y a une
fréquence optimale, qui est la fréquence qui produit la plus grande
quantité d’énergie par unité de masse réactive, la masse réactive étant
celle qui constitue la masselotte.

Parmi les dessins annexés illustrant la description de l'invention.
Figure 1 est une vue de face du diaphragme.
Figure 2 une coupe dans le profile du diaphragme.

Figure 3 une vue de dessus de la roue dans laquelle sont disposés quatre
diaphragmes.

Figure 4 une coupe verticale de la roue dans laquelle sont disposés
quatre diaphragmes.

Figure 5 une vue de dessus du convertisseur dans lequel sont disposées
quatre roues, dans lesquelles sont disposés les diaphragmes.

Figure 6 une coupe verticale du convertisseur dans lequel sont disposées
quatre roues, dans lesquelles sont disposés les diaphragmes.

Figure 7 une vue de dessus du mécanisme orbital

Figure 8 et figure 9 un schéma qui représente le parcours de la
masselotte qui occupe le centre du diaphragme pendant un cycle.

En se rapportant aux figures 1 et 2 la description de I’invention va
commencer, le diaphragme (1) consiste en un cylindre (2) logé dans un
habitacle (3), une masselotte (4) occupe le centre du cylindre précité, une
série de ressorts (5) qui ont tous la méme élasticité, dont I’une des
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extrémités (6) de chaque ressort est attachée autour de la masselotte (4)
et autre extrémité (7) dans le cylindre (2) pour former le diaphragme
(1), la masselotte (4) a la forme d’un cylindre dont chaque extrémité est
arrondie et forme une demi-sphére, elle est portée par une barre (8) qui
passe dans son centre, la masselotte (4) est équipée avec des dispositifs
roulants ou glissants (9), afin qu’elle puisse voyager d’une extrémité a
’autre du cylindre (2), dans un mouvement de va et vient.

Quatre diaphragmes (1) sont disposés dans une roue (10), la roue
précitée est elle-méme disposée horizontalement dans le convertisseur
(11), entre le pilier central (12) et la périphérie (13) du convertisseur, le
convertisseur précité repose sur le plateau circulaire (14) qui est porté
par le pilier central (12) solidement fixé dans le sol (15) équipé avec
deux roulements porteurs (16 et 17) de telle maniére que le convertisseur
(11) puisse tourner sur son axe, quatre roues (10) c'est-a-dire seize
diaphragmes (1) sont disposées dans le convertisseurs, les roues (10)
sont entrainées dans un mouvement de rotation par un mécanisme
orbital.

Le mécanisme orbital consiste en une couronne centrale (18) qui est
fixés sur le pilier central (12), le pilier précité est fixé dans le sol (15) la
révolution des quatre pignons orbitaux (19) autour de la couronne
centrale (18) les entraine dans un mouvement de rotation, chaque pignon
orbital (19) est connecté a un pignon d’attaque (20) par un arbre de
transmission (21), le pignon d’attaque précité entraine la couronne
orbitale (22) ainsi que la roue (10) dans un mouvement de rotation, afin
que le diaphragme (1) effectue une révolution autour de Parbre (23) qui
entraine la roue (10) dans un mouvement de rotation, dans le méme
temps et dans le méme sens que P’arbre précité effectue sa révolution
autour du pilier central (12), la couronne centrale et la couronne orbitale
doivent avoir la méme dimension, ainsi que les pignons orbitaux et les
pignons d’attaques qui doivent avoir tous les huit la méme dimension, la
sens de la révolution des diaphragmes autour de D’arbre (23) et la
révolution de I’arbre précité autour du pilier central (13), sont indiquées
par les fléches (24) et (25).

Afin d’initier la force centrifuge et le fonctionnement du mécanisme
orbital, I’appareil doit étre lancé dans un mouvement de rotation par un
lanceur 26, qui consiste en un moteur électrique disposé sur I’'un des
arbres (23) qui entrainent les roues (8).
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Lorsque le convertisseur (11) est lancé et que la réaction différentielle
produite par le va et vient des masselottes (4) produit P’accélération qui
entraine I’appareil dans un mouvement de rotation, P’accélération est
convertie en électricité par un générateur électrique (27), comme le
lanceur le générateur précité est disposé sur ’un des arbres (23) qui
entrainent les roues (10), afin que le convertisseur (11) soit bien
équilibré, le lanceur (26) est disposé sur un arbre (23) le générateur (27)
sur 1’arbre (23) opposé, c'est-a-dire que le pilier central (12) doit étre
entre le générateur et le lanceur.

La figure 8 et la figure 9 décrivent le parcours de la masselotte (4),
pendant une rotation compléte du convertisseur (11), la ligne espacée
(28) représente la courbe extérieure et la ligne espacée (29) représente la
courbe intérieure, la force des actions différentielles qui agissent sur la
courbe extérieure est égale a la force des actions différentielles qui
agissent sur la courbe intérieure, mais dans un sens opposé, la quantité
d’énergie produite par la conversion dépend de la longueur des deux
courbes, si la courbe extérieure est trois fois plus longue que la courbe
intérieure, le produit de la conversion sur la courbe extérieure est trois
fois plus grand que sur la courbe intérieure, c’est cette différence qui
entraine le convertisseur dans un mouvement de rotation.
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1) Dispositif pour produire un va et vient pour remplacer les pendules
dans le timon orbital le dispositif précité est un diaphragme réactif
caractérisé en ce qu’il consiste en un cylindre (2) logé dans un
habitacle (3), une masselotte (4) occupe le centre du cylindre précité,
une série de ressorts (5) qui ont tous la méme élasticité, dont ’une des
extrémités (6) de chaque ressort est attachée autour de la masselotte
(4) et Pautre extrémité (7) dans le cylindre (2) pour former le
diaphragme (1), la masselotte (4) a la forme d’un cylindre dont chaque
extrémité est arrondie et forme une demi-sphére, elle est portée par
une barre (8) qui passe dans son centre, la masselotte (4) est équipée
avec des dispositifs roulants ou glissants (9), afin qu’elle puisse
voyager d’une extrémité a 1’autre du cylindre (2), dans un mouvement
de va et vient.

2) Dispositif pour produire un va et vient pour remplacer les pendules
dans le timon orbital, selon la revendication 1 caractérisé en ce que
quatre diaphragmes (1) sont disposés dans une roue (10), la roue
précitée est elle-méme disposée horizontalement dans le convertisseur
(11), entre le pilier central (12) et la périphérie (13) du convertisseur,
le convertisseur précité repose sur le plateau circulaire (14) qui est
porté par le pilier central (12) solidement fixé dans le sol (15) équipé
avec deux roulements porteurs (16 et 17) de telle maniére que le
convertisseur (11) puisse tourner sur son axe, quatre roues (10) c'est-a-
dire seize diaphragmes (1) sont disposées dans le convertisseurs, les
roues (10) sont entrainées dans un mouvement de rotation par un
mécanisme orbital.
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3) Dispositif pour produire un va et vient pour remplacer les pendules
dans le timon orbital selon la revendication 1 et la revendication 2
caractérisé en ce que Le mécanisme orbital consiste en une couronne
centrale (18) qui est fixés sur le pilier central (12), le pilier précité est
fixé dans le sol (15) la révolution des quatre pignons orbitaux (19)
autour de la couronne centrale (18) les entraine dans un mouvement
de rotation, chaque pignon orbital (19) est connecté a un pignon
d’attaque (20) par un arbre de transmission (21), le pignon d’attaque
précité entraine la couronne orbitale (22) ainsi que la roue (10) dans
un mouvement de rotation, afin que le diaphragme (1) effectue une
révolution autour de ’arbre (23) qui entraine la roue (10) dans un
mouvement de rotation, dans le méme temps et dans le méme sens que
Parbre précité effectue sa révolution autour du pilier central (12), la
couronne centrale et la couronne orbitale doivent avoir la méme
dimension, ainsi que les pignons orbitaux et les pignons d’attaques qui
doivent avoir tous les huit la méme dimension, la sens de la révolution
des diaphragmes autour de P’arbre (23) et la révolution de 1’arbre
précité autour du pilier central (13), sont indiquées par les fléches (24)
et (25).

4) Dispositif pour produire un va et vient pour remplacer les pendules
dans le timon orbital selon 'une quelconque des revendications
précédentes caractérisé en ce qu’afin d’initier la force centrifuge et le
fonctionnement du mécanisme orbital, I’appareil doit étre lancé dans
un mouvement de rotation par un lanceur 26, qui consiste en un
moteur électrique disposé sur I’un des arbres (23) qui entrainent les
roues (8).
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