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(54) SAUGROBOTER

(567)  Die Erfindung betrifft einen Saugroboter zur Rei-
nigung von Flachen, der eine Saugoffnung (11), einen
Staubbehalter (10) und ein Geblase (8) aufweist, wobei
der Staubbehalter (10) an einer ersten Offnung in stro-
mungstechnischer Verbindung mit der Saugéffnung
steht und wobei der Staubbehalter (10) an einer zweiten

Offnung (13) in strdmungstechnischer Verbindung mit
dem Geblase steht, in der ein Filter (12) angeordnet ist,
wobei eine dritte Offnung (7) in und/oder benachbart zu
dem Filter (12) angeordnet ist, die derart ausgebildet ist,
dass sie sich selbststandig 6ffnet und schliel3t.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Saugroboter. Insbe-
sondere betrifft die Erfindung einen Saugroboter mit ei-
nem integrierten Staubbehalter, in dem aufgesaugtes
Sauggut wie Staub oder andere Partikel gesammelt wird.
Solch ein Saugroboter kann an eine Reinigungsstation
andocken, damit diese sein aufgesaugtes Sauggut auf-
nimmt und den Saugroboter entleert.

[0002] Ein solcher Saugroboter istaus der DE 20 2014
100 358 A1 bekannt. Dieser Saugroboter weist eine
Saugéffnung, einen Staubbehalter, der an einer ersten
Offnung in strémungstechnischer Verbindung mit der
Saugéffnung steht, und der an einer zweiten Offnung in
stromungstechnischer Verbindung mit einem Geblase
steht, und eine sich selbststandig 6ffnende und schlie-
Rende dritte Offnung zum Ansaugen von Nebenluft auf.
Mittels der dritten Offnung im Staubbehélter wird ein Ein-
stromen von Nebenluft ermdglicht, die eine Luftzirkulati-
on insbesondere in stromungsberuhigten Bereichen des
Staubbehalters erhoht. Bei dem Entleeren des Saugro-
boters mittels der Reinigungsstation wird durch den zu
leerenden Staubbehalter aber keine optimale Luftstro-
mung erzeugt.

[0003] Der Erfindung stellt sich somit das Problem, ei-
nen Saugroboter mit einem intergierten Staubbehélter
bereitzustellen, der eine optimierte automatische Abrei-
nigung des Staubbehalters mittels einer Reinigungssta-
tion bereitstellt.

[0004] Erfindungsgemal wird dieses Problem durch
einen Saugroboter mit den Merkmalen des Patentan-
spruchs 1 gel6st. Vorteilhafte Ausgestaltungen und Wei-
terbildungen der Erfindung ergeben sich aus den nach-
folgenden Unteranspriichen.

[0005] Die mit der Erfindung erreichbaren Vorteile be-
stehen nebender Erzeugung eines Bereichs im und/oder
neben dem Filter, der lokal definiert einen geringen Stro-
mungswiderstand aufweist und sich somit strémungs-
technisch glinstig auf die Entleerung des Staubbehélters
mittels einer Reinigungsstation auswirkt, darin, dass ein
Durchstrémen des Staubbehalters von der dritten Off-
nung im und/oder neben dem Filter hin zu einer in den
Saugroboter integrierten Absaugéffnung ermdglicht
wird, die eine Verbindungsstelle des Saugroboters mit
der Reinigungsstation darstellt. Die Reinigungsstation ist
ausgebildet, von dem Saugroboter aufgenommenes
Sauggut aus ihm automatisch zu entfernen, beispiels-
weise in dem sie mittels eines Geblases einen Unter-
druck in ihm erzeugt.

[0006] Die Erfindung betrifft einen Saugroboter zur
Reinigung von Flachen, der eine Saugéffnung, einen
Staubbehélter und ein Geblase aufweist, wobei der
Staubbehélter an einer ersten Offnung in strémungstech-
nischer Verbindung mit der Saugéffnung steht und wobei
der Staubbehilter an einer zweiten Offnung in stro-
mungstechnischer Verbindung mit dem Geblase steht,
in der ein Filter angeordnet ist, wobei eine dritte Offnung
in und/oder benachbart zu dem Filter angeordnet ist, die
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derart ausgebildet ist, dass sie sich selbststandig 6ffnet
und schlieft.

[0007] Die dritte Offnung ist in den Saugroboter derart
integriert, dass sie sich selbststandig 6ffnetbzw. schlief3t.
Sie fungiert daher als Nebenluftéffnung. Mit dem Aus-
druck "wobei eine dritte Offnung in dem Filter angeordnet
ist" ist gemeint, dass die dritte Offnung in den Filter inte-
griert ist. Mit dem Ausdruck "wobei eine dritte Offnung
benachbart zu dem Filter angeordnet ist" ist gemeint,
dass die dritte Offnung nicht in den Filter integriert ist,
sondern sich vielmehr zwar in der zweiten Offnung be-
findet aber getrennt von dem Filter ausgebildet ist.
[0008] Die Saug6ffnung wird bevorzugt durch einen
Saugmund des Saugroboters oder einer separaten Ab-
saugoffnung des Staubbehélters gebildet. Der Staubbe-
halter ist zum Sammeln von Sauggut wie Staub und an-
dere Partikel ausgebildet.

[0009] Bevorzugt ist die dritte Offnung verschlossen,
wahrend der Saugroboter einen Reinigungsvorgang
durchfihrt, und geéffnet, wenn wahrend des Reinigungs-
vorgangs aufgenommenes Sauggut aus dem Saugrobo-
ter von einer Reinigungsstation entfernt wird. Dadurch
wird sichergestellt, dass nur der Filter wahrend des Rei-
nigungsvorgangs des Saugroboters von angesaugter
Luft durchstréomt wird. Durch einen vom Geblase erzeug-
ten Unterdruck dichtet sich die dritte Offnung ab, so dass
keine Schmutzpartikel in das Geblase gelangen kénnen.
Wird der Saugroboter mittels einer Reinigungsstation ab-
gereinigt bzw. entleert, so wird durch einen Unterdruck,
welcher durch ein Geblase der Reinigungsstation er-
zeugtwird, die dritte Offnung gedffnet. Durch dieses Prin-
zip 6ffnet und schlieBt sich die dritte Offnung selbststan-
dig.

[0010] In einer bevorzugten Ausflihrungsform weist
die dritte Offnung eine oder mehrere Klappen auf. Be-
vorzugt weist die dritte Offnung bis zu sechs bevorzugt
bis zu vier Klappen auf. Die eine oder mehreren Klappen
sind baulich einfach zu realisieren, um ein selbststandi-
ges Offnen und VerschlieBen der dritten Offnung zu ge-
wahrleisten.

[0011] Bevorzugt weist oder weisen die Klappe(n) ei-
nen geringeren Stromungswiderstand auf als der Filter.
Dadurch wird weiterhin sichergestellt, dass der von dem
Geblase der Reinigungsstation erzeugte Luftstrom be-
vorzugt durch die sich éffnende dritte Offnung strémt,
wahrend der Saugroboter von der Reinigungsstation ent-
leert wird.

[0012] In einer bevorzugten Ausfihrungsform ist ein
Verhéltnis von einer Flache der dritten Offnung zu einer
Flache des Filters kleiner oder gleich 30%. Bevorzugt ist
eine Flache der Offnung kleiner oder gleich einer Flache
der Absaugéffnung, die die Verbindungsstelle des Sau-
groboters zu einer Reinigungsstation darstellt. Die Fla-
che der dritten Offnung ist gleich eine Héhe der dritten
Offnung mal einer Breite der dritten Offnung. Eine Flache
des Filters ist gleich einer Hohe des Filters mal einer
Breite des Filters. Das Filterelement weist beispielsweise
eine Filterelementhéhe im Bereich von 50 bis 100 Milli-
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metern, eine Filterelementbreite im Bereich von 60 bis
150 Millimetern und eine Filterelementtiefe im Bereich
von 10 bis 25 Millimetern auf. Ein Plissierabstand des
Filterelements liegt bevorzugt im Bereich von 4 bis 12
Millimetern.

[0013] Bevorzugt ist ein weiterer Filter an und/oder in
der dritten Offnung angeordnet. Der weitere Filter dient
zur Absicherung des Geblases des Saugroboters fiir den
Fall, dass die dritte Offnung sich nicht richtig schlieRt,
wenn der Saugroboter einen Reinigungsvorgang durch-
fiihrt, weil die dritte Offnung z.B. durch Schmutz blockiert
wird. Der weitere Filter kann als eine netzartige Struktur
an und/oder in der dritten Offnung beispielsweise zwi-
schen der oder den Klappen und dem Geblase ange-
bracht sein. Der weitere Filter ist bevorzugt ausgebildet,
grobe bis mittelfeine Partikel nicht durchzulassen bzw.
nur Feinstaub durchzulassen.

[0014] In einer bevorzugten Ausfiihrungsform ist oder
sind die eine oder mehreren Klappen zumindest teilweise
aus einem elastischen Material gebildet. Das elastische
Material ist bevorzugt ausgebildet, einen vorbestimmten
Dichtungsandruck zu generieren. Dadurch wird weiterhin
gewabhrleistet, dass die dritte Offnung wéhrend des Rei-
nigungsvorgangs des Saugroboters verschlossen ist.
[0015] Bevorzugt weist der Saugroboter weiterhin ein
Federelement auf, das ausgebildet ist, einen vorbe-
stimmten Dichtungsandruck auf die Klappe(n) zu gene-
rieren. Dadurch wird weiterhin sichergestellt, dass die
dritte Offnung wahrend des Reinigungsvorgangs des
Saugroboters verschlossen ist und ein Eindringen von
Schmutzpartikeln in das Geblase wird weiterhin verhin-
dert oder weiterhin zumindest reduziert.

[0016] In einer bevorzugten Ausfiihrungsform weist
der Filter ein Filterelement und einen Rahmen auf, der
das Filterelement l6sbar umgibt. Das Filterelement ist
bevorzugtin einen weiteren Rahmen fest eingefasst. So-
mit wird als Verbrauchsmaterial nur das Filtermaterial
ggf. inklusive weiterem Rahmen getauscht, wenn das
Filterelement aufgrund Verschmutzung gewechselt wer-
den muss. Der Rahmen verbleibt bei dem Austausch
dauerhaftim Saugroboter. So ergibt sich die Mdglichkeit,
dass die dritte Offnung in den dauerhaft bestehenden
Rahmen integriert ist, was die Kosten des Verbrauchs-
materials d.h. des Filtermaterials reduziert. Das Filtere-
lementist bevorzugt plissiert. Das Filterelement weist be-
vorzugt eine Filterelementhdéhe im Bereich von 50 bis
100 Millimetern, eine Filterelementbreite im Bereich von
60 bis 150 Millimetern und eine Filterelementtiefe im Be-
reich von 10 - 25mm auf. Ein Plissierabstand des Filter-
elements liegt bevorzugt im Bereich von 4 - 12mm.
[0017] Bevorzugt ist das Geblase des Saugroboters
derart angeordnet und ausgebildet, die zweite Offnung
und die dritte Offnung gleichzeitig abzusaugen. Dadurch
wird weiterhin sichergestellt, dass die dritte Offnung wéah-
rend des Reinigungsvorgangs verschlossen ist.

[0018] Bevorzugt ist der Filter quaderférmig ausgebil-
det. Bevorzugt ist der Filter flachig in Form einer Platte
ausgebildet. Bevorzugt ist die dritte Offnung in und/oder
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an einem Rand des Filterelements ausgebildet. Dabei
kann die dritte Offnung in den weiteren Rahmen integriert
sein oder auBerhalb des weiteren Rahmens ausgebildet
sein. Die dritte Offnung ist bevorzugt derart in und/oder
an einem Rand des Filterelements ausgebildet, dass sie
sich entlang eines Teils oder vollstdndig entlang des
Rands des Filterelements erstreckt.

[0019] Vorzugsweise istdie dritte Offnung in einem un-
teren Bereich des Filters in einer Ecke des Filters posi-
tioniert. Positions- und Richtungsangaben beziehen sich
auf eine betriebsgemaRe Arbeitsposition des Saugrobo-
ters. Die dritte Offnung kann aber auch bevorzugt in ei-
nem oberen und/oder seitlichen Bereich des Filters an-
geordnet sein. Bevorzugt ist die dritte Offnung in den
Rahmen integriert oder benachbart zu ihm angeordnet.
Bevorzugt ist die dritte Offnung in einer quaderférmigen
Form ausgebildet. Das Filterelement kann ein- oder
mehrteilig ausgebildet sein. Wenn das Filterelement
mehrteilig ist, weist der weiteren Rahmen bevorzugt ent-
sprechende Stege auf, um die mehreren Filterelement-
Teile integrieren zu kénnen.

[0020] Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in
den Zeichnungen rein schematisch dargestellt und wird
nachfolgend naher beschrieben. Es zeigt schematisch
und nicht mafRstabsgerecht

Fig. 1 eine Draufsicht auf einen Filter eines Saugro-
boters gemaR einer ersten Ausfiihrungsform;
eine Seitenansicht des in Fig. 1 gezeigten Fil-
ters;

eine weitere Seitenansichtdes in Fig. 1 gezeig-
ten Filters;

eine Querschnittsansicht des Saugroboters ge-
maf der ersten Ausfihrungsform im Saugmo-
dus;

eine Querschnittsansicht des Saugroboters ge-
mafR der ersten Ausfiihrungsform im Entlee-
rungsmodus;

eine Querschnittsansicht des Saugroboters ge-
maf einer zweiten Ausfiihrungsform im Saug-
modus;

eine Querschnittsansicht des Saugroboters ge-
maf der zweiten Ausflihrungsform im Entlee-
rungsmodus;

eine weitere Draufsicht aufden in Fig. 1 gezeig-
ten Filter; und

eine Querschnittsansicht des in Fig. 8 gezeig-
ten Filters.

Fig. 2
Fig. 3

Fig. 4

Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7

Fig. 8

Fig. 9

[0021] Fig. 1zeigteine Draufsicht auf einenFilter eines
Saugroboters gemaR einer ersten Ausfiihrungsform. Der
Filter 12 weist einen Rahmen 1 und ein Filterelement 2
auf, das von dem Rahmen 1 umrahmt ist. Ferner weist
der Filter 12 einen weiteren Rahmen 3, der mit dem Fil-
terelement 2 fest verbunden ist. Der Rahmen 1 und der
weitere Rahmen 3 sind I6sbar miteinander verbunden.
Ferner weist der Filter 12 eine Klappe 4 auf, die in einer
dritten Offnung (nicht gezeigt) angeordnet ist und derart
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ausgebildet ist, dass sie sich selbststandig 6ffnet und
schlielt. Die Klappe 4 weist eine Drehachse 5 auf, um
die sie schwenkbar ist. Der Filter 12 weist eine Filterbreite
b;und eine Filterhéhe h;auf. Die dritte Offnung weist eine
Breite b, und eine Hohe h, auf. Ein Verhéltnis von einer
Flache Ao der dritten Offnung zu einer Flache Af des
Filters 12 ist kleiner 30% ist, wobei Ao = b, x h, und Af
=bs X hy.

[0022] Fig. 2 zeigt eine Seitenansicht des in Fig. 1 ge-
zeigten Filters. Das Filterelement 2 ist mit dem weiteren
Rahmen 3 unlésbar verbunden. Der weitere Rahmen 3
ist von dem Rahmen 1 I8sbar verbunden.

[0023] Fig. 3 zeigt eine weitere Seitenansicht des in
Fig. 1 gezeigten Filters. In dem Filter 12 ist die dritte Off-
nung 7 ausgebildet, die sich mittels der Klappe 4 selb-
standig 6ffnen und schlieRen kann. In der dritten Offnung
7 ist weiterhin ein weiterer Filter 6 angeordnet.

[0024] Fig. 4 zeigt eine Querschnittsansicht des Sau-
groboters gemaR der ersten Ausfiihrungsform im Saug-
modus. Der Saugroboter weist ein Geblase 8 auf, das
ausgebildet ist, bei Betrieb einen Saugstrom zu erzeu-
gen. Ferner weist der Saugroboter einen Staubbehalter
10 auf, der zum Sammeln von Sauggut wie Staub und
dgl. ausgebildet ist, einen Vorfilter 9 zum Filtern von
Grobpartikeln und den in Fig. 1 bis 3 gezeigten Filter 12
auf. Der Staubbehalter 10 ist an einer ersten Offnung
(nicht gezeigt) angeordnet, die in stromungstechnischer
Verbindung mit der Saugéffnung steht, und an einer
zweiten Offnung (nicht gezeigt) angeordnet, die in stro-
mungstechnischer Verbindung mit dem Geblase 8 steht
und in der der Filter 12 angeordnet ist. Wenn der Sau-
groboter im Saugmodus ist, fiihrt er einen Reinigungs-
vorgang aus.

[0025] Der Saugstrom stromt bei Betrieb im Saugmo-
dus zunéachst durch einen Saugmund 11 des Saugrobo-
ters, der eine Saug6ffnung (nicht gezeigt) definiert, dann
durch den Staubbehalter 10, dann durch den Vorfilter 9,
der ausgebildet ist, und anschlieRend durch den Filter
12 zu dem Geblase 8, wie durch Pfeile angedeutet ist.
Wenn das Geblase 8 in Betrieb ist, befindet sich der Sau-
groboter in einem Saugmodus, in dem er Schmutzparti-
kel von einem Untergrund saugt. Im Saugmodus ist die
dritte Offnung 7 mittels der Klappe 4 durch den mittels
des Geblases 8 erzeugten Unterdruck verschlossen, so
dass der erzeugte Saugstrom durch das Filterelement 2
des Filters 12 aber nicht durch die in den Filter 12 inte-
grierte dritte Offnung 7 stromt.

[0026] Fig. 5 zeigt eine Querschnittsansicht des Sau-
groboters gemal der ersten Ausflihrungsform im Entlee-
rungsmodus. Im Entleerungsmodus ist der Saugroboter
an eine Reinigungsstation (nicht gezeigt) angedockt, die
seinin dem Staubbehalter 10 gesammeltes Sauggut aus
ihm entleert. Der Saugroboter weist eine Absaugéffnung
(nicht gezeigt) auf, die eine Verbindungsstelle des Sau-
groboters mit der Reinigungsstation darstellt, Gber die
die Reinigungsstation das Sauggut des Saugroboters
aufnehmen kann. Die Reinigungsstation erzeugt einen
Saugstrom, der durch den Filter 12 und die dritte Offnung
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in den Staubbehalter 10 strémt, wie durch Pfeile gezeigt
ist. Die Klappe 4 wird durch den Saugstrom an ihrer Dreh-
achse 5 in Richtung des Vorfilters 9 geschwenkt, so dass
die dritte Offnung gedffnet ist. Die Klappe 4 weist einen
geringeren Stréomungswiderstand auf als der Filter 12,
so dass der Saugstrom hauptsachlich durch die dritte
Offnung 7 strémt, wie durch die unterschiedlichen Pfeil-
dicken angedeutet.

[0027] Fig. 6 zeigt eine Querschnittsansicht des Sau-
groboters gemal einer zweiten Ausflihrungsform im
Saugmodus. Die in Fig. 6 gezeigte zweite Ausfihrungs-
form des Saugroboters entspricht der in Fig. 4 gezeigten
ersten Ausfiihrungsform des Saugroboters mit dem Un-
terschied, dass die dritte Offnung 7 und die Klappe 4 in
der zweiten Offnung 13 benachbart zum Filter 12 ange-
ordnet sind. Die dritte Offnung 7 und die Klappe 4 sind
nicht in den Filter 12 integriert, sondern separat von ihm
in der zweiten Offnung 13 angeordnet. Pfeile deuten den
mittels des Geblases 8 erzeugten Saugstrom wahrend
der Ausfiihrung eines Reinigungsvorgangs des Saugro-
boters an.

[0028] Fig. 7 zeigt eine Querschnittsansicht des Sau-
groboters gemaR der zweiten Ausfiihrungsform im Ent-
leerungsmodus. Die in Fig. 7 gezeigte zweite Ausfiih-
rungsform des Saugroboters entspricht der in Fig. 5 ge-
zeigten ersten Ausfiihrungsform des Saugroboters mit
dem Unterschied, dass die dritte Offnung 7 und die Klap-
pe 4 in der zweiten Offnung 13 benachbart zum Filter 12
angeordnet sind. Eine Reinigungsstation (nicht gezeigt),
an die der Saugroboter angedockt ist, erzeugt einen
Saugstrom, der durch den Filter 12 und die dritte Offnung
in den Staubbehalter 10 strémt, wie durch Pfeile gezeigt
ist. Die Klappe 4 wird durch den Saugstrom an ihrer Dreh-
achse 5 in Richtung des Staubbehalters 10 geschwenkt,
wie durch einen Pfeil angedeutet, so dass die dritte Off-
nung geoffnet ist.

[0029] Fig. 8 zeigt eine weitere Draufsicht auf den in
Fig. 1 gezeigten Filter. Der Ubersichtlichkeit sind die drit-
te Offnung und die Klappe nicht gezeigt. Das Filterele-
ment 2 weist eine Filterelementhdhe h, auf, die beispiels-
weise 65 mm betragt.

[0030] Fig. 9 zeigteine Querschnittsansicht des in Fig.
8 gezeigten Filters entlang der Linie IX-IX. Das Filtere-
lement 2 weist eine Filterelementbreite b, im von bei-
spielsweise 75 mm und eine Filterelementtiefe ¢ von bei-
spielsweise 15 mm auf. Das Filterelement 2 ist plissiert.
Ein Plissierabstand d des Filterelements 2 betragt bei-
spielsweise 8 mm.

Bezugszeichenliste
[0031]

b,  Filterelementbreite

b;  Filterbreite

o  Breite der dritten Offnung
Filterelementtiefe
Plissierabstand

o O T
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h,  Filterelementhéhe

h;  Filterhdhe

h, Hoéhe der dritten Offnung

1 Rahmen

2 Filterelement

3 weiterer Rahmen

4 Klappe

5 Drehachse

6 weiterer Filter

7 dritte Offnung

8 Geblase

9 Vorfilter

10  Staubbehalter

11 Saugmund

12 Filter

13 zweite Offnung

Patentanspriiche

1. Saugroboter zur Reinigung von Flachen, der eine
Saugéffnung (11), einen Staubbehalter (10) und ein
Geblase (8) aufweist, wobei der Staubbehalter (10)
an einer ersten Offnung in strdmungstechnischer
Verbindung mitder Saugéffnung stehtund wobeider
Staubbehélter (10) an einer zweiten Offnung (13) in
strdomungstechnischer Verbindung mit dem Geblase
steht, in der ein Filter (12) angeordnet ist, wobei eine
dritte Offnung (7) in und/oder benachbart zu dem
Filter (12) angeordnet ist, die derart ausgebildet ist,
dass sie sich selbststandig 6ffnet und schlief3t.

2. Saugroboter nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die dritte Offnung (7) verschlossen
ist, wahrend der Saugroboter einen Reinigungsvor-
gang durchfihrt, und dass sie gedffnet ist, wenn
wahrend des Reinigungsvorgangs aufgenommenes
Sauggut aus dem Saugroboter von einer Reini-
gungsstation entfernt wird.

3. Saugroboter nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die dritte Offnung (7) eine oder
mehrere Klappen (4) aufweist.

4. Saugroboter nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Klappe(n) (4) einen geringeren
Stromungswiderstand aufweist oder aufweisen als
der Filter (12).

5. Saugroboter nach einem der vorangehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein Ver-
héaltnis von einer Flache der dritten Offnung (7) zu
einer Flache des Filters (12) kleiner oder gleich 30%
ist.

6. Saugroboter nach einem der vorangehenden An-

spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass eine Fla-
che der Offnung kleiner oder gleich einer Fliche ei-
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10.

1.

ner Absaugo6ffnung ist, die eine Verbindungsstelle
des Saugroboters zu einer Reinigungsstation dar-
stellt, die ausgebildet ist, von dem Saugroboter auf-
genommenes Sauggut aus ihm automatisch zu ent-
fernen.

Saugroboter nach einem der vorangehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ein wei-
terer Filter (6) an und/oder in der dritten Offnung (7)
angeordnet ist.

Saugroboter nach einem der vorangehenden An-
spriiche 3 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
die eine oder mehreren Klappen (4) zumindest teil-
weise aus einem elastischen Material gebildet ist
oder sind.

Saugroboter nach einem der vorangehenden An-
spriche 3 bis 8, gekennzeichnet durch ein Feder-
element, das ausgebildet ist, einen vorbestimmten
Dichtungsandruck auf die Klappe(n) (4) zu generie-
ren.

Saugroboter nach einem der vorangehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Filter
(12) ein Filterelement (2) und einen Rahmen (1) auf-
weist, der das Filterelement (2) I6sbar umgibt und
wobei das Filterelement (2) bevorzugt in einen wei-
teren Rahmen (3) fest eingefasst ist.

Saugroboter nach einem der vorangehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Ge-
blase (8) derart angeordnet und ausgebildet ist, die
zweite Offnung (13) und die dritte Offnung (7) gleich-
zeitig abzusaugen.
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