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可变换式载物平台

(57)摘要

本发明公开了一种可变换式载物平台，包括

载物平台、围板、围板抬升机构、平台扩展机构、

机架和控制机构，所述围板抬升机构用于升降围

板，所述平台扩展机构用于扩展载物平台，所述

围板位于载物平台四周，所述控制机构设置在机

架上，用于控制围板抬升机构和平台扩展机构，

从而抬升围板或者扩展载物平台。此平台能变换

承载形态，适应不同规格的包裹，可与快递包裹

载运小车配套使用。
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1.一种可变换式载物平台，其特征在于：包括载物平台(1)、围板(2)、围板抬升机构

(3)、平台扩展机构(4)、机架(5)和控制机构(6)，所述围板抬升机构(3)用于升降围板，所述

平台扩展机构(4)用于扩展载物平台(1)，所述围板(2)位于载物平台四周，所述控制机构

(6)设置在机架上，用于控制围板抬升机构(3)和平台扩展机构(4)，从而抬升围板(2)或者

扩展载物平台(1)；所述平台扩展机构(4)设置有四套，用于控制四块上层载物平台(1.1)的

展开，所述平台扩展机构(4)包括第三滑块(4.1)、第三连杆(4.2)、第四滑块(4.3)和第四连

杆(4.4)，所述第三连杆(4.2)一端与对应的上层载物平台(1.1)连接，另一端与第三滑块

(4.1)连接，所述载物平台(1)的下层设置有供第三连杆(4.2)滑动的滑槽，所述机架(5)底

部设置有与第三滑块(4.1)配合的滑槽，所述机架(5)内部设置有展板立柱(5.2)，所述第四

滑块(4.3)连接在展板立柱(5.2)上，所述第四连杆(4.4)一端连接在第三滑块(4.1)上，另

一端连接在第四滑块(4.3)上，所述控制机构(6)与第四滑块(4.3)配合使用，用于控制上层

载物平台(1.1)的展开与收拢。

2.根据权利要求1所述的可变换式载物平台，其特征在于：所述载物平台(1)设置有两

层，上层为可向四周展开的结构。

3.根据权利要求2所述的可变换式载物平台，其特征在于：所述载物平台(1)的上层与

下层大小相等，上层由四小块拼接而成。

4.根据权利要求3所述的可变换式载物平台，其特征在于：所述围板抬升机构(3)设置

有四套，分别连接在围板(2)四个面上，所述围板抬升机构(3)包括第一连杆(3.1)、第一滑

块(3.2)、第二连杆(3.3)、第二滑块(3.4)，所述第一连杆(3.1)一端与围板(2)内侧面连接，

另一端与第一滑块(3.2)连接，所述机架(5)底部设置有与第一滑块(3.2)配合的滑槽，所述

机架(5)内部设置有围板立柱(5.1)，所述第二滑块(3.4)连接在围板立柱(5.1)上，所述第

二连杆(3.3)一端与第一滑块(3.2)连接，另一端与第二滑块(3.4)连接，所述控制机构(6)

与第二滑块配合使用，用于控制围板的升降。

5.根据权利要求4所述的可变换式载物平台，其特征在于：所述控制机构(6)包括变换

操作杆(6.1)，所述变换操作杆(6.1)下端伸入机架(5)内部，所述变换操作杆(6.1)下端均

布有四个定位齿(6.2)，所述第二滑块(3.4)与第四滑块(4.3)均位于定位齿(6.2)所在的圆

周上，且分别交替布置，所述第二滑块(3.4)上设置有与定位齿(6.2)配合的第一定位槽

(3.41)，所述第四滑块(4.3)上也设置有与定位齿(6.2)配合的第二定位槽(4.31)。

6.根据权利要求5所述的可变换式载物平台，其特征在于：所述围板抬升机构(3)设计

有止点，所述平台扩展机构(4)也设计有止点。
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可变换式载物平台

技术领域

[0001] 本发明涉及物流运输领域，具体地指一种可变换式载物平台。

背景技术

[0002] 近年来，随着电子商务的飞速发展，大量的快递包裹需要在仓储运输中进行分拣

归类，常采用辅助机械装置如载运小车以减少作业人员的劳动强度，而传统的置于载运小

车上的载物平台由于尺寸固定、缺少围挡，难以满足各种尺寸快递包裹的输送需求、且小型

快递包裹在输送过程中容易散落。因此，急需设计一种承载方式可变的可变换式载物平台，

以满足各种常用尺寸的快递包裹的运输需求。

发明内容

[0003] 本发明就是针对现有技术的不足，提供了一种承载形态可变的可变换式载物平

台，可与快递包裹载运小车配套使用。

[0004] 为了实现上述目的，本发明所设计的一种可变换式载物平台，其特殊之处在于：包

括载物平台、扩展板、围板、围板抬升机构、平台扩展机构、机架和控制机构，所述围板抬升

机构用于升降围板，所述平台扩展机构用于扩展载物平台，所述围板位于载物平台四周，所

述控制机构设置在机架上，用于控制围板抬升机构和平台扩展机构，从而抬升围板或者扩

展载物平台。

[0005] 进一步地，所述载物平台设置有两层，上层为可向四周展开的结构。

[0006] 更进一步地，所述载物平台的上层与下层大小相等，上层由四小块拼接而成。

[0007] 再进一步地，所述围板抬升机构设置有四套，分别连接在围板四个面上，所述围板

抬升机构包括第一连杆、第一滑块、第二连杆、第二滑块，所述第一连杆一端与围板内侧面

连接，另一端与第一滑块连接，所述机架底部设置有与第一滑块配合的滑槽，所述机架内部

设置有围板立柱，所述第二滑块连接在围板立柱上，所述第二连杆一端与第一滑块连接，另

一端与第二滑块连接，所述控制机构与第二滑块配合使用，用于控制围板的升降。

[0008] 再进一步地，所述平台扩展机构设置有四套，所述平台扩展机构包括第三滑块、第

三连杆、第四滑块和第四连杆，所述第三连杆一端与对应的上层载物平台连接，另一端与第

三滑块连接，所述载物平台的下层设置有供第三连杆滑动的滑槽，所述机架底部设置有与

第三滑块配合的滑槽，所述机架内部设置有展板立柱，所述第四滑块连接在展板立柱上，所

述第四连杆一端连接在第三滑块上，另一端连接在第四滑块上，所述控制机构与第四滑块

配合使用，用于控制上层载物平台的展开与收拢。

[0009] 再进一步地，所述控制机构包括操作杆，所述操作杆下端伸入机架内部，所述操作

杆下端均布有四个定位齿，所述第二滑块与第四滑块均位于定位齿所在的圆周上，且分别

位于定位齿的两侧，所述第二滑块上设置有与定位齿配合的定位槽，所述第四滑块上也设

置有与定位齿配合的定位槽。

[0010] 再进一步地，所述围板抬升机构设计有止点、平台扩展机构也设计有止点，连杆运
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动到止点位置时机构锁止。

[0011] 本发明的优点在于：

[0012] 1、平台承载形态可通过操作位于平台中心的控制机构方便切换；

[0013] 2、平台在正常形态下以及变形形态下，可满足各型快递包裹的承载需求，解决了

小件包裹输送过程中易散落的问题；

[0014] 3、平台机构设计灵巧、简单，重量轻、制造成本低，可与各型载运小车配合使用。

附图说明

[0015] 图1为本发明的整体结构示意图；

[0016] 图2为本发明的围板抬升机构结构示意图；

[0017] 图3为本发明的平台扩展机构结构示意图；

[0018] 图4为本发明的变换操作杆结构示意图；

[0019] 图5为本发明的定位齿控制过程形态图。

[0020] 图中：载物平台1、上层载物平台1.1、下层载物平台1.2、围板2，围板抬升机构3、第

一连杆3.1、第一滑块3.2、第二连杆3.3、第二滑块3.4、第一定位槽3.41、平台扩展机构4、第

三滑块4.1、第三连杆4.2、第四滑块4.3、第二定位槽4.31、第四连杆4.4、第三连杆4.2、机架

5、围板立柱5.1、展板立柱5.2、控制机构6、变换操作杆6.1、定位齿6.2。

具体实施方式

[0021] 下面结合附图和具体实施例对本发明作进一步的详细描述：

[0022] 基于快递行业标准，快递包裹采用纸箱包裹，具体尺寸系列包括：纸箱1号，规格

530×290×370mm、纸箱2号，规格530×230×290mm、纸箱3号，规格430×210×270mm、纸箱4

号，规格350×190×230mm、纸箱5号，规格290×170×190mm、纸箱6号，规格260×150×

180mm、纸箱7号，规格230×130×160mm、纸箱8号，规格210×110×140mm、纸箱9号，规格195

×105×135mm、纸箱10号，规格175×95×115mm、纸箱11号，规格145×85×105mm、纸箱12

号，规格130×80×90mm。业内常将纸箱1号至3号归属于大型尺寸快递包裹、纸箱4～8号归

属于中型尺寸快递包裹，纸箱9～12号归属于大型尺寸快递包裹。本发明设计的一种可变换

式载物平台，可适应以上大型、中型、小型尺寸快递包裹的承载，与载运小车配套使用，利于

在仓库中转运输送快递包裹。

[0023] 本发明所设计的用于快递包裹输送的可变换式载物平台，其结构如图1至图5所

示，由载物平台1、围板2，围板抬升机构3、平台扩展机构4、机架5和控制机构6组成，围板抬

升机构3用于升降围板2，平台扩展机构4用于扩展载物平台1，围板2由四面合围而成，设置

在载物平台1四周；控制机构6设置在机架5上，用于控制围板抬升机构3和平台扩展机构4，

从而抬升围板2或者扩展载物平台1。

[0024] 其中，载物平台1设置有两层，两层大小相等，其中，上层载物平台1.1为可向四周

展开的结构。优选地，上层载物平台1.1与下层载物平台1.2大小相等，上层1.1由四小块拼

接而成，方便展开。

[0025] 围板抬升机构3设置有四套，分别连接在围板2四个面上，围板抬升机构3包括第一

连杆3.1、第一滑块3.2、第二连杆3.3、第二滑块3.4，所述第一连杆3.1一端与围板2内侧面
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连接，另一端与第一滑块3.2连接，所述机架5底部设置有与第一滑块3.2配合的滑槽，机架5

内部设置有围板立柱5.1，第二滑块3.4连接在围板立柱5.1上，第二连杆3.3一端与第一滑

块3.2连接，另一端与第二滑块3.4连接，控制机构6与第二滑块配合使用，控制第二滑块3.4

的上下滑动，带动整个围板抬升机构运动，从而控制围板的升降。

[0026] 平台扩展机构4设置有四套，平台扩展机构4包括第三滑块4.1、第三连杆4.2、第四

滑块4.3和第四连杆4.4，第三连杆4.2一端与对应的上层载物平台1.1连接，另一端与第三

滑块4.1连接，下层载物平台1.2设置有供第三连杆4.2滑动的滑槽，机架5底部设置有与第

三滑块4.1配合的滑槽，机架5内部设置有展板立柱5.2，第四滑块4.3连接在展板立柱5.2

上，第四连杆4.4一端连接在第三滑块4.1上，另一端连接在第四滑块4.3上，控制机构6与第

四滑块4.3配合使用，控制第四滑块4.3的上下运动，带动整个平台扩展机构运作，从而控制

上层载物平台1.1的展开与收拢。

[0027] 控制机构6包括变换操作杆6.1，变换操作杆6.1下端伸入机架内部，变换操作杆

6.1下端均布有四个定位齿6.2，第二滑块3.4与第四滑块4.3均位于定位齿6.2所在的圆周

上，且交替布置，定位齿6.2位于第二滑块与第四滑块4.3之间，第二滑块3.4上设置有与定

位齿6.2配合的第一定位槽3.41，第四滑块4.3上也设置有与定位齿6.2配合的第二定位槽

4.31。如图5所示，①、②、③分别代表围板抬升形态、平台扩展形态和正常形态，变换操作杆

6.1位于平台中心轴处，在变换操作杆6.1将定位齿6.2旋转至位置①、②、③时，分别对应围

板抬升形态、平台扩展形态和正常形态。本设计中定位齿6.2设计为方形的定位齿，能更好

的与定位槽配合。

[0028] 本发明中杆件材料优选铝合金材料，具有本发明所需的抗压能力。

[0029] 本发明提供上述用于快递包裹输送的可变换式载物平台，其工作模式如下：

[0030] 平台在正常形态下四周围板不抬升、扩展板不伸出，定位齿6.2位于位置③，可用

于常见的中型尺寸快递包裹的输送；若需输送小型尺寸的快递包裹，则提起变换操作杆

6.1，将其旋转至位置①处，围板抬升机构在变换操作杆6.1旋转至位置①时，变换操作杆下

端的定位齿6.2与第二滑块3.4上的第一定位槽3.41配合，向下压变换操作杆6.1，变换操作

杆6.1下移推动第二滑块3.4向下，第二滑块3.4通过第二连杆3.3带动第一滑块3.2沿滑槽

向外滑动，直到整个结构达到止点，四周的围板2彼此约束并随第一连杆3.1同时上移，形成

四周围栏，可用于4～8个小型尺寸快递包裹的承载，使用完毕后可向下压四周围栏，或者向

上提变换操作杆6.1可使平台回到正常形态。若需输送大型尺寸的快递包裹，则提起变换操

作杆6.1，将其旋转至位置②处，定位齿6.2与第四滑块上的第二定位槽4.31配合，然后下

压，则上层载物平台1.1外伸，扩展承载面积，适用于大型尺寸的快递包裹输送，使用完毕后

向上提起变换操作杆6.1可使平台回到正常形态。

[0031] 本发明所设计的可变换式载物平台，其形态可通过操作位于平台中心的控制机构

方便切换；平台在正常形态下以及变形形态下，可满足各型快递包裹的承载需求，解决了小

件包裹输送过程中易散落的问题；且平台机构设计灵巧、简单，重量轻、制造成本低，可与各

型载运小车配合使用。

[0032] 以上所述仅为本发明的较佳实施例，并不用以限制本发明，凡在本发明的精神和

原则之内所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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