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(54) Title : INSTRUMENT SET FOR ANKLE LIGAMENT SURGERY
(54) Titre : ANCILLAIRE POUR CHIRURGIE LIGAMENTAIRE DE LA CHEVILLE

(57) Abstract : The invention relates to an instrument set (2)
that includes first and second arms (3, 4) that comprise, res-
pectively, a first clamping portion (7) for bearing against the
rear surface of the lateral malleolus of a patient, and a second
clamping portion (13) for bearing against the front surface of
the lateral malleolus. The second clamping portion (13) in-
cludes first and second guide passages that are each intended
for passing a guide pin therethrough. Each of the first and se-
cond guide passages comprises an inlet and an outlet (17b,
18b). The first and second guide passages extend, respective-
ly, along first and second guide axes angled with respect to
each other such that the distance between the first and second
guide axes at the outlets (17b, 18b) is less than the distance
between the first and second guide axes at the inlets.

(57) Abrégé : Cet ancillaire (2) comprend une premiére et
une deuxiéme branches (3, 4) comportant respectivement une
premiére partie de serrage (7) destinée a prendre appui contre
la face postérieure de la malléole externe d'un patient, et une
deuxiéme partie

[Suite sur la page suivante]



WO 2016/198770 A1 |IIIWAK 00T 0 0O A

GM, KE, LR, LS, MW, MZ, NA, RW, SD, SL, ST, SZ, SL SK, SM, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CL CM, GA,
TZ, UG, ZM, ZW), eurasien (AM, AZ, BY, KG, KZ, RU, GN, GQ, GW, KM, ML, MR, NE, SN, TD, TG).

TJ, TM), européen (AL, AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, .

DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HR, HU, I, IS, IT, LT, Publiée:

LU, LV, MC, MK, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RS, SE, — avec rapport de recherche internationale (Art. 21(3))

de serrage (13) destinée a prendre appui contre la face antérieure de la malléole externe. La deuxiéme partie de serrage (13) com-
prend un premier et un deuxiéme passages de guidage destinés chacun au passage d'une broche de guidage, chacun des premier et
deuxi¢me passages de guidage comportant une ouverture d'entrée et une ouverture de sortie(17b, 18b), les premier et deuxiéme
passages de guidage s'étendant respectivement selon un premier et un deuxiéme axes de guidage inclinés I'un par rapport a l'autre
de telle sorte que la distance entre les premier et deuxiéme axes de guidage au niveau des ouvertures de sortie (17b, 18b) est inté -
rieure a la distance entre les premier et deuxiéme axes de guidage au niveau des ouvertures d'entrée.
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Ancillaire pour chirurgie ligamentaire de la cheville

La présente invention concerne un ancillaire pour chirurgie ligamentaire
de la cheville.

Dans le cadre d’une ligamentoplastie d’'une cheville d’'un patient, qui est
indiquée en cas d’instabilité de la cheville afin de prévenir les récidives d’entorses et
I'apparition d’arthrose, il est connu d’une part de réaliser deux forages osseux dans la
malléole externe du patient, un forage osseux dans le calcanéum du patient et un
forage osseux dans le talus du patient, et d’autre part de fixer les deux extrémités
d’un transplant ligamentaire autologue ou prothétique, par exemple a I'aide de vis
d’interférence, respectivement dans les forages osseux réalisés dans le calcanéum et
le talus, le transplant ligamentaire suivant un chemin traversant d’avant en arriére I'un
des forages osseux réalisés la malléole externe, et d’arriére en avant I'autre des
forages osseux réalisés la malléole externe.

Les deux forages osseux dans la malléole externe sont généralement
réalisés en implantant deux broches de guidage dans la malléole externe et en guidant
un outil de forage le long respectivement de chacune de ces broches de guidage. Afin
de conserver au maximum le capital osseux du patient, le positionnement des broches
de guidage doit étre précis. Or, un tel positionnement des broches de guidage peut
s’avérer difficile avec les différents ancillaires actuellement disponibles en chirurgie
ligamentaire de la cheville.

La présente invention vise a remédier a ces inconvénients.

Le probléme technique a la base de I'invention consiste donc a fournir un
ancillaire pour chirurgie ligamentaire de la cheville qui soit de structure simple et
économique, et qui permette de faciliter le positionnement des broches de guidage
servant a la réalisation des forages osseux dans la malléole externe du patient.

A cet effet, la présente invention concerne un ancillaire pour chirurgie
ligamentaire de la cheville, comprenant :

- une premiere branche comportant une premiére partie de
manipulation et une premiére partie de serrage destinée a prendre appui contre la
face postérieure de la malléole externe d’un patient, et

- une deuxieme branche comportant une deuxiéeme partie de
manipulation et une deuxiéme partie de serrage destinée a prendre appui contre la
face antérieure de la malléole externe, les premiére et deuxieme branches étant
montées articulées I'une par rapport a I'autre autour d’un axe d’articulation entre une

position de serrage dans laquelle les premiére et deuxi€éme parties de serrage sont
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rapprochées I'une de I'autre et une position d’ouverture dans laquelle les premiére et
deuxiéme parties de serrage sont éloignées I'une de I'autre,

la deuxiéme partie de serrage comprenant un premier passage de
guidage et un deuxiéme passage de guidage destinés chacun au passage d’une broche
de guidage, chacun des premier et deuxieme passages de guidage comportant une
ouverture d'entrée et une ouverture de sortie, 'ouverture de sortie de chacun des
premier et deuxi@éme passages de guidage étant tournée vers la premiére partie de
serrage, les premier et deuxieme passages de guidage s’étendant respectivement
selon un premier axe de guidage et un deuxiéme axe de guidage inclinés 'un par
rapport a l'autre de telle sorte que la distance entre les premier et deuxiéme axes de
guidage au niveau des ouvertures de sortie est inférieure a la distance entre les
premier et deuxiéme axes de guidage au niveau des ouvertures d’entrée.

En d’autres termes, les premier et deuxiéme axes de guidages sont
inclinés I'un par rapport a 'autre de telle sorte que la distance entre les ouvertures de
sortie est inférieure a la distance entre les ouvertures d’entrée.

Une telle configuration de I'ancillaire permet a un chirurgien de
positionner aisément et précisément les broches de guidage dans la malléole externe
d’un patient, et ensuite de réaliser avec précision les deux forages osseux destinés a
étre traversés par le transplant ligamentaire.

Le dispositif de retenue peut en outre présenter une ou plusieurs des
caractéristiques suivantes, prises seules ou en combinaison.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
passages de guidage sont avantageusement disposés de maniére symétrique de part
et d’autre du plan général d’extension des premiére et deuxiéme branches.

Selon un mode de réalisation de I'invention, la premiére partie de serrage
comporte une portion d’extrémité opposée a la premiére partie de manipulation,
I'ancillaire étant configuré de telle sorte que les premier et deuxi€me passages de
guidage sont orientés sensiblement en direction de la portion d’extrémité de la
premiére partie de serrage lorsque les premiére et deuxieme branches sont dans une
position de serrage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes de guidage sont sensiblement coplanaires.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes de guidage s’étendent dans un plan transversal, et de préférence sensiblement

perpendiculaire, a un plan général d’extension des premiére et deuxieme branches.
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Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes de guidage sont inclinés I'un par rapport a 'autre d’un angle compris entre 5° et
15°, et par exemple d’environ 10°.

Selon un mode de réalisation de I'invention, la distance ou entraxe entre
les premier et deuxiéme axes de guidage est comprise entre 10 et 14 mm, et est par
exemple d’environ 12 mm, au niveau des ouvertures de sortie des premier et
deuxiéme passages de guidage. Une telle valeur d’entraxe associée a la valeur
d’inclinaison précitée entre les premier et deuxieme axes de guidage permet de
conserver en moyenne une épaisseur d’os d’environ 9 mm sur la corticale postérieure
de la malléole externe, et ainsi d’obtenir une résistance mécanique suffisante au
niveau de la malléole externe.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéme passages de guidage présente un diamétre de passage compris entre 1,4 et
1,8 mm, et par exemple d’environ 1,6 mm.

Selon un mode de réalisation de l'invention, la deuxiéme partie de
serrage comporte un premier élément de guidage et un deuxiéme élément de guidage
décalés I'un par rapport a 'autre et comprenant respectivement le premier passage
de guidage et le deuxiéme passage de guidage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéme éléments de guidage comprend une portion d’appui destinée a prendre
appui contre la face antérieure de la malléole externe.

Selon un mode de réalisation de I'invention, la portion d’appui de chacun
des premier et deuxiéme éléments de guidage comprend au moins un organe
d’ancrage osseux. De tels organes d’ancrage osseux assurent un ancrage superficiel
des premier et deuxiéme éléments de guidage dans la malléole externe, ce qui
favorise un maintien en position de I'ancillaire lors de la mise en place des broches de
guidage sur la malléole externe. Chaque organe d’ancrage osseux présente par
exemple une forme conique ou pyramidale.

Selon un autre mode de réalisation de I'invention, la portion d’appui de
chacun des premier et deuxiéme éléments de guidage comprend une rugosité de
surface favorisant I'ancrage osseux des premier et deuxiéme éléments de guidage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéme éléments de guidage forme un canon de guidage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, I'ancillaire comprend en
outre un premier élément d’appui et un deuxiéme élément d’appui destinés chacun a

prendre appui contre la face antérieure de la malléole externe.
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Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
éléments d’appui sont allongés et s’étendent respectivement selon un premier axe
d’extension et un deuxiéme axe d’extension inclinés I'un par rapport a 'autre.

Selon un mode de réalisation de I'invention, I'ancillaire est configuré de
telle sorte que les premier et deuxieme éléments d’appui sont orientés sensiblement
en direction de la portion d’extrémité de la premiére partie de serrage lorsque les
premiére et deuxi€me branches sont dans une position de serrage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes de guidage sont sensiblement coplanaires.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes d’extension s’étendent dans un plan transversal, et de préférence sensiblement
perpendiculaire, a un plan général d’extension des premiére et deuxieme branches.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes d’extension sont inclinés I'un par rapport a I'autre d’un angle compris entre 5° et
15°, et par exemple d’environ 10°.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes d’extension sont respectivement sensiblement paralleles aux premier et
deuxiéme axes de guidage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
axes d’extension sont respectivement plus proches de I'axe d’articulation que les
premier et deuxiéme axes de guidage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, le premier élément de
guidage et le premier élément d’appui sont décalés I'un par rapport a I'autre selon
une premiere direction de décalage, et le deuxiéme élément de guidage et le
deuxiéme élément d’appui sont décalés I'un par rapport a I'autre selon une deuxiéme
direction de décalage, les premiere et deuxiéme directions de décalage étant
sensiblement paralléles 'une par rapport a I'autre et sensiblement paralléles au plan
général d’extension des premiére et deuxiéme branches.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme
éléments d’appui sont sensiblement cylindriques. Chaque élément d’appui présente
par exemple un diameétre externe compris entre 2 et 4 mm, et de préférence
d’environ 3mm.

Selon un mode de réalisation de l'invention, les premier et deuxiéme

éléments d’appui présentent des longueurs sensiblement identiques.



WO 2016/198770 PCT/FR2016/051340

10

15

20

25

30

35

5

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéme éléments d’appui présente une longueur comprise entre 8 et 12 mm, et par
exemple d’environ 10 mm.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéme éléments d’appui comporte une partie d’appui destinée a prendre appui
contre la face antérieure de la malléole externe, les parties d’appui des premier et
deuxiéme éléments d’appui étant plus proches de la premiére partie de serrage que
les ouvertures de sortie des premier et deuxiéme passages de guidage.

Selon un mode de réalisation de I'invention, la partie d’appui de chacun
des premier et deuxiéme éléments d’appui est délimitée au moins partiellement par
une surface sensiblement semi-sphérique.

Selon un mode de réalisation de I'invention, la partie d’appui de chacun
des premier et deuxieme éléments d’appui forme une partie d’extrémité de I'élément
d’appui respectif.

Selon un mode de réalisation de l'invention, la deuxiéme partie de
serrage comporte une premiere portion de liaison configurée pour relier le premier
élément d’appui et le premier élément de guidage, et une deuxiéme portion de liaison
configurée pour relier le deuxieme élément d’appui et le deuxiéme élément de
guidage.

Selon un mode de réalisation de l'invention, I'entraxe entre le premier
axe de guidage et le premier axe d’extension est compris entre 6 et 10 mm, et est par
exemple d’environ 7,5 mm.

Selon un mode de réalisation de I'invention, I'entraxe entre le deuxiéme
axe de guidage et le deuxieme axe d’extension est compris entre 6 et 10 mm, et est
par exemple d’environ 7,5 mm.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacune des premiére et
deuxiéme parties de manipulation comprend un anneau de préhension.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéeme éléments de guidage comporte une face d’extrémité tournée vers la
premiére partie de serrage, 'ouverture de sortie de chacun des premier et deuxiéme
passages de guidage débouchant dans la face d’extrémité respective.

Selon un mode de réalisation de l'invention, chacun des premier et
deuxiéme passages de guidage s’étend sensiblement perpendiculairement a la face
d’extrémité respective.

Selon un mode de réalisation de l'invention, la deuxiéme partie de

serrage présente un plan de symétrie.
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Selon un mode de réalisation de I'invention, la premiére partie de serrage
comporte un élément d’ancrage osseux, tel qu’une pointe d’ancrage par exemple de
forme conique ou pyramidale. Un tel élément d’ancrage osseux assure un ancrage
superficiel de la premiére partie de serrage dans la malléole externe, ce qui favorise
un maintien en position de I'ancillaire lors de la mise en place des broches de guidage
sur la malléole externe. L’élément d’ancrage osseux peut par exemple étre disposé sur
la portion d’extrémité de la premiére partie de serrage, et notamment au niveau de
'extrémité de la premiére partie de serrage opposée a la premiére partie de
manipulation.

L'élément d’ancrage osseux est avantageusement disposé dans le plan
général d’extension des premiére et deuxiéme branches, et plus particulierement
dans le plan de symétrie de la deuxieme partie de serrage.

Selon un mode de réalisation de I'invention, I'ancillaire est configuré de
telle sorte que la distance entre I'élément d’ancrage osseux et les parties d’appui des
premier et deuxiéme éléments d’appui est comprise entre 8 et 12 mm, et par exemple
d’environ 10 mm, lorsque les premiére et deuxieme branches sont dans une position
de serrage maximale, et est comprise entre 30 et 40 mm, et par exemple d’environ
35 mm, lorsque les premiére et deuxiéme branches sont dans une position
d’ouverture maximale.

Selon un mode de réalisation de l'invention, I'ancillaire comprend des
moyens d’immobilisation agencés pour immobiliser les premiére et deuxiéme
branches dans une position de serrage.

Selon un mode de réalisation de I'invention, les moyens d’immobilisation
sont configurés pour autoriser un déplacement des premiére et deuxiéme branches
vers une position de serrage, et pour bloquer un déplacement des premiére et
deuxiéme branches vers une position d’ouverture.

Selon un mode de réalisation de I'invention, au moins l'une des premiére
et deuxiéme branches comporte une crémaillere pourvue d’'une denture
d’accrochage, et 'autre des premiére et deuxi€éme branches comporte au moins un
élément d’accrochage, tel qu’une dent d’accrochage ou un ergot d’accrochage,
configuré pour coopérer avec la denture d’accrochage. La crémaillere peut par
exemple s’étendre selon un secteur angulaire.

Selon un autre mode de réalisation de [Iinvention, les moyens

d’'immobilisation pourrait comporter un systéme a vis.
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De toute fagon l'invention sera bien comprise a I'aide de la description
qui suit en référence au dessin schématique annexé représentant, a titre d’exemple
non limitatif, une forme d’exécution de cet ancillaire.

Figure 1 est une vue en perspective d’un ancillaire selon I'invention.

Figure 2 est une vue de c6té de I'ancillaire de la figure 1.

Figure 3 est une vue partielle de c6té de I'ancillaire de la figure 1.

Figure 4 est une vue partielle de dessus de I'ancillaire de la figure 1.

Figure 5 est une vue partielle en perspective de I'ancillaire de la figure 1.

Figure 6 est une vue partielle en perspective de I'ancillaire de la figure 1
en cours d’utilisation.

Figure 7 est une vue en perspective de I'ancillaire de la figure 1 en cours
d’utilisation.

Les figures 1 a 7 représentent un ancillaire 2 pour chirurgie ligamentaire
de la cheville, également nommé davier. L’ancillaire 2 comprend une premiére
branche 3 et une deuxiéme branche 4 articulées I'une par rapport a I'autre autour
d’un axe d’articulation A.

La premiére branche 3 comporte une partie de manipulation 5 équipée
d’un anneau de préhension 6, et une partie de serrage 7 destinée a prendre appui
contre la face postérieure de la malléole externe d’un patient. La partie de
manipulation 5 et la partie de serrage 7 sont disposées de part et d’autre de 'axe
d’articulation A.

La partie de serrage 7 comporte une portion d’extrémité 8 opposée a la
partie de manipulation 5 et équipée d’un élément d’ancrage osseux 9 présentant par
exemple une forme conique ou pyramidale. L'élément d’ancrage osseux 9 est
avantageusement disposé au niveau de I'extrémité libre de la partie de serrage 7 et sa
pointe s’étend avantageusement dans le plan général d’extension des premiére et
deuxiéme branches 3, 4.

La deuxiéme branche 4 comporte une partie de manipulation 11 équipée
d’un anneau de préhension 12, et une partie de serrage 13 destinée a prendre appui
contre la face antérieure de la malléole externe. Les premiére et deuxieme branches
3, 4 sont plus particulierement articulées I'une par rapport a I'autre entre une position
de serrage dans laquelle les parties de serrage 7, 13 sont rapprochées I'une de l'autre,
et une position d’ouverture dans laquelle les parties de serrage 7, 13 sont éloignées
I'une de l'autre.

La partie de serrage 13 comporte une portion d’extrémité 14 opposée a

la partie de manipulation 11 et présentant un plan de symétrie sensiblement paralléle,
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et de préférence confondu avec la plan général d’extension des premiere et deuxiéme
branches 3, 4. L’élément d’ancrage osseux 9 est ainsi avantageusement disposé dans
le plan de symétrie de la portion d’extrémité 14.

Comme montré plus particulierement sur les figures 1 et 4, la portion
d’extrémité 14 comporte un premier élément de guidage 15 et un deuxiéme élément
de guidage 16 tubulaires et décalés I'un par rapport a I'autre. Les éléments de guidage
15, 16 sont avantageusement disposés de part et d’autre du plan de symétrie de la
portion d’extrémité 14.

Les premier et deuxiéme éléments de guidage 15, 16 comprennent
respectivement un premier passage de guidage 17 et un deuxiéme passage de guidage
18 destinés chacun au passage d’une broche de guidage. Selon le mode de réalisation
représenté sur les figures, chacun des premier et deuxiéme passages de guidage 17,
18 présente une section sensiblement circulaire et un diamétre de passage par
exemple d’environ 1,6 mm.

Les premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18 s’étendent
respectivement selon un premier axe de guidage G1 et un deuxiéme axe de guidage
G2 coplanaires et inclinés I'un par rapport a l'autre. Selon le mode de réalisation
représenté sur les figures, les premier et deuxiéme axes de guidage G1, G2 s’étendent
dans un plan perpendiculaire au plan général d’extension des premiére et deuxiéme
branches 3, 4, et sont inclinés I'un par rapport a 'autre d’un angle d’environ 10°.

L'ancillaire 2 est avantageusement configuré de telle sorte que les
premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18 sont orientés sensiblement en
direction de la portion d’extrémité 8 de la partie de serrage 7 lorsque les premiére et
deuxiéme branches 3, 4 sont dans une position de serrage.

Chacun des premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18 comporte
une ouverture d'entrée 17a, 18a, et une ouverture de sortie 17b, 18b, 'ouverture de
sortie 17b, 18b de chacun des premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18 étant
tournée vers la partie de serrage 7. Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, 'entraxe entre les premier et deuxiéme axes de guidage G1, G2 est d’environ
12 mm au niveau des ouvertures de sortie 17b, 18b des premier et deuxiéme passages
de guidage 17, 18.

Chacun des premier et deuxiéme éléments de guidage 15, 16 comporte
une face d’extrémité 19 tournée vers la partie de serrage 7, et une face d’extrémité 21
opposée a la premiére partie de serrage 7. Les ouvertures de sortie 17b, 18b des

premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18 débouchant respectivement dans les
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faces d’extrémité 19, et les ouvertures d’entrée 17a, 18a des premier et deuxiéme
passages de guidage 17, 18 débouchant respectivement dans les faces d’extrémité 21.

Les faces d’extrémité 19 des premier et deuxiéme éléments de guidage
15, 16 sont destinées a prendre appui contre la face antérieure de la malléole externe.
Avantageusement, les faces d’extrémité 19 des premier et deuxiéme éléments de
guidage 15, 16 comprennent chacune au moins un organe d’ancrage osseux 22
présentant par exemple une forme conique ou pyramidale.

La portion d’extrémité 14 de la partie de serrage 13 comporte en outre
un premier élément d’appui 23 et un deuxiéme élément d’appui 24 destinés chacun a
prendre appui contre la face antérieure de la malléole externe. Les éléments d’appui
23, 24 sont avantageusement disposés de part et d’autre du plan de symétrie de la
portion d’extrémité 14.

Les premier et deuxiéme éléments d’appui 23, 24 présentent une forme
sensiblement cylindrique et s’étendent respectivement selon un premier axe
d’extension E1 et un deuxiéme axe d’extension E2 inclinés I'un par rapport a I'autre.
Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, les premier et deuxiéme axes
d’extension E1, E2 sont respectivement sensiblement paralléles aux premier et
deuxiéme axes de guidage G1, G2. Ainsi, les premier et deuxi€éme axes d’extension E1,
E2 s’étendent avantageusement dans un plan perpendiculaire au plan général
d’extension des premiére et deuxiéme branches 3, 4, et sont inclinés 'un par rapport
a I'autre d’'un angle d’environ 10°.

L'ancillaire 2 est avantageusement configuré de telle sorte que les
premier et deuxieme éléments d’appui 23, 24 sont orientés sensiblement en direction
de la portion d’extrémité 8 de la partie de serrage 7 lorsque les premiére et deuxiéme
branches 3, 4 sont dans une position de serrage.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, les premier et
deuxiéme éléments d’appui 23, 24 sont de mémes dimensions, et présentent par
exemple une longueur d’environ 10 mm et un diamétre externe d’environ 3mm.

Le premier élément de guidage 15 et le premier élément d’appui 23 sont
décalés I'un par rapport a I'autre selon une premiére direction de décalage, et le
deuxiéme élément de guidage 16 et le deuxiéme élément d’appui 24 sont décalés I'un
par rapport a I'autre selon une deuxiéme direction de décalage de telle sorte que les
premier et deuxiéme axes d’extension E1, E2 sont respectivement plus proches de
'axe d’articulation A que les premier et deuxiéeme axes de guidage G1, G2.
Avantageusement, les premiere et deuxiéme directions de décalage sont

sensiblement paralléles 'une par rapport a I'autre et sont sensiblement paralléles au
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plan général d’extension des premiére et deuxiéeme branches 3, 4. De préférence,
I'entraxe entre le premier axe de guidage G1 et le premier axe d’extension E1 est
compris entre 6 et 10 mm, et est par exemple d’environ 7,5 mm, et 'entraxe entre le
deuxiéme axe de guidage G2 et le deuxiéme axe d’extension E2 est compris entre 6 et
10 mm, et est par exemple d’environ 7,5 mm.

En outre, chacun des premier et deuxiéme éléments d’appui 23, 24
comporte une partie d’extrémité 23a, 24a opposée aux premier et deuxiéme
éléments de guidage 15, 16 et destinée a prendre appui contre la face antérieure de la
malléole externe. Les parties d’extrémité 23a, 24a des premier et deuxiéme éléments
d’appui 23, 24 sont plus proches de la partie de serrage 7 que les premier et deuxiéme
passages de guidage 17, 18, et plus particulierement que les ouvertures de sortie 17b,
18b des premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18. Selon le mode de réalisation
représenté sur les figures, les parties d’extrémité 23a, 24a des premier et deuxiéme
éléments d’appui 23, 24 sont chacune délimitée au moins partiellement par une
surface sensiblement semi-sphérique.

L'ancillaire 2 est plus particulierement configuré de telle sorte que la
distance entre I'élément d’ancrage osseux 9 et les parties d’extrémité 23a, 24a des
premier et deuxiéme éléments d’appui est comprise entre 8 et 12 mm, et par exemple
d’environ 10 mm, lorsque les premiére et deuxiéme branches 3, 4 sont dans une
position de serrage maximale, et est comprise entre 30 et 40 mm, et par exemple
d’environ 35 mm, lorsque les premiére et deuxiéme branches 3, 4 sont dans une
position d’ouverture maximale.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, la portion
d’extrémité 14 comporte une premiére portion de liaison 25 configurée pour relier le
premier élément d’appui 23 et le premier élément de guidage 15, et une deuxiéme
portion de liaison 26 configurée pour relier le deuxiéme élément d’appui 24 et le
deuxiéme élément de guidage 16.

L'ancillaire 2 comprend en outre des moyens d'immobilisation agencés
pour immobiliser les premiére et deuxiéme branches 3, 4 dans une position de
serrage. Les moyens d’immobilisation sont avantageusement configurés pour
autoriser un déplacement des premiére et deuxiéme branches 3, 4 vers une position
de serrage, et pour bloquer un déplacement des premiere et deuxieme branches 3, 4
vers une position d’ouverture.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures, les moyens
d’'immobilisation comportent une premiere crémaillére 27 prévue sur la premiére

branches 3 et pourvue d’une premiére denture d’accrochage 28, et une deuxiéme
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crémaillére 29 prévue sur la deuxieme branches 4 et pourvue d’une deuxiéme denture
d’accrochage 31 configurée pour coopérer avec la premiére denture d’accrochage 28.
Afin de pouvoir déplacer les premiére et deuxiéme branches vers leur position
d’ouverture, il convient de déformer légérement les parties de manipulation 5, 11 ou
les premiére et deuxiéme crémailléres 27, 29 de maniére a désaccoupler les premiere
et deuxiéme dentures d’accrochage 28, 31.

Selon une variante de réalisation, les moyens d’'immobilisation pourraient
comporter une crémaillére prévue sur 'une des premiere et deuxiéme branches et
pourvue d’une denture d’accrochage, et un élément d’accrochage, tel qu'une dent
d’accrochage ou un ergot d’accrochage, prévu sur 'autre des premiere et deuxiéme
branches et configuré pour coopérer avec la denture d’accrochage.

Un procédé de ligamentoplastie d’'une cheville d’un patient a I'aide de
I'ancillaire 2 selon I'invention va maintenant étre décrit. Un tel procédé comprend les
étapes suivantes consistant a :

- réaliser un forage osseux dans le calcanéum 32 du patient et un forage
osseux dans le talus 33 du patient,

- positionner I'élément d’ancrage osseux 9 de I'ancillaire 2 sur la face
postérieure de la malléole externe 34 du patient,

- déplacer les premiére et deuxiéme branches 3, 4 dans une position de
serrage de telle sorte que les parties d’extrémité 23a, 24a des premier et deuxiéme
éléments d’appui 23, 24 et les faces d’extrémités 19 des premier et deuxiéme
éléments de guidage 15, 16 soient en appui contre la face antérieure de la malléole
externe 34 du patient,

- introduire des premiére et deuxiéme broches de guidage 35, 36
respectivement dans les premier et deuxiéme passages de guidage 17, 18,

- immobiliser les premiére et deuxiéme broches de guidage 35, 36 dans
la malléole externe 34, par exemple par impaction,

- déplacer les premiére et deuxi€éme branches 3, 4 dans une position
d’ouverture et faire coulisser les premier et deuxiéme éléments de guidage 15, 16 le
long des premiére et deuxiéme broches de guidage 35, 36 en déformant
élastiquement ces derniéres de maniéere a retirer I'ancillaire 2 de la cheville du patient,

- réaliser un premier forage osseux et un deuxiéme forage osseux dans la
malléole externe 34 du patient en déplagant un outil de forage respectivement le long

des premiére et deuxiéme broches de guidage 35, 36,
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- fixer une premiére extrémité d’'un transplant ligamentaire dans le
forage osseux réalisé dans le calcanéum 32, par exemple a l'aide d'une vis
d’interférence,

- introduire la deuxiéme extrémité du transplant ligamentaire a travers
I'ouverture antérieure du premier forage osseux et ressortir la deuxi€me extrémité du
transplant ligamentaire hors du premier forage osseux via I'ouverture postérieure du
premier forage osseux,

- introduire la deuxiéme extrémité du transplant ligamentaire a travers
I'ouverture postérieure du deuxiéme forage osseux et ressortir la deuxiéme extrémité
du transplant ligamentaire hors du deuxiéme forage osseux via I'ouverture antérieure
du deuxiéme forage osseux,

- fixer la deuxieme extrémité du transplant ligamentaire dans le forage
osseux réalisé dans le talus 33, par exemple a I'aide d’une vis d’interférence.

Comme il va de soi, l'invention ne se limite pas a la seule forme
d'exécution de cet ancillaire, décrite ci-dessus a titre d'exemple, elle en embrasse au

contraire toutes les variantes de réalisation.
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REVENDICATIONS

1. Ancillaire (2) pour chirurgie ligamentaire de la cheville, comprenant :

- une premiére branche (3) comportant une premiére partie de
manipulation (5) et une premiére partie de serrage (7) destinée a prendre appui
contre la face postérieure de la malléole externe (34) d’un patient, et

- une deuxiéme branche (4) comportant une deuxiéme partie de
manipulation (11) et une deuxiéme partie de serrage (13) destinée a prendre appui
contre la face antérieure de la malléole externe, les premiére et deuxiéme branches
(3, 4) étant montées articulées l'une par rapport a l'autre autour d'un axe
d’articulation (A) entre une position de serrage dans laquelle les premiére et
deuxieme parties de serrage (7, 13) sont rapprochées I'une de I'autre et une position
d’ouverture dans laquelle les premiére et deuxiéeme parties de serrage (7, 13) sont
éloignées I'une de l'autre,

la deuxieme partie de serrage (13) comprenant un premier passage de
guidage (17) et un deuxiéme passage de guidage (18) destinés chacun au passage
d’une broche de guidage (35, 36), chacun des premier et deuxiéme passages de
guidage (17, 18) comportant une ouverture d'entrée (17a, 18a) et une ouverture de
sortie (17b, 18b), 'ouverture de sortie (17b, 18b) de chacun des premier et deuxieme
passages de guidage (17, 18) étant tournée vers la premiere partie de serrage (7), les
premier et deuxiéme passages de guidage (17, 18) s’étendant respectivement selon
un premier axe de guidage (G1) et un deuxiéme axe de guidage (G2) inclinés I'un par
rapport a l'autre de telle sorte que la distance entre les premier et deuxi€me axes de
guidage (G1, G2) au niveau des ouvertures de sortie (17b, 18b) est inférieure a la
distance entre les premier et deuxiéme axes de guidage (G1, G2) au niveau des

ouvertures d’entrée (17a, 18a).

2. Ancillaire selon la revendication 1, dans lequel la premiére partie de
serrage (7) comporte une portion d’extrémité (8) opposée a la premiére partie de
manipulation (5), I'ancillaire (2) étant configuré de telle sorte que les premier et
deuxieme passages de guidage (17, 18) sont orientés sensiblement en direction de la
portion d’extrémité (8) de la premiére partie de serrage (7) lorsque les premiére et

deuxieme branches (3, 4) sont dans une position de serrage.

3. Ancillaire selon la revendication 1 ou 2, dans lequel les premier et

deuxiéeme axes de guidage (G1, G2) sont sensiblement coplanaires.
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4. Ancillaire selon la revendication 3, dans lequel les premier et
deuxieme axes de guidage (G1, G2) s’étendent dans un plan transversal, et de
préférence sensiblement perpendiculaire, a un plan général d’extension des premiere

et deuxiéme branches (3, 4).

5. Ancillaire selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, dans lequel
les premier et deuxiéme axes de guidage (G1, G2) sont inclinés I'un par rapport a

I'autre d’un angle compris entre 5° et 15°, et par exemple d’environ 10°.

6. Ancillaire selon I'une quelconque des revendications 1 a 5, dans lequel
I’entraxe entre les premier et deuxiéme axes de guidage (G1, G2) est compris entre 10
et 14 mm, au niveau des ouvertures de sortie (17b, 18b) des premier et deuxiéme

passages de guidage.

7. Ancillaire selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, dans lequel
la deuxiéme partie de serrage (13) comporte un premier élément de guidage (15) et
un deuxiéme élément de guidage (16) décalés I'un par rapport a I'autre et comprenant
respectivement le premier passage de guidage (17) et le deuxiéme passage de guidage
(18).

8. Ancillaire selon la revendication 7, dans lequel chacun des premier et
deuxiéme éléments de guidage (15, 16) comprend une portion d’appui (19) destinée a

prendre appui contre la face antérieure de la malléole externe (34).

9. Ancillaire selon I'une des revendications 1 a 8, lequel comprend en
outre un premier élément d’appui (23) et un deuxieme élément d’appui (24) destinés

chacun a prendre appui contre la face antérieure de la malléole externe (34).

10. Ancillaire selon la revendication 9, dans lequel les premier et
deuxiéme éléments d’appui (23, 24) sont allongés et s’étendent respectivement selon
un premier axe d’extension (E1) et un deuxi@me axe d’extension (E2) inclinés I'un par

rapport a l'autre.

11. Ancillaire selon la revendication 10 en combinaison avec la
revendication 2, lequel étant configuré de telle sorte que les premier et deuxiéme

éléments d’appui (23, 24) sont orientés sensiblement en direction de la portion
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d’extrémité (8) de la premiere partie de serrage (7) lorsque les premiére et deuxieme

branches (3, 4) sont dans une position de serrage.

12. Ancillaire selon la revendication 10 ou 11, dans lequel les premier et
deuxieme axes d’extension (E1, E2) sont respectivement sensiblement paralléles aux

premier et deuxieme axes de guidage (G1, G2).

13. Ancillaire selon la revendication 12, dans lequel les premier et
deuxieme axes d’extension (E1, E2) sont respectivement plus proches de |'axe

d’articulation (A) que les premier et deuxieme axes de guidage (G1, G2).

14. Ancillaire selon I'une quelconque des revendications 9 a 13, dans
lequel les premier et deuxiéme éléments d’appui (23, 24) présentent des longueurs
sensiblement identiques.

15. Ancillaire selon I'une quelconque des revendications 9 a 14, dans
lequel chacun des premier et deuxiéme éléments d’appui (23, 24) comporte une
partie d’appui (23a, 24a) destinée a prendre appui contre la face antérieure de la
malléole externe, les parties d’appui (23a, 24a) des premier et deuxieme éléments
d’appui (23, 24) étant plus proches de la premiere partie de serrage (7) que les

ouvertures de sortie (17b, 18b) des premier et deuxiéme passages de guidage (17, 18).
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