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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do zsyn-
chronizowanego pomiaru czas6w roboczego i pracy
efektywnej, predkosci roboczej i1 sily wurabiania
gruntu w wieloczerpakowej maszynie drenarskiej.

Zgodnie z dotychczasowym stanem techniki po-
miar poszczegblnych parametrow roboczych wielo-
czerpakowej maszyny drenarskiej dokonywany
jest, zar6wno w warunkach poligonowych jak i w
produkcyjnych, indywidualnie. W warunkach tego
typu pomiar czasu pracy maszyny prowadzony jest
zwykle metoda chronometrazu ciaglego lub meto-
da migawkows przez obserwatorOw na znormali-
zowanych -arkuszach rejestracyjnych (Trzeciak W.:
Wykorzystanie czasu
skich ETC-202, Zeszyty Naukowe Akademii Rol-
niczej we Wroctawiu — Melioracja, w druku; D.
Dejas: Zdarzenia niepozadane na przykiladzie ma-
szyn drenarskich ETC-202, Zeszyty Naukowe Aka-
demii Rolniczej we Wrocclawiu — Melioracja, w
druku). W celu rejestracji predkosci roboczej ma-
szyn drenarskich w warunkach produkcyjnych
stosuje sie pomiar czasu jazdy roboczej maszyny
na diugosci okreslonego odcinka, z czego wylicza
sig jedynie $rednig wartosé¢ tej predkosci.

Pomiar sily urabiania gruntu przez maszyny dre-
narskie, stosowany dotychczas jedynie w warun-
kach poligonowych i dajgcy w wyniku tylko wiel-
kosci techniczne, a mie praktyczne, polega na re-
jestracji wynikéw pomiaru tensometrycznego, przy-
czym czujniki momentu skrecaja‘cego'naklejayne sa
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pod katem 45° do osi na wale napedzajgeym lan-
cuch wyposazony w czerpaki (Zimmermann R.: Po-
miary naprezen i drgan metodami elektrycznymi,
wyd. PTW W-wa 1959 r. s. 236, rys. 5—16). Otrzy-
mywane poprzez indywidualnie dckonywane row-
nolegle pomiary poszczegbdlnych parametréw robo-
czych maszyny drenarskiej wyniki, zestawiane sg
zazwycza] nastepnie wykreSlanie w formie funkcji
czasu. )

Zgodnie z istotg rozwigzania technicznego sta-
nowigcego przedmiot wynalazku celem rejestracji
poszczegblnych wielkos$ci. robcczych wieloczerpako-
wej maszyny drenarskiej stosuje sie zwarty uklad
nadawczo-odbiorczy, w ktéorym do typowego tacho-
grafu podigcza sie odpowiednio sterowang skrzy-
nie przekladniowg do rejestracji w sposob ciggly
predkosci jazdy oraz uklad tensometryczny, z kto-
rego sygnal przechodzi poprzez glowice szczotko-
wg do wzmacniacza napiecia, a nastepnie podane
wzmocnione napigcie dzielcne jest na poszczegbélne
zakresy . dzialania sily, ktéora pcdlega stalej reje-
stracji przy czym calc$é zasilania jest napigciem
z akumulatoré6w maszyny p-przez blok zasilania.

Zblokowanie pomiaréw czasu roboczego, pred-
kosci roboczej i sily urabiania gruntu w jednym
zestawie usytucwanym w Kkabinie operatora wie-
loczerpakowej maszyny drenarskiej pozwala na re-
jestracje 'w sposob ciagly podstawowych wartosci
czynnikéw okre$lajacych warunki eksploatacyjne
oraz okreSli¢ zwigzek zachodzacy miedzy sila opo-




98 002

3
r6w wystepujgecych przy urabianiu gruntéow, a
predkoscia poruszania sie samej maszyny co w
rezultacie daje mozliwo$¢é okreslania zaistnialych
przecigzen i pozwala tym samym na unikniecie
ewentualnych awarii. :

Urzadzenie do zsynchronizowanego pomiaru wy-
branych parametr6w roboczych wieloczerpako-
wej maszyny drenarskiej, stanowigc przedmiot wy-
nalazku jest przedstawione na rysunku w postaci
schematu blokowego urzadzenia pomiarowo-rejes-
trujacego.

Jak uwidoczniono na rysunku schematu bloko-
wego urzgdzenia pomiarowo-rejestrujagcego me-
chanizm zegarowy 1 wprawia sie w ruch urzadze-
nie rejestrujagce 2, w ktérym na pokrytej parafing
tasmie obrzeznie perforowanej wybijane sg w. po-
staci liczb pelne godziny, a minuty zapisywane
rylcem. Predko$¢ jazdy maszyny przekazywana jest
poprzez pvodlafc-zo'na skrzynie przekiladniowa 3 na-
pedzang z walu zespolu jezdnego do nadajnika sel-
synowego 4, a z niego do odbiornika selsynowego
5 przy czym selsyn odbiorczy wprawia w ruch ry-
lec urzadzenia rejestrujacego 6. Pomiar sily ura-
biania gruntu dokonywany jest poprzez czujnik
tensometryczny momentu skrecajgcego 7 naklejo-
ny pod katem 45° na wale mapedzajacym oxgan
roboczy. '

W przypadku braku obcigzenia na wale, na tas-
mie rejestrujacej otrzymuje sie wykres sily ze-
rowej. Mostek tensometryczny zasilany jest z za-
silacza stabilizowanego, ktory znajduje sie¢ w blo-
‘ku zasilania 8. Powstale ma mostku, w wyniku je-

10

4

go niezrébwnowazenia napiecie odebrane przez glo-
wice szczotkowg 9, zostaje przez wzmacniacz 10
wzmocnione tak aby moglo wysterowaé rozdzie-
lacz sygnaléw 11 skladajacy sie z czterech prze-
rzutnik6w, w ktoérych warto$¢ napiecia powodu-
jaca  przerzut jest regulowana potencjometrem.
Przerzutniki sterujg z kolei wzmacniaczami, kto-
rych obcigzenie stanowig uzwojenia przekaznikow
sterujgcych pradami plyngcymi przez uzwojenia
elektromagnes6w, kierujacych ruchem rylca urzg-
dzenia rejestrujacego 12.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do zsynchronizowanego pomiaru wy-
branych parametréw roboczych wieloczerpakowe]j
maszyny drené‘rski‘ej, a zwlaszcza czasow robo-
czego i pracy efektywnej, predkosci roboczej i si-
ly urabiania gruntu, zmamienne tym, ze dla reje-
stracji peszezegdlnych wielkodci roboczych stosuje
sie zwarty uklad nadawczo-odbiorczy, w ktérym
do typowego tachografu podlacza sie odpowiednio
sterowang skrzynig przekladniowa (3) do rejestra-
cji w.sposéb ciagly predkosci jazdy oraz uklad
tensometryczny, z ktorego przechodzi sygnal po-
przez glowice szczotkowa (9) do wzmacniacza na-
piecia (10), a mastepnie podane wzmocnione napig-
cie dzielone jest ma poszczegdlne zakresy sily, kto-
ra podlega rejestracji, przy czym calo$¢ zasilana
jest mapieciem z akumulatoréw maszyny poprzez
blok zasilania (8).
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