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Utelem FeSeni je odstranit prudké dyna-
mické zmény skutet¢né hodnoty tahu v ma-
teridlu, zphisobené p¥i kaZdém utrZeni me-
chanismu. Uvedeného Géelu se dosahne za-
pojenim jednotlivich bloki{i za¥izeni podle
vynélezu, které sestdva ze tfi souttovych
blokd, Fidiciho bloku, zpoZdovaciho bloku,
reguldtoru rychlosti, integratniho bloku a
zesilovaciho bloku.
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Vynalez se tykd zafizeni pro fizeni taho-
vych mechantsmi bez zpétné vazby, jako
napf. navijeek kovovych pésil, papiru, tex-

. tilii, apod., kde z riznych divodd nelze meé-
Fit skutenou hodnotu tahového napéti v
materidlu. v

Dosud zndmé fedeni pro definovany zpQ-
sob Fizeni tahu bez zpé&tné vazby vychazi z
pojeti, co moZna piesné vyhodnotit dyna-
mickou a statickou slozku zaddvaného ko-
tevniho proudu pirevaZné stejnosmérného
motorického pohonu s p¥ihlédnutim na oka-
mZity stav mechanismu, zmé&Fené ztraty pii
navijeni, resp. odvijeni materidlu a okamZi-
ty primér svitku. Zalizeni je tvofeno souc-
tovym blokem, na jehoZ vstup se pfivadi sig-
ndl o nap#tové drovni, imérné poZadované
hodnoté tahu, upravené pomoci elektronic-
ké, &i elektromechanické nésobitky okamZi-
tou hodnotou nabuzeni stejnosmérného stro-
je na signdl zaddvaného kotevniho proudu.
Podobng& jsou nelinedrnd upravovédny 1 sig-
naly dynamické zmény rychlosti traté od
okam#itého priméru svitku tak, aby vysled-
ny zadavany dynamicky proud respektoval
moment setrvatnosti svitku a celkovy mo-
ment setrvaénosti soustavy navijeci mecha-
niky a pohonu. Dale je pak upravovan i sig-
ndl ztrat, modelovany nelinearitami pomo-
ci operadnich zesilova&li vstupnimi, resp.
zpétnovazebnimi nelinedrnimi zp&tnymi vaz-
bami v zavislosti na okamZité rychlosti me-
chanismu a geometrii i mechanickych vlast-
nostech navijeného materialu.

Nevyhodou uvedeného fedeni je, Ze kro-
meé nepfesnosti pii vyhodnoceni pfesné hod-
noty kotevniho proudu k definovani poZa-
dovaného tahu nerespektuje nikterak dyna-
miku pruZného spojeni mechanismu navi-
jedla a vedouciho mechanismu, tj. v daném
pFipadé valcovaci stolice, pfes navijeny pds.
Kd7dé utrZeni mechanismu zptscbi prudké
dynamické zmény skutetné hodnoty tahu v
materidlu. Pokud se jednd o material v men-
gich pevnostech tahu, jako je napFiklad pro-
klddaci papir, pak je takovato zména Cas-
tou pFidinou jeho Céstetné destrukce &i U-
plného pretrZeni.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zaFizeni pro
fizeni tahovych mechanisml bez zp&tné vaz-
by podle vynélezu, které sestava ze t¥i soud-
tovych blokd, Fidiciho bloku, zpoZdovaciho
bloku regulatoru rychlosti, integrafniho blo-
ku a zesilovaciho bloku.

Podstatou zaiizeni podle vynélezu je to,
#e vystup prvniho souétového bloku je spo-
jen s Fidicim vstupem zesilovaciho bloku,
jeho? vystup je paraleln& p¥ipojen na ridict
vstup Fidiciho bloku a na Fidici vstup integ-
ratniho bloku. Vystup integraéniho bloku
je pak zapojen na korekéni vstup druhého
soudtového bloku, na jehoZ vystup je piipo-
jen odchylkovy vstup reguldtoru rychlosti,
jehoZ vystup je spojen jednak s odchylko-
vym vstupem prvniho souétového bloku a
jednak s Fidicim vstupem zpoZdovaciho blo-
ku. Vystup zpoZdovaciho bloku je zapojen
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na korek&ni vstup tfetiho souétového blo-
ku, k jehoZ p¥imému vstupu je pFipojen vy-
stup Fidiciho bloku. c
Prinosem zafizeni podle vyndlezu je to,
Ze svymi dynamickymi vlastnostmi se p¥i-
blizuje kvalitdm pFimé regulace tahu, tak-
Ze je témsF jeji plnohodnotnou néhradou,
a to pri znatné levn&jSich provedeni. Déle.
zaji§tuje odregulovdnim dynamickych taho-
vych poruch, vznikajicich p¥i regulaci tloust-
ky, vygenerovani odpovidajictho dynamic-
kého kotevniho proudu, &imZ zvySuje Glin-
nost regulace tloustky péasu. Dal$im  pIino-
sem zafizeni podle vynélezu je to, Ze regu-
laci vystupu reguldtoru rychlosti na zada-
nou proudovou droveii je umoZnéna regu-
lace tahu ve velkém rozsahu, pfi¢emZ ko-
rekce zaddvanych akceleradnich, pripadn&
brzdnych proudd pohdné&ciho motoru, je za-
jifténa podle skutetnych pomérd na trati.
Zatizeni pro Fizeni tahovych mechanismi
bez zp&tné vazby podle vyndlezu, je pifiklad-
né& schematicky zndzorn&no blokovym sché-
matem na p¥ipojeném vykresu. ’
ZaFizen{ podle vyndlezu sestdvd ze tiisou-
gtovych blokd 1, 2, 3, realizovanych napfi-
klad vdhovymi odpory operatniho zesilova-
¢e fidiciho bloku 11, coZ je v daném piipa-
d& operatni zesilova¢ pro dpravu uarovné
signédlu, zpoZdovaciho bloku 13, coZ je teZ
operatni zesilova¢, avSak pro dynamické
ZpoZdéni a reguldtoru 13 rychlosti, tvofené-
ho operatnim zesilovafem. Déle zafizeni po--
dle vyndlezu sestavd z integracniho bloku
15, realizovaného opera¢nim zesilovalem v
integratnim zapojeni s externim blokové-
nim vystupu a zesilovaciho bloku 18, coZ je
op&t operatni zesilova€. Dal$imi bloky jsou
navijedlo 4, pohdn&ci motor 4.1 navijedla
4 a ¢idlo 4.2 dhlové rychlosti navijedla 4,
coZ je nap¥. tachodynamo, silovy blok 35,
tvofeny tyristorovym méni¢em, &idlo 5.1
kotevniho proudu, coZ je. nap¥. proudovy
transformétor, prevad&ci valetek 6, meéfici
valetek 7 rychlosti pasu a &idlo 7.1 rych-
losti pdsu, coZ je op&t nap¥. tachodynamo.
Nedilnou soudasti celého zafizeni jsou jes-
t8 tFi upravovaci bloky 8, 9, 10, z nichZ pr-
vé dva jsou tvoFeny odd&lovacim galva-
nickym Glenem a operatnim zesilovatem a
tfeti je tvofen operatnim zesilovatem se
zpétnou vazbou a vybérovy blok 14, coZ je
napriklad kontaktni nebo bezkontaktini spi-
na¢, véetnd odporové vahy, modelovy blok
17, realizovany operaénim zesilovafem s ne-
linedrni vazbou, programétor 18 rychlosti
traté a programétor 19 zaddvaného tahu, tvo-
feného kombinaci operatnich zesilovatl a
blok 20 logiky, coZ jsou v daném piipadé re-
16 a diodové spinade. Jednotlivé bloky 1 aZ
3,4.1,4.3,5, 7.1 aZ 20 jsou pak zapojeny
tak, Ze vystup &idla 4.2 thlové rychlosti
navijedla 4 je spojen s inormaénim vstupem
z druhého upravovaného bloku 9, jehoZ vy-
stup je paraleln& pfipojen na zp&tnovazeb-
ni vstup n druhého sou&tového bloku 2 a
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na prvni informaéni vstup g modelového
‘bloku 17, jehoZ druhy informa&ni vstup h
je zapojen na ovldda& v nezakresleném o-
vlddacim impulsu, nebo na vystup nezakres-
leného bloku nad¥azeného informaé&nfho sy-
stému. Vystup modelového bloku 17 je pri-
pojen na ztrdtovy vstup e prvniho souéto-
veho bloku 1, jehoZ vystup je spojen s ¥i-
dicim vstupem f zesilovaciho bloku 18, je-
hoZ vystup je paraleln& piipojen na Fidici
vstup g Fidictho bloku 11 a na Fidici vstup
i integra¢nfho bloku 15. Vystup integra&ni-
ho bloku 15 je pak zapojen na korekdni
‘vstup k druhého sou&tového bloku 2, na je-
hoZ vystup je pfipojen odchylkovy vstup o
reguldtoru 13 rychlosti, jehoZ vystup je spo-
jen jednak s odchylkovym vstupem b prv-
niho souftového bloku 1 a jednak s Fidictm
vstupem p zpoZdovaciho bloku 12. Vystup
zpoZdovaciho bloku 12 je zapojen na koreké-
ni vstup u tretiho sou€tového bloku 3, k je-
hoZ pfimému vstupu s je pfipojen vystup
fidiciho bloku 11. Vystup &idla 7.1 rych-
losti pédsu, -mechanicky spojeného s mé&Fi-
cim valetkem 7 rychlosti pasu, na ktery je
péas privddén z navijedla 4 pres pPevadsdci
véletek 6, je spojen s informa&nim vstupem
y prvniho upravovaciho bloku 8, na jehoZ
blokovaci vstup § je zapojen &tvrty blokova-
€l vystup + bloku 20 logiky a jehoZ vystup
je pripojen na zaddvaci vstup m druhého
souttového bloku 2. Na manipuladni vstup
1 druhého sou&tového bloku 2 je pak zapo-
jen vystup vyb&rového bloku 14, k jehoZ vy-
bérovému vstupu r je pripojen definitni

vstup p bloku 20 logiky, s jehoZ informag- |

nimi vstupy »1 aZ v, jsou pak spojeny vy-
stupky z nezakreslenych blokd logiky sou-
visejicich technologickych zafizeni a s Fidi-
cimi vstupy w1 aZ w, vstupy nezakreslenych
blokd logiky nésledujicich technologickych
zafizeni. TFeti blokovaci v§stup ¢ bloku 20
logiky je pripojen na blokovaci vstup i in-
tegra¢niho bloku 15 a druhy blokovaci vy-
stup ¢ na logicky vstup e programétoru 18
zaddvaného tahu v pédsu, jehoZ vystup je
spojen se zaddvacim vstupem a prvniho sou-
ttového bloku 1 a Fidici vstup d s ovlada-
€em v nezakresleném ovladacim pultu. Prys
ni blokovaci vystup ¢ bloku 28 logiky je.pak
pripojen na logicky vstup g programétoru
18 rychlosti traté, na jeho? ¥idici vstup e
je zapojen vystup ovlddade v nezakresle-
ném ovlddacim pultu a jeho¥ vystup je spo-
jen se zménovym vstupem r tFetiho soudto-
vého bloku 3. Vystup tf¥etiho soustového blo-
ku 3 je pripojen na Fidici vstup v tfettho
upravovaciho bloku 180, jehoZ vystup je spo-
jen s Fidicim vstupem w silového bloku 5,
na jehoZ zpé&tnovazebni vstup x je zapojen
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vystup ¢idla 5.1 kotevniho proudu, pfes
které je silovy vstup y silového bloku 8 p#i-
pojen k nezakreslené napdjeci siti, pritem?
na vystup silového bloku 5 je zapojen pohé-
né&ci motor 4.1 navijedla 4.

Funkce zafizeni podle vyndlezu je nésle-
dujici. Pri vlastni tahové funkci, kdy mani-
pulactni vstup 1 druhého souétového bloku
2 je bez signdlu, provddi regulédtor 13 rych-
losti ve funkci tzv. pseudoreguldtoru rych-
losti souCet okamZité odchylky zaddvané a
poZadované rychlosti, vyjad¥ené bud v thlo-
vych, nebo obvodovych hodnotach navijeci-
ho, resp. odvijecitho bubnu navijedla 4 s ko-
rekénini signalem na korek&nim vstupu k
druhého sou¢tového bloku 2, ktery je sou-
Casné vystupnim signalem integraéniho blo-
ku 15. Relativn& rychly signal se jednak
zpoZduje pFes zpoZdovaci blck 12 a piisobi
jako statickd korekce na korek&nim vstu-
pu n tretiho sou&tového bloku 3, to zname-
na, ze jde o vétev statickou a jednak se sou-
Casné odeCitd na odchylkovém vstupu b
prvniho souétového bloku 1 od souétu dvou
v podstaté staciondrnich signald, a to zada-
vactho na zadavacim vstupu a a ztratového
na ztratovém vstupu e tohoto prvniho sou-
¢tového bloku 1. Vysledny signdl, po pii-
sludném zesileni v zesilovacim bloku 16
pres fidici blok 11, slouZi pak jako rychld
dynamicka korekce na p¥imém vstupu S
tretiho soultového bloku 3. Navic, aby pro
pfedem programové zmény rychlosti traté
se vznikld odchylka trati, tzn. i pruZné po-
délné zakmitdni materialu, sniZila na mini-
mum, je ke zminénym signdliim na korekd-
nim vstupu u a pifimém vstupu s t¥etiho
souctového bloku 3 aditivng priddvéan sig-
ndl, informujici o potfebném zrychleni, res-
pektive zpomaleni mechanismu. Tento sig-
nédl je ziskdvdn z programované rychlosti
traté a okamZitého priméru svitku na na-
vijedle 4 programéatorem 18 rychlosti trats.
Zafizeni podle vyndlezu mé jesté jednu dal-
81 pozitivni vlastnost. V p¥Fipads, Ze blok 20
logiky vyhodnoti pietrZeni materidlu &i
jiny defekt na trati, pak jednoduchym zpl-
sobem zabiokuje vystupy prvniho upravova-
ctho bloku 8 a integratniho bloku 15. Re-
gulator 13 rychlosti pak pisobi klasicky ja-
ko skuteény reguldtor .rychlosti s nulovym
zaddnim na odchylkovém vstupu o, coZ zpii-
sobi zastaveni pohonu bez daldich prodlev
a pridavnych negativnich jevé. Pro manipu-
laci se vybere vyb&rovym vstupem r ve v§-
b&rovém bloku 14 pFisluiné zadani rychlos-
ti co do Grovng i smyslu. U modelového blo-
ku 17 se v simulednim modelu vedle oka-
mZité thlové rychlosti respektuje i tloustka
materidlu a primér svitku.
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PREDMET VYNALEZU

Zafizeni pro Fizeni tahovych mechanisml
bez zp&tné vazby, sestdvajici ze t¥i soucto-
vych bloki, Fidiciho bloku, zpoZdovaciho blo-
ku, regulatoru rychlosti, integratniho blo-
ku a zesilovaciho bloku, vyznaCujici se tim,
Ze vystup prvniho sougtového bloku (1] je
spojen s Fidicim vstupem (f) zesilovaciho
bloku (16), jehoZ vystup je paraleln& pfipo-
jen na fidici vstup (q) ¥diciho bloku (11)
a na fidici vstup (j) integratniho bloku
(15), jehoZ vystup je zapojen na korekéni

vstup (k) druhého sou&tového bloku (2},
na jeho# vystup je pfipojen odchylkovy
vstup (o) regulatoru (13) rychlosti, jehoZ
vystup je spojen jednak s odchylkovym vstu-.
pem (b) prvniho souttového bloku (1) a
jednak s Fidicim vstupem (p) zpoZdovaciho
bloku (12), jehoZ vystup je zapojen na ko-
rekéni vstup (u) t¥etiho souétového bloku
(3), k jehoZ pFimému vstupu (s) je pfipojen
vystup Fidiciho bloku (11).

1 list vykresil
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