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Spina¢ ustroji sestidvd z tésného monostabilntho
mikrospfnate (40) s nahlym pferudovinim, jeho%
vnittnf{ koncovky (31, 32) jsou ptipojeny k vnéjsfm
koncovkam (50, 59). uloZenym ve dvou protilehlych
uloZenich (48, 49) kaZdé sekce. Mikrospfna¢ (40) je
umistén v izolované dutiné (24), uloZzené mezi dvéma
uloZenimi (48, 49) a tusticf na strané opa¢né viei
nosi¢t (16) otvorem, opatfenym upeviiovacimi
prostfedky (43) destitky (34) s ti5ténymi obvody, jefiz
vodivé &asti (390.39r), jsou podle poiadovaného
tvaru pfipojeny k vnitfnim koncovkam (31, 32) a
vwnéjsfm koncovkdm (50, 59).
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Vynalez se tyka spinaciho iistroji, obsahujiciho téleso opatfené nékolika rovnob&znymi sekcemi,
ke kazdé z nichz je piidruzen jeden spinag, ktery je viazen do obvodu, ktery ma byt ovladan a
Jjehoz pohyblivy kontakt je ovladan pohyby spoleiného nosice, pficemz alespoi jeden z téchto
spinaclii je ve form& monostabilniho tésného spinade s nahlym pferuéovém’m jehoz vlastni
vnitini koncovky jsou elektricky prlpOJeny ke dvéma koncovkam pro vnéjsi pripojeni umisténym

v kazdé sekci, pfi€emz tyto sekce jsou neseny horni &asti tohoto télesa, ktera je pfidruzena k
podstavc1

Tato ustroji, ktera se hlavné pouzivaji tehdy, kdyz mize byt spolehlivost klasickych spinaci
poskozena okolnim prostfedim, zejména kdyZ musi byt spinace umistény do ovladacich obvodi s
nizkymi drovnémi, jsou popsany ve francouzském patentovém spisu FR 1 150 455, kde maji
spinace v zdsadé podobnou strukturu.

V konkrétnim provedeni tohoto spinaciho ustroji jiz bylo navrzeno ovlidat malé spinace v
tésnych pouzdrech, obecné nazyvanych mini- nebo mikrospinace, pomoci elektromagnetu
pouzitych béznym zpiisobem pro-ovladani nizkonapétovych spinaéii. Obtize vznikaji vidy, kdyz
Je tfeba zajisti bud’ upevnéni téchto malych pouzder do presné polohy, nebo jejich elektrické
pfipojeni ke koncovkim, které musi mit tvar totozny s koncovkami obvykle pouZivanymi u
stejnych pfistroji nebo u podobnych pfistroji pouzivanych pro vétsi proudové hodnoty a
obsahujici tedy spinate energie, protoze by jinak dochazelo k dezorientaci montazniho
personalu.

Kromé toho, a pro zajisténi Casté potieby kombinace funkci, je zapotebi udélovat témto malym
spinacim bud’ otviraci funkce, nebo uzaviraci funkce, nebo i kombinované funkce, u nichz musi
byt splnéni pozadavki zajisténo pfi montdZi ve vyrobné. Tyto funkce nesmi byt snadno
modifikovatelné pfi pozdéjsim zasahu nezkuseného uzivatele.

Uvedencho cile je dosazeno vyndlezem, jehoZ podstatou je spinaci ustroji obsahujici t&leso,
opatien¢ nékolika rovnobéznymi sekcemi, kde ke kazdé z nich je ptidruzen spinag, ktery je
vfazen do obvodu, ktery ma ovlddat a jehoz pohyblivy kontakt je ovlddan pohyby spole¢ného
nosice, pii¢emz alespon jeden z téchto spinaci je ve formé tésného monostabilniho mikrospinace
s nahlym pferusovanim, jehoz vlastni vnitini koncovky jsou elektricky spojeny se dvéma
vnéjSimi pfipojnymi koncovkami umisténymi v kazdé sekci, pfi€emz tyto sekce jsou neseny
horni ¢asti télesa, ktera je pfidruzena k podstavci, pficemz podle vynalezu lezi mezi dvéma
protilehlymi otevienymi uloZenimi sekce uréené pro uloZeni mikrospinaée a uzpisobenymi pro
uloZeni vnéjSich pfipojnych koncovek izolovana dutina, slouzici pro ulozeni tohoto mikrospinace
a astici na prvni strané u jedné Casti nosi¢e a na druhé opacné strané u prostiedka pro
pfidrzovani polohy, uzpisobenych pro vsunuti jednak izolaéniho nosice, ktery je opatfen
vodivymi &astmi, usticimi na zvolené koncovky mikrospinade, ktery nese, a jednak
uzpusobenych pro vytvoteni elektrického spoje mezi kazdou ptipojnou koncovkou a odpovidajici
vodivou &ésti, pfi¢emz tyto dutiny jsou uzavieny podstavcem ustroji.

Vynalez dovoluje vytvofit spinaci stroji schopné spolehlivého pouziti tam, kde by pti pouziti
klasickych spinac¢i mohlo dojit k poskozeni spolehlivosti pasobenim okolniho prostiedi.
Soucasné dovoluje, Ze pfi montazi ve vyrobné je moZné uzpisobit mikrospinaé riiznym funkcim,
aniz by se modifikovala struktura ustroji.

Vynilez je blize vysvétlen v nasledujicim popise na ptikladech provedeni s odvolanim na
pripojené vykresy, ve kterych znazorfiuje obr. 1 ¢asteény fez spinacim Gstrojim, vedeny rovinou
prochazejici osami obou pfipojnych koncovek obvodu ovliadaného mikrospinadem, obr. 2
bokorys dstroji z obr. 1, kde jsou jednotlivé spinae znazormény schematicky, obr. 3 perspektivni
pohled na mikrospina¢ sdruzeny s nosiem spoji, obr. 4 detailni fez prostiedky lokalné
pouZitymi pro zajiSténi fixace a pfipojeni ustroji podle predchoziho obrazku, obr. 5 perspektivni
pohled na vnéjsi ptipojnou koncovku, obr. 6 a 7 dva pohledy na astroji podle obr. 3 zespodu, kde
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ustroji ma v prvnim piipadé oteviraci a ve druhém pfipadé uzaviraci funkci, obr. 8 perspektivni
pohled na ovladaci nosi¢ pouzity pro oviadani dvou mikrospinaé ve spinacim ustroji a obr. 9
perspektivni pohled na pouzdro pomocnych kontaktd pro pouziti spinaciho dastroji podle
vynalezu a spojené s nezavislym spinacim Gstrojim.

Spinaci Gstroji typu stykace 1 podle vynalezu, zndzornéné na obr. 1, obsahuje pouzdro 2 tvofené
pomoci neznazornénych uzitnych prostfedki ze zakladny 3 a krytu 4.

Jak je patrné z obr. 2, je toto ustroji ureno pro pisobeni na spinace 35, 6, 7 a 8, umisténych
kazdy samostatné v jedné z izolovanych sekci 9, 10, 11, 12, pficemz kazdy je pfifazen
samostatnému obvodu, ktery se ma ovladat. Z téchto spinacl jsou nékteré, které jsou umisténé v
blizkosti stfedové osy XX, tj. v daném pfipadé spinace 6, 7, tvofeny z pevného kontaktu 13, 14
pevné spojeného s krytem a z pohyblivych kontaktii 15 nesenych nosi¢em 16, ktery sam je
sdruzen s pohyblivou kotvou 17 elektromagnetu 18 uloZenou na zakladné 3. Druhé dva spinace
5, 8, které jsou ve formé prepinacich mikrospinact 30, maji své viastni koncovky 31, 32, 33.
Tento nosi¢ je znazornén schematicky ¢arkovanou-¢arou.

Nosig, ktery je veden v krytu a ma drazky pro obkro¢mé ulozeni pfes izolaéni pfepazky 19, 20,
21 umisténé mezi sekcemi, ma dva postranni nastavce 22 a 23, které vnikaji do navzijem
opacnych postrannich sekci 9 a 12, zatimco pfi¢nik 16a stejného nosiée prochazi dvéma
stfednimi sousednimi sekcemi 10 a 11, jak je téZ patrno z obr. 8.

Jak je nejlépe patrno z obr. 1, na némz je jeden z téchto nastavcd 22 znazornén v fezu, pronika
kazdy nastavec do sekéni komory 24 majici mezi dvéma vnéjSimi spojovacimi koncovkami 23,
26 dutinu 27. Tato dutina, ktera je oteviena ve své horni ¢asti, takZe tvofi otvor 28 v némz se
mlze pohybovat nastavec 22, je oteviena t€z ve své dolni €asti 29 a mbze byt uzaviena
zakladnou 3, kdyz je zakladna sdruZena s krytem.

Jak je patrné na obr. 3, 6 a 7, je pouzdro 35 mikrospinace 30 priletovano jeho vlastnimi
koncovkami 31, 32, 33 na ¢ast desticky 34 s tisténymi obvody pravouhelnikového tvaru ktera ma
pét otvorti, s vyhodou pokovenych, takze tvofi podsestavu 40 schopnou montaze. Je patrné, ze
dva z téchto otvoru 36, 37, umisténych na koncich, jsou lehce posunuty vzhledem k ose symetrie
YY' této destitky a ze dale dva navzdjem protilehlé konce desticky maji pficna ziZeni do tvaru
vystupki 38, 39, jejichz funkce budou vysvétleny dale.

Na obr. 2 a 1 je patrné, ze otvor 29 dutiny 27 usti do blizkosti otevienych jazycki 41, 42, které
jsou vytvarovany vcelku s krytem 4. Tyto jazy¢ky, jejichz tloustka je pomérné mala, takze jim
udéluje uréitou pruznost, maji kazdy Sikmy hacek 43, navazujici na drazku 45, patrnou rovnéz z
obr. 4.

Montaz podsestavy 40 do dutiny 27 se déje ve sméru Sipky G vyvolavanim ohybu jazyckl az do
okamziku, kdy vybézky 38, 39 zapadnou do drazek 45. Rozméry vybézkia a drazek jsou
dostatecné uzpusobené k tomu, aby podsestava byla dobfe drzena ve své poloze vzhledem k
prodlouzeni odpovidajiciho nosice a zistava v rovnovaze v podstaté v roviné soumérnosti dutiny.

Nad kazdou z drazek 45 je umistén ve sténé 46 krytu nesouci jazyéek 41 prichod 47 spojujici
otevreny vnéjii prostor 48, 49 sekce s odpovidajici dutinou 27, jak ukazuje obr. 4. Tyto vnéjsi
prostory jsou ureny pro uloZeni vnéjsich pfipojnych koncovek 30, 59, znazomeénych na obr. 1 a
4, pro elektrické pfipojeni vlastnich koncovek mikrospinace 30 k vnéjsimu obvodu, k némuz je
pfipojen.

Pfipojna koncovka 30, patrna z obr. 5, ma tvar vodivého prvku 70, vystfizeného a ohnutého,
ktery se vyznacuje piedeviim dotykovou ploskou 51, opatfenou zdvitovanym otvorem, do néhoz
je zaSroubovan 3roub 32 spojeny se svym pfitlaénym timinkem, a dale nastavcem 53 zasunutym
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do dutiny 27 za aCelem uvedeni do dotyku s vodivou drahou nesenou desti¢kou 34. Za timto
uCelem je nastavec 33, ktery je tikrat zahnut o 90°, aby prosel prichodem 47 a aby byl
orientovan kolmo na rovinu desti¢ky, opatfen vystupkem 54 zmensené velikosti za uéelem
moznosti vniknuti do jednoho z pokovenych otvort 37, 36. Toto vnikani se d&je vhodnym
posunutim poté, kdyz byly koncovky pred tim osazeny na své misto, a podsestava mikrospinade
Je zasunuta do dutiny ve sméru 3ipky G a je zachycena na hagcich 43. Aby se zabranilo chybné
orientaci podsestavy 40, ktera by neuvedla konec 66 ovladaci paky 60 proti zahybu 65 kovového
dilu 61 pevné spojeného s nastavcem 22, jak ukazuje obr. 1, do dutiny 27, je s vyhodou mozno
umistit mikrospina¢ 30 blize jednomu konci desticky 34 nez ke druhému.

Jelikoz z divodi technické Gspornosti jsou obé koncovky 50, 59 totozné, vystupky obou
nastavcu se nachazeji po otoéeni o 180° posunuté vigi stredové roviné PP, coz zdivodiiuje
skutecnost, pro¢ pokovené otvory 36, 37, uréené pro jejich nasunuti, jsou samy posunuty viéi
ose sttedové symetrie YY' desticky s tisténymi obvody.

Po vy3e uvedeném osazeni se vystupky 54, které prosly otvory 36, 37, spoji mékkou pajkou s
drahami na desti¢ce 34, jak ukazuji obr. 6 a 7. Vzhledem k zalomenému tvaru koncovky, ktera je
kromé toho pevné zasunuta do draZek 55, 56 sousednich ptepazek, neni desticce s tisténymi
obvody udélovéno zidné napéti béhem utahovani Sroubu. To je zfejmé z obr. 5, pFicemz kromé
toho jsou vystupky 34 dostatecné tuhé pro zaruéeni udrzovani spinade v pottebné poloze, pokud
hacky povoli.

Podle toho, zda funkce pfifazena obvodu ma byt jeho otevieni -O- nebo uzavieni -F-, kdyz je
elektromagnet nabuzen, pouzije se pro vytvofeni odpovidajici podsestavy 40, popi. podsestavy
40¢ jednu z desticek 34q, 34, jejichz vodivé drahy 390, 39 spojuji ptipojnou pridruzenou
koncovku s jednou z odpovidajicich koncovek 31, 33 mikrospinage, jak ukazuji obr. 6 a 7.
Pismena -O- a -F- mohou s vyhodou figurovat na desticce s tiSténymi obvody za ugelem
usnadnéni identifikace pfifazené funkce podsestavy 40q nebo podsestavy 40k.

Ovladani vykyvné a pruzné ovlddaci paky 60, ktera je nesena Eepem pouzdra mikrospinace, jak
ukazuje obr. 4, a ktera se nachazi proti otvoru 28, je provadéno pomoci kovové tlaéné tyée 61
pevneé spojené s nastavcem 22. Tato tlacna ty¢ je tvofena tenkou pruZnou lamelou, jejiz konec 62
Je ukotven do tohoto nastavce, zatimco druhy konec 63 se opira pruzné o patu nastavce 22 tlaéné
tyCe pisobenim mirné ptedchozi deformace, jak je téZ patrno z obr. 8.

Zahyb 65 této lamely, ktery je umistén proti pace, udéluje pace otadeni pii pritahovani kotvy ve
sméru J. Vzhledem k popsanému uspofadani mize byt eventuelni oddaleni klidové polohy konce
66 paky 50 kompenzovano, stejné jako miize byt kompenzovano i eventuelni piekroéeni drahy
teoreticky udilené kotvé a nosiéi.

V pravé popsaném provedeni byly spinade osazené do tésnych pouzder nebo mikrospinace
osazeny do postrannich sekci 9, 12 pfistroje za ucelem usnadnit jednak provedeni nosiée 16
spolecného pro viechny spinace a jednak uloZeni elektrického spoje podsestavy 40. Chod tohoto
nosie, ktery je zfejméjsi z obr. 8, vysvétluje pfidavné divody, které orientovaly volbu tvari
tohoto nosice tak. aby mu byla udélena dostate¢na tuhost a aby bylo soudasné zajisténo dokonalé
vedeni a byly mu udéleny dopliikové izolaéni funkce.

Obzvlasté je patrné, Ze izolaéni a vodici drazka 77 mizZe byt nasunuta na ozubeni stény 20,
zatimeo postranni vodici zebro 78 je nasazeno na drazce ve sténé 21. Sténové &asti, jako sténové
¢asti 79, 83, 82, 81, ve spojeni s ptidruzenymi sténami, zvy$uji anikové drahy, coz je potiebné
kdyz jsou ve stredovych komorach 84, 85 pohyblivé mustky patfici dvéma spina¢am 6, 7, jejichz
pracovni napéti a proudy jsou podstatné vétsi nez ty, které obsluhuji mikrospinage. Drazky 77a,
77b maji funkce srovnatelné s drazkou 77, ale pro dutiny 27, 28, 24.
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Symetrické uspofadani dvou spinadd 6, 7 prvniho druhu viéi dvéma spina¢im 3, 8 druhého
druhu vzhledem k ose XX’ zajituje vyborné vyvazeni namahani, jimz je vystaven nosi¢ béhem
buzeni elektromagnetu, a v disledku toho prispiva k pravidelnému klouzani béhem pohybu,
jakoz i k vylouceni zaklinéni pfi stlaCovani vratnych pruzin kontakti.

Kryt 4, ktery byl az dosud nedilnou soucasti télesa spinaciho Gstroji 1, miZze rovnéz existovat ve
formé pouzdra 94 pfidavnych pohyblivych kontaktli 71, majici stejnou konstrukei a schopnych se
mechanicky sdruzovat s predni plochou 90 klasického spinaciho Gstroji 91, jak ukazuje obr. 9.
Analogicky jsou zde tedy patrné dvé stiredové koncovky 72, 72' pro vnéjsi pfipojeni, obsluhujici
spinace s kontaktnimi mistky 73, 74 nebo analogickymi prostfedky a postranni koncovky 92, 93
pro vnéjsi pfipojeni, obsluhujici spinace v tésnych pouzdrech 75, 76.

Pohyblivé spojeni mezi pouzdrem a touto pfedni plochou je naptiklad ovladano soustavou
vystupku 84 a drazky 85. zatimco pohyblivy nosi¢ se svémym prostfedkem 86, 87 stykace je
potom spojen s hakem 88 pohyblivého nosiCe 89 spojeného s pouzdrem. Tento posledni
pohyblivy nosi¢ 89 je podobny nosici vySe popsanému ve spojeni s obr. 8.

PATENTOVE NAROKY

1. Spinaci ustroji obsahujici téleso, opatfené nékolika rovnobéznymi sekcemi, pficemzZ ke
kazdé z nich je pfidruzen spinac, ktery je viazen do obvodu pro ovladani, a jehoz pohyblivy
kontakt je ovladan pohyby spole¢ného nosiCe, pficemz alespor jeden z téchto spinaci je ve
formé tésného monostabilniho mikrospinate s nahlym pferusovanim, jehoz vlastni vnitini
koncovky jsou elektricky spojeny se dvéma vnéjSimi pfipojnymi koncovkami, umisténymi v
kazdé sekci, pricemz tyto sekce jsou neseny horni Casti télesa, kterd je pfidruzena k podstavci,
vyznadené tim, Ze mezi dvéma protilehlymi otevienymi uloZzenimi (48, 49) sekce (9,
12), uréené pro ulozeni mikrospinace (40) a uzplsobenymi pro ulozeni vnéjSich pfipojnych
koncovek (50, 59) lezi izolovana dutina (24) pro uloZeni mikrospinace (40). a dstici na prvni
strané (28) u jedné casti (22) nosice (16) a na druhé opacné strané u prostiedkd (43) pro
ptidrzovani polohy, uzplsobenych jednak pro vsunuti desticky (34) s tisténymi obvody, ktera je
opatiena vodivymi &astmi (390,39¢), usticimi na koncovky (31, 32, 33) mikrospinace (40) a
jednak uzpisobenych pro vytvoreni elektrického spoje mezi kazdou ptipojnou koncovkou a
odpovidajici vodivou ¢&asti, pficemz tyto dutiny jsou uzavieny podstavcem (3) astroji.

2. Spinaci tstroji podle naroku I, vyzmacené tim, Ze prostfedky (43) pro pfidrZzovani
polohy mikrospinace (40) jsou neseny elastickymi hacky (42) télesa (4), které spolupiisobi s
odpovidajicimi vystupky (38, 39) desticky (34) s tisténymi obvody, na jejichz vodivych Castech
(390,39f) jsou naletovany vlastni koncovky (31, 32, 33) mikrospinace (30).

3. Spinaci astroji podle narokii 1 nebo 2, vyzmacené tim, Ze rovnobézné nastavce
(53) koncovek jsou umistény na ohnutych vodivych dilech (70), upevnénych k télesu (4).

4. Spinaci ustroji podle narokd 2 nebo 3, vyznacené tim, Ze rovnobézné nastavce
(53) ohnutych vodivych dila (70) jsou zasunuty do otvori (36, 37) desticky (34), ulozenych v
blizkosti pruznych hacka (41, 42) a kon¢i na dvou vodivych ¢astech (39¢,390).

5. Spinaci astroji podle naroku4, vyzmacené tim, Ze desticky (34) odpovidaji jedné
dvojici rozdilnych desti¢ek (340, 34¢), majicich kazda vodivou drahu a majici kazda jednu ze
dvou vodivych drah (390, 39¢) pro dvé samostatna elektricka spojeni.
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6. Spinaci stroji podle kteréhokoli znarokii 2 az5, vyznaéené tim , Z¢ mikrospina¢
(30) je umistén asymetricky na destiéce (34) s tisténymi obvody.

7. Spinaci Gstroji podle kteréhokoli z ndrokii 4 a2 6, vyznadené tim, Ze otvory (36,
37) desti¢ky (34) s tisténymi obvody jsou umistény nesymetricky vzhledem k jeji stfedové ose
YY). '

8. Spinaci ustroji podle kteréhokoli z narokit 1 a2 7, vyznadené tim, Ze mikrospina¢
(30) obsahuje paku (60), pficemz &ast (22) nosice (16) proti pace (60) obsahuje lamelu (61)
pruzné deformovatelnou.

9. Spinaci Ustroji podle kteréhokoli z narokt 1 az8, vyznaéené tim, e dvé krajni
opacné Casti (22, 23) spolegného nosice (16) pisobi na dvé mikrospinaci tstroji (5, 8), zatimco
stfedni East (16a) nosice (16) obsahuje mistky (15) pohyblivych kontaktd, tvoficich dast spinac
(6, 7), umisténych v obvodech, kterymi prochazi vy3si proudovy tok.

10. Spinaci Gstroji podle kteréhokoli z ndroktt 1 229, vyznadené tim, Ze &asttélesa
(2) astroji (1) obsahujiciho koncovky (50, 59) a spinace (5, 8, 6, 7) je kryt (4), upevnény na

zakladné (3), obsahujici ovladaci elektromagnet (18).

11. Spinaci ustroji podle kteréhokoli z naroki 1 az9, vyzna&ené tim, ze pouzdro
(94) pristroje (71), do néhoz jsou ulozeny koncovky (73, 74, 75, 76) je pohybliva sestava,
mechanicky spojena s plochou (90) spinaciho tstroji (91) pii spojeni mezi pohyblivym nosi¢em
(86) spinaciho Ustroji a nezavislym nosi¢em (89) této sestavy.

4 vykresy .
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