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Uklad napedowy pradu stalego, urzadzen o jedno-
lub dwukierunkowym ruchu zespoléw roboczych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad napgdowy
pradu stalego, urzadzen o jedno- lub dwukierun-
kowym ruchu zespoléw roboczych, a zwlaszcza cig-
garek lawowych, umozliwiajacy awaryjne hamo-
wanie tych zespoléw w przypadku zaniku napigcia
zasilajgcego uklad napedowy.

W ukladach napedowych wielu urzadzen o jedno-
lub dwukierunkowym ruchu zespoléw roboczych,
a zwlaszcza w ciggarkach lawowych do pretéw
i rur, przewiduje sie¢ mozliwo$§¢ awaryjnego hamo-
wania zespoléw roboczych, wykazujacych czesto
znaczng bezwladno§é mechaniczng — jako warun-
ku koniecznego dla uniknigcia ich uszkodzenia lub
nawet zniszczenia.

W dotychczas stosowanych ukladach napedowych
pradu statego, wykorzystywany jest najczeSciej
sposbb hamowania dynamicznego, polegajacy na
odlagczeniu twornika od sieci i przetaczeniu go na
odpowiedni opornik lub oporniki.

Spos6b ten jest jednak skuteczny tylko w tym
przypadku, gdy zapewniona jest cigglosé zasilania
obwodu wzbudzenia silnika, a wiec w silnikach
obcowzbudnych. Wspomniany sposéb hamowania
dynamicznego komplikuje zasilanie calego ukladu
napedowego, a ponadto ogranicza lub nawet wy-
klucza mozliwo$é wykorzystywania w tych ukla-
dach sprzegiel elektromagnetycznych do zmiany
przelozenia w przekladni mechanicznej.

Znany jest tez sposéb hamowania pradnicowego
z odzyskiwaniem energii, przy spelnieniu warun-
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ku, zé predkosé obrotowa silnika wieksza jest od
predkosci biegu jalowego, przy czym skutecznosé
hamowania zalezy takie od zmiany wzbudzenia
silnika. Spos6b ten wymaga takze utrzymania ciag-
losci zasilania obwodu wzbudzenia, od ktérej za-
lezy mozliwo$é ewentualnego wykorzystanid sprze-
giel elektromagnetycznych.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie niedogod-
nosci oraz wad znanych ukladéw napedowych, za$
zadaniem technicznym, opracowanie takiego ukla-
du, ktéry moze zagwarantowaé skuteczne hamowa-
nie zespoléw roboczych urzgdzenia bez wzgledu
na kierunek ich przemieszczania, przy zachowaniu
prawidlowej pracy sbrzegiel elektromagnetycznych
oraz przy wykorzystaniu energii kinetycznej zespo-
16w roboczych urzadzenia.

Zadanie to zostalo rozwigzane w ten sposéb, ze
szeregowo do obwodu wirnika, obcowzbudnego
silnika pradu stalego, wlaczono opornik hamowa-
nia dynamicznego, polaczony réwnolegle z wejscia-
mi zmiennopradowymi dwéch mostkéw prostowni-
czych, z ktérych jeden swoim wyjsSciem stalo-pra-
dowym przylaczony jest réwnolegle do zasilacza
obwodu wzbudzenia, a drugi, w ten sam sposéb,
przylaczony jest do zasilacza obwodu sprzegiet
elektromagnetycznych, przy czym obwé6d opornika
hamowania dynamicznego zawiera przelacznik, od-
1aczajacy jednocze$nie sieé¢ zasilajacag uklad nape-
dowy.
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Rozwigzanie wedlug wynalazku stanowi uklad
niezbyt skomplikowany, pewny w dzialaniu, umoz-
liwiajagcy wykorzystanie energii kinetycznej wiru-
jacych oraz przemieszczajacych sie mas zespolow
roboczych do zasilania obwodéw wzbudzenia
i sprzegiet elektromagnetycznych, kazdorazowo w
przypadku naglego lub stopniowego zaniku napie-
cia w sieci zasilajacej. Rozwigzanie to moze byé¢
wykorzystane zaréwno w przypadku zastosowania
w ukladzie silnika obcowzbudnego czy tez boczni-
kowego. Przyklad rozwigzania wedlug wynalazku
uwidoczniono na rysunku, na ktérym przedstawio-
no schemat ideowy ukladu napedowego pradu sta-
tego urzadzen o jedno- lub dwukierunkowym ru-
chu zespoléw roboczych.

Jak uwidoczniono na rysunku, szeregowo z uzwo-
jeniem wirnika silnika 1 pradu stalego jest po-
laczony opornik 2, do ktérego réwnolegle przylg-
czone sg wejéciami zmiennopradowymi dwa mostki
prostownicze 3 i 4. Stalopradowe wyjécia mostka
3 przylaczone sa réwnolegle do zasilacza 5 obwodu
6 wzbudzenia silnika 1, za§ wyj$cia mostka 4 przy-
laczone sa réwnolegle do zasilacza 7 sprzegiel ele-
ktromagnetycznych 8. Obwéd opornika dynamicz-
nego 2 i sie¢ zasilajgca, zawierajg przelgcznik
elektromagnetyczny 9.

Dzialanie ukladu wedlug wynalazku w okresie
hamowania awaryjnego polega na przelaczeniu
obwodu wzbudzenia 6 i sprzegiet 8 z zasilania sie-
ciowego na zasilanie napieciem wlasnym obwodu
twornika. Silnik przechodzi wigc do pracy genera-
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torowej w ukladzie samowzbudnym, powodujac
intensywne hamowanie. Przelgczenia ukladu doko-
nywane sg bezstykowo za pomocg mostkéw pros-
towniczych 3 i 4 pracujacych w ukladzie , wiekszy
niz” dzieki czemu wystepuje forsowanie wzbudze-
nia silnika 1 oraz napiecia sprzegiet 8. Mostki 3
i 4 speilniaja ponadto role ochrony indukcyjnych

obwodéw wzbudzenia 6 i sprzegiel 8 przed napie-

ciami lgczeniowymi oraz umozliwiajg prostowanie
napiecia twornika w nawrotnych ukladach nape-
dowych.

Zastrzezenie patentowe

Uklad napedowy pradu stalego, urzgdzen o jed-
no- lub dwukierunkowym ruchu zespoléw robo-
czych, zawierajacy prostowniki mostkowe, opornik
oraz przetgcznik obwod6w, znamienny tym, ze sze-
regowo do obwodu wirnika silnika (1) pradu sta-
lego wlaczony jest opornik (2), polgczony ré6wno-
legle z wejsciami zmiennopradowymi dwoch most-
kéw (3 i 4) prostowniczych, z ktérych jeden mostek
(3) swoim wejsciem staloprgdowym przylaczony
jest réwnolegle do zasilacza (5) obwodu (6) wzbu-
dzenia silnika (1), a drugi mostek (4), w ten sam
sposOb, przylaczony jest do zasilacza (7) obwodu
sprzegiel (8) elektromagnetycznych, przy czym
opornik (2) wilaczany jest do obwodu za pomoca
przelgcznika (9) jednoczes$nie odlaczajgcego sie¢ za-
silajagcg uklad napedowy.
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