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(54) Kombinovany klinovy lisovaci néstroj

Podstata ¥eSenf spolivd v synchro=-

nizovaném pracovnim
obsahujfcim n&kolik

riznob&¥nych v rovin& kolmé vidi verti-
kédln{ ose ndstroje a vedenych v dolnim
df{lu néstroje, pfi%emZ v hornim dflu

je ukotven alespofi jeden raznik, rovno-
b&%ny s vertikdlni osou ndstroje. Stavi-
telny klinovy mechanismus sestdvajici

z kinematicky vdzangch klinld, umoZiiuje
samostatné nastaven{ pracovnich poloh
raznikd. Je vhodny pro poufiti{ p¥edeviim
na postupovych lisech, kde snifuje pot¥eb-

ny po&et pracovnich

vytaZek, ale lze jej pouZit i na klasic-

kych lisech.
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Vyndlez se tyk4 kombinovaného lisovacfho ndstroje, umoZfujfcfho uspo¥sdénim raznfikd
provdd&t na vylisku soulasn® n¥kolik tvd¥ecich operacf. Podstatou ¥efenf je nastavitelné
pisoben{ raznikl v rovin& kolmé i rovnob&%né vidi ose vytaZku.

Dosud znédmé lisovac{ ndstroje pracujf s razniky nebo matricemi, pohyblivymi ve sm&ru
pohybu beranu lisu, a/nebo, v pffpad& klinovfch ndstrojd, ve sméru kolmém vi&i pohybu beranu
lisu. Nepou¥fvajf vSak systém, umoZfiujfci samostatné nastaveni pracovnich poloh jednotlivgch
raznikd, i jejich souCasnou &innost v uvedenych sm&rech. Pokud problematiku sou&asného
tvd¥eni v§lisku ve vice rovindch ¥e¥f n¥které systémy, nejednd se o lisovact néstroje,
ale o specializované vyrobni{ systémy p¥evdin& pro velkosériovou v§robu, Zasto stavebnicového
typu, 8 prvky automatizace i robotizace.

Uvedené nevfhody FYes{ kombinovahy klinovy lisovac{ nédstroj, obsahujicf n¥kolik hori-
zontdlnich raznfkd, navzdjem rdznob&¥nych v rovin® kolmé vi&i vertikélni ose nésiroje a
vedengch v dolnim dflu ndstroje, p¥iZem? v hornim dflu néstroje je ukotven alespoii jeden
vertikdlni raznik, rovnob&¥ny s vertikdlnf osou ndstroje. Podstatou ndstroje je, Ze dolnt
dfl vytvaf{ prosti¥ednictvim vodici a distan&ni desky, ukotvengych v zdkladn&, vedeni vozikid
horizontdlnich raznikd. Voziky jsou opat¥eny tGkosovitou plochou pro pracovni kliny, ukotvend
v hornim dflu néstroje.

Pracovni kliny jsou kinematicky vé&zané na stav&c{ kli{ny, které se opirajfl o stavdci
Srouby a ve zvolené poloze jsou ji¥tény pojistnymi Erouby. Jeden nédstroj uvedeného typu
tak predstavuje d&inek nékolika jednodu¥Zfich lisovacich ndstrojd, p¥i zachovdni mo%nost{
individudlniho se¥fzenf{ a vymEnitelnosti funk&nich &4stf{. Proveden{ kombinovaného klfnového
lisovacfho ndstroje podle tohoto vyndlezu je patrné z obr. 1, kde je néstroj zndzorn&n
v rozev¥eném stavu.

V hornim dflu 10, upnutém Sepem 8 v beranu lisu, jsou ukotveny vodici sloupky 3a
kliny 12, které jsou ji¥t&né Zrouby 11 a kinematicky vézané na stavdci kliny 9, které se
opirajf o stav&ci Erouby 1, ji¥t¥né maticemi 2, Ve spodni &4sti dflu 10 je spolu s koliky
15 uloZen p¥idr¥fova& 13, jim%¥ prochdzi raznik 14 a ty¥ka 16, uchycend v Sepu 1.

Pohybem beranu lisu do pracovnf polohy se polohuje hornf dil 10 prostfednictvim sloupkd
3 v pouzdrech 5 vi¥i doln{ &&sti ndstroje. Kolik 15 odtl4&f spodni vyhazova¥ 21, &fm¥ brdni
deformaci vylisku 4 a ty¥ka 16 stfedf v§taZek 4 na trn 20, P¥idr¥ovad 13 pritld&i vytalek
4 na trn 20. Klin 12 vysouvd vozik 18 s raznfkem 22 vi&i trnu 20. Raznfky 22 spolu s raznikem
14 plsobl na vytaZek 4. Po provedeni operace se dfl 10 posouvd do horn{ polohy, prufina- '
17 vraci voziky 18 do vfchozi polohy a vyhazova¥e 21 vysouvaji vytaZek 4 z néstroje. Ty&ka
16, ovlddand Zepem 7 zajiSfuje stabilitu v§taiku p¥i jeho pohybu z néstroje. Obr. 2 znézor-
fiuje pidorys zdkladny & s uloZenim voziki 18 ve vodici desce 19, obvodové vyhazovae 21,
posuvné podél trnu 20 a vodici pouzdra 5.

Nédstroj lze zabudovat na kafd¢ b&¥ny typ lisu, plné vyu¥itf vSak nachdz{ pFedeviim
na postupovych lisech, kde p¥i zachovéni vysoké p¥esnosti a provozn{ spolehlivosti sniZuje
potfebny pofet pracovnich néstroji, cof s ohledem na poSet pracovnfch stanic postupového
lisu miZe rozhodnout o jeho poufitelnosti v p¥fpad® slofit&jZich v§liski.
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PREDMET . VYNALEZU

Kombinovany klinovy lisovac{ ndstroj, sestévajic{ z hornfho a dolnfho dflu a obsahujici
n&kolik raznikd navzdjem rdznob&fnych v rovin& kolmé vi&i vertikdlni ose ndstroje, vyznadeny
tim, %e obsahuje vodicf{ desku (19) a distandni desku (23), ukotvend v z4kladn& (6) spodnfiho
dilu a vytvd¥ejici vedenf vozikld (18) raznikd (22) vzdjemnd rdznob&Zngch v roviné kolmé
vi&i vertik&lnf ose nédstroje, p¥ifemZ voziky (18) jsou opatfeny dkosovitou plochou pro
pracovni kliny (12}, ukotvené v hornim dflu (10) a kinematicky vézané na stavéci kliny
(9), které se opfraji o stav&ci Zrouby (1), p¥i¥emf v hornim dflu (10) je ukotven alespon
jeden vertiké&lni raznfk (14) , rovnob&%iny s vertikAln{ osou néstroje.
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