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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wy-
lacznika pradu stalego o rozwigzaniu konstruk-
cyjnym, ktére zapewnia krétki czas wlasny
wyzwalania oraz szybki ruch rozchodzacych sie
stykow.

Jedng z wad dotychczas znanych konstrukcji
wylacznikéw, w ktérych ruch stykéw odbywa
sie pod wplywem sprezyn zwracajacych, jest
to, ze styki rozchodza sie¢ z niewielka pred-
koscig poczatkowsg. Powoduje to dos¢é diugo-
trwale palenie sie krétkiego tuku miedzy sty-
kami, wskutek czego wylaczniki te nie ograni-
czaja zbyt dobrze pradu zwarciowego. Wade
malego przyspieszenia ruchu stykéw usunieto

~w konstrukcji mechanizmu przerwnikowego ze

zworg wybijakowa, lecz tu charakterystyka ru-
chu styk6éw jest nieciggla. Ponadto oba typy
dotychezas znanych konstrukeji wylacznikow
szybkich odznaczaja sie do§é znacznymi wy-
miarami i duzym ciezarem, co jest przyczyna
istotnych trudno$ci w szeregu zastosowan. Wy-

% Wiasciciel patentu ofwiadezyl, ze twérea
wynalazku jest mgr inz. Kazimierz Lisowski.

Zej wspomnianych wad nie posiada mechanizm
wedlug wynalazku, ktory zapewnia krétki czas
wlasny oraz duze poczatkowe przyspieszenie
ruchu stykéw i ciaglg charakterystyke tego
ruchu jak na fig. 1, gdzie na osi mzednych
oznaczono droge 1 przebyta przez styk ruchomy
od chwili poczatku ruchu, na osi odcietych po-
dano czas t.
. Przemieszczanie sie styku ruchomego wediug
charakterystyki jak na fig. 1 mozna osiagnaé,
stosujgc rowniez inne rozwigzania konstrul-
cyjne, jednak koncepcja mechanizmu przedsta-
wionego na fig. 2 ma najwiecej zalet w sto-
sunku do innych mozZliwych rozwigzan.
Mechanizm wylacznika wedlug wymnalazku
(fig. 2) zawiera dwa elektromagnesy — {rzyma-
jacy i wyzwalajacy 3, ktorych obwody magne-
tyczne sa zamknigte dwoma zworami 6 i 7.
Sposéb dzialania mechanizmu jest nastepujacy.
W stanie wzbudzonym w elektromagnesie §
istnieje strumien @ utrzymujacy zwore 7 i styk
wylacznika w stanie zamknietym. Elektro-
‘magnes 8 jest wzbudzony przez przeplyw.cewki
trzymajacej 9. Prad roboczy plynac przez wy-



b, w rdzeniu’. 3. Gdy pmd w uzwmemu 11
pr nas artosé, “to zwora 6 zo-

O&y w rdzenia 3, a réwno-
czeémg obwéd elektromagnesu 8 zostanie gwal-
. townie otwawty przez. oderwanie zwory 7 przy
pomocy gletklego polaczenia 13. Z ta chwilg
rozpoczyna 'sie proces otwierania stykow ktory
przebiega wedlug charakterystyki jak na fig. 1.

- Poczatkowa cze$é tej charakterystyki zalezy od

sposobu przemieszczania si¢ zwory 6. Porusza

Wsie ona ze wrzrastajacym przyspieszeniem. Teo-
‘retyczna predkosé ruchu zwory zostala odwezo-
rowsna linig przerywana w ukladzie wspol-
‘rzednych 1 — t. Poczatek ruchu zwory odpo-
wiada punktowi I na wykresie, natomiast po-
czatek ruchu styku punktowi 0. Gdyby zwora
nie tracila energii na przesuniecie o pewien
odcinek styku ruchomego, ruch jgj mozna by
odwzorowaé¢ wedilug krzywej 0 — 2. Poniewaz
strata energii, ktorag musi oddaé¢ zwora stykom
ruchomym jest niewielka, dlatego poczatek
charakterystyki przemieszczania sie styku ru-
chomego bedzie podobny do teoretycznej cha-
rakterystyki ruchu zwory. Punkt przegiecia
charakterystyki oznacza przejscie na te czesé
charakterystyki, ktorej odpowiada ruch pod
wplywem sprezyny 4, ktéra doprowadza proces
otwierania stykéw 1 i 2 do konica. Gdy w ob-
wodzie magnetycznym 3, 6 nie jest wzbudzany
strumien ®,, wtedy na zwore 6 dzialaja sily
pechodzgce od sprezyny zwracajacej 12 i stru=
mienia (I) Sity te przesuwaja zwore do stanu
poczatkoweg\o

Regulacja pradu’ naJstaWJema moze by¢ do-
kcnana przez zmiane szezeliny migdzy rdzeniem
3 a zwora 6, zmiane szczeliny miedzy rdze-
niem 3 a rdzeniem 8 (regulujgc polozenie klo-
cka magnetycznego 5) lub zmiane stykajacych
sie powierzchni zwér 6 i 7, a wiec zmiane in-
dukcji w tym obwodzie.

Uzwojenie 10 wyzwala styk ruchomy 2 nie-
zaleznie od dziatania szybkiego wyzwalacza
3 i 6. Tak wiec na uklad ruchomy dziataja
dwa uklady wyzwalajace, co gwarantuje nie-
zawodno$¢ dzialania mechanizmu. Uzwojenie 10
wytwarza strumien rozmagnesowujacy (bﬂ oraz
spelnia w stosunku do uzwojenia 11 role bocz-
nika indukcyjnego.

Konstrukcyjnie oba elektromagnesy 3 i 6

oraz 7 i 8 moga by¢ dowolnie ustawiane wzgie-
dem siebie.

Charakterystyke rozchodzenia sie stykow jak
‘na fig. 1 mozna osiggnaé jeszcze za pomozg

innych rozwigzan. Przykladowo podaje sie dwa.
Druga koncepcja mechanizmu rézni sie od po-
kazanej na fig. 2 tym, Ze elektromagnes 8
mozna zastapié magnesem stalym. W tym roz-
wigzaniu odpada potrzeba stosowania dodatko-
wego zrodla pradu potrzebnego do masilania
cewki hamujacej 9. Trzeba tez witedy zrezygno-
waé ze' stosowania uzwojenia rozmagnesowu-
jacego 10. Trzecie rozwigzanie rézni sie od obu
poprzednich tylko sposobem trzymania styku
ruchomego w slanie zamknietym. Zesp6l trzy-
majacy 7 i 8 mozna zastapi¢ zapadkag, ktora
utrzymywataby ramie stykowe w stanie zain-
kniecia. Zapadka w tym ukladzie musi byé
precyzyjna, zeby zwora 6 szybkiego elektro-
magnesu wyzwalajagcego mogla przed uderze-

niem w ramie stykowe uwolnié odpowiedxﬂo‘

wezesniej styk ruchomy z przychwytu. W po-
wyzszych przykladach podano roézne sposoby
przychwytu styku ruchomego, natomiast szybki
wyzwalacz 3 i 6 pozostawal bez zmiany. Uklad
ten mozna zastapié innymi ukladami szybkimi
spelniajacymi te¢ samg funkcje co zwora 6.
Mozna stosowaé wyzwalacze poérednie, na-
przyktad pneumatyczne lub inne.

. Mechanizm ten moze mie¢ w obwodzie jedng
pare stykéw lub wiecej polgczonych szere-
g0wo. ’

Wszystkie wyzej im»dane rozwigzania majg

charakterystyczny sposob poruszania sie styku
ruchomego podczas otwierania wylgcznika (jak
na fig. 1).
. Do zalet, ktére cechuja mechanizm wylacz-
nika wedlug wynalazku nalezy zaliczyé: krétki
czas wyzwalania, duza predkos¢ rozchodzenia
sie stykéw, znaczme ograniczenie pragdu zwar-
ciowego w chronionym obwodzie, pewmnosé
dzialania, male wymiary gabarytowe, prbstote
technologiczng.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposdb wylgczania wylgoznika szybkiego
, pragdu stalego, zawierajacego dwa wspdlpra-
cujare ze sobg zespoly, z ktorych pierwszy
utrzymuje styki ruchome w stanie zamkmie-

cia, a drugi dziala jako wyzwalacz szybki -

za pomocy czionu wyzwalajgcego, znamien-
ny tym, ze po wystapieniu impulsu wyzwa-
lajacego czion wyzwalajacy zostaje urucho-
miony i przyspieszony, po czym dcxpiero
dziala on dynamicznie na czton blokujacy
zespolu pierwszego oraz na styki ruchome

i powoduje prawie jednoczesnie odblokowa-

nie i otwarcie stykéw ruchomych na. okre-
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§long odlegio$¢ nadajac im na tej drodze
znaczng predkos¢, po ¢zym ten ruch stykéow
zapoczatkowany przez zesp6! drugi przej-
muje nastgpnie zespo6t pierwszy, oddzialy-
wajac na styki ruchome w sposéb ciggly,
na przyktad za pomoca sprezyny zwracajace;,
wskutek czego otrzymuje sie w chwili po-
czatkowej duze przyspieszenie ruchu sty-
kéw ruchomych i pozadana charakterystyke
ich ruchu (fig. 1).

. Mechanizm wylacznika szybkiego pradu
stalego wylaczajacy w sposéb  wediug
zastrz. 1, znamienny tym, Ze jako zespdl
utrzymujacy styki ruchome (2) w stanie
zamknietym posiada elektromagnes trzyma-
jacy (8) wzbudzany stale cewksa trzymajaca
(9), ktory przycigga z okreslong sitg zwo-
re (7) i do ktérej poprzez ramiona stykéw
sg umocowane w sposéb staly styki rucho-
me, oraz do nich po przeciwnej stronie ich
osi obrotu sprezyna wylgczajagca (4), a jako
wyzwalacz szybki posiada drugi elektro-
magnes wyzwalajacy (3) wzbudzany pradem
roboczym za pomoca cewki (11), ktoérego
zwora (6) polgczona jest ze zworg (7) elek-
tromagnesu trzymajacego (8) za pomoca giet-
kich ciegiel (13) lub ukladu dzwigniowego

. - |V

tak, iz po wystapieniu impulsu wyzwalaja-
cego w cewce (11) zwora (6) dopiero przy
okre$lonej duzej predkosci dziala na zwore
(7) i styki ruchome (2) poprzez te gietkie
cieggla lub uklad dZwigniowy, powodujac
otwarcie stykéw ruchomych na okre§long
odleglo$¢ ze znaczng predkoscig poczatkows,
poczym ruch ten zapoczatkowany przez

_zwore (6) przejmuje nastepnie sprezyna wy-

laczajgca (4), utrzymujac cigglo$é ruchu az
do catkowitego otwarcia stykow.

. Mechanizm wylacznika wedlug zastrz. 2,

znamienny tym, ze elektromagnes trzyma-
jacy (7, 8) zaopatrzony jest' w dodatkowe
uzwojenie (10) wigczone réwnolegle do cewki
(11) elektromagnesu wyzwalajgcego (3, 6).

. Odmiana mechanizmu wylgcznika wedlug

zastrz. 2, znamienna tym, ze zamiast zespoln
elektromagnesu trzymajacego (7, 8) posiada
magnes staly lub precyzyjnag zapadke, a za-
miast zespoiu elektromagnesu wyzwalajgce-
go (3, 6) inny zespdl szybkiego wyzwalanis,
posiadajacy czlon spelniajacy te sama funk-
cje co zwora (6) elektromagnesu wyzwalajg-
cego (3, 6).
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