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(54) Cidlo pro automatické ¥izeni taha&it

Automatické a déalkové fizeni kolovych
taha¢t vybavenych zaFizenim zv&tSujicim
jejich svahovou dostupnost a bezpefnost
prace pomoci hnanych lanovych kctouct a
zabezpetovaciho lana umisténych na trak-
toru v obou smérech jizdy kolmo na vrstev-
nice terénu umoZiiuje automatické nebo
dalkové fFizeni stroje Fidicimi €idly nebo
vysilatem a prijimacem zabudované radio-
stanice. Danym zafizenim z vyrobniho pro-
cesu vylouden lidsky faktor, je zvySovéna
celkovd bezpefnost, produktivita prace
véetné ekonomické efektivnosti. Predpo-
klad4d se vyuZiti v horskych oblastech v me-
chanickém i biologickém vyrobnim proce-
su.
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Vynélez se tykd automatického Fizeni ta-
hatli vybavenych zafizenim zv&tSujicim je-
jich svahovou dostupnosi p¥fi jizd& kolmo
na vrstevnice v obou smérech jizdy. -

Svahova dostupnost specidlnich kloubo-
vych tahaCd pfi jizdé kolmo na vrstevnici je
zvySovana zafizenim sklddajicim se z lana-
¢t pohdnénych hydraulickym nebo mecha-
nickym prevodem, pri€emZ obvodové rych-
losti na lanA&i jsou shodné s obvodovou
rychlosti na kolech tahade. Pies lanové ko-
touCe vedené zabezpetovaci lano je vedeno
v podelné ose tahae a je v zadni a pFedni
Casti stroje vyvedeno vidy mezi vertikdlns
uloZenymi kladkami nad pracovi§tg, kde je
ukotven jeden konec lana a pod pracovis-
tém, kde je prostfednictvim vypinaciho za-
Fizeni ukotven druhy konec. Zabezpedovaci
lano je predepnuto, prostfednictvim ngho a
pohanénymi lanovymi kotoudi je zvétSova-

na svahova dostupnost stroje, nebo jsou e- .

liminovdny gravitacni sloZky stroje, nese-
ného nebo vleteného nékladu pii jizdé do-
14.

Pri Fizeni stroje obsluhou sedici v kabin&
tahade je jeho bezpetnost ohroZovana moZ-
nosti svévolného pohybu vledeného ndkla-
du, ktery miiZe narazit na kabinu. Zafize-

" ni zv8tSujici svahovou dostupnost musi-byt

konstrukéné dimenzovdno z hlediska bez-
pecnosiniho jako prostfedek dopravuijici o-
soby. Nutnost obsluhy stroje Fidifem sniZu-
je celkovou produktivitu préce.

Uvedené nedostatky odstraiiuje ¢idlo pro
automatické rizeni tahad@i vybavenych za-
Fizenim zv&tSujici jejich svahovou dostup-
nost jehoZ podstata spofivd v tom, Ze na
svislém C&epu Cidla, které je pfichyceno k
tahali, je otofnd uchyceno téless &idla se
svislon p¥irubou v jejiZ vodorovné ose je
na Cepu otofnyd ve svislé roviné prichyceno
voditko uchycené kluzn& na zabezpetova-
cim lané.

Na protilehlé strané t8lesa ¢idla je v pro-
dlouZené ose ¥idici tyfe otoéné ve svislém
¢epu pfFichyceno spinaci rameno spinajici
podle smyslu vychyleni télesa a Fidici tyCe
Cidla tlakové spinafe umisténé v otddect
roving spinaciho ramene. Spinaci ramens je
v podélné ose stabilizovédno dvéma pruZina-
mi opirajicimi se o pevnd ramena t&lesa
¢idla. Horizontdlni Ghlové vychylky vznika-
jici pFi jizdé& stroje mezi podélnou osou stro-
je a osou zabezpedovaciho lana mimo tahaé¢
protinajici se ve svislé ose Fidictho ¢idla,
vychyluji téleso Fidictho &idla v&etné& spina-
ciho ramene, které podle smyslu vychyleni
zapinad tlakovy spinal ovlddajici prostied-
nictvim elektrohydraulického rozvadéde
hydraulicky vdlec #izeni, navadéjici stroj
tak, aby byla eliminovdna horizontdlni th-
lovda vychylka mezi podélnou osou stroje a
osou zabezpeCovaciho lana. P¥i tomto sta-
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vu se dostdvd spinaci rameno do stiedové
polohy. Stabilizatni pruZiny umoZiuji vétsi
vychyleni Fidictho té&lesa a Fidici tyfe neZ
umoZziluje vile mezi spina€i. Citlivost nava-
déni stroje je ddna pomérem délek spinaci-
ho ramene a ¥idici ty&e. Podle sméru jizdy
jsou uvadéna v &innost jednotlivd Fidici &id-
la. Cidla jsou uchycena ve svislych osdch
vertikalnich kladek, které jsou umistdny na
konel predni a zadni €dsti stroje a kterymi
je vyvedeno zabezpeCovaci lano ke spodni
a horni kotvé. Cidla jsou zapojovéna stii-
davé podle smyslu pojezdu stroje.

Hlavni vyhody €idla automaticky ovldda-
ného tahate spoéivaji v tom, Ze je z vyrob-
niho procesu zcela vyloufen lidsky faktor.

PFi pFibliZovani d¥eva miiZe operace pfe-
sunu probihat nezdvisle na t&Zebnich pra-
cich v porosté a pracich na dolni skladce.
Stroj je dalkov& ovldddn jen p¥i prejezdu
na jednotlivd pracovisté. Zatizeni zvy3ujici
svahovou dostupnost miliZe byt konstrukéné
dimenzovéno z hlediska bezpetnosti jako
prostiedek nepfepravujici osoby. Je zvySo-
védna celkovd produktivita provdadénych pra-
ci. Lze predpoklddat, Ze ekonomika pro-
stfedku vyhovi i pFi pracich v pfedmytnich
porostech a probirkdch horskych oblasti.

Na vykresu na obr. 1 je zndzorn&no umis-
téni Fidicich ¢idel na tahadi, na obr. 2 pro-
vedeni fidiciho ¢&idla, na obr. 3 schéma za-
pojeni automatického ovladdni tahacde. Au-
tomatické rizeni kolovych tahadd vybave-
nych zafizenim zv&tSujicim jejich svahovou
dostupnost se sklddd v daném pripads z ¥i-
dictho hydraulického vélce 1 specidlniho
kloubového tahace 2 spojujiciho pFedni a
zadni rdamy stroje, ktery je ovladan elektro-
hydraulickym rozvdd&&em 3 ovladanym bud
Fidicimi ¢idly 4, 5, které jsou uchyceny ve
svislych osdch rdmu 24 vertikdlnich kladek
6, 7. Na svislych Cepech 8 fFidicich &idel 4,
5 je otofn& uchyceno téleso 9 &idla se svis-
lymi p¥irubami 10, v jejiZ vodorovném &epu
11 je otofné& ve svislé roviné uchycena ¥idi-
ci ty€ 12, zakontend voditkem 13, které je
kiuzné pFichyceno k zabezpeovacimu lanu
14. Na protilehlé strané télesa 9 €idla je v
prodlovZené ose Fidici tyfe 12 ototné& ve
svislém Cepu 15 p¥ichyceno spinaci rame-
no 16. Spinaci rameno 16 je v podélné ose
stabilizovadno pruZinami 17 opirajicimi se o
pevnd ramena 18 t&lesa 9 didla. Na zékla-
dové desce Fidiciho ¢idla 4, 5 jsou v rovi-
né otdfeni spinaciho ramene 16 na konci
na obou strandch umistény tlakové spinace
13, 20.

MoZné déalkové ovlddani tahale 2 sesté-
va z fPidicitho hydraulického vélce 1 spoju-
jiciho pfedni a zadni rédm, ktery je ovladan
elektrohydraulickym rozvadéem 3 pro-
stfednictvim prepinaci skfiilky 21, vysila-
¢e 22 a prijimaCe 23 povelové radiostanice.
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Cidlo pro automatické Fizeni taha¢d wmis-
téno ve svislych osdch vodicich kladek za-
bezpetovaciho lana tahafe vybaveného za-
Fizenim zvétSujicim jeho svahovou dostup-
nost vyzuacujici se tim, Ze ve svislych osdch
ramu (24) vertikdlnich kladek je umistén
svisly ¢ep (8) Fidicich ¢idel (4, 5) s hori-
zontdlné otocnym télesem (9) Cidla se svis-
lymi p#irubami (10), v jejichZ vodorovném
Cepu (11) je oto€né ve svislé roviné& uchyce-
na ridici ty€e (12) zakondena voditkem (13)

uchycenym kluzné k zabezpeCovacimu lanu
(14), priCemZ na protilehlé strané télesa
(9) cidla je v prodlouZené ose Fidici tyce
(12]) otoCné ve svislém Cepu (15) pfichyce-

no spinaci rameno (16), o které jsou opfie-

ny z obou stran stabilizatni pruZiny (17)
pevinych ramen (18) télesa [9) ¢idla a na
konci spinaciho ramene (16) jsou z cbou
stran umistény tlakové spinace (19, 20) pii-
chycené k rdmu (24) vertikdlnich Kkladek.

3 listy vykresti
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