Bgr. SLULBORT

POLIKA
RZEGZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

67833

Patent dodatkowy

do patentu
Zgtoszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H I. Opublikowano:

56 311
30.X1.1970 (P 144 702)

25.I1V.1973

Kl. 81e,83/02

MKP B65g 43/00

UKD

Twérca wynalazku: Jozef Janecki

Wlasciciel patentu: Biuro Studiéw i Projektéw Energetycznych ,,Energo-
projekt” (Zaklad Doswiadczalny), Poznan (Polska)

Uktad elektroniczny sygnalizatora biegu tasmociaggu

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad elektronicz-
ny sygnalizatora biegu tasmociggu, zwlaszcza do
przeno$niké6w tasmowych stanowigcych elementy
skladowe tasmociggéw wielocze$ciowych, przysto-
sowany do zalgczania sekwencyjnego zrealizowany
wedlug patentu nr 56311, przy czym uklad wedlug
niniejszego wynalazku moze byé takze stosowany
jako sygnalizator poziomu wegla w zasobniku.

Uklad elektroniczny sygnalizatora biegu tasmo-
ciggu wedlug patentu gléwnego posiada uklad
opozniajgcy RC, skladajgcy sie z dwaéch opornikéw
oraz kondensatora w ukladzie ,/T” wlgczony mie-
dzy tranzystorowy przerzutnik wejsciowy polaczo-
ny ze znajdujgcym sie na wejsciu prostownikiem,
a ‘wzmacniacz, polgczony przez tranzystorowy
przerzutnik wyjsciowy z przekaznikiem, stuzgcym
do przekazywania impulséw do innych przekazni-
kéw automatyki.

Wadg elektronicznego sygnalizatora biegu tasmo-
ciggu wedlug patentu gléwnego jest to, ze posia-
da wyjéciowy przerzutnik tranzystorowy wymaga-
jacy odwracania fazy impulsu z czujnika przy po-
mocy dodatkowego tranzystora, co stanowi utrud-
nienie w doborze elementéw.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tej niedo-
godnodci i skonstruowanie sygnalizatora o wiekszej
pewnosci dzialania i prostszej budowie.

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie tran-
zystora wyjsSciowego z wlgczonym w jego obwodd
kolektora przekaznikiem potgczonego z ukladem
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RC poprzez drugi tranzystor w ukladzie wtérnika
emiterowego, oraz trzech =zaciskéw wejsciowych
sluzgcych do wlaczenia elementéw czujnikowych,
z ktérych jeden jest polgczony z ujemnym biegu-
nem zasilania, drugi z przerzutnikiem wejSciowym,
a trzeci z dodatnim biegunem zasilania.

Wynalazek zostanie blizej objasniony mna przy-
kladzie wykonania uwidocznionym mna rysunku,
ktéry przedstawia schemat ideowy uktadu.

Na wejéciu ukladu znajdujg sie zaciski a, b, ¢,
z Ktérych zacisk a jest polgczony z ujemnym bie-
gunem (—) zasilania, zacisk b z wejSciowym prze-
rzutnikiem 2, za$§ zacisk ¢ z dodatnim biegunem
zasilania (+). Zaciski b i ¢ sluzg do polgczenia
czujnika obrotéw, na przyklad pradniczki tacho-
metrycznej z prostownikiem, a zaciski a i b stuzg
do podigczenia sondy w wypadku uzZycia ukladu
do sygnalizacji poziomu wegla. Wejsciowy prze-
rzutnik 2 jest polgczony z wyjsciowym tranzysto-
rem 8 poprzez opdzniajgcy uklad RC 3 skladajacy
sie z dwéch opornikéw oraz kondensatora w ukla-
dzie ,T”. Korzystnie jest wlgczy¢é miedzy uklad
RC 3, a tranzystor 8 dodatkowy tranzystor 7 w
ukladzie wtornika emiterowego. W obwodzie kolek-
tora tranzystora 8 znajduje sie przekaznik 6, slu-
zgcy do przekazywania impulséw do dalszych prze-
kaznikéw automatyki.

Napiecie stale przychodzgce z elementéw czujni-
kowych przez zacisk b zostaje podane na baze
pierwszego tranzystora wejsSciowego przerzutnika 2.
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W przypadku, gdy napiecie to przekroczy okreslo-
ng warto§é, wejsciowy przerzutnik 2 przeskakuje
w drugi stan réwnowagi, podajagc impuls przez
uklad opézniajagcy RC 3, oraz tranzystor 7 na wyj-
Sciowy tranzystor 8, powodujgc jego przewodzenie
i zadzialanie przekaznika 6. Przekaznik 6 podaje
impuls do dalszych przekaznikéw automatyki. W
przypadku gdy napiecie na wejsciu spadnie ponizej
okres§lonej warto$ci potrzebnej do zadzialania, wej-
Sciowy przerzutnik 2 powraca do pierwszego stanu
réwnowagi, powodujac odpadniecie przekaznika 6.
Wielkos¢é mnapiecia, potrzebnego do wodpadniecia
przekaznika 6 mozna dobraé¢ dowolnie, w zalezno$-
ci od potrzeb. Uklad opdzniajacy RC 3 powoduje
zwloke czasowa w sygnalizacji na przecigg kilku
sekund, aby nie powodowaé niepotrzebnych =zalg-
czen i odlgczen w przypadku wystgpienia krétko-
trwalych zaklocen w pracy tasmociggu.

Zaciski (+) i (—) stuzg do podlgczenia stalego
napiecia zasilania.
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Zastrzezenie patentowe

Uklad elektroniczny sygnalizatora biegu tasmo-
ciggu, zwlaszcza do przeno$nikéw ta§mowych, sta-
nowigcych elementy skladowe tasmociggéw wielo-
czesciowych posiadajacy opdzniajacy uklad RC
skladajgcy sie z dwéch opornikow, oraz kondensa-
tora w ukladzie ,,T” polaczony z tranzystorowym
wejSciowym przerzutnikiem (wedlug patentu nr
56311, znamienny tym, ze posiada wyjsciowy tran-
zystor (8) z wilaczonym w jego obwdd kolektora
przekaznikiem (6) polaczcny z ukladem RC (3) po-
przez tranzystor (7) w ukladzie wtérnika emitero-
wego, oraz wejSciowe zaciski (a, b i ¢) sluzgce do
wlaczania elementéw czujnikowych, z ktérych za-
cisk (a) jest polaczony z ujemnym biegunem (—)
zasilania, zacisk (b) z wejSciowym przerzutnikiem
(2), natomiast zacisk (¢) z dodatnim biegunem (+)
zasilania.
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