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Zarizen{ podle.vyndlezu feSi méfe- f -2
ni polohy obéZné dréhy spolu s axidl- e B 2
nim hézenim ob&%né drahy krouikd loZisek - :;
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Vyndlez se tykéd zarizeni pro m&Feni polohy a axidlniho
hézeni ob&¥né drdhy vidi zdkladnimu Selu krouZkd kuli&kovych
loZisek s kosodhlym stykem, které je vhodné zejména pro krou%-
ky ‘s netplnymi ob&Znymi drahemi. Navazuje na &s.

A0 216 758, kter¥ z hlediska ‘technického feéeni piehodnocuje,
‘doplnuje a roz8i¥uje.

'V soudasné dob& se uvedené parametry na krouZcich s ne-
dplnymi drehami zjisfujf na za¥fzeni podle &s.
A0 216 758. U tohoto. zar*i{zeni v3ak vlivem velkého tient mezi
~méflci deskou a zékladnim 6e1em siroufkd a mezi pevnym dotykem
aAopérnjm &tenem a ob&Znou drahou krouZkd dochdzi pii m&reni
k vyskytu p¥eruSovarych trhavych rota¥nich pohybd m&¥engch
krouzki. V1iv t¥eni je3t& vyrazn&ji naristéd p#i m&feni vel-
 kych krouZkd, kdy vlivem vdt3{ hmotnoSti krouzkd a zvétSuji-
ci se sty¥né plochy mezi m&¥ici deskou a udkladnim Zelem m&Fe-
ného krouZku miZe doijfit a% k zastaveni protéleného krouZfku a
tim k nemoZnosti m&Feni. Dal¥i nevyhodou stévajiciho zaiizeni
je, %e m¥¥ici okruh Je souddsti dloZnyfch prvkd zaifizeni. Z
‘toho vyplyvéd, %e kaZdd deformace &i Jind zm&na tuhosti dlo%-
nych prvki je pfimO"pfenééena na m&Fici okruh, &im¥ jsou zkreSm
leny vysledky méreni,

Uvédsné nedostatky odstranuje ve zna&né mi¥e zarizeni pro
m&¥eni polohy a axidlnfho hézeni ob&%¥né dréhy viéi zdkladnimu
gelu krouZkd kulidkovych loZisek s kosodhlym stykem, zejména
s nelplnymi ob&Znymi drahemi. Podstata vyndlezu spoéivéAv tom,
Ze na zédkladnim rdmu zarizeni je uspordddna mé&rici deska, na
ni% je shora‘upevnén opérny &len pro m&feny vn¥jdL krouZek lo-
2iské a daldi opérny &len pro m&feny vnitrni kroufek loZiska.
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Vespod mé&iici desky je uchycen planZetovy paralelogram opatfe—
ny pohyblivym &lenem uspordédanym rovnob&ing s méirici deskou.
Tento pohyblivy &len je opatien pevnym dotykem. Ddle je na tom-
to pohybllvém &lenu uchycen dal¥f plan¥etovy paralelogram s
druhym pohyblivym &lenem uspofédanjm kolmo k m&¥ici desce a
opat¥enym m&¥icim dotykem a op&rkou. Tato op&rka piiléhéd k
hrotu m&¥iafho ¥idla p¥ipojeného k pohyblivému &lenu plan¥e-
tového paralelogramu. Daldi podétata vyndlezu je v tom, Z%e
opérné &leny jsou tvo¥eny dotyky nebo prizmaty.

Zat¥izeni podle vyndlezu umofnuje m¥¥it polohu & axidlni
hédzeni ob¥¥né drdhy vi¥i zdkladnimu &elu kroufkd knlidkovych
lozisek s kosothlym stykem v provoznich podminkéch a to jak
u vnéjsich, tak i u vnit¥nich krouZkd na jednom zafizent.
Vliiv tieni mezi pevnym dotykem a opé&rnym &lenem a obéZnou
drahou mé&renych krouZkd je u tohoto zaiizeni zmenZen na mi-
nimum. Oproti stdvajicimu za¥izeni podle é&s. AO 216
758, kde ru¥né nebo od mechanického protééeciho za¥izeni byl -
méfeny krouZek znafnou silou tlaéen na pevny dotyk a opérny
¢len a mezi t¥mito protdlen, je u tohoto zarfzeni méfeny
krouZek protdfen rudné v prizmatu nebo na mechanickém proté-
decim zadfzeni, malou silou te&n¥ pFitladovédn k opérnémuv
¢lenu a pevny dotyk, umistény na planZetovém paralelogramu's
. horizontédlnim pohybem pohyblivého Clenu pouze s nepatrnou pPi-
tladnou silou sleduje ob&Znou dréhu mé¥eného krouzku,zéroveﬁ |
s mEFficim dotykem umist&nym na pohyblivém &lenu planZetového
paralelogramu s vertikélnim pohybem pohyblivého ¥lenu. Zéro-
ven se zmen¥enou hodnotou tieni mezi pevnym dotyken a opérnjm'
&lenem a ob&fnou drahou m¥ienych krouikﬁ‘je vliivem malého
‘p¥itlaku mezi pevnym dotykem a ob¥¥nou drahou mdfenych krouZ-
ki odstrandn vliv netuhosti pevného dotyku. Podstatnym zlep-
Senim opfoti stdvajicimu za¥izeni je, %e méifici okruh neni
souddsti ﬁloﬁnych prvkd zerizeni, nybr% je uloZen na plan-
fetovém paralelogramu s pohyblivym &lenem, jehoZ smér pohybu
je rovnobéZny s mérici deskou, Z toho vyplyvd, Ze ka¥dd de-
formace &i jind zm&na tuhosti dloZnych prvkd neni pfimO’pré- 
né¥ena na mérici okruh zafizeni. Tim se zvy¥uje presnost m¥-
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¥en{., Za¥izeni podle vynélesu jeAvirobnévjedhodnchﬁ‘a'nenéroé-'
né na obsluhu i vyhodnocovéni visladkﬁ. |

Na pfiloieném vjkresv Je schematicky znézornéno pfikladné
provedeni za¥{gent podle vynélezu, kde obr. 1 pfedstavuje us-
porédéni k méreni. polohy a axidlniho hézeni ob&%né drdhy vidi-
zdkladnimu gelu vnéjsiho kroufku a obr. 2 uspoiédéni k m&Feni
uvedenych parametrd vnit¥nfho krouZku loZiska s koscﬁhlym sty-
kem a nedplnymi ob¥¥nymi drehemi.

Zafizeni sestdvéd ze zékladniho rému 1 a na ném unisténé
métici desky 2 pro uloZeni mé¥eného 1o%iskového kroufku. M&-
Aiici deska 2 Jje opat¥ena shora dvéma opérnymi ¥leny J3, 4,
bud dotyky v p¥{padé mechanického protééeni mé¥enych loZisko=
vych kroufkd nebo prizmaty v piipad® ruiniho protd&eni méte-
n¥ch loZiskovych kroufki. Opdrny &len 3 se dotykd v p¥ipadéd
vnéféich krouZkd vn&jsi vdlcové plochy a opérny &len 4 v pri-
pad& vnit¥nich krou¥kd nékru¥ku. Na zékladni rém ] je vespod
umi{stén plenfetovy paralelogram 5, jeho% pohyblivi'élen 51 se
pohybuje'rovnobéiné s m&¥ici deskou 2. Pohyblivy ¢len 51 plan-
-#etového paralelogrému 5 Jje opat¥en pevnym dotykem 6, ktery
sleduje ob¥%nou dréhu m&¥eného lofiskovéhoe kroufku v jejim n_ej-
hlubsim mist&. Dédle je pohyblivy &len 51 planfetového parale-
logremu 5 opatfen dal¥im planfetovym paralelogramem 7, jehoZ
pohyblivy &len J1 se:pohybuje kolmo na m¥¥ic{ desku 2. Pohyb-
1ivy &len 71 plan¥etového paralelogremu ] je opat¥en mé&Ficim
dotykem 8, ktery se dotyké obd¥né dréhy méFeného lo%iskového
krou¥ku K1, K2 v mist® teoretického styku ob¥Zné drdéhy s ku-
1i&kami.. Pohyblivy élenll_ dal¥fho planietového paralelogramu
1 je ddle opatien opérkou 9, kterd se dotfké hrotu 10 méri-
efho &idla 1l,na p¥iklad snimale &i indikétoru,upevnéného na
pohyblivém élenu 81 planietovéhe paralelogramu 5. MSFiel
gidlo 11 sleduje pohyb mé*icftho dotyku 8 a Je spoaeno S ne-
zakreslenou vyhodnocovaci aparaturou. '

Pri méteni se postupuje tak, Ye se na mérici desku 2
polozi etalonovy lo%iskovi kroufek: Pevny dotyk 6 se nastavi
go nejhlubsiho mista ob&%né dréhy etalonového loZiskového-
kroutku., Opérny &len 3 se p¥i m&¥eni vn&jsich loZiskovych
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“roufkd nastavi na prim¥r vndjsi védlcové plochy etalonového
loilskového kroufku. P#i m&Feni vnit¥nich lo¥iskovych krouZ-.
ki se opdrny &len 4 nastavi na primér nékruiku etalonového
lo%iskového krouZku. Méflci dotyk 8 se dotykd ob&Zné dréhy
etalonového lo%iskového krouZku v mist& teoretického styku
ob&Ziné dréhy s kulidkemi. Snimand hodnota polohy ob&Zné dré-
hy vi&i zdkladnimu &elu etalonového loZiskového krouZku Jje
piendSena na hrot 10 m¥¥icfho ¥idla 11, bud indikétoru nebo
snimade, spojeného s vyhodnocovaci aparaturou. Nestavenim
této hodnoty na tomto m&reim éidle 11 nebo na vyhodnocovaci
aparatuife na nulu je zarffzeni p¥ipraveno k m&¥eni. Vyménou
etalonového kroufku za m¥¥eny loZiskovy krouZek K1, K2 se
‘pak na m&Ficim &idle 11 nebo na vyhodnocovaci aparatufe zji-
st{ p’i nepohyblivém krouZku dchylka polohy ob&Zné drdhy vi-
¢i zdkladnimu &elu méreného loZiskového krouZku a p#i uvede-
ni m&¥eného lo%iiskového krouZku do rotace ru&n& nebo pomoci
nezakresleného mechanického protddeciho za¥izeni hodnota axi-
dlnfho hédzeni ob¥%né drdhy viéi zdkladnimu &elu m&Feného lo-
¥iskového krou¥ku. | '
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Za¥izeni pro m&¥eni polohy a axidlniho hdzeni ob&%né drdhy vi-
8i. zdkladnimu &elu krouZkd kulidkovych loZisek s kosoﬁhlym'sty-
kem, zejména s nelplnymi ob&Znymi drahami, vyznadené tim, Ze
na zdkladnim rédmu (1) zerizeni je uspordddna m&¥ici deska (2),
na ni% je shora upevn&n opdrny &len (3) pro m&¥eny vndjsi
krouZek (K1) loZiska a dal3di opdrny &len (4) pro m&beny vniti-
ni krou¥ek (K2) loZiska, #deZto vespod této m&Fici desky (2)
je uchycen planZetovy paralelogram (5) opat¥eny pohyblivym &le-
nem (51) usporddanym rovnob&in& s mé&Fic{ deskou (2) a opatPenym
pevnym dotykem (6) a ddle je na tomto pohyblivém &lenu (51)
uchycen dal3i plan¥etovy paralelogram (7) s druhym pohyblivym
&lenem (71), uspoiddanym kolmo k m&Fici desce a opatfenym mé-
ficim dotykem (8) a opérkou (9) priléhajici k hrotu (10) m&ii-
ciho &idla (11) p¥ipojeného k pohybllvému glenu (51) planZe-
tového paralelogramu (5).

Zafizeni podle bodu 1, s mechanickym protéd&enim m¥fenych krouZ-
ki, vyznaéené tim, %e op&rné &leny (3,4) jsou tvoieny dotyky.

Za¥izeni podle bodu 1, s rudnim protadenim m&Fenych krouZki,

'vyznaéené tim, Ze op&rné &leny (3,4) jsou tvoreny priB¥maty.

1 vykres
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Vytiskly Moravské tiskalské zavody, Obr. 2
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