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(57)摘要

本实用新型公开了玩具技术领域内的一种

行走玩具，包括腿一、腿二、腿三和、腿四和水平

设置的支撑架，腿一、腿二、腿三和腿四的下端分

别经轮架连接脚轮，脚轮上设有止退装置，腿一

和腿二的上端固定连接有支撑轴，支撑轴可转动

地连接在支撑架后部，腿三和腿四之间设有横

梁，横梁上侧固定连接有向上伸出的支撑板，支

撑板的左右两端之间铰接有弯折板，支撑架上固

定连接有两个连接杆，连接杆向上且向前伸出，

两个连接杆向前伸出的一端分别铰接在弯折板

的左右两端，支撑轴上固定连接有向前且向上伸

出的驱动杆，驱动杆向前伸出的一端固定连接有

向前且向下伸出的摆动杆，摆动杆向前伸出的一

端固定连接在横梁上；通过脚踏实现本实用新型

的行走，更加省力。
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1.一种行走玩具，包括腿一、腿二、腿三和腿四，所述腿一、腿二、腿三和腿四的下端分

别通过轮架连接有脚轮，所述脚轮上设有止退装置，其特征在于，还包括水平设置的支撑

架，所述腿一和腿二的上端固定连接有支撑轴，所述支撑轴可转动地连接在支撑架的后部，

所述腿三的外侧连接有连接套一，腿四的外侧连接有连接套二，连接套一和连接套二之间

固定连接有横梁，所述横梁上侧固定连接有向上伸出支撑架外的支撑板，所述支撑板的左

右两端之间铰接有弯折板，所述支撑架上固定连接有两个连接杆，所述连接杆向上且向前

伸出，两个连接杆向前伸出的一端分别铰接在弯折板的左右两端，所述支撑轴上固定连接

有向前且向上伸出的驱动杆，所述驱动杆向前伸出的一端固定连接有向前且向下伸出的摆

动杆，所述摆动杆向前伸出的一端固定连接在横梁上，支撑架上连接有使驱动杆向上摆动

的脚踏驱动装置。

2.根据权利要求1所述的一种行走玩具，其特征在于，所述驱动杆上固定连接有中间

板，所述脚踏驱动装置包括可转动地连接在支撑架上的连接轴，所述连接轴在中间板的前

方，连接轴上固定连接有两个向前伸出的脚踏杆，所述连接轴上连接有向后伸出的作用部，

所述作用部抵触在中间板下端。

3.根据权利要求2所述的一种行走玩具，其特征在于，所述摆动杆和连接轴之间的驱动

杆上固定连接有复位板，所述支撑架上固定连接有连接板，所述连接板上固定连接有复位

弹簧，所述复位弹簧向上伸出的一端与复位板的下端固定连接，驱动杆上方的复位板上固

定连接有向前伸出的复位杆，所述复位杆向前伸出一端的左右两侧均固定连接有支撑杆，

所述支撑杆向下伸出的一端与摆动杆固定连接。

4.根据权利要求1～3任一项所述的一种行走玩具，其特征在于，所述弯折板的上侧固

定连接有支撑套，支撑套上连接有折臂。

5.根据权利要求4所述的一种行走玩具，其特征在于，向下伸出弯折板外的折臂下侧固

定连接有过渡板，所述过渡板的下部铰接有连接架，所述支撑板上连接有角度调节板，所述

角度调节板向上伸出的一端与连接架固定连接。

6.根据权利要求5所述的一种行走玩具，其特征在于，所述折臂可转动地连接在支撑套

上，所述角度调节板可转动地连接在支撑板上，所述角度调节板的下端固定连接有角度调

节杆，所述角度调节杆向后伸出的一端铰接有摆动板，所述摆动板经两个连接件分别与腿

三和腿四连接，所述腿三可转动地连接在连接套一上，所述腿四可转动地连接在连接套二

上。

7.根据权利要求6所述的一种行走玩具，其特征在于，所述支撑板上连接有用于限制角

度调节板转动角度的限位轴，所述限位轴在高度方向上处于连接架和角度调节板之间，所

述角度调节板的前部和后部可抵触在限位轴上。

8.根据权利要求4所述的一种行走玩具，其特征在于，所述折臂固定连接在支撑套上，

角度调节板固定连接在支撑板上。

9.根据权利要求3所述的一种行走玩具，其特征在于，所述连接板上固定设有连接部，

所述连接部上开有容纳槽，连接部经容纳槽放置有限位球，复位弹簧压缩时，复位板可抵触

在限位球上。

10.根据权利要求2或3所述的一种行走玩具，其特征在于，所述脚踏杆的下部连接有脚

踏板。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 212282863 U

2



一种行走玩具

技术领域

[0001] 本实用新型属于玩具技术领域，特别涉及一种行走玩具。

背景技术

[0002] 用于儿童娱乐的仿生动物行走的各类玩具的驱动方式分为两种，一种是电动的，

另一种是手动的。电动类的结构复杂，外形笨重；手动类的传动结构也比较复杂，驱动行走

时费力，现有技术中，公开了专利名称为“一种仿生行走玩具”，公布号为CN  103623588  A，

公布日为2014.03.12的实用新型专利，其包括横梁，横梁的前端和后端分别固定设有前支

撑轴和后支撑轴，前支撑轴的左右两端分别铰接有腿一和腿二，后支撑轴的左右两端分别

铰接有腿三和腿四，腿一、腿二、腿三和腿四的下端分别通过轮架连接有脚轮，脚轮上设有

止退装置，横梁中部转动连接有可前后摆动的摆杆一，摆杆一的上端和下单分别固定连接

有与前支撑轴和后支撑轴平行的上摆杆轴和下摆动杆轴，下摆杆轴左端与腿一之间铰接有

连杆一，下摆杆轴右端和腿四之间铰接有连杆二，上摆杆轴右端与腿二之间铰接有连杆三，

上摆杆轴左端与腿三之间铰接有连杆四，前支撑轴和摆杆一之间的横梁上还转动连接有摆

杆二，摆杆二一端与摆杆一之间铰接有驱动摆杆一摆动的连杆五，摆杆二另一端固定连接

有横梁前端的折臂，折臂上设有可驱动折臂上下摆动的手动驱动装置，手动驱动装置为固

定设置在折臂伸出端且分别伸出折臂左右两侧的手柄，此玩具通过不断推拉手柄，实现玩

具的持续前行，操作费力。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于，克服现有技术中的不足之处，提供一种行走玩具，解决了

现有技术中操作费力的技术难题，本实用新型操作更加省力。

[0004] 本实用新型的目的是这样实现的：一种行走玩具，包括腿一、腿二、腿三和、腿四和

水平设置的支撑架，所述腿一、腿二、腿三和腿四的下端分别通过轮架连接有脚轮，所述脚

轮上设有止退装置，所述腿一和腿二的上端固定连接有支撑轴，所述支撑轴可转动地连接

在支撑架的后部，所述腿三的外侧连接有连接套一，腿四的外侧连接有连接套二，连接套一

和连接套二之间固定连接有横梁，所述横梁上侧固定连接有向上伸出支撑架外的支撑板，

所述支撑板的左右两端之间铰接有弯折板，所述支撑架上固定连接有两个连接杆，所述连

接杆向上且向前伸出，两个连接杆向前伸出的一端分别铰接在弯折板的左右两端，所述支

撑轴上固定连接有向前且向上伸出的驱动杆，所述驱动杆向前伸出的一端固定连接有向前

且向下伸出的摆动杆，所述摆动杆向前伸出的一端固定连接在横梁上，支撑架上连接有使

驱动杆向上摆动的脚踏驱动装置。

[0005] 本实用新型向前行走时，下压支撑架，驱动杆向下摆动，驱动杆带动摆动杆向下且

向前摆动，摆动杆带动横梁向前摆动，横梁带动连接套一和连接套二向前摆动，腿三和腿四

向前摆动，腿一和腿二相对初始位置向后摆动，腿一和腿二在止退装置的作用下不后腿，脚

踩在脚踏驱动装置上，脚向下踩，驱动杆向上摆动，支撑架恢复至原来的高度时，驱动杆恢
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复至初始位置，脚轮向前滚动，玩具整体前移，脚上不用力时，腿三和腿四继续向前摆动，支

下压脚踩驱动装置时，脚轮继续向前滚动，循环以上动作，实现玩具的持续前行；通过脚踩

动作实现本实用新型的行走，更加省力，操作简单，长时间骑行时，也不费劲，适合儿童骑

行。

[0006] 为了实现本实用新型的行走，所述驱动杆上固定连接有中间板，所述脚踏驱动装

置包括可转动地连接在支撑架上的连接轴，所述连接轴在中间板的前方，连接轴上固定连

接有两个向前伸出的脚踏杆，所述连接轴上连接有向后伸出的作用部，所述作用部抵触在

中间板下端。

[0007] 为了使脚踏时更加省力，所述摆动杆和连接轴之间的驱动杆上固定连接有复位

板，所述支撑架上固定连接有连接板，所述连接板上固定连接有复位弹簧，所述复位弹簧向

上伸出的一端与复位板的下端固定连接，驱动杆上方的复位板上固定连接有向前伸出的复

位杆，所述复位杆向前伸出一端的左右两侧均固定连接有支撑杆，所述支撑杆向下伸出的

一端与摆动杆固定连接。

[0008] 作为本实用新型的进一步改进，所述弯折板的上侧固定连接有支撑套，支撑套上

连接有折臂。

[0009] 为了进一步提高腿三和腿四向前摆动的可靠性，向下伸出弯折板外的折臂下侧固

定连接有过渡板，所述过渡板的下部铰接有连接架，所述支撑板上连接有角度调节板，所述

角度调节板向上伸出的一端与连接架固定连接。

[0010] 为了进一步实现本实用新型行走时的方向调节，所述折臂可转动地连接在支撑套

上，所述角度调节板可转动地连接在支撑板上，所述角度调节板的下端固定连接有角度调

节杆，所述角度调节杆向后伸出的一端铰接有摆动板，所述摆动板经两个连接件分别与腿

三和腿四连接，所述腿三可转动地连接在连接套一上，所述腿四可转动地连接在连接套二

上。

[0011] 为了进一步限制腿三和腿四转动的角度，所述支撑板上连接有用于限制角度调节

板转动角度的限位轴，所述限位轴在高度方向上处于连接架和角度调节板之间，所述角度

调节板的前部和后部可抵触在限位轴上。

[0012] 作为本实用新型的进一步改进，所述折臂固定连接在支撑套上，角度调节板固定

连接在支撑板上。

[0013] 为了进一步限制复位板的下移，所述连接板上固定设有连接部，所述连接部上开

有容纳槽，连接部经容纳槽放置有限位球，复位弹簧压缩时，复位板可抵触在限位球上。

[0014] 为了进一步方便脚踏，所述脚踏杆的下部连接有脚踏板。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型的一个主视图。

[0016] 图2为本实用新型的立体结构图一。

[0017] 图3为图2中A处的局部放大图。

[0018] 图4为图2中B处的局部放大图。

[0019] 图5为本实用新型的立体结构图二。

[0020] 图6为图5中C处的局部放大图。
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[0021] 图7为本实用新型的立体结构图三。

[0022] 图8为图7中D处的局部放大图。

[0023] 图9为本实用新型的立体结构图四。

[0024] 图10为图9中E处的局部放大图。

[0025] 图11为本实用新型中处于自然状态下的结构图。

[0026] 图12为本实用新型中支架被下压时的状态结构图。

[0027] 图13为本实用新型无法转向时的结构图。

[0028] 其中，1腿三，2脚轮，3腿四，4连接套二，5腿二，6支撑板，7支架，8手柄，9折臂，10支

撑套，11弯折板，12横梁，13连接套一，14腿一，15脚踏板，16摆动板，17连接件，18支撑杆，19

复位杆，20复位板，21驱动杆，22支撑轴，23中间板，24作用部，25连接轴，26轮架，27复位弹

簧，28固定杆，29脚踏杆，30摆动杆，31角度调节板，32过渡板，33连接架，34限位轴，35连接

杆，36角度调节杆，37连接板，38连接部，39限位球，40支撑架，41摩擦环，42轮轴。

具体实施方式

[0029] 下面结合附图对本实用新型进行进一步说明。

[0030] 实施例1

[0031] 如图1~12所示的一种行走玩具，包括腿一14、腿二5、腿三1和、腿四3和水平设置的

支撑架40，腿一14、腿二5、腿三1和腿四3的下端分别通过轮架26连接有脚轮2，脚轮2经轮轴

42与轮架26转动连接，脚轮2上设有止退装置，腿一14和腿二5的上端固定连接有支撑轴22，

支撑轴22可转动地连接在支撑架40的后部，腿三1的外侧连接有连接套一13，腿四3的外侧

连接有连接套二4，连接套一13和连接套二4之间固定连接有横梁12，横梁12上侧固定连接

有向上伸出支撑架40外的支撑板6，支撑板6的左右两端之间铰接有弯折板11，支撑架40上

固定连接有两个连接杆35，连接杆35向上且向前伸出，两个连接杆35向前伸出的一端分别

铰接在弯折板11的左右两端，支撑轴22上固定连接有向前且向上伸出的驱动杆21，驱动杆

21向前伸出一端的左右两侧各固定连接有固定杆28，固定杆28向下伸出的一端固定连接有

向前且向下伸出的摆动杆30，摆动杆30向前伸出的一端固定连接在横梁12上，支撑架40上

连接有使驱动杆21向上摆动的脚踏驱动装置。

[0032] 为了实现本实用新型的行走，驱动杆21上固定连接有中间板23，脚踏驱动装置包

括可转动地连接在支撑架40上的连接轴25，连接轴25在中间板23的前方，连接轴25上固定

连接有两个向前伸出的脚踏杆29，连接轴25上连接有向后伸出的作用部24，作用部24抵触

在中间板23下端；摆动杆30和连接轴25之间的驱动杆21上固定连接有复位板20，支撑架40

上固定连接有连接板37，连接板37连接复位弹簧27的下端，复位弹簧27的上端与复位板20

的下端固定连接，复位弹簧27紧套在连接部38外侧，连接板37上固定设有连接部38，连接部

38上开有容纳槽，连接部38经容纳槽放置有限位球39，复位弹簧27压缩时，复位板20可抵触

在限位球39上；驱动杆21上方的复位板20上固定连接有向前伸出的复位杆19，复位杆19向

前伸出一端的左右两侧均固定连接有支撑杆18，支撑杆18向下伸出的一端与摆动杆30固定

连接，其中，在支架7上未施加向下的作用力时，作用部24相对脚踏杆29向后且向上伸出。

[0033] 为了实现行走时的方向调节，弯折板11的上侧固定连接有支撑套10，支撑套10上

连接有折臂9，向下伸出弯折板11外的折臂9下侧固定连接有过渡板32，过渡板32下部的左
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右两侧铰接有连接架33，支撑板6上连接有角度调节板31，角度调节板31向上伸出的一端固

定连接在连接架33的前后两侧；其中，折臂9可转动地连接在支撑套10上，角度调节板31可

转动地连接在支撑板6上，角度调节板31的下端固定连接有角度调节杆36，角度调节杆36向

后伸出的一端铰接有摆动板16，摆动板16经两个连接件17分别与腿三1和腿四3连接，腿三1

可转动地连接在连接套一13上，腿四3可转动地连接在连接套二4上。

[0034] 为了进一步限制腿三1和腿四3转动的角度，支撑板6上连接有用于限制角度调节

板31转动角度的限位轴34，限位轴34在高度方向上处于连接架33和角度调节板31之间，角

度调节板34的前部和后部可抵触在限位轴34上。

[0035] 为便于骑行人手动调节行走方向，折臂9向上伸出的一端固定设置有手

[0036] 柄8，另外，支撑架40上侧固定连接有支架7，支架7的上端在摆动杆30的上方，支架

7外周包覆有动物躯体外壳，腿一14、腿二5、连接套一13和连接套二4外周包覆有动物四肢

外壳，折臂9前的伸出端包覆有动物头部造型的外壳。

[0037] 为了阻止脚轮2后退，止退装置包括摆动连接在轮轴42后上方轮架26上的摩擦环

41，摩擦环41的两开口端与脚轮2两侧的轮架26转动连接，摩擦环41包围脚轮2外侧，当摩擦

环41摆动至下死点时与脚轮2的外缘摩擦接触阻止脚轮2后退，当脚轮2向前滚动时，摩擦环

41与轮缘在重力及摩擦力的作用下向上摆动，不影响脚轮2正常向前滚动，当脚轮2欲向后

退时，摩擦环41在重力作用下下垂，并将脚轮2卡住，阻止脚轮2向后转动，从而实现止退作

用。

[0038] 本实用新型的行走玩具，向前行走时，操作者骑行在躯体外壳上，操作者的两只脚

分别自然放置在脚踏板15上，支撑轴22转动，支撑轴22带动腿一14和腿二5相对原来的角度

向后摆动，腿一14和腿二5在止退装置的作用下无法后退，摆动杆30和驱动杆21同时向前且

向下摆动，摆动杆30经横梁12带动连接套一13和连接套二4向前摆动，与腿三1和腿四3连接

的两个脚轮2同时向前滚动，横梁12带动连接架33和支撑板6向前摆动，折臂9向前摆动，复

位板20下移，复位弹簧27被压缩，驱动杆21带动中间板23向下摆动，中间板23压在作用部24

上，作用部24向下摆动，作用部24带动连接轴25转动，连接轴25带动脚踏杆29向上摆动，脚

踏杆29向上，复位板20抵触在限位球39上时，支撑架40无法继续下移，脚踏杆29在最高位置

处，两只脚向下踩踏脚踏板15时，脚踏板15带动脚踏杆29向下摆动，作用部24向上摆动，作

用部24带动驱动杆21向上摆动，复位弹簧27复位时，脚踏板15无法下降，四个脚轮2向前滚

动，玩具整体前移，腿一14、腿二5、腿三1和腿四3复位，不在脚踏板15上用力时，复位板20下

移，腿三1和腿四3向前摆动，向下用力脚踩脚踏板15，脚轮2向前滚动，直至复位弹簧27复

位，脚踏板15无法再下降，玩具继续整体前移，循环上述操作，实现玩具的持续前行；需要调

节行走方向时，转动手柄8，手柄8带动折臂9的转动，折臂9的转动带动过渡板32的转动，过

渡板32的转动带动角度调节板31的转动，角度调节板31的转动带动角度调节杆36的转动，

角度调节杆36的转动带动摆动板16的摆动，摆动板16经连接件17带动腿三1和腿四3的同步

转动，左转手柄8，与腿三1和腿四3对应的脚轮2左转，玩具左转，角度调节板34的前部抵触

在限位轴34上时，玩具无法继续左转，右转手柄8，与腿三1和腿四3对应的脚轮2右转，玩具

右转，角度调节板34的后部抵触在限位轴34上时，玩具无法继续右转；本实用新型的行走通

过脚踩脚踏板15实现，操作方便，复位板20在复位弹簧27的作用下平稳下移，腿三1和腿四3

向前摆动平稳，在脚上向下用力时，复位弹簧27逐渐复位，更加省力，可锻炼身体，折臂9、过
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渡板32、角度调节板31、角度调节杆36、摆动板16和连接件17等部件组成的驱动腿三1和腿

四3转动的装置的设置，实现行走时的左转和右转；结构可靠且简单，便于本实用新型的推

广。

[0039] 实施例2

[0040] 如图13所示，与实施例1的不同之处在于，折臂9固定连接在支撑套10上，角度调节

板31固定连接在支撑板6上。

[0041] 本实用新型并不局限于上述实施例，在本实用新型公开的技术方案的基础上，本

领域的技术人员根据所公开的技术内容，不需要创造性的劳动就可以对其中的一些技术特

征作出一些替换和变形，这些替换和变形均在本实用新型的保护范围内。
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