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Uklad do poniiaru parametréw ruchu drgaiagego obiektéw
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do pomiaru
przyspieszeh i amplitud ruchu drgajacego obiektow.

Znane dotychczas uklady pomiarowe parametréw
ruchu drgajacego zbudowane s3 w ten sposéb, Ze
sygnal pomiarowy z’czujnika podawany jest po-
przez wzmacniacz na filtr tercjowy o z géry ustalo-
nym szeregu czestotliwoéci i szerokoéci pasma prze-
noszenia. Po wydzieleniu gzadanej wartosci przy-
spieszen i amplitud dla danej czestotliwoéci nasta-
wy w filtrze tercjowym sygnat podawany jest do
bloku poréwnania, a wynik pomiaru przedstawia-
ja mierniki analogowe. W tym ukladzie pomiaro-
wym odpowiednie warto$ci przyspieszef i amplitud
sg wskalowywane fabrycznie w aparature.

W przypadku pomiaru parametré6w ruchu obie-
ktu dla czestotliwodci réznigcych si¢ od tercjowych
bledy pomiarowe ukladu siegaja 30%. Konstrukcja
ukladu z zastosowaniem filtru tercjowego ze wzgle-
du na szeroko$é procentows pasma przenoszenia
wprowadza blqd wynoszacy 20% czestotliwosci §rod-
kowej.

Celem wynalazku jest unikniecie powyzszych nie-
dogodnoéci a zadanie polega na opracowaniu ukla-
du pomiarowego pozwalajgcego na przeksztalcenie
dowolnego sygnalu pomiarowego w cyfrowy sygnat
standardowy, odniesieniu go w ukladzie por6wna-
nia do znanej czestotliwosci, wprowadzenie do
ukladu wartoéci charakterystycznych czestotliwoéci
ruchu obiektu i przedstawienie wynikéw pomiaru
w formie cyfrowej.
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Zadanie to zostalo zrealizowane przez skonstruo-
wanie ukladu, w ktérym sygnat pomiarowy otrzy-
many z czujnika i odpowiednio przetworzony na
sygnal standardowy cyfrowy wraz z sygnalem od-
niesienia otrzymanym z generatora wzorcowego jest
podawany na blok poréwnania. Z ukladu poréw-
nania sygnal pomiarowy odpowiednio przetworzo-
ny zostaje podany do bloku wprowadzania danych
i rozkazé6w. Jednocze$nie do bloku wprowadzania
danych i rozkazé6w jest podawany sygnal w postaci
wartoéci cyfrowej charakterystycznej czestotliwosci
ruchu.

Na opisanych sygnalach po odpowiedniej obrébce
w bloku wprowadzania danych i rozkazéw oraz w.
bloku jednostki arytmetycznej realizowane sg od-
powiednie dzialania w wyniku czego wyswietlacze
cyfrowe- przedstawiajg wyniki pomiaréw przyspie-
szeh i amplitud.

Uklad stanowigcy przedmiot wynalazku dzieki
zestawieniu bloku poréwnania i nastawy charakte-
rystycznej czestotliwo$ci ruchu oraz zastosowaniu
cyfrowej obrébki sygnatu, eliminujacej koniecznosé
skalowania wartosci mierzonych w ukladzie, pozwa-
la na bardzo dokladne zmierzenie wartofci przy-
spieszeh i amplitud a biagd pomiarowy nie prze-
kracza 1%. ) '

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat blokowy ukladu pomiaru parametréw ru-

-chu drgajgacego obiektéw. Sygnal pomiarowy z czuj-
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nika podawany jest do bloku 1 realizujacego za-
miane odksztalconego sygnalu analogowego w stan-
dardowy sygnat a nastepnie do bloku poréwnania
2. Réwniez do bloku poréwnanija 2 podawany jest
wzorcowy sygnat cyfrowy z generatora 3 odniesie-
nia. Otrzymang w bloku 2 por6wnania réznice syg-
naléw w postaci sygnalu pomiarowego podaje sie
do bloku 4 wprowadzania danych i rozkazéw. Do
bloku 4 wprowadzania danych i rozkazéw poda-
wany jest jednoczednie sygnal z bloku 5 nastawy

_ czestotliwoécei charakterystycznej obiektu, zbudowa-
nego w oparciu o typowy woltomierz cyfrowy po-
siadajacy wejscie analogowe i wyjécie przekazujg-
ce. cyfrowy sygnal standardowy w odpowiednim
kodzie, na przykiad BCD.

Zadana warto$é ezestotliwoéci charakterystycznej
obiektu wprowadzana w warto$ci analogowej na-
piecia, odniesionej do cyfrowej wartosci czestotli-
woséci, przetworzona w mierniku jest w postaci za-
kodowanej podawana do bloku 4. Po odpowied-
nich dzialaniach arytmetycznych w bloku 6 aryt-
metycznym, sygnat podany jest na cyfrowe wskaz-

4

niki 7 i 8 pokazujace wyniki pomiaréw przyspie-
szeh i amplitud. Wartoéé zadanej czestotliwosci
charakterystycznej obiektu odczytywana jest: na
wskazniku 9. ’ )

Uklad wedlug wynalazku umozliwia dokladne
cyfrowe pomiary przyspieszei i amplitud ruchu
drgajacego z mozliwosécia wydruku. - "

\
Zastrzezenia patentowe

Uklad do pomiaru parametré6w ruchu drgajacego
obiektow zawierajacy generator sygnaitéw odnie-
sienia i blok poréwnania, snamijenny tym, ie syg-
nat analogowy przetwarzany w bloku (1) na stan-
dardowy sygnal cyfrowy jest podawany do bloku
{2) por6wnania a nastepnie podany do bloku (4)
wprowadzania danych i rozkazéw polgqczonego bez-
posrednio z blokiem (5) nastawy czestotliwoéci cha-
rakterystycznej obiektu, z ktérego podawana jest
zadana warto$¢ charakterystycznej czestotliwosci
ruchu.
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