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KIVONAT

Dinamikus szelepmechanizmus belsé égési motorok-
hoz szelepeknek (18, 22) biitykostengely (12) szoghely-
zetének megfelelBen kitéritett himbakar (20) segitségé-
vel torténd nyitasdra és zarasara. A szelepmechaniz-
musnak a himbakart (20) szogben kitéritheté modon
tartd himbatengelye (26), a himbakarra (20) szerelt és a
himbatengely (26) axialis iranyéban kialloan rogzitett
pozicionalé tagja (34a), valamint a hengerfejre szerelt, a
himbatengelyt (26) annak egy tarté tagjan it megta-
masztod és a himbakart (26) a pozicional6 taggal (34a)
érintkezve pozicionald, e célbodl a himbakar (26) oldala
irAnyaban kiallo talpcsapagy tagja (36) van.

A leirds terjedelme 6 oldal (ezen beliil 3 lap dbra)
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A talalmany targya dinamikus szelepmechanizmus bel-
s6 égésli motorokhoz, kiiléndsen belsé égésii motorok
beszivé/kipufogé szelepének mint szeleptanyérnak nyi-
tasa és zarasa céljara szolgalé himbakar nyomdiranya-
nak pozicionalasara.

A belsd égésti motoroknak, példaul a tobbszelepes
belsd égésli motoroknak dinamikus szelepmechanizmu-
suk van, amelyhez ég8kamranként két beszivoszelep €s
két kipufogdszelep tartozik. A két beszivoszelep meg-
hatarozott program szerint egyidejlleg nyit és zér, és a
két kipufogoszelep egy masik program szerint szintén
egyidejiileg nyit €s zar.

A dinamikus szelepmechanizmusoknak sokféle tipu-
sa ismert. Ismert példdul az a megoldas, amelynél a
megbizhatésag novelése és az égékamra kialakitdsaval
kapcsolatos tervez8i szabadsag kiszélesitése céljabol
szelepemeld rudat alkalmaznak. Ismert tovabba a himba-
karos megoldas, amelynél fels$ vezériépalyat alkalmaz-
nak az ég6kamra kialakitasaval kapcsolatos tervezéi sza-
badsig, valamint a beszivonyilas elrendezésével kapcso-
latos tervezSi szabadsig ndvelése céljabol. Ezenkiviil
ismert a himbakaros megoldas, amelynél himbakart al-
kalmaznak a dinamikus szeleprendszer egy szelepoldala
egyenértéksilyanak minimalizalasa céljabol. Végiil is-
mert a kozvetlen meghajtasi rendszer, amelynél nem
alkalmaznak himbakart, és a szelepemeld a szelep
folottrl kozvetleniil van meghajtva, és alkalmas a leg-
magasabb értéki vibracios jellemzével rendelkezd nagy
sebességli bels§ égésli motoroknal vald felhasznalasra.

Ismeretes egy olyan dinamikus szelepmechanizmus
is, amelynél himbatengelyt és himbakart megtdmaszto
taghoz kerek kipos érintkezdfeliilettel illeszkedd szer-
kezetet alkalmaznak (Sho. 58-79004 sz. japan kozrebo-
csatott hasznalatiminta-bejelentés).

A bels6 égési motorok hagyomanyos dinamikus
szelepmechanizmusanal, mint az 5—6. abrdkon lathatd,
104 hengerfej 106 vezérmiikamrajaban 120 himbakar
van elrendezve, amelynek egyik vége (nem abrézolt)
szeleptanyér szelepszaranak végével érintkezik, masik
vége pedig 112 biitykostengely 112a vezérl6palyajaval.
A 120 himbakar kitéritheté méodon valé tartasa céljabol
126 himbatengely 130 csapdgyba van befogva, és a
120 himbakar 142 rugé6jat, valamint a 120 himbakart
144 tamasztotag tartja meg a 106 vezérmikamra belse-
jében. Ugyanakkor a 120 himbakar oldalfeliiletét a
142 rug ereje a 144 tamasztétag oldalfeliiletéhez szorit-
ja, és a 120 himbakart a 144 tamasztétag pozicionalja.

Ennek kovetkeztében a hagyomanyos mechaniz-
musnak megvan az a hatrénya, hogy mivel a 144 ti-
masztétagnak a 120 himbakarig kell émie, a 144 ta-
masztétag axialis iranyd vastagsiga 120 himbakarhoz
viszonyitva nagy lesz, és ezért a 144 tdmasztotag gyar-
tasahoz nagy mennyiségii anyagot kell felhaszndlni,
ami gazdasigossagi szempontbol kedvezétlen. Tovabbi
hidnyossagot jelent, hogy a 144 timasztétag nagy mére-
te miatt nagy lesz a belsé égésti 102 motor dinamikus
110 szelepmechanizmusanak a sulya. Ezen tilmenden
korlatozott a dinamikus 110 szelepmechanizmus kiala-
kitasaval kapcsolatos tervezsi szabadsag, ami a tényle-
ges alkalmazas szempontjabél eldnytelen.
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A taldlmény célja tehat a fenti hidnyossagok kikii-
szObolése végett olyan dinamikus szelepmechanizmus
létrehozasa belsd égésii motorokhoz, amelynek a him-
bakart kitérithet6 modon tartd himbatengelye, a him-
bakarra szerelt és a himbatengely axidlis irdnyaban
kiall6 pozicionald tagja, valamint a himbatengelyt an-
nak egy tAmasztotagjan 4t megtamaszto és a himbakar
oldala irdnyaban kinydlva a himbakart a poziciondlé
taggal érintkezve pozicionalé talpcsapagytagja van,
amely a hengerfejre van szerelve. A fenti konstrukcio-
nak koszonhetBen minimalizalhaté a tdmasztotag
gyartasdhoz sziikséges anyag mennyisége, ami gazda-
sdgossagi szempontbdl eldényds. Ezen tilmenden
csokkenthetd a dinamikus szelepmechanizmus suilya,
és nagyobb tervezdi szabadsag biztosithato a dinami-
kus szelepmechanizmus elrendezésének kialakita-
sanal.

A fenti cél elérése céljabol a jelen talalmany értel-
mében olyan dinamikus szelepmechanizmust hoztunk
1étre belsd égésli motorokhoz szelepek nyitasara és za-
rasara, amely szelepmechanizmusnak hengerfejre sze-
relt himbatengelye, a hengerfejre forgathatéan, a him-
batengellyel parhuzamosan szerelt biitykodstengelye, a
biitykostengelyen kialakitott vezérlpalyaja, és a him-
batengelyre elfordithatéan szerelt lengGkarja van,
amely egy sugdriranyban kiallo, a vezérlépalydhoz il-
leszkedd elsd karral, és egy sugariranyban kiall6, a hen-
gerfejen atnynld szelepszarral érintkez8 masodik karral
rendelkezik. A leng6kar oldalfeliiletén a himbatengely-
t61 sugariranyban térkozzel elvalasztva egy pozicionald
nyulvany van kialakitva, amely a leng6kar oldalfeliile-
tébdl a himbatengely axialis irdnyaval parhuzamosan,
konzolszerien all ki, és szabad vége egy axialis iranyba
nézd itkozdfeliiletet képez; tovabba a hengerfejen egy
tamasztotag van kialakitva, amely konzolszertien a po-
zicionald nyulvany felé nyulik a himbatengely axialis
iranyaval parhuzamosan, és szabad vége a pozicional6
nydlvany iitkozofeliiletéhez illeszked§ talpcsapagy-
feliilete képez.

A taldlmanyt a kovetkezGkben a csatolt rajzokon
vézolt kiviteli példa kapcsan ismertetjiik.

Az 1. dbra. belsd égésli motor dinamikus szelepmecha-
nizmusanak kinagyitott metszete;

a2. dbra belsd égésli motor dinamikus szelepmecha-
nizmusanak vazlatos nagyitott képe;

a3.dbra bels6 égésli motor dinamikus szelepmecha-
nizmusanak vazlatos feliilnézete;

ad. 4bra belsé égésii motor dinamikus szelepmecha-
nizmusanak vazlatos metszete, jobb oldalrol
nézve;

az 5. dbra belsd égésii motor dinamikus szelepmecha-
nizmusanak vazlatos feliilnézete;

a6.4dbra ugyanezen szelepmechanizmus vazlatos

elolnézeti metszete.
Az 1-4. 4brék a jelen talalmany egy kiviteli példajat
szemléltetik.
Az 1-4. dbrakon a 2 hivatkozasi szam belsé égésl
motort, a 4 hivatkozasi szam pedig hengerfejet jelsl.
A bels6 égésli 2 motornak nem abrazolt henger-
blokkja és 4 hengerfeje van.
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A 4 hengerfejnek 8 hengerfejfedele van, amely an-
nak felsé feliiletéhez van rdgzitve, és 6 vezérmiikamrat
hatérol.

Szelepek, példaul 18 beszivoszelepek mikodtetése
(nyitasa és zarasa) céljabol kozpontos csuklézasu elsé
20 himbakarokat alkalmazunk, amelyeknek szama
megfelel az alkalmazott 18 beszivoszelepek szamanak.

22 kipufogoszelepek nyitésa és zérasa céljabdl mé-
sodik 24 himbakarokat alkalmazunk, amelyeknek sza-
ma a 22 kipufogészelepek szamanak felel meg.

Az elsd és masodik 22, 24 himbakarokat axialisan
26 himbatengely tartja el6re meghatarozott helyeken.

Eldszor az elsd 20 himbakarokat targyaljuk részlete-
sen. Mint a 4. abran lathato, az els6 20 himbakarokhoz
28 nyomoétag tartozik, amely a 18 beszivoszelep szelep-
széranak végét nyomja, tovabba 30 csapagytag, amelyet
axialisan a 26 himbatengely tart, valamint 32 érint-
kezétag, amely 12 biitykostengely 12a biityokrészével
¢rintkezik, és 34 lengSkar, amely Osszekoti a 32 érint-
kezGtagot, a 30 csapagytagot és a 28 nyomotagot. Az
clsé 20 himbakar csak a 28 nyomotag feldli oldalon
gorbiilt, példaul az elrendezésb6l adodé helyhiany mi-
att. A 34 lengSkar pozicional6 34a nytlvannyal van el-
latva, amely a 26 himbatengely axialis iranyaban all ki
annak oldalfeliiletébdl. Az elsd és masodik 20, 24 him-
bakarokat hordozoé 26 himbatengelyt a 4 hengerfej nem
abrazolt tartérésze hordozza.

A 4 hengerfej is el van latva egy 36 talpcsapagy-
feliilette], amely az els 20 himbakar oldala irAnyaban
all ki, és pozicionalja az elsd 20 himbakart.

Mas széval, ez a 36 talpcsapagyfelillet oly médon
van kialakitva, hogy kifelé alljon egy 40 csapfuratfal-
bol, amelyben 38 gyujtogyertya foglal helyet, hogy
érintkezzék az els6 20 himbakar 34 leng6karjan kialaki-
tott 34a nyulvannyal, és nyomja azt.

A 42 hivatkozasi szam hullamos vagy rugés alatétet
jelol. A bemutatott mechanizmus a kovetkezéképpen
miikodik:

Az elsb és masodik 20, 24 himbakarokat szdgben
Kitérithetd modon hordozza a 26 himbatengely, ¢€s ezt 2
26 himbatengelyt a 4 hengerfej nem abrazolt tartorésze
tamasztja meg. Ugyanakkor a 36 talpcsapagyfeliilet,
amely a 4 hengerfej 40 csapfuratfalanak oldalfelilletén
van kialakitva, az elsé 20 himbakar 34 leng6karjan ki-
alakitott 34a pozicionald nytlvanyhoz nyomodik, hogy
pozicionalja az els§ 20 himbakart. Ily modon az elsd
20 himbakart biztosan pozicionalja a 36 talpcsapagy-
feliilet a 4 hengerfej 40 csapfuratfalanak oldalfeliiletén,
a nem 4brazolt hagyomanyos tartérésznek a 26 himba-
tengely axidlis irdnyaban vett hossza, amelyet az elsd
20 himbakar pozicionaldsa végett alkalmazunk, csok-
kenthetd, a tartérész gyartasnak anyagigénye minimali-
zalhat6, csokkenetheték a gydrtasi koltségek, tovabba
novelhetd a 2 belsd égésii motor dinamikus 10 szelep-
mechanizmusa elrendezésének kialakitasanal a tervez6i
szabadsag, ami a tényleges alkalmazésnal elényds.
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Mint a fentiekben leirtuk, a jelen talalmény értelmé-
ben a belsé égési motor dinamikus szelepmechanizmu-
sanak a himbakart szogben elfordithaté médon tart6
himbatengelye, a himbakarra szerelt ¢és a himbatengely
axilis irAnyaban kiallo pozicionald tagja, valamint a
hengerfejre szerelt, 2 himbatengelyt annak tartétagjan at
megtamaszt6 és a himbakart a pozicionalotaggal érint-
kezve pozicionalo, e célbol a himbakar oldala iranyaban
kiallo talpcsapagytagja van. A fenti kialakitas kovet-
keztében csokkenthetd a tartotag gyartasahoz sziikséges
anyag mennyisége, mivel a tartotag kis méretl lehet,
tovabba csokkenthetdk a gyartasi koltségek, ami gazda-
sagossagi szempontbdl elonyds. Ugyanakkor, mivel a
tarté tag kis méretii, a dinamikus szelepmechanizmus
clrendezésének kialakitisanal novelhetd a tervezdi sza-
badsag, ami a gyakorlati alkalmazas szempontjabol el6-
nyos.

A talalmany természetesen nem korlatozodik a
szemléltetés céljabol részletesen bemutatott elényos ki-
viteli alakra, az oltalmi koron beliil kiilonféle valtozatok
és modosulatok lehetségesek, ide értve az alkatrészek
elrendezésének megvaltoztatdsat is.

SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Dinamikus szelepmechanizmus belsé égési mo-
torokhoz szelepek nyitasara és zdrasira, amely szelep-
mechanizmusnak hengerfejre szerelt himbatengelye, 2
hengerfejre forgathatéan, a himbatengellyel parhuza-
mosan szerelt biitykdstengelye, a biitykostengelyen ki-
alakitott vezérlépalyaja, és a himbatengelyre elforditha-
téan szerelt lengdkarja van, amely egy sugariranyban
kiallo, a vezérldpalyahoz illeszkedd elsd karral, és egy
sugariranyban kiallo, a hengerfejen dtnyualo szelepszar-
ral érintkez6 masodik karral rendelkezik,
azzal, jellemezve, hogy

a lengdkar (34) oldalfeliletén a himbatengelyt6l
(26) sugériranyban térkdzzel elvalasztva egy poziciona-
16 nyalvany (34a) van kialakitva, amely a leng6kar (34)
oldalfeliiletébdl a himbatengely (26) axidlis iranyaval
parhuzamosan, konzolszerien all ki, és szabad vége egy
axialis iranyba néz6 titkozofelilletet képez; tovabba

a hengerfejen (4) egy tamasztotag van kialakitva,
amely konzolszerfien a pozicionald nyilvany (34a) felé
nyulik a himbatengely (26) axialis iranyéaval parhuza-
mosan, és szabad vége a pozicionalo nytlvan (34a) iit-
Kkozofeliiletéhez illeszkedd talpesapagyfelilletet (36) ké-
pez.

2. Az 1. igénypont szerinti dinamikus szelepmecha-
nizmus, azzal jellemezve, hogy a hengerfejnek (4) gyvj-
togyertyat befogadd nyilassal (40) ellatott csBszerd fal-
része van, és a talpcsapagyfelilet (3 6) a csBszerti falrész
kiils3 feliiletébdl kialloan, azzal egybefiiggden van ki-
alakitva.
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