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(54) Traverzalné zariadenie s &fsliecovou indikédciou

Vyndlez spadd - oblasti pomoc-
ného prislulenstva meracej techniky a rie-
83 posdvenie traverzovaného predmetu

. v smere osi x & jeho otd¥anie okolo tejto
osi. G¥elom vynélezu je zabezpeXif doste-
to¥ne tuhy @ presny posuv a otdlanie
 traverzovaného predmetu v uzavretom pries-
tore, ako je napriklad aerodynamicky tu-
nel. Pri traverzovani mofno kontrolovat
jednak vychodziu polohi a jednak polohu
traverzovaného predmetu pri posuve a otd-
%en{ na &fslicovyeh indikdtoroch. Zaria=- ) 2 : .
denie je mo¥né pripojit na meraciu po- ? |
E{tedovd dstrednu. Uvedeného t¥elu sa do-
sishne uchytenim traverzovaného predmetu
na nosi¥, ktorého posuv a oté¥enie sa 7
uskuto¥nuje cez pohybovd matku a ozubené N '
_ prevodové kolesd krokovymi motormi. Tie
sa pohénajy elektrickymi impulzemi. Za-
risdenie je pou¥itelné vZade tam, kde tre-
ba kont.olove¥ posuv traverzoveného pred-
" metu s presnosfou + 0,01 mm a jeho oté-
ganie s presnostou + 6°.
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Vyndlez sa tyka traverzainéhe zariadenia s Sisliceveu
indikdciou pelohy pri pohybe traverzovanéhe predmetu v smere
o8l x a pri jeho otddani okele tejte esi.

Doteraz zndme traverzalné zariadenie sa riedili ake jed~
nelilelové zariadenia a sliZili prevaZne na jeden druh merania,
alebe boli urdené len na merania v aserodynamickom tuneli. Neve
8ie traverzalné gzariadenie nazvané koordindter a popisané v
ZSSR A0 &, 501 323 umoZfnuje posivanie predmetu v shmare osl x,
Y» % & jeho otédCanie okole 0si x a y. Pou?ité lanové prevody
u keordindtora podla uvedeného vyndlezu preklzuji na prevodo-
vych kolesdch, &im dochddza k nepresnému pesdivaniu predmetu
ve vSetkfch uvedenych smeroch a otdSaniu okele uvedenych esi.
Traverzalné zariadenie popisané v ZSSR AO &. 501 323 neumoi- |
nuje kontrelovat vychodziu polohu traverzovaného predmetu v sme-

re #iad,mej z uvédzanyoh osi a tie% pri jehe otddani okelo u-
véddzanych osi, TaktieZ nemo¥ne nim kontrolovat pelohu traver-
zovanéhe predmetu pri pohybe v smere Tubovolnej osi alebo pri
jeho otédani okole ITubovolnej osi.

Uvedené nedostatky odstranuje traverzadné zariadenie podIa
vyndlezu, ktorého podstata spotiva v tom, %¥e nosid traverzova-
ného predmetu je pesuvne uloZeny vo vodiace] trubke na perdch.
Na vodiacu trubku je pevne uchyteny nosny rém posuvu. Nosi¥ tra-
verzovaného predmetu mé po celej di¥ke zvonka vytvoreny zévit,
na ktorom je v zdbere nasadend matka, uloZend v loZiskdch posu-
vu na vodiacej trubke., Matka je vybavend ozubenym kolesom mat-
ky a cez vlo¥ené ozubené koleso posuvu je v zdbere s ozubenym
kolesom pohonu posuvu, ktoré je nasadené na hriadeli rotora kro-

kového motora posuvu. Vodiaca trubka ulo¥end v loZiskdch otd-
cania, ktoré si uchytené v nosnom rdme traverzainého zariadenisa,
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je vybavend ozubenym kolesom otédlania, ktoré je cez ozubené
kolesd prevodového hriadela v zébere s ozubenym kolesom pohe-
au otd¥ania, ktoré je nasadené na hriadeli retera krokovéhe mo-
tora otéSania. Nosid traverzovaného predmetu na vonkajsej stra-
ne je vybaveny vyhfbenymi priednymi zérezmi. V drovni oproti
vyhfbenym priednym zdrezom na nosidi traverzovaného predmetu je
umiestneny hruby snimaé posuvu, ktory je uchyteny na vodiaeu
trubku. V blizkosti hriadela krokového motora posuvu je umies=
teny jemny snimed posuvu, ktorého pohyblivéd Sast je uchytend na
hriadel rotora krokového motora posuvu & pevnd Gast na nosny
rém posuvu. Vodiaca trubka je vybavend kotilom, ktory mé na ob-
vode otvory. V trovai oproti otvorom v kotudi Je umiestnenj hru~
by snimad otdSania, ktory je uchyteny na nosny rém traverzainé-
he zariadeniam. V blizkosti hriadela rotora krokového motora o-
td8ania je umiestneny jemny snimad otdfania, ktorého pohybliva
dast je uchytend na hriadel rotora krokového motora otédcania &
pevné ast na nosny rém traverzalného zariadenia.

Vihodou traverzadného zariadenia podla vyndlezu je jehe sta-
vebnicovd kondtrukcia, ktord umoZauje jeho univerzdlne pouZitie,
KonStrukcia,ktord je dostatolne tuhd a v kombindcii e hrubymi a
jemnymi snimadmi posuvu a otédfania traverzovaného predmetu sa do-
sahuje presnost posuvu v rdde 0,01 mm & presnost otdfania v ré-
de 6?. Krokové motory pohdnané elektrickymi impulzami umoZnujd
pouZitie &islicovej indikdcie posuvu a otédania traverzovaného
predmetu a zéroven pfipojenie traverzadnéhe zariadenie na meraciu
poéitadovi dstrednu. '

Pomocou traverzainéhe zariadenia podla vyndlezu moZno napriklad
traverzovanou sondou v aerodynamickom tuneli uskutoégovaf mera-
‘nie v tenkych medznych vrstvdch, pridom moZno nastavit vzdiale-
nost traverzovanej sondy od steny s presnostou 0,01 mm. Polas
traverzovania mo¥no kontrolovat polohu traverzovanéhe predmetu
pri posivani a otdSani v rdézaych polohdch vzhladom na vychodziu
polohu dani polohou priednych zdrezov oproti hrubému snimaniu
posuvu a polohou otvorov na kotdci oproti hrubému snimadu otdda-
nia. Pri opakovanom traverzovani moZno traverzovany predmet vré-
tit ' do vychodzej polohy, pridom sa ¢islicovd indikdcia nuluje.
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Priklad traverzadného zariadenia podla vyndlezu je sché-
maticky zndzorneny na pripojenom vykrese, kde na obr. 1 je né-
rysny rez zariadenim, na obr. 2 je priedny rez nesidom v mies-
te vodiacich pier a na obr.3 je prielny rez nosilem cez pried-
ny zédrez, nachddzajici sa eproti hrubému snimadu pesuvu. '

Nosid 1 traverzovanéhe predmetu je posuvne uloZeny ve ve-
diacej trubke 2 na perdch 3, pridom na vodiacu trubku 2 je pev-
ne uchyteny nosny rém 4 posuvu, Nosi& 1 traverzovaného predmetu
je po celej dl?ke vybaveny zdvitom, na ktorom je v zdbere na-
sadenéd matka 5, uloZend v loZiskdch 6 posuvu na vodiacej trube
ke 2. Matka 5 je vybavend ozubenym kolesom ] matky 5, ktoré ces
vloZené ozubené kolese 8 posuvu je v zdbere s ozubenym kolesom
9 pohonu posuvu, nasadené na hriadeli rotora krokového motora
10 posuvue. Vodiaca trubka 2 uloZend v loZiskdch 12 otd8ania,
ktoré si uchytené v nosnom réme 13 traverzadného zariadenia, je
vybavend ozubenym kolesom 1l otédlania. Toto je cez ozubené ko=
lesd prevodového hriadela 14 uloZeného v loZiskédch 15 prevodo-
vého hriadela 14 v nosnom rédme 13 a vleZené ozubené koleso 16
otdCania v zdbere s ozubenym kolesom 17 pohonu otddania, ktoré
je nasadené na hriadeli rotora krokovéhe metora 18 otddania,
Nosié 1 je vybaveny zvonka vyhibenymi priednymi zdrezmi. V drov-

ni oproti priednym zérezom jJe umiestneny hruby snimad 19 pesu-

vu, ktory je uchyteny na vodiacu trubku 2. V blizkosti hriadela

rotora krokového motora 10 posuvu je umiestneny jemny snimad 20

posuvu, ktorého pohybliva Egst je uchytend na hriadel rotora
krokovéhe motora 10 posuvu a pevnd Cast na nosny rém 4 posuvu.
Vodiace trubka 2 v blizkosti ozubeného kolesa 11 otddania je vy-

bavend kotudom 21, ktory md na obvede otvory. V drovai oproti

otvorom v kotic¢i 21 je umiestneny hruby snimad 22 otd8ania, kto-
ry Je uchyteny na nosny rém 13 traverzainého zarisdenia. V bliz-
kosti hriadela rotora krokevého motora 18 otédlania je umiestne-
ny jemny snimad 23 otddania, ktorého pohyblivé Sast je uchytend

na hriadel rotors krokového motora 18 otédania a pevnéd last

na nosny rém 13,
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Traverzovany predmet pevne uchyteny v nosidi 1 je posi-
vany vo vodiacej trubke 2 otddanim matky 5, ktord. je cez ozu-
bené koleso matky 7, vloZené ezubené koleso 8 a ozubené kole~
se 9 pohonu posuvu pohdnané krokovym motorom 10 posuvu; Zaro~
ven spolu s nosidom 1 a vodiacou trubkou 2 je otdlany v.loZis-
kdch 12 oté3ania cez ozubené koleso 1l otéfania, ktoré je cez
ozubené telesd na prevodovom hriasdeli 14 a vloZené ozubené ko-
lese 16 otdSania otddané ozubenym kolesom 17 pohonu otdlania
krokového motora 18 otddania. Krokovy moter 10 posuvu a kroko-

v§ motor 18 ot4¥ania si pohdnané elektrickjmi impulzemi, kto-
ré sa siudasne privddzaji do &itadov impulzov, vybavenych &is—
licovou indikdciou. Kombindciou hrubého snimada 19 posuvu s jem-
aym snimadom 20 posuvu sa dosiashne nastavovanie vychodzejpo-
lohy, danej polohou priednej drdfky v nosiéi 1 oproti hrubému
snimadu 19 posuvu s presnostou 0,01 mm. Podobne kombindciou
hrubéhe snimada 22 otdlania a jemného snimala 23 otddania sa
dosiahne nastavenie vychodzej polohy, danej polehou otvoru v
kotudi 21 oproti hrubému snimadu 22 otéddania s presnostou 6°,

Praverzadné zariadenie podla vyndlezu je pouZitelné vsa-
de tam, kde je potrebné kontrelovat polohu traverzovanéhe pred-
metu pri'pesﬁvani v smere osi x s presnostou 0,0l mm a silas-
nem otédani okolo tejto osi 8 presnostou 6%, |
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1. Praverzadné zariadenie s &islicovou indikédciou polohy
traverzovanéhe predmetu vyznadené tym, ¥e nosi& /1/ traverzoe-
vaného predmetu je posuvne ulofeny vo vodiacej trubke /2/ na |
perdch /3/, prifom na vodiacu trubku /2/ je pevne uchyteny nos-
n§ rém /4/ posuvu a nosid /1/ je po celej dl¥ke zvonka vybaveny
zdvitom, na ktorom je v zdbere nasadenéd matka /5/, vlioZend v
lo¥iskdch /6/ posuvu na vodiacej trubke /2/ a vybavend ozubenym
kolesem /7/ matky, ktoré je cez vlioZené ozubené kolese /8/ po-
suvu v zdbere s ozubenym kolesom /9/ pohonu posuvu, nasadenym na
hriadel rotora krokovéhe motera/10/ pesuvu & dalej vodiaca trub-
ka /2/, vliofend v loZiskdch /12/ otdCania, uchytenych v nosnom
réme /13/ traverzadnéhe zariadenia, je vybavend ozubenym kele~
gsom /11/ oté3ania, ktoré je cez ozubené kolesd prevodového hria-
dela /14/, vleZenéhe v loZiskdch /15/ prevodového hriadela /14/
v nosnom réme /13/ a vloZ¥ené ozubené koleso /16/ otddania v zé-
bere s ozubenym kolesom /17/ pohonu otélania, nasadenym na hria-
del rotora krokového motora /18/ otddania,

2. Praverzadné zariadenie podla bodu 1 vyznalené tym, Ze no-
gi¥ /1/ traverzovaného predmetu je vybaveny zvonka vyhIbenymi
priednymi zédrezmi a v vrovni oproti nim je umiestneny hruby sni-
mad /19/ posuvu, ktory je uchyteny na vodiacu trubku /2/ av
blizkosti hriadela rotora krokového motora /10/ posuvu je umiest-
neny jemny snimad /20/ pesuvu, ktoréhe pohyblivd dast je uchy-
tend na hriadel rotora krokového motora /10/ posuvu a pevnéd Cas?t
na nosny rém /4/ posuvu.

3. Traverzadné zariadenie podla bodov 1 a 2 vyznalené tym, Ze
vodiaea trubka /2/ je vybavend keotdlem /21/ s otvormi vytvore- |
nymi na jeho obvede a v Grovai oproti nim je umiestneny hruby
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snimaé /22/ otddania, ktory je uchyteny na nosny rém /13/
traverzadného zarigdenia a v blizkosti hriadela rotora kro-
kového motora /18/ otdlania je umiestneny jemny snimad /23/
otdCania, ktoréhe pohyblivéd Cast je uchytend na hriadel roto-
ra krokového motora /18/ otélania a pevnd Sast na nosny rim
/13/ traverzalnéhe zariadenia.

1 vykres .
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