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(54) Nav{jedka pro navijeni vinut{ ne uzaviend %elezné jédra

Vynélez se vztahuje na navijefku pro navijeni vinuti na uzavfend Zelezné jédra
. 8 rovnob&inymi tyéemi, kterd mé sloZenou rozebiracf objf{mku, obklopujfci ty¥e Zelezného
jédra pri navijeni, a soustavu op&rnych véle¥kd, na kterfch se objimka oté%{ pomoci poho-

. nu.

PFi vyrobd magnetickfch obvodd se Zeleznymi jédry tohoto druhu se vinuti navijej{
obvykle na b&inych vodorovnych navije¥kédch a potom se nasazuj{ na ty¥e Zeleznfch 5ader

s pFedem slofenymi hornfmi jhy, nebo se lamely p¥imo zasouvaji do vinutf,

Transformdtory s uzavienymi nepferudenymi jédry maji zna¥nd® lep3{ technické paramet-
ry, ne% trensformétory s jédry vrstvenymi. Jejich zavéd®nf do vyroby viak zt&iujf potile

spojené s navijenim.

Podle esmerického patentu &. 2 334 131 z roku 1943 je znéma navijetka pro navijeni
vinut{ ne uzavienéd dvoutylové jédra. Zdkladni ¥ést navijelky, to jest navijec{ mechanis-
mus, sestévé ze dvou rozebiratelnych ozubenych kol, kterd se oté¥ejf v rozebiratelnych
pouzdrech, ustavenych p¥fmo ne koncich ty&e Zelezného jédra. K ozubenym koldm se pFipev-
nuje trn, sestévajfc{ ze dvou segmentd tvaru pdlvélcd, na ktery se navij{ vinut{. Rozebi-

‘ratelné ozubené kolo je rozd&leno na dv& poloviny, spojené kameny a Srouby.
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Ob% ozubend kola jsou spojena dvéms vidlicem1 se stojany rému a jsou opat¥ena samo-

statnym rota¥nim pohonem.
Tato navijefka mé zejména tyto nedostatky:

ProtoZe rozebiratelnéd pouzdra, na kterych se otééeai ozubenéd kola, se opirajf pfimo
o tyd %elezného jddre, kterd nemd zadné opracované stiedic{ plochy, sni!uja se" tim pfea-
nost se¥fzenf trnu pro navijeni, p¥ifem? se¥izovéni je zdlouhavé,

Aby ee trn mohl oté¥et, ani¥ by se svou vnit¥nf plochou dotykal tyZe %elezného jé-
dra, mus{ byt mezi ty%{ a trnem pomdrnd zna¥né mezera, tak¥e wnit¥n{ prim¥r vinutf{ mus{

byt vEtsL, nef je technicky nezbytné, &imZ se rozmér transformdtoru zbyte¥n# zvitiuje.

Rozebiréni a opEtowvnéd monté% obou polovin kaZdého z obou ozubenych kol jsou pracné.
ProtoZe p¥i navijeni vinut{ kolem keZdé tyde Zelezného jddre je nutno ob& ozubend kols

smontovat a zase rozebrat, klesd t{m podstatnd produktivita préce.

Proto¥e kluznd lo¥iska navijecfho ustroj{ nelze mazat, aby mazivo nezneistilo Ze-

lezné jédro nebo vinutf, je tim vykonnost stroje jeZt& déle omezena.

Mimo to ozubené p¥evody nejsou chréndny kryty, takZe potfebné bezpelnost préce neni
zajisténa,

Déle je znéma navijeXka, sklddajici se z ustrojf pro upevn®ni a orientaci tyZe Ze-
lezného jédra, podédvactho Ustrojf, Ustrojf pro napinénf a rozvijen{ vodi¥e, navijectho
dstrojf pro navijenf vodi¥e na ty& Zelezného jédra s p¥isludnym pohonem.

Navijec! dstroji sestdvé ze dvou ozubenych kol, opatfenych vyFezy, tak¥e ozubené ko;
la maj{ tvar C. Ve vffezech ozubenych kol jsou uspofddény posuvné vloZky, doplnujici tvar
C na dplny kruh. Ka%dé ozubendé kolo se opiréd o t¥i vdlelky. Ob& ozubend kola jsou vzédjem-
né spojena trnem, uspofddanym v jejich ose. Trn Jje dvoud{lny s Sikmymi okreji spojeni
obou d4114. VloZky, které se zasouvajf do vyfezd v ozubenych kolech tvaru C, jsou opatfeny
v¥stupky se zévitovymi otvory. Ve vyPezech ozubengch kol tvaru C jsou uspotddédny plrepédi-
ky, v nich% jsou vytvofeny otvory k uloZeni &roubd, které ustavuj{ vloZku v ozubeném kole
v pot¥ebné poloze.>K upevnéni trnu v ozubenych kolech jsou.ozubenéd kola opat¥fena vrténim

a segmenty jsou opaffeny p¥irubami, rovn&Z tvaru C,
I tato navijedka mé Fadu védinych nedostatky, a to:

Po ustaveni trnd na ty¥ Zelezného jddra pPed navijenim se vysuvné vloiky, Jejich%
ptipojovact bo¥n{ strany nejsou vzéjemn& rovnob&¥né, upeviujf v ozubenych kolech tvaru C
ru¥né zasroubovénim dvou Sroubd pro kaZdou vloZku. Po navinut{ vinutf se &rouby mus{ ru¥-
n& vySroubovat, vloZky vyjmout a odlo%it vedle stroje. Po vlioZenf dal3{ tyZ%e Z%elezného '
jéara se vloZky musf{ ru¥n® vleZit a ru¥n& upevnit 3roudby. To je pracné, neméhavé a do ur-

%ité miry i nebezpedné.
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Radidlni st¥ed®ni ozubenych kol s vloZkami pomoci t¥f védlelkld, které se odvalujfi po
vysunutfech kruhovych dré%kédch ozubenych kol, je nespolehlivé z n¥kolika ddvodld, a to:
P¥i po3kozeni loZiska jen jednoho z véle&kd se snadno po3kodf celé kolo. ProtoZe vodici
dré¥ka, které je dréhou valenf, nenf uspofddéna v rovin& soum¥rnosti kola, ale na jeho
boku, je ozubené kolo p¥i préci umfsténo konzolovit® a pro sprévnou funkeci obou ozubenych
kol je nutné zajistit pFesné stred¥nf obou ozubenych kol pomoci trnu, na ktery se naviji
vinut{. Kone%n¥, proto¥e trn je d%leny a neni pevny, protofe jeho p¥fruba neni kruhov4,
ale tvaru C, tedy je zeslabena vyfezem, vzniké nap&tim navijeného vodi¥e prihyb, takie
p¥i vysokych obrétkéch, které jsou pot¥ebné p¥i navijeni kruhovych vodiZd, nenf z4bér
- ozubenych kol spolehlivy.

Déle je nutno zddraznit, Ze trn, ktery se sklédd ze dvou 4f18 s 3ikmym d%lenim, se
po navinut{ vinut{ z tohoto vinutf obtf¥n® vytahuje, protoZfe na obou koncich je obvod

xa¥dého pilpouzdra v&t3f neZ polovina obvodu trnu.

Mimo to trn neni ucelenou konstrukci a stabilnim se stévé teprve po svém ustaveni

‘v uloZeni ozubenych kol s vlo¥kami, v nich% se trn st¥edf a upiné.

Ustavovat takovyto trn je velmi obti%¥né a rovn¥% jeho seffzenf vzhledem k povrchu

tyde Zelezného jédra je nesnadné.

Nutnost ustavit Zelezné jédro na ustrojf, nap¥iklad vozik, tak, aby t¥i vodict vé-
ledky i pFi vytaZené vlo%ce ozubeného kola nezasahovaly do vyfezu ozubeného kola,.zplso-
buje pddorysné zvétSeni rozmérd stroje. Préce je déle znesnadnovéna tim, %e po navinutl

ka%dého vinuti se Zelezné jédro musi odvalit na misto, kde p¥i préei stojf navijed.

Navije¥, ktery obsluhuje navijefku, je ohroZovén tim, Ze ozubené prevody Jjsou ne-
chréndné a %e do vyPezt je nutné vkléddat a potom vyjimat vloZky.

Srouby pro upevnéni vlo¥ky v ozubeném kole zplisobuji zvEtden{ vystupkd vloZky
a zvétSeni hloubky vyFezd v ozubenych kolech.

P¥{ruby trnu ve tvaru netplnych kruhd nejsou dostate¥n¥ spolehlivym spojenim trnu

s ozubenymi koly a nezajisfujf pot¥ebnou pfesnost stiedénit.

. O%elem vynélezu je vytvorit zdokonalenou navijefku pro navijen{ vinuti na uzavienéd
Yelezné jédra, kteréd by nem&la nedostatky d¥{ve uvedené a dosahovala by vykonnosti dosa=-

vadni vodorovné navijedky pro navijeni vinut{ na trny.

Podstatnym technickym ukolem je vytvo¥it upinac{ mechanismus pro navijené Zelezné
jédro v objimce navije¥ky tak, aby byle zajiZténa vysoké vykonnost, snadné navijeni, sni-
%enf ztrétovych &asd a asl pro zavéddni Zelezného jédra do objimky, jakoZ i pro jeho vy-
jimén{.

Gloha je YeSena vytvorenim navije¥ky pro navijeni vinut{ na uzaviend Zelezné jédra

s rovnobdinymi ty¥emi, kterd je opat¥ena sloZenymi rozebiracimi obj{mkami, obklopujicimi
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tyd %elezného jédra pFi navijenf a soustevu op¥rnych vélelkl, na kterych se ka¥déd ze dvou

objimek oté&{ pomoc{ pohonu, jeho¥ podstata je podle vynélezu v tom, ¥e v keZdé objimce
je vytvoreno radiélnf vybrénf s rovnob&inymi sténemi, jejich% vzéjemné vzdélenost je vt~
31 ne¥ tloudika ty¥e Zelezndho jédra, aviak menZf ne% vzdélenost mezi opErnymi vdlelky,
rozm{stdnymi kolem kaZdé z objimek, prifem# v kaZdém radiélnim vybréni je uspoféddna
vlio¥ke pro doplninf objfmky do tvaru iplného kruhu, opatfend pohonei svého posuvného po-

hybu,

Daldim podstatnym znakem vynélezu je skutefnost, Ze pohon posuwvného pohybu vloZky je
tvo¥en ozubenym p¥evodem s ozubenou ty¥i, kterd je opatiena koltkem, Jjen% je v zdbdru
s kruhovou dréfkou, vytvofenou na ¥elnf ploZe objimky, jako% i vloXky, pF¥ifem? kruhové
drétka je soustPedné s osou rotace objfmky. '

Toto vytvoteni navije¥ky pro navijeni vinuti na uzaviend %elezné jédra znaZn¥ usnad-
nuje vklédsni a vyjiméni %elezného jédra z otd¥ejici se objimky, zvySuje tuhost a tim
i spolehlivost nav{ijectho Ustrojf, a to tim, Ze radidlni vloZka mé jen nezbytn& nutnou
81¥ku, tak¥e nepisobl nep¥iznivé na vedenf objimky opérnymi vélelky.

Prfklad provedenf navije¥ky pro navijenf vinut{ na uzaviend Zelezné jédra podle vy-
nélezu je uveden na p¥ipojenych vykresech, kde je znézornén na obr. 1 celkovy pohled na
navijefku, na obr., 2 dstrojf pro'upevnéni a ustaven{ Zelezného jédra v navije¥ce z obr. 1,
na obr. 3 pohled ve sméru 3ipky A z obr. 2, na obr. 4 navijec{ uWstroji nevijelky, ﬁa obr.
5 fez rovinou V-V z obr. 4, na obr. 6 navijeci stolice, na obr. 7 ;ohled smérem 3ipky B

z obr. 6, na obr. 8 Fez rovinou VIII-VIII z obr. 6 a konené na obr. 9 Fez rovinou IX-IX

z obr. 8.

v

Navije¥ku pro navijeni vinutf na uzaviend %elezné jédra tvor{ ustrojf 1 pro upevnini
a ustaveni Zelezného jédra, k ndmu? je pFfipojeno navijeci ustrojf 2 pro navijeni drétu,
pPed nim? je usporédén naklada¥ 3 drétu s pFed¥azenou svérkou 4 a brzdou 3. Pro navijeni'
plochého drétu je uspo¥édén dvoumistny vozik 6 s podévacim dstrojfm 7. Kulaty drét se
odebird z kotoute 8 p¥imo. ' '

Gstroji 1 pro upevnéni a ustaveni Zelezného jédra je urleno k upnut{ a ustaveni Ze-
lezného jédra vzhledem k ose rotace navijecfho ustrojf 2. Ustroji L pro upevnin{ a usta-
ven{ Zelezného jédra tvo¥{i pohyblivy rdm 9, ktery je svafovany a na némZ je upevnén levy
sloupek 10 a pravy sloupek 11, oba opet¥ené ustavovacim dstrojim 12. Pod pohyblivym rémem
9 jsou uspofddény posuvovy pohon 13 pro posouvéni levého sloupku 10 a pravého sloupku 11
a zdvihovy pohon 14 pro zdvihénf a spoudtini pohyblivého rému 9.

Navijeci ustrojf 2 je urleno k navijenf vinut{ ne ty&e spojitého Zfelezného jédra

prostorové konstrukce.

Navijec! uWstrojf 2 je uloZeno na svafovaném rému 15 a je opatfeno pohonem, sestéva-

jicim z elektromotoru 16, spojeného s doln{ p¥evodovkou 17, na ni% je napojena horn{
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ptevodovka 18, z ni% vystupuje h¥fdel 19 navijeci stolice 20, na jehoZ druhém konci je

upraven setrva¥nfk 21 a ze nim p¥idavné pFevodovka 22. Pro nastaveni délky navijec{ sto-
lice 20 slouz{ #roub 23, na jehoX konei je umfst¥no ru¥ni kolelko 24 se stupnici 25 nasta-
veni délky navijeci stolice 20.

~ Navijeci stolici 20 tvori pravé pohyblivé rameno 26 & levé pohyblivé rameno 27, ja-
ko¥ i trn 28. Na levém pohyblivém rameni 27 je uloZen programovy po¥ita¥ 29, ktery odpoli-
tévé navinuté zévity vinut{ a po dosaZfeni stanoveného po¥tu zévitd dévé povel k zastavent,

pop¥{ipad® odpojenf, elektromotord 16.

V pravém pohyblivém remeni 26, jakoZ i v levém pohyblivém rameni 27, je uloZeno ozu~
bené soukolf 30, jakof i objimke 31. Objimke 31 je opatfena vn&jiim ozubenim, jekoZ i ra-
didlnim vybrénim 51 s rovnob;Znymi st¥nami 52, kterym prochéz{ trn 28 pro ty® Zelezného
jédra, V radidlnfim vybréng{ 51 objimky 31 v levém pohyblivém rameni 27 je kluznZ uloZena
levé vlo¥ka 32. V radiélnim vybrén{ 51 objimky 31 v prevém pohyblivém remeni 26 je rovn&%
kluznd ulo¥ena pravé vloZka 33.

Levé vlozka 32 se 1i3{ od pravé vloZky 33 tim, Ze mé vybréni pod konce vinutf, Levé
vlo¥ka 32 & pravé vloika 33 jsou vytvofeny tak, %e v zasunuté poloze v radiélnich vybré-
nich 51 doplruji objimky 31 v uplny kruh. Levé vloika 32 i pravé vlotka 33 jsou upevnény
v objfmkéch 31 v jedné ze dvou poloh, které se nastavujf otédenim zardZky 34.

Objimky 31, uspofédané v pravém pohyblivém remeni 26 i v levém pohyblivém remeni 27,
se opiraj{ o opdrné véle¥ky 35 dréikou, kterd je stejn® ¥iroké jako op¥rné véleZky 35
a je vytvofena ve stfedu 31i¥ky ozdbeného vénce, ktgry rozdéluje na dv& pracovni dréhy.
Hloubka dréXky jé mens{ ne’ mezera mezi zuby vytvoF¥enymi na objimce 31.

‘ Op&rné véle¥ky 31 jsou uspofédény na h¥{delich (na obrézku nezndzorn&nych), které
jsou jednim koncem uloZeny v pravém pohyblivém remeni 26, pop¥ipadé v levém pohyblivém
rameni 27, @ druhym koncem ve enimatelnych pfilo!kéch. Vzéjemné vzddlenost mezi sousedni-
mi op&rnymi véleZky 35 Jje v&t3{ neZ Sffka levé vloiky 32, popiipad® pravé vloZky 33, kte-
ré je opdt vEtdf ne’ tlousika tye Zelezného jédra.

Objimky 31, jako% i levé vloZka 32, pop¥ipad¥ pravé vlozka 33, jsou na &elnich plo-
chéch opatfeny spolednou kruhovou dréZkou 36, do ni¥ zasahuje kolfk 37, upevnény na ozu-
bené ty%i 38. Ozubend ty& 38 je v zébdru s ozubenym kolem 39 pohonu 53. Na ozubeném kole
39 je uloZena hlava 40 s rukojetmi 41. Ozubend ty¢ 38, ozubené kolo 39 spolu s kolfikem 37
tvor{ ozubeny pFevod 54. Hlava 40 je opatfena kuli¥kovou zaréikou 42, které upevnuje hla-
vu 40 ve stanovené poloze rukojeti 41 vzhledem k pravému pohyblivému rameni 26, popi{padd

levému pohydblivému remeni 27.

Jek levéd vlotka 32, tak i pravé vloZka 33 se p¥i vysunut{ z radiélnich vybréni 31
objimek 31 posouvaji ve %lébcich 43 predn{ p¥iloiky 44 a zadni piilozky 45, které jsou
pfipevnény zadnim Sroubem 46, popf{pad® prednim Sroubem 47, k pravému pohyblivému rameni
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26, pop¥ipadé levému pohyblivému remeni 27.

_ Vypadnuti pzubené tySe 38 z pravého poh&blivého ramene 26, popffpadé levého pohybli-
vého ramene 27, brénf pojistovact Zroud 48. Ka%dd objimka 31, Jjeko% i levé vloZka 32, po-
pF{pad® pravé vloZka 33, jsou opatfeny otvorem 49, jeho% primir je roven vné&j3imu prdméru
pf{rub trnu 28. |

Trn 28 se p¥i vklédéni do navijecf stolice 20 ustavuje svym vn&jSi{m primdrem a st¥e-
d1 podél vnit¥niho primdru otvoru 49. V levé vloZce 32 i pravé vlo¥ce 33 jsou zalisovény
upinaci kolfky 50. ‘

Navijedka pro navijeni vinut{ na uzav¥end Zeleznd jédra podle vynélezu pracuje takto:

PFi navijeni vinut{ z plochého drétu ne ty¥e uzavfenych %eleznych jader posouvd se
Plochy drét z dvoumistného voziku 6 pFes podévaci Ustroji 7, svérku 4 za pomoci nakladale
3 drétu na trn 28 navijectho ustrojf 2. Trn 28 obklopuje ty% uzavieného Zelezného jadra,

kterd je uloZena v ustrojf 1 pro upevnéni a ustaveni %elezného jédra.

P¥i navijeni vinuti z kulatého drétu ne tyle uzavienych Zeleznych jader posouvéd se
kulaty drét bezprostfednd z kotou¥e 8, pFfes brzdu $ a naklada® 3 drdtu na trn 28 navfjecf-
ho ustrojf 2. Trn 28, stejn® jako p¥i navijeni plochého drétu, obklopuje ty¥ uzavieného
felezného jédra, které je uloZena v ustrojfi 1 pro upevndni a ustaeveni %elezného jddra.
Pomoci{ dstrojf 1 pro upevndn{ a usﬁaveni Zelezného jédra se osa tyfe uzavi¥eného %elezného

Jjédra ustavuje do osy rotace navijecfho ustrojf 2.

Levy sloupek 10 a2 pravy sloupek 11 se pomoci posuvného pohonu 13 posouvaji po pohyb-
livém rému 9. Spolednd s lévym sloupkem 10 a pravym sloupkem 11 se posouvej{ i st¥edict
dstrojf 12, kterd jsou upevnZne jak na levém sloupku 10, tek i na pravém sloupku 11, P¥i
vzéjemndém posouvéni levého sloupku 10 & pravého sloupku 11 k sob&® se %elezné jddro upne
a ust¥edi. Konstrukce levého sloupku 10, pravého sloupku 11, jako% i st¥edicfho ustrojf

12 umoZnuje posouvat Yeleznym jédrem svisle i vodorovn& v p¥i¥ném sméru, jako% i ud¥lovat

mu kyvavy pohyb.

Pro upnuti a ustaveni Zelezného jédra se tyle Zeleznych jader uklédaji na trny 28.
Trn 28, sestaveny na ty&i %elezného jédra a pripevnény k navijeni vinutf, je roven k navi-
Jjeni na navijecf ustrojf 2. Aby trn 28 bylo moZno uloZit na navijec{ udstroji 2, p¥etod{
se zaréd¥ka 34 do polohy, ve které je moZno jek levou vloZku 32, tak i pravou vloZku 33
vytéhnout z objfmek 31 jak pravého pohyblivého ramena 26, tek i levého pohyblivého ramena
27. VytaZenf levé vloZky 32 i pravé vlo%ky 33 se provede takto: Otddenim rukojeti 41 se
pomoct hlavy 40 ot&%{ ozubené kolo 39. Ozubené kolo 39 je v zébdru s ozubenou tyd{ 38,
kteréd se posouvéd nehoru podél vy&n&lku pFi{loZky 44. Zavihdnim smdrem vzhdru zvedd ozubend
ty% 38 pomoc{ koliku 37 levou pohyblivou vloZku 32 v levém pohyblivém remeni 27 a pravou
pohyblivou vloZku 33 v pravém pohyblivém rameni 26. Levé vloZka 32 i pravé vloZka 33 p¥i
vysouvéni z radidlnich vybréni 51 objimek 31 zasunou své vystupky do %¥14bkd 43 jek prednf
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prilofky 44, tak i zadnf p¥{lofky 45, ve kterych zistanou upevnény.

Zajistén{ levé vlotky 32 i pravé vloiky 33 se provéd{i pomoci kuliZkové zaréiky 32.
Potom se objimky 31 oto¥f o 180°, tak¥e jejich radiélni vybréni 51 sﬁéfuji dold. Otoleni
objimek 31:lze provéddét bud pomoci elektromotoru 16 prostifednictvim dolnf pievodovky 17,
horn{ prevodovky 18, hffdele 19 a ozubeného soukoli 3O, nebo rufn® pomoci setrvadniku 21.

Po otofenf objimek 31 radiélnfmi vybrénimi 31 smirem dold se pravé pohyblivé remeno
26 a levé pohyblivé rameno 27 nastavuj{ na vzddlenost pot¥ebnou pro urdity trn 28. Toto
nastaven{ se provédf otd¥enfm Sroubu 23 pomoci ru¥nfiho koleZka 24. Tiﬁ se pravé pohyblivé
remeno 26 & levé pohyblivé rameno 27 bud k sob® pribliZujf, nebo se od sebe vzdaluji.
Pr{slusné vzddlenost se ode¥te ne stupnici 25. Pravé pohyblivé remeno 26 i levé pohyblivé
remeno 27 se posouvajf ve veden{i umistiném na svatoveném stojanu 15 a pfitom objimky 31
klou¥ou podél hi¥fdele 19. Jakmile jsou pravé pohyblivé remeno 26 a levé pohyblivé rameno
27 nastaveny na vzdélenost dé1ky trnu 28, zapoji se zdvihovy pohon 14 uUstrojf 1 pro upev-
ndn{ a ustaveni Zelezného jédra. Zelezné jédro se spolu s ulo!enym'trnem 28 zvedé nahoru,
a% se osa tyle Zelezného jédra ztotoZni s osou rotace objimek 31 navijeciho ustrojl 2, to
jest a% vn&j¥{ primér trnu 28 dosedne do otvoru 49 v objfmce 31 a upinaci koliky 30 na
objimkéch 31 zapadnou do otvord vytvofenych na vné j8{m prim&ru trnu 28. Potom se objimky
31 pooto¥f tak, aby radidlnf vybrént 51 objimek 31 byla piesn® proti levé vloZce 32, po-
pripad& pravé vloZce 33. OtéZenfm rukojeti 41 se pomoc{ ozubeného p¥evodu 34 zagouvé levé
vioZka 32 pdpfipadé pravéd vloZka 33, do p¥isludného radidlntho vyfezu 51, pfi¥em% se obra-
ci i p¥islusné zardike 34. Jak levé vloZka 32, tak i pravé vloZka 33 doplnuji v zasunuté
poloze p¥{sludnou objimku 31 v uceleny kruh., Tim je navije¥ka pFipravena k zapofet{ navi-

jent vinut{,

Trn 28 je opat¥en vybrénim pro zalofeni koncd vodidd, to jest vyvodd, které jsou za-
s&tkem vinuti. Po zaloZeni koncl vodiZe do vybréni se zepne elektromotor 16. Otd¥eni elek-
tromotoru 16 se pYenési pomoci dolni pfeyodovky 17 a horni{ pfevodovky 18 na hi{del 19
a odtud pomoc{ ozubenych soukoli 30 na objimky 31, které prost¥ednictvim upfnacfch kol{kd
50 otd%ej{ trnem 28. Tim se vodi% navijf na trn 28, a to stanovenym stoupénim, protoZe

rychlosti oté¥eni trnu 28 a nav{jectho vozfku jsou vzédjemn® synchronizovény.

PREDMET VYINALEZU

1. Navije¥ke pro navijeni vinut{i na uzaviend Zelezné jédra s rovnob&Znymi ty¥emi, kterd
je opatfena slofenou rozebiraci objimkou, obklopujici ty¥ Zelezného jédra p¥i navijen{,
a soustavou opérnych vélelkd, na kterych se ke%d4 objimka ot48{ pomoc{ pohonu, vyzna¥u-
jici se tim, %e v kaidé objimce (31) je vytvofeno radiélnf vybréni (51) s rovnob&inymi
sténami (52), jejich? vzédjemnd vzddlenost je vEtZ{i nel tloustka ty%e Zelezného jédra,



202 781
ale men¥{ ne% vzdédlenost mezi opirnymi véledky (35), rozmistinymi kolem kaZdé z obji-

mek (31), pPi¥em? v ka¥dém radidlnfm vybréni (51) je uspotéddéna levé vloZzka (32), po-
pfipad® pravé vloZka (33), pro dopln¥n{ objimky do tvaru uplného kruhu, opatfend poho-
nem (53) svého posuvného pohybu. ‘

2. Navije&ka podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, Ze pohon (53) posuvného pohybu levé vloZky
(32), pop¥ipadd pravé vloiky (33), je tvoFen ozubenym prevodem (34) = ozubenou tyd{
(38) opat¥enou kolfkem (37), ktery je v zéb¥ru s kruhovou dréXkou (36), vytvofenou na
%elnf plo¥e objimky (31), jeko# i levé vloiky (32), pop¥fpadé pravé vloiky (33), pri-
Sem# kruhové dAréika (36) je soust¥ednd s osou rotace objimky (31).

9 vykresd
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Obr. 1
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