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1

Vynélez se tyk4 rozvdd&ciho systému radidlnich pistovych hydromotort, umo¥nujictho
stupnovitou zm&nu geometrického objemu hydromotoru.

Vicek¥ivkové radidlnf pistové hydromotory jsou FeSeny jako pFevodniky bud s konstantnfim
geometrickym objemem, nebo s mo¥nosti stupniovité zmény geometrického objemu. Rozvddici systém
pracovni kapaliny u hydromotord s moZnosti zmény geometrického objemu je prevéZn& uzpisoben
pro zménu geometrickych objemd v poméru 1 : 0,5, pPidem? pPevaZuje konstruk&éni uspofadéni
se stredovym rozvéddcim Sepem, do ndhoZ je centricky uloZen dvojpolohovy Soupdtkovy rozvadsd.
Zm&nou polohy Pidiciho Soupdtka m&ni se skokem geometricky objem hydromotoru, tedy p¥i st4lém
proudu pracovni kapaliny do pracovni f4sti hydromotoru m&ni se oté&ky vystupnfho h¥idele
hydromotoru v pomdru 1 : 2 a pii stdlém tlakovém spddu na obou vyvodech hydromotoru m&ni se
kroutic{ moment v pomdru 2 : 1. Zménou polohy u ¥fdicfho Soupétks se tedy prakticky zatazujtf
rychlostni stupnd hydromotoru.

Z4kladnfmi podmfnkemi, kledenymi na rozvéd&c{ systém hydromotord se stupnovitou zm&nou
Igeometrického objemu, jsou jednak teoreticky nulové nerovnomdrnost otéent vystupniho hi*fdele
hydromotoru, jednek hydrostatické vyvéZen{ st¥edového rozvédéciho &epu a kolem n&ho rotujici-
ho bloku vélcd.

Je zndmo ndkolik Fedenf dvojrychlostnich radidlnfch pistovych hydromotord v uspotédddni
se stredovym rozvédécim Eepem.
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Teoreticky. nulové nerovnom$rnosti oté¥enf vgstupniho h¥fdele miZe byt dosaZeno v systému,
v n¥n¥ je zmdny geometrického objemu docfleno stifdavym vyrazovédnim jednotlivych pfstl, na-
chédzejicich se v pracovnich polohdch zdvihovych kifivek hydromotoru, éehqz Jje dosaZeno tremi
fadami radidlnich vyvrtd jak ve st¥edovém rozvéd&cim Zepu, tak i ti¥emi ¥adami radidlnich
a Zikmych vyvrtd v rotujicfm bloku vAlcl. Symetrickym vrténim p¥fvodnfch a odpadnich kan&ld
ve stPedovém rozvadécim &epu je dosaZeno i jeho hydrostatické vyvédZenosti. Nevyhodou uvede-
ného refent{ je, Ze hydromotor téhoZ typorozm¥ru - jednou v provedeni s konstantnim geometric-
kym objemem, jednou v provedenf se stupfovitou zmEnou geometrického objemu - je opat¥en vidy
Jinym blokem vdlel, vzdjemn® se 1li3icich soustavou redidlnfch a Sikmyeh vyvrid pro p¥ived
a odvod pracovni kapaliny.

Jiny zpisob Pazeni rychlostnich stupnd hydromotord je u systému, kde se ke zm3n¥ geo-
metrického objemu pouZivd vyrazovéni &dsti pracovnich kFivek z jejich funkce tim, Ze se
z funkce vyfedi jim odpovidajfci p¥ivodni kend]l ve stPedovém rozvéddcim Zepu. Nevyhodou to-
hoto Fedeni je, Ze pfi nutném splnéni poZadavku hydrostatické vyvédZenosti st¥edového rozvi-
ddcfho ¥epu nenf dosaZeno teoreticky nulqvé rovnomérnosti otddent vystupniho h¥fdele hydro-
motoru, nebof pracovnf k¥ivky radidlnfho pistového hydromotoru jsou fedeny tak, aby byl staly
soutet okamZitych rychlosti v3ech pistd, nachdzejicich se vidy v praCovnigh g4stech zdvihovych
kfivek;bpfi pfetazeni na druhy rychlostni stupen, tedy na polovién{ geometricky objem oproti
prvnimu rychlostnimu stupni, nelze p#i symetrickém vyrazeni pracovnfch ki‘ivek kinematickou
podminku stdlého soudtu okamZitych rychlost{ pistd - a odtud i podminku nulové nerovnomirnos-
ti otdeni hifdele - splnit.

Uvedené nevghody odstranuje rozvdd$ci systém radidlnich pfstovych hydromotord se stuprio-
vitou zménou geometrického objemu, tvofeny privodnimi a odpadnimi kandly, vyznaleny tim, %e
p¥ivodni kandly druhého rychlostniho stupnd a odpadni kanély druhého rychlostnfho stupnd jsou
po obvodu stfedového rozvéddctfho &epu upraveny tak, Ze v ka?dé rovind proloZené osou st¥edo-
vého rozvédsciho Cepu a jednim z pFivodnich kandld le#i vZdy jeden z odpadnich kandld. St¥edo-
vy§ rozvddéci Cep je v kaZdé roving, vedené jednim z pfivodnich kendld a jednim z odpadnich
kandld druhého rychlostniho stupn&, opatfen dvima dvojicemi vyrovnévacich komor, ktéré Jsou
usporddény tak, %e ka¥dy pracovni kandl druhého rychlostniho stupnd spojeny s piivodnimi
kanély le#f mezi dvojici vyrovnévacich komor spojenou s odpadnimi kendly a ka%dy pracovni
kandl druhého rychlostniho stupnd spojeny s odpadnfmi kendly leZ{ mezi dvojici vyrovnévacich
komor spojenou s p¥ivodnimi kendly, p¥ifemZ celkovd plocha ka?dé z dvojic vyrovndvacich ko-.
mor p#iléhd k rotoru je stejnd velkd jako plocha kaZdého z pracovnich kandld. o .

Rozvéd¥ci systém redidlnich pistovych hydromotord podle vyndlezu umoZhuje pouZit stejné- -
ho bloku vdlel jak pro hydromotor v proveden{ s konstantnim geometrickym objemem, tek i pro
hydromotor v proveden{ se stupfiovitou zm¥nou geometrického objemu. ReSenf prind3{ men3{ né-
roky na technologii vyroby blokd vélel, zdfeni sortimentu vyrdbdnych d{lecd a unifikaci mon-
tdZnich skupin, priZem# u hydromotoru dvojrychlostnfho - tedy hydromotoru se stupnovitou
zmdnou geometrického objemu - jsou zachovdny dobré kinematické i dynemické vlastnosti p¥i
chodu na prvn{ i druhy rychlostni stupen.

Na vykresech je znézorpén piiklad konstruk¥niho uspodddni rozvdd¥ctho systému podle
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vyndlezu. Na obr.l je fez hydromotoru v rovind kolmé na osu otddeni, pFilem¥ stfedovy rozvd-
dse{ Zep je zndzornsn schematicky, na obr.2 je znézornén.stfedovy rozvddéc{ &ep v Fezu rovi-
nou A-A 2z obr.l,.pfiéemz #{dici Soupdtko je v zdékladni poioze p¥i chodu na prvni rychlostni’
stupeni. Na obr.3 je stiedovy rozvdddci %ep op&t v Fezu rovinou A-A z obr.l, pridem¥ F*fdief
. Soupdtko je v pracovni poloze p¥i chodu na druhy rychlostni stupen. Na obr.4 je zndzorn&n
stredovy rozvédddci &ep v fezu rovinou B-B z obr.l, pfidem? v hodnf polovin¥ vykresu je Ffdief
Soupdtko v zdkdadni poloze p¥i chodu na prvni rychlostnf stupen,v doln{ polovind je rfdictf
Soup&tko v pracovnf poloze pfi chodu na druhy rychlostni stupes.

PF{vod tlakové kapaliny je zprost¥edkovén do prostoru 10 s, odvod pracovni kapaliny
z prostoru 12 a. Zém&nou p¥ivodu a odvodu pracovni kapeliny se provdd{ zmdna smyslu otddeni
bloku véled 18. P¥{vodn{ kandly 10 jsou v nem&nném propojeni, piiemZ kandly 11, 12 lze vz4-
jemn& propojit nebo odd&lit zménou polohy Fidicfho Soupdtka 16.

PFi chodu na prvni‘;ycglostni stupen je Ffdicf Houpdtko 16 v zdkladn{ poloze a kandly
l;, 12 jsou vzAjemn& propojeny. Privedenim pomocné tlakové kapaliny do prostoru 15 se ¥fdict
Boupdtko 16 piestavi do pracovnf polohy pro chod na druhy rychlostni stupen, dojde k odd&lent
kandlt 11, 12, k propojeni kanélﬁvgg, 11, a tim ke zm&n& pracovnich prostor hydromotoru na
polovinu oproti plnému geometrickému objemu. Asymetrickym rozd¥lenim p¥{vodnfch kandld 11
a odpadnich kendld 12 p¥i chodu na druhy rychlostn{ stupen je dosaZeno stdlého soudtu okam¥i-
fych rychlost{ pistd v pracovnich polohdch. Hydrostatické vyvéZenosti st¥edového rozvédideiho
gepu 17 je dosaZeno plsobenim kapaliny z vyrovnévacich komor 11 c, 12 ¢ na stiedovy rozvéds-
cf &ep 17. Proto¥e vyslednd plocha p¥ilehld k rotujfcimu bloku véled 18 u obdu vyrovnévacich
komor 11 ¢ je stejnd Jjako plocha pracovnfho kaﬂélu 1l b a ob& jsou zdsobeny kapalinou o tém¥e
tlaku z prostoru 1l a, je vysledny silovy u€inek na st¥edovy rozvéddief &ep 17 v rovnovize.
Stejné tak je vyvéZen silovy ulinek kandld 12 b a vyrovndvacich komor 12_c zésobenych kapa-

linou o stejném tlaku z prostoru 12 a.

PREDMET VINALEZU

1. Rozvéddcl systém radidlnich pistovych hydromotord se stupnovitou zménou geometrického obje-
mu tvoPeny pfivodnimi a odpadnimi kaendly, vyznadeny tim, Ze pfivodni kandly (11) druhého
.rychlostnfho stupnd a odpadni kandly (12) druhého rychlostnfho stupn& jsou po obvodu stiedové-
ho rozvdddcfho &epu (17)-upraveny tak, Ze v kaidé roving proloZené osou stiedového rozvéaddéctiho
gepu (17) a jJednim z p¥fvodnich kenédld (11) leZi vZdy jeden z odpadnich kanéiﬁ (12).

2. Rozvdd&ctf systém podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze stiedovy rozvdddcf Zep (17) je v kaZdé
ro&iné proloZené jeho osou a vedené jednim z pFfivodnich kendld (11) a jednim z odpadnich kéné-
18 (12) druhého rychlostnfho stupnd opatfen dvéma dvojicemi vyrovndvacth komor (11 c, 12 c),
které jsou uspoladdny tak, Ze kaZd& pracoval kandl (11 b) druhého rychlostniho stupnd spojeny
s p¥{vodnimi kandly (11) leZf{ mezi dvojic{ vyrovndvacich komor (12 c) spojenou:s odpadniﬁi
kendly (12) a ke¥dy pracovni-kandl (12 b) druhého rychlostnfho stupn¥ spojeny s édpadnimi ka-
ndly (12) leZ{ mezi dvojic{ vyrovndvacich komor (11 c) apojenou s privodnimi kendly (11), »

pri¥em¥ celkovd plocha ka?dé z dvojic vyrovndvacich komor (11 ¢, 12 c¢) p¥ilehld k bloku vélcd
(18) je stejn$ velkd jako plocha ka¥dého z pracovnich kandld (11 b, 12 b).
3 vykresy
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