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€?7)Zafizeni urZené k pohonu jfzdniho kola _ -

lankovym fetdzem, vedenym od jedné pohénéci 5
o
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(vratné) paky pfes kladku k volnob&Znému ko-
ledku, upevnénému na jedné strané zadnfho po-
hdn&ciho kola, k pastorku ve stfedu rimu
jizdnfho kola. Pastorek m&nf{ sm&r pohybu fe-
t&zu a pfevdd{ jej na druhou stranu ramu

jLzdnfho kola, kde je Fet&z veden pfes dru-~
hé volnob&iné koledko, upevndné na druhé
strané zadnfho poh&né&cfho kola, pfes klad-
ku k druhé pohdn&ctf (vratné) pice, umistd-
né na druhé stran& rdmu jfzdnfho kola.
KaZdA z obou poh&n&cich (vratnych) pik je
soudist{ p¥islusného &ty¥kloubového péko-
vého mechanismu. Peddly jsou upevn&ny na
rameni ojnice tohoto mechanismu a vykoné-
vaji kyvavy pohyb. Uspof4ddni a pomér dé-
lek jednotlivgch &lend mechanismu je vo-
len tak, Ze v§slednd sf{la, vyvozen4 tla-
kem nohy na peddl, pisobi k drédze peddlu

ve sméru tedny.
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Vyndlez se tykA za¥fzen{ k pohonu jfzdnfho kola, sestdvajfci ze dvou &ty¥kloubo-
vjch pakovgfch machanizmd, nahrazu)fcich vBeobecnd zavedeng§ pohon jfzdnf{ho kola dv&ma
klikami.

Dosavadn{ zpisob pohonu pomoc{ dvou klik, navzdjem spojenfch osou (h¥fdelf), je
z hlediska vyufit{ pohdndci sfily, vyvozené tlakem nohou na pedily, nevfhodn§, protoZe
ve svislé poloze klik pisobf{ pohdn&c{ sfla kolmo ke smdru pohfbu, takZfe nenf{ vibec
vyuiita a v nejvdt3{ &4sti kruhové drdhy peddlu je od sm&ru pohybu tolik odkloné&na, 2e
je pro pohon jen velmi mdlo vyuZfita. Plného vyufit{ tlaku nohy na pedil se dosahuje jen
ve vodorovné poloze klik a v bezprostfedn{ blfzkosti této polohy, tedy jen na velmi ma-
1ém dseku kruhové drihy peddlu.

Také jihé za¥{zenf k pohonu jfzdnfho kola nevyuZivajf{ pln& vynaloZenou né&mhu. v
poslednf dob& je pouffvédno zafizen{, které pat¥f k nejdokonalejlim toho druh&t"sila pi~
sobfci{ na peddl je vyuZivdna k pohonu od nejvy33{ aZ po nejnif3{ polohu peddlu. Peddly
jsou upevné&ny na konci vratnych pdk, kyvajfcich st¥f{davé nahoru a dold, takZe kaonévaji
jen &4st kruhové drdhy. Princip’ tohoto zaff{zen{ spo&iv4d v tom, Ze ke kaZdé vratné pice
je pfipevn&no rameno, kterym se pfend3{ pohdn&ci sila na fetdz. Ten je od ramene vratné
pdky veden p¥es volnob&iné kolelko, upevniné na jedné strand zadniho pohénéciho kola,

k pastorku umistdnému ve stf¥edu ridmu jL{zdnfho kola. Pastorek m&ni sm&r pohybu fetdzu a
pfevdd{ jej na druhou stranu rdmu j{zdniho kola, kde je fet&dz veden pfes druhé volnob&%-
né kole&ko, upevn&né na druhé strand rdmu jfzdnfho kola, k rameni druhé vratné paky.

Tim se dosahuji sti{davé kgvavé pohyby vratnfch pédk. }

Ani tento zpisob pln& nevyuffvd sflu, pisobfcf na peddl. Jej{ smér se na v&t3{ &4~

‘sti dréhy pedélu odchyluje od tedny k této drdze a slolka této sfly, sm&fujfcf od stie~-

du ot&den{ vratné pidky, zlst4dv4d pro pohon nevyuZita.

v¢Se uvedené nedostatky jsou odstranény za¥fzenim k pohonu j{zdnfho kola élénkovfm
fet&zem, vedenym pres volnob&Zné pastorky, umf{stdné soumdrn& na ka2dé strand zadnfho po-
hi&ndciho kola a dile vedenym pfes kladky a napojenym na pohdn&cf pidky, umist&né soumérné
na ka%*dé stran® radmu jf{zdnfho kola, p¥idem%* podstata vyndlezu spol{vd v tom, Ze ka%d4 z
tdchto pohdndcfch pdk je souldst{ p¥fslu3ného &tyikloubového pdkového mechanizmu, pEi-
pojeného dvdma klouby k rdmu jfzdnfho kola a sestdvajiciho z vodict pék&, klouoné pEi-
pojené ojnice a ramene ojnice, na kterém je pfipevn&n peddl. Nejvfhodn&js{ vzdjemny po-
mér délek &lenid &tyfkloubového pikového mechanizmu, tj. délky pohdn&cf{ péky, délky
vodici paky, délky ojnice, daélky ramene ojnice a vzddlenosti kloubld, kterymi je mecha-
nizmus pfipojen k ramu jizdnfho kola, je v rozmezf 9:3:4:2:7 aZ 10:4:5:3:8.

Ti{m se dosahuje v celém rozsahu zdvihu ped4lu shora dold co mo%no nejlep3{ vyuZitf
vynaloZené sf{ly k pohonu, pfi pouiit{ zné&mého zpisobu pEenosu této sf{ly pomoc{ &Eldnkové-
ho Fet&zu a dvou volnob&%ingch pastorkd, umistdngch soumdrn& na kazZdé stran& pohdn&ciho
kola.

pPedm&t vyndlezu je vysvétlen na pfipojenfych vykresech, kde na obx. 1 je ptsoben{
sf{ly, vyvozené tlékem nohy na pedAl, na obr. 2 jsou geometrické pom&ry v krajnich polo-
h&ch nohy, na obr. 3 je schéma &tyfkloubového pdkového mechanizmu a na obr. 4 je schéma
celkového uspofddani pohonu jizdniho kola.

pohdn&c{ sfla P je vyvozena stehnem 1, které vykondvd kyvavy pohyb kolem kloubu
v ky&li A. Sf{la P se déle ptend3{ kloubem v koleni B a holenf{ a chodidlem 2 na pedél

3. V¢slednd sfla P pisob{ na peddl 3 ve sméru spojnice bodd BC. Osa C otdcleni pedélu
3 vykonava drdhu po k¥ivce k, kterd v bod& C m4 tefnu t a normdlu n.

Nejvyhodn&js{ tvar drdhy osy C ot&Zen{ peddlu 3 - tedy kfivky k - je takovy, kdy
v celém prib&hu zdvihu peddlu 3, tj. mezi krajn{mi polohami I a II nohy, m& spojnice
bodd BC smdr tedny t ke kfivce k. Prib&h této kiivky je moZné vypod{tat, avSak jedno-

duchym zpisobem, zndzorn&nym na obr. 2, lze pro znémou délku R stehna 1 a délku_S ho-
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lend pi¥ibli%n& tuto k¥ivku nahradit dse&kou C,C a kruinici‘gsg, jej1z stied leZf v
prisediku normdl n a n,, vedenych v bodech_gfiigz (Bod C le3{ ve stejné vzdilenosti od
prisedf{ku p¥imek B,C, a 2353 jako bod C). VySetten{ lze provést pro zndmg thel P, kte-
x$} Je nap¥fklad 12" pro pom&r délky R stehna 1 ku délce S holend 2 rovny pfibli%né& 1:1,
vyskytujfci se u v&t3iny 1idf.

Pomoc{ metod, zndmfch v kinematice jako syntéza mechanizmd, lze stanovit délky jed-
notlivgch &lend, tj. pohdndci paky 4, vodici padky 5, ojnice 6 a rameno ojnice 7 a polohu
a vzddlenost kloubdl 8 a_8, Zty¥kloubového padkového mechanizmu, tedy délky a, b, ¢, 4 a
& a jejich vzdjemn$ pomSr A:B:C:D:E tak, aby bod C na rameni 7 ojnice 6 vykonival co
moZno pfesné drihu éo k¥ivee k.

Velml vfhodnéd podminky nastdvajf zvl43t& p¥i poméru 9:3:#:2:7, pEi kterém napfiklad
pro délku stehna R = 50 cm, délku holend S = 53 cm a délku pohdn&c{ pdky a = 45 cm,
vychdz{ délky ostatnfch &lend &tyfkloubového pidkového mechanizmu b = 15 cm, ¢ = 20 cm,
Q= 10 cm a_e = 35 cm. P¥i tdchto délk4ch a pfi sprivné poloze &ty¥kloubového pdkového
mechanizmu na rdmu jfzdnfho kola se pohdn&ci{ s{la, vyvozeni tlakem nohy na ped4l, jen
velmi m4lo odchyluje od sméru tedny k dréze’pedélu.

Pfenos pohdn&c{ s{ly na pastorek zadnfho pohdn&cfho kola 15 &l&nkovym Fetdzem
10 lze provést napffklad zndmgm zplisobem, zndzorndnym na obr. 4. Clénkov§ Fetdz 10 ije
Gepem 11 pfipojen k ‘poh&n&c{ pdce 4 a veden pfes nastavitelnou kladku 12, pfesuvnou
kladku 13 a volnob&fny pastorek 15 zadnfho pohdn&cfho kola 16 k previdd&c{ kladce 14,
jej{% osa je kolm& k ose zadnfho pohdn&ciho kola 16. Kolem pfevdd&ci kladky 14 se &l&n-
kovy fet&z 10 obraci nazpdt na druhou stranu rdmu 17 jizdnfho kola, kde je pfe§ druhy,
volnob&%ny¢ pastorek 15, umistény soum&rnd na druhé strand zadntho pohé&n&ciho kola. 16 ve- .
den stejnfm zpisobem k druhému pikovému mechanizmu, umfstdnému soumdrnd na druhé stran&
rdmu 17 j{zdntho kola. Volnob&%né pastorky 15, opat¥ené z4padkou a rohatkou a umfstdné
soumdrnd na ka%dé strand zadnfho pohdndciho kola 16 jsou situovény tak, %e s{la pro po-
hon kola je p¥endSena jen ve smérq~jizdy. Jinak se pastorky 15 voln& prot4df.

Polohy nastavitelnd kladky 13 na’pohénéci pice 4 a pfesuvné kladky 13 jsou voleny
tak, aby &ldnkovy ¥et¥z 10 smdfoval pokud mofno kolmo k pohdndc{ pice 4. Pfitom je vy~
hodné provést pfipojeni nastavitelné kladky 12 na pohdn&cf p4ce 4 a pfesuvné kladky
13 na rdmu 17 jfzdnfho kola tak, aby jejich polohy bylo mo¥né b&hem jfzdy zménit. Zmé-
nou t&chto poloh lze m&nit pf¥evod mezi drahou peddlu a ujetou drahou a nastavit pfevod
tak, aby byl vhodn§ pro rychlost jizdy a pro stoupidnf nebo klesini pravé projfZdéné
dréhy.

zaff{zenim podle vyndlezu se dosahuje maxim41lnfho vyuZit{ si{ly, vyvozené tlakem no-
hy na ped4l v celém rozsahu zdvihu, coZ umoffuje pfi stejné némaze ujet dal3{i dGsek tra-
t& nebo pfekonat v&t3{ stoupdnf, nef p¥i pouZitf{ b&Zn& zavedeného pohonu jfzdnfho ko-
la dvéma klikami.

PREDMET VYNALEZU

zZak¥{zeni k pohonu jfzdnfiho kola &ld&nkovym Fetézem, vedenym pfes volnob&iné pastorky,
umi{st&né soumdrn& na ka%dé strand zadniho poh&ndciho kola a didle vedenym pfes kladky a
napojenym na pohdn&ci{ padky, umistdné soumdrn& na kafdé stran& r&mu jfzdnihc kola, vyznadu-
jfci se tim, %e kaZd4 z obou pohdn&cich pék (4) je. souldstf pfisludného &tyfkloubového
pdkového mechanizmu, p¥ipojeného klouby (8 a 9} k rdmu (17) jizdniho kola a sestdvajiciho
z vodic{ pdky (5), kloubov®d p¥ipojené ojnice (6) a prodlouZené ramenem ojnice (7), na
kterém je upevné&n peddl (3), pfidemZ vz4jemny pom&r délky (a) pohdnéci{ pdky (4), délky
(b) vodicf paky (5), délky (c) ojnice (6), délky (d) ramene ojnice (7) a vzddlenosti
(e) kloubd (8, 9) je v rozmez{ 9:3:4:2:7 a% 10:4:5:3:8.

2 vykresy
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