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Urzadzenie pomiarowo-kontrolne do elektrycznych urzadzen
zasilajacych

1

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urza-
dzenie pomiarowo-kontrolne do elektrycznych u-
rzadzen zasilajacych, zwlaszcza do galwanicznego
oddzielenia zespolu zasilajgcego od odbiornik6w
w przypadku zwarcia lub przecigzenia, ktére ko-
rzystnie moze byé stosowane w ukladach z dodat-
nim i ujemnym poziomem napiecia.

Znane sg urzadzenia w postaci bezpiecznikéw
cieplnych lub topikowych umozliwiajagce oddzie-
lenie odbiornikéw od Zrédia pradu w przypadku
przecigzenia lub zwarcia a réwnoczeénie sygnalizu-
jace te przypadki. Znane sg réwniez urzadzenia po-
miarowo-kontrolne typu elektronicznego lub elek-
troniczno-mechanicznego, ktérych dzialanie opiera
sie najczeSciej na tej zasadzie, ze prad obcigzenio-
Wy przeplywa przez opornik szeregowy, przy czym
zalezny od natézenia pradu spadek napiecia kon-
trolowany jest przez elekroniczne iurzgdzenie po-
miarowe. W przypadku przekroczenia okre$lonej
wartosci granicznej tranzystor, a w przypadku
urzadzenia elektroniczno-mechanicznych — przekaz-
nik lezacy na drodze przeplywu pragdu przerywa
obwad.

Znane dotychczas urzgdzenia pomiarowo-kontrol-
ne majg jednak te wade, ze mogg one nadzorowaé je-
dynie jeden tor prgdowy. Ponadto wiekszo$é z tych
urzadzen jest bardzo czula na przepiecia powodu-
jace zniszczenie ich elementéw pomiarowych. Kom-
binowane urzadzenia pomiarcwo-kontrolne i o-
chronne s ponadto w ich dotychczasowych rozwig-
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zaniach bardzo kosztowne. Inng wada najcze$ciej
spotykanych urzgdzeih pomiarowo-kontrolnych jest
ich wrazliwo§é na impulsy zaklécajgce jak réwniez
ich stosunkowo duza zawodno$é.

Celem niniejszego wynalazku jest daleko idgce
wyeliminowanie powyzszych wad i niedogodno3ci.

Istota urzadzenia pomiarowo-kontrolnego we-
diug Wynalazku polega na tym, aby przy stosun-
kowo niewielkim nakladzie kosztéw moglo ono
chronié¢ zaré6wno dodatni jak i ujemny poziom na-
piecia dowolnego przyrzadu lub urzadzenia przed
zwarciem i przecigzeniem, jak rowniez na sygnalizo-
waniu takich przypadkéw.

W urzadzeniu wedlug wynalazku uzyskuje sie to
dzieki temu, Ze miedzy dodatnim i ujemnym pozio-
mem napiecia umieszczony jest dzielnik napigcia,
na ktérego wyjsciu powstaje niewielki potencjat
dodatni, ktéry'wlqczony jest na baze tranzystora.
Natomiast emiter tego tranzystora jest wlgczony
z jednej strony przez diode Zenera na zestyk bier-
ny przekaznika, ktérego cewka jest polgczona przez
opér z potencjalem dodatnim, za$ z drugiej strony
polgczony jest przez nastawny opornik i diode z po-
tencjatem Srednim.

Kolektor tranzystora jest bezpoSrednio polgczo-
ny z potencjalem ujemnym. Urzgdzenie wedlug
wynalazku umozliwia uzyskanie pewnego i szyb-
kiego odléczanié przy roéznorodnych zakléceniach,
przy czym jest ono zbudowane przy uzyciu znacz- -
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nie skromniejszych $§rodkéw w poréwnaniu do zna-
nych dotychczas urzadzen.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na ry-
sunku przedstawiajgcym schemat elektryczny
urzadzenia pomiarowo-kontrolnego do urzadzen za-
silania. ‘

Urzadzenie pomiarowo-kontrolne wedlug wyna-
lazku jest polgczone przez dwa zestyki rozwierne
przekaznika 1 z ukladem zasilania, za§ do jego za-
ciskow wyjsSciowych przylgczona jest instalacja od-
bigcza uzytkownika.

E przypadku normalnego ruchu, to znaczy wtedy
gdy przez urzadzenie pomiarowo-kontrolne prze-
plywa prad znamionowy, dzielnik napiecia 10, 10’
powoduje powstanie na bazie tranzystora 6 nie-
wielkiego potencjalu dodatniego (+). Wskutek tego
tranzystor 6 jest zablokowany, a prad nie przepty-
wa przez przekaznik 1. .

W celu wyeliminowania mozliwo$Sci zadzialania
przekaZnika 1, a wskutek tego przeplywu pradu
przez diode 8 wlaczony jest miedzy przekaZznikiem
i diodg nastawny opornik 9, ktéry tak ogranicza
przeplywajacy prad aby nie wystarczat on do po-
budzenia przekaznika 1. Jezeli w miedzyczasie na-
stgpi zwarcie miedzy ujemnym poziomem napie-
cia (—) i potencjalem $rednim (Mp) albo tez wy-
stapi przecigzenie ujemnej gatezi, to na diodzie
Zenera 13 i niskoomowym oporniku wstepnym 5
wystagpi podwyzszony spadek napiecia, kt().ry spo-
woduje wzrost natezenia pradu przeplywajacego
przez diode 8, opornik 9 i przekaznik 1.

Wskutek tego nastapi zadzialanie przekaznika 1
i przerwanie doptywu pragdu zaréwno do urzgdze-
nia pomiarowo-kontrolnego jak i do odbiornikéw.
Rownocze$nie cykl roboczy przekaznika zasygnali-
zuje powyzszy stan. Opornik 3 i zestyk 2 umozli-
wiaja podtrzymanie pracy przekaznika 1.

Zahikajgce napiecie przy przelaczaniu zostaje
zbocznikowane przez kondensator 4. Po usunigciu
zakl6cenia sprowadza sie przekaznik 1 w potozenie
wyjSciowe przez naci$niecie przycisku rozwier-
nego 2.

W przypadku gdy nastgpi zwarcie miedzy dodat-
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nim poziomem napiecia a potencjalem $rednim (Mp)
albo tez przecigzenie na dodatnim zasilaniu, utwo-
rzony w dzielniku napiecia 10, potencjal bazy
tranzystora 6 zostaje przesuniety do zakresu ujem-
nego, wskutek czego tranzystor 6 zacznie przewo-
dzi¢ prad. W wyniku tego nastgpi zamkniecie ob-
wodu pradu przez cewke wzbudzenia i przekaz-
nik 1 odetnie odbiorniki od zasilania pradu.

Dioda Zenera 7 ma za zadanie zwigkszenie war-
tosSci progowej zadzialania przekaznika 1, a wsku-
tek tego wyeliminowanie niepewnej pracy prze-
kaznika i obcigzenia trwalym przeplywem pradu.

W przypadku wylgczenia stabilizujgcej diody
Zenera 13 prad ‘przeptywalby dodatkowo przez
diode Zenera 12, diode 8 i opornik 9 do cewki
przekaznika 1 powodujgc jego zadziatanie.

W przypadku gdy nastgpi kroétkie spiecie mie-
dzy obydwoma plaszczyznami napiecia dodatnig
i ujemna miedzy bazg i emiterem tranzystora 6
Wystépi wskutek oddzialywania oporno$ci oporni-
ka wstepnego 5'potencja1 ujemny, wskutek czego
tranzystor 6 bedzie przewodzil prad. Nastgpi wow-
ezas przeplyw pradu przez zestyk rozwierny prze-
kaznika 1 i jego cewke powodujgc réwniez i w tym
przypadku odciecie od sieci.

Kondensatory 14 i 15 stuzg do odfiltrowania im-
pulséw zakl6cajgcych, zas opornik 11 stanowi opor-
nos$¢ stabilizujgcg.

Zastrzezenie patentowe

"Urzgdzenie pomiarowo-kontrolne do urzgdzen za-
silajgcych, znamienne tym, ze baza tranzystora (6)
jest polgczona z odczepem S$rodkowym wigczonego
miedzy dodatni i ujemny potencjat dzielnika na-
piecia (10, 10’), za$§ kolektor tego tranzystora (6)
jest polgczony z potencjalem ujemnym, przy czym
emiter tranzystora (6)'jest z jednej strony pola-
czony z potencjalem dodatnim przez diote (7) Ze-
nera, styk rozwierny przekaznika (1) i jego cewke
oraz opornik stabilizujgcy (11), a z drugiej strony
jest polgczony z potencjalem poSrednim (Mp) przez
opornik (9) i diode (8).
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