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-Defektoskop cyfrowy do wyznaczania oslabienia lin stalowych
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Przedmiotem wynalazku jest defektoskop cyfro-
"wy do wyznaczania oslabienia lin stalowych.

Znany defektoskop do wyznaczania oslabienia
lin stalowych zawiera czujnik polaczony szerego-
wo poprzez skokowy regulator czulo$ci i prostow-
nik z integratorem, przy czym integrator jest po-
lgczony réwnolegle z miernikiem wychylowym oraz
z wielopoziomowym analizatorem napiécia inte-
growanego ze $wietlnym wskaZnikiem sygnaliza-
cyjnym.

Wada tego defektoskopu jest mozliwo§é wyste-
powania blednych wskazan na skutek braku ko-
relacji pomiedzy dlugoscia badanej liny i czasem
integracji sygnaléw z czujnika przy zmieniajacych
sie predkosciach badanej liny. Ponadto defekto-
skop ten nie jest zdolny do wykrywania duzych
uszkodzen badanej liny ani tez do okreSlania ich
- ilo$ci.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wymie-
nionych wad.

Istota wynalazku jest defektoskop cyfrowy do
wyznaczania oslabienia lin stalowych zawierajacy
czujnik magnetyczny polaczony z przetwornikiem
impulsowym, przy czym przetwornik impulsowy
stanowi uklad komparatoré6w potaczony z detek-
torem miejscowej kumulacji uszkodzen oraz z uk-
tadem generator6w pojedynczych impulséw, pola-
czonych poprzez sumator z ukladem formujacym,
laczacym sie z licznikiem i analizatorem, przy
czym analizator jest polaczony z przetwornikiem
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cyfrowym dlugosci liny i detektorem przekroczenh
dopuszczalnej iloSci uszkodzen na zadanej diugosci
liny.

Zaleta defektoskopu cyfrowego do wyznaczania
ostabienia lin stalowych, wediug wynalazku, jest
to, ze uszkodzenia sa samoczynnie zliczane na ca-
tej diugoSci badanej liny, przy czym ilo§¢ tych
uszkodzenn jest analizowana na zadanej cyfrowo
drodze, a przekroczenie dopuszczalnej ilo$ci uszko-
dzen jest réwniez lokalne uszkodzenia sg sygnali-
zowane, analizowane i zliczane. Uzyskane wyniki
badania sg w postaci cyfrowej, co umozliwia prze-
kazanie ich do ukladu transmisji danych. Ponadto
defektoskop wedtug wymalazku pozwala na pro-
wadzenie badan lin, bedgcych w spoczynku.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
defektoskop schematycznie w ukladzie blokowym.

Defektoskop sktada sie z czujnika 1, polgczo-
nego z przetwornikiem impulsowo-cyfrowym, za-
wierajagcym uklad komparatoréw 2, polaczony z
detektorem 3 miejscowej kumulacji uszkodzen
oraz z ukladem generatoré6w pojedynczych impul-
s6w 4, polaczonych poprzez sumator 5 z ukladem
formujacym 6. Uklad formujacy 6 jest polaczony
z licznikiem 7 i analizatorem 8, ktéry jest pola-
czony z przetwornikiem cyfrowym 9 dlugosci liny
i detektorem 10 przekroczenn dopuszczalnej iloSci
uszkodzen na zadanej diugo$ci liny. Dzialagpie de-
fektoskopu cyfrowego, wedtug wynalazku, ma
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przebieg nastepujacy: Y‘Impulsy z czujnika 1 sa
analizowane w ukladzieI komparatoréw 2, ktoére
sterujg praca ukladu generator6w pojedynczych
impulsé6w 4 o czasach wzrastajagcych i detektora
3 miejscowej kumulacji uszkodzen. Zboczem opa-
dajacym impulséw z ukladu generator6w 4 steruje
sie uklad formujacy 6 poprzez sumator 5.

Uktad formujacy 6 wytwarza impulsy prostokal-
ne o znormalizowanych parametrach. Ilo§é¢ impul-
sobw z ukladu formujgcego 6, ré6wng ostabieniu
liny, zlicza licznik 7 i bada na zadanej drodze
analizator 8. Miejsce badania jest podawane w
formie cyfrowej przez przetwornik cyfrowy 9, a
iloé¢é miejsc przekroczenia dopuszczalnej wartosci
uszkodzen sygnalizuje i zlicza detektor 10.
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Zastrzezenie patentowe

Defektoskop cyfrowy do wyznaczania oslabienia
lin stalowych, zawierajacy czujnik magnetyczny
polaczony z przetwornikiem impulsowo-cyfrowym,
znamienny tym, ze przetwornik impulsowo-cyfro-
wy stanowi uklad komparatoréw (2) polgczony
z detektorem (3) miejscowej kumulacji uszkodzen
oraz z ukladem generatoréw pojedynézych impul-
sé6w (4), polgczonych p{)przez sumator (5) z ukla-
dem formujacym (6), laczacym sie z licznikiem (7)
i analizatorem (8), przy czym analizator (8) jest
polaczony z przetwornikiem cyfrowym (9) diugosci
liny i detektorem (10) przekroczen dopuszczalnej
ilodci uszkodzen na zadanej diugosci liny.
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