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{54) Zaf¥izeni ke znazornéni alfanumerickych a ebrazovych informaci

1 2

Reseni se tyka zaFizeni k poskytovani al-
fanumerickych a obrazovych informaci a
jeho podstata spoivd v tom, Ze «deska ta-
bulky navésti je pokryta zdkladni barvou a
v desce je podél jedné nebo nékolika para-
leln& probihajicich os vytvoreno jeden nebo
vice vyFezl, Za vyFezy jsou vytvofeny a ale-
spoii jednu Fadu tvoli vykldpé&€ci masky tak,
Ze mohou byt klopnym pohybem ples vyrezy
posunuty a diky své od zdkladni barvy od-
1iné barvé vytvafet obrazovy bod ma povr-
chu desky. Volba mavesti se provadi pro-
stfednictvim mechanismu, u kterého na kaz-

* dé klopné masce jsou v riznych vy3kach

a pod riznymi Ghly uspofdddna dvé rame-
na, kterd spolupracuji s pevné usporada-
nou zardzkou, popfipadé se zardzkou se dvé-
ma elektromagneticky ménitelnymi provoz-
nimi polohami. ZardZky jsou uspofadany
na lyZich posuvnych podél rfady Ci Fad ob-
razovych bodd.
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Vyndlez se tyka zafizeni ke zndzoriova--
ni alfanumerickych a obrazovych informaci, -

zejména pro vozidla s névéstni tabulkou,

osazenou alespoii jednou Fadou pasivnich .
obrazovych bod se dvéma ukazovacimi sta-

vy, uspoiddanych s vyhodou v uzlovych bo-
dech matice.

Stav techniky umoZiuje mnoho FeSeni
ukazateld alfanumerickych a obrazovych in-
formaci, kterda mohou byt rozt¥idéna podle
nejriznéjSich hledisek. Velkou skupinu zde
tvori zafizeni, poditajici s pouZitim tabulky
ndvésti v maticovém tvaru. Tato skupina
mbZe byt dile rozdélena: body obrazu mo-
hou byt tzv. aktivni nebo tzv. pasivni pisme-
na, Aktivniho charakteru jsou napriklad ob-
razové vody, tvofené zdroji svétla, nezévisle
na tom, zda se jednd o doutnavky, zarivky
nebo luminiscentni polovodife. Takové ob-
razové body vytvéafFeji trvale svételnou ener-
gii béhem doby ¢innosti, z ehoZ plyne v&t3i
nebo mensi, ale v kaZdém pfipadé trvald
spotfeba energie. KdyZ budou pouZity pa-
sivni obrazové body, miZe byt spotfeba sni-
7ena. Casto miiZe byt spotieba chdpédna jen
jako spotfeba Fidicich prostfedk®, mnohdy
sta¢i mald spotfeba prostfedkdl ovladacich,
které obrazové body v aktivhim stavu pFe-
pnou a kdy je to nutné, tento stav udrzuji
Znaméa tabulka navésti s pasivinimi obrazo-

vymi-body--je -opatfena- ukazatelem, -jehoZ -

zdkladni plocha je pokryta zdkladni barvou
a na ni je umisténo mnoho kruhovych ob-
razovych bodl ve styénych ¢i uzlovych bo-
dech matice. Obrazové body jsou upraveny
tak, Ze zatimco jeden polokruh je ponechén
v zdkladni barvé, druhy polokruh je pokryt
odlisnou barvou, a tato kryci desticka je
umisténa na obrazovy bod tak, Ze se milZe
preklidpét kolem pilici osy ‘tohoto bodu; v
jedné poloze je polokruh obrazového bodu
zelené barvy zakryt a objevuje se hod jiné
barvy, ve druhé poloze je zakryt polokruh
0dlisné barvy a zeleny obrazovy hod splyvé
se zdkladnim panelem.

Nevyhodou dosavadnfho stavu techniky je
zejména to, Ze vSechna maticovd zalizeni,
imérnd pouZité technice, vyZaduji bud od-
borny obsluhujici persondl, nebo automatic-
ké Fizeni obvykle elektronické, které uklada
jen jednoduchou manipulaci zacviCenym
laikim. Jsou také v3echny vice & méné cit-
livé na faktory nestédlosti, vyskytujici se na
misté pouZiti. U wvozidel jsou rudivé vlivy
hlavn& tyto: phsobeni znatnych otfesq, &as-
té odchyleni rGznych hmot od wodorovné
polohy, kmity vyvolané vykyvy rychlosti,
znatné zmény okolnich podminek, napii-
klad teploty nebo srdzZek, které maji bez-
prostfedni vliv na podminky provozu. Pro
takovou oblast pouZiti jsou nutné vyslove-
né robustni mechanismu obsluhy. ProtoZe
obsluha je vétSinou svéfena laikiim, musi
byt nalezeno Fe3eni eliminujici potfebu sta-
lého dohledu a z pohledu kvalitativniho i
kvantitativniho vyZadovdni minimum mini-
ma ovladacich funkci od obsluhujicitho per-

1

sondlu. Je nutno laikim umoZnit lehkou ob-

~sluhu bez nasazeni nékladnych Fidicich p¥i-

strojli automatickych, priemZ musi zistat
moZnost jednoduchy zdkladni mechanismus

" doplnit dal§imi Fidicimi pFistroji vy33i vy-
- konnosti.

Vynélez spofivd na zji§téni, Ze potfebny
robustni charakter bude ziskdn wyhradné
mechanickou spolupraci mezi moduldrnimi
obvody s displeji a nutné zmény stavu Fidi-
cich obvodii, zdvislé na zvoleném ndvésti,
budou provadény elektromechanickymi spi-
naci tak, Ze pri jednoduchém provedeni pro
minimadlni vykony nemusi byt pouZito jen
ruéné ovlddanych elekiromechanickych pfre-
pinacl pro wvolbu standardnich névésti, ale
i na rudnim wovladdni nezdavislych postupd;
zatimco u provedeni zajiStujicich maximél-
né variabilni vykony nemusi byt pouZity
jen soutasné elektrické nebo elektronické
hnaci prvky, ale lze vyuZit pfi fizeni elek-
tromagnetickych -ovladacich zafFizeni sou-
Casné& pristroje pro elektronické zpracové-
ni a prenos dat. Timto zpGsobem mlZe byt
uchovdna fada rliznych standardnich né-
v85ti ve formé& ridicich instrukci a wydani
poZadovaného mévésti lze provadét pomoci
souboru programil. Tim se pak Fidi welba
ndveésti, jakoZ i samostatnd zména navesti.
Déale mohou byt tstfedni instrukce prenase-
ny bezdrétovou cestou k Fidicim jednotkdm,;
které v provedeni pro minimdlni funkce
jsou uspoiaddny na jednotlivych vozidlech,
prifemZ pro v3echna vozidla 1ze urdité spo-
leéné prikazy plendSet spolednym kandlem
a jednotlivd wvozidla nebo skupiny wvozidel
jsou ddle rizeny signdly prenédSenymi pies
komplex selektivnich kandld. Z predchédze-
jiciho - vyplyvd moZnost dalStho roz3ireni
dédlkové Fizenych standardnich ndvésti, po-
uZitych na vozidlech, a to nejen pro uka-
zovani reklamnich obrazf.

Centrum déalkového Fizeni vefejné dopra-
vy i Fidi¢ kazZdého vozidla mohou tabulku
navesti s vyhodou upotfebit, aby pro cestu-
jici Cekajici na nastupovani byla tabulka
navedti k dispozici. Upozornéni cestujicim
na tyto tdaje lze zajistit i tonovymi signély.
Tabulka névésti mliZe byt pouZita také
uvniti vozidla. Zvlasté ve velkomésté je vel-
mi vhodné pouZit i relace o nasledném spo-
jeni, naptiklad tramvajemi, pro potfebu ces-
tujicich: tyto relace mohou byt stdle k dis-
pozici s pouZitim magnetofonu. Relace také
mohou upozoriiovat na zajimavosti mist v
blizkosti cesty wozidla. Bud tedy miZeme
obsluze uSetFit podobné vykony pouZitim
tabulky nédvésti podle vyndlezu, nebo tyto
vykony svéfime obsluze a magnetofon 1ze
vynechat.

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu
techniky do znaéné miry odstrafiuje zafki-
zeni ke znazoriiovani alfanumerickych ob-
razovych informaci, zejména pro vozidla s
navéstni tabulkou, osazenou alespoil jed-
nou fradou pasivnich obrazovych bodd se




254315

5

dvéma -ukazovacimi stavy, uspofédanych s
vihodou v uzlovych bodech madtice podle
vynalezu, jehoZ podstata bude popsdna v
temto cdstavci.

N&veéstni tabulka podle vyndiezu ma je-
den panel, jehoZ vné&jSi povreh je pokryt
zé&kladni barvou, napfitklad &ernou, a vedle
kazdého sloupce obrazovych hodl a rovno-
bé’né s n'm je vytvoren -alespoil jeden vy-
Fez. Za vyrezy jsou uspofddany vyklapéci
masky, -uzplisobené pro -vyklopeni vyrezem
a zakryti obrazového bodu povrchu panelu.
Jejieh vn&jsi povrcly, to jest zobrazovaci ob-
louk, je alespoil -Castedné pokryt barvou od-
liSnou od barvy zédkladuni, napriklad bilou.
Dvé ramena jsou uspeid&dadna v rizné vysce
a thlu na t€lese vyklapéci masky tak, Ze
prvni rameno ve vyklopeném stavu wykla-
p&ci masky a druh€ rameno v nevyklopeném
stavu vykldpé&ci masky vyénivajli nad ovla-
daci Tovinu, rovneb&Znou s panelem do dré-
hy pohybu ovladaci lyZe, spiaZené s wyho-
dou s pohonem. Tato drdha je:uspofaddna
za panelem a rovneb&ing s nim a s Fadou
obrazovych bodl. Na ovladacl ‘lyZi je rov-
nebézné se smérem sloupclt obrazovych bo-
dda uspoidddn stejny polet ovladacich tstro-
ji, jaky je pocet obrazovych bodd v jednom

jejich sloupci. Kazdé ovlddaci dstroji je opa--

tfepo pevnou prvni zardzkou a dvoupolo-
hovou druhou zarazkou, spojenou s elek-
tromagnetickym prepinalem .zmény po’oby.

Tabulka néveéiti je sice dfelnd v matico-
vém uspofddani s obrazovymi body wve wvice
fadcich i sloupcich, ale ¢asto mlZe byt vy-
hodné&ijsi takové provedeni, ve kterém je
pouze jediny rfadek. PPi takovém provedeni
zde meisou vlastné sloupce v piesném smys-
luslova: kaZdy fadek je tvoren jedinym bo-
dem ¢&i prvkem. Zplsob ¢innosti a mecha-
nismus ovldddni bodll obrazu vyplyvajl i
v tomto pripadé z principu opirajiciho -se
o existenci sloupct, takZe kaZdy jednotlivy
bod jeding Fady miZe byt chdpédn jako slou-
pec ve smyslu vynélezu a temuto vyrazu
je tedy tfeba v tomto principu rozumét v
objasudném roziifeném smysiu. U této for-
my provedeni mZz byt také ovladaci lyZe
csazena jedinym oviddacim néstrojem, p¥i-
gem?Z podfet ovlddac’ch nastroji také v tom-
to pripade cdpovidd podtu obrazovych bodd
sloupce. Zatrizeni mfZe byt opatfeno Tidici
jednotkou, na jejimZ vystupu jsou selektiv-
ng pfircjeny fidei vstupy elektromagne-
tickych piepinadii zmény polohy ovlddacich
Gstroji. Ridici jednotka miZe byt opétfena
pfimo adresovatelnou paméti, s vyhodou
pam®ti ROM, ‘a alespoil jednim prostfedkem
provedeni wolby vzoru névésti a tyto pro-
stfedky provedeni wolby vzoru ndveésil mo-
hou byt spojeny s prostfedkem pro prove-
deni automatické, napfiklad cyklické zmé-
ny vzort navesti.

Zvlastni vyhodou zaf{zeni podle vynélezu
je, Ze pri dodrZeni nékxterych zékladnich
principti je moZno jej realizovat fadou na-
vzdjem odli¥nych konstruk¢nich provedeni.

L

Proto moheu hyt uspekejeny libovelné :né-
veky: sto% wspetaddni mbZe byt upraveno
0o prmitivii tabuiky naveésti, ‘ale maZze jit
i .0 za¥izeni welkého prosterovéhio rozsahu
a mnohestrannyeh praci:- a sluZeb, které ta-
ké umeZiiuje pribédZnou -zménu zndzerné-
nyeh-informaci «padle daného .tasového pla-
nu. ‘V38zobecnou charakterfstikou -konstruk-
ce viech forem provedeni je to, Ze piistroje
konstruevané podle vynélezu jsou provede-
ny jako jednotné dily, kterymi -miZe byt
zalizeni osazeno v libovelném poftu a kom-
binaci, coZ je zvladt priznivé pfi sériové vy-
robhé. Dalsimi vyznaénymi.znaky konstrukce
pak joou vyménitelnest dild a univerzédlnost
zplsobu obsluhy. Vyndlez bude objazndn
pomoci tabutky ndéveésti, pouZivané na sil-
nignich vozidlech, napfiklad na karosérii
autobusu, Bude ‘to .viak platiti ‘priméreng
pro ‘v8echny oblasti:pouZiti. v

Vynélez ‘bude nyni podrobnéji popsén.po-
dle ~obrazk{, zndzoriiujicich podstatné :dily
vyhodnych “forem ‘provedeni podle -vyndle-
zu, kde obr. 1 zndzoriiuje &ast za priklad
zvolend tabulky néveésti, a to obr. la ‘boko-
rys a .0br. ‘1b pidorys, 'iobr. 2 zndzoriiuje
formu provedeni za panelem posuvné -ovla-
daci lyZe,~obr. 3 znazortiuje vzajemné uspo-
radani -tabulky mnéav#sti a -ovlddaci lyZe a
také vrelativni polohu -klopnych masek,
umisténych mezi lyZl @ panelem, obr. 4
pPedstavuje klopnou masku ve -schematic-
kém znédzornéni .v roving kolmé k ose otd-
¢eni, pFicemZ je také zndzorndna odpovida-
jici tast panelu, obr. 5 je podobné schéma
klopné masky, kde rozdil je v .jejim otedent
0 80° .proti predeslému obrédzku a obr. 6
zndzoriuje ¢ést provedeni elektromechanie-
ky fizeného ovlddactho néastroje.

Horni plocha panelu ¢&ste¢né€ -zndzorné-
néhto v-obr. la je pokryta zédkladni barvou,
napiiklad:-€ernou. ‘Je zfejmé, Ze v panelu-l3
probihaji poedél osy rovnobéZné se smérem
sloupce obrazovych bodll — viz Sipku 13° —
vyfezy :12. ‘Za témito vyfezy 12 jsou uspo-
tfaddny vyklapéci masky 31, jak je podrob-
néji ukdzdno na obr. 4, zplsobem:podle obr.
5; mohou se otdtet kolem osy 58, coZ zpl-
sobuje, Ze zobrazovaci oblouky 32, tvofici
gast vyklapéei ‘masky 31, prob&hnou vyiez
12 a v pPedklopeném -stavu .zakryvaji <ast
horni plochy -a projevujl «se ;jako bod obra-
zu, protoZe vnéjsi barva horni vrchni plo-
chy 'obloukid ukazatell se odliSuje od za-
kladni barvy. PrGb&h .otdfeni, kterym je
ziskan ziskdn -bod obrazu, miZe byt samo-
z¥ejmé zejidtdn 1 tak, Ze misto vedle :sebe
sefazenych jednotlivych wotvord je utvefena
spoleind mezera pfes celou délku L fady.
Pak ale z@istane mezi dvéma sousednimi vy-
klapdcimi maskami 81, jedné -a téZe Tady
odstup v Sifce mezery bez zékladniko -pa-
nelu, zékladni barva tedy chybi, eoZ miZe,
i kdyZ jen mélo, -zmen3ovat jasnost obrazu.

Pri sledovani'obr. 4-a 5 je zFejmé, Ze ve
vykldap&cich -maskéach 31 je vytvoren zobra-
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zovaci oblouk 32, ktery miZe byt otéfen
kolem osy, aby zakryl &4st hornitho panelu
11, Barva vnéjSi ¢&sti horni plochy zobra-
zovaciho oblouku 32 je zvolena p¥iméfend
adelu pro dosaZeni co nejvy38iho kontrastu
mezi obrazovym bodem, viditelnym ve stavu
preklopeni vyklgpécich masek 31, a vidi-
telnou ¢4asti horntho panelu 11. Je-li napfi-
klad zékladni barvou &ernd, mohla by od-
lisnou barvou byt bild atd. Je také ziejmé,
Ze zobrazovaci oblouk 32 je upevnén na oté-
~ givém ramenu 33. Oba tyto dily jsou Gfeln&

provedeny jako jeden kus a nasazeny na
jednu osu, umisténou rovnob&Zné s rovinou
panelu i se smérem 3ipky 13' Ffad obrazo-
vych bodd.

Otéc¢ivé rameno 33 miZe byt pevné& spo-
jeno s osou a spojeni osy s otdfivym rame-
nem 33 bude pak kloubové. Na té&lese wy-
kldp&ci masky 31 jeou umistédny v riizngch
vy8kadch a thlovych polohdch dv& ramena
34, 35. Je zfejmé z obr. 4, Ze uhlovy od-
stup prvniho ramena 34 od druhého ramena
35 je v popsané formé provedeni 40° dhel
mezi druhym ramenem 35 a otdfivym ra-
menem 33 je asi 100° a dhel mezi klidovou
a pieklopenou polohou wykldp&ci masky 31
je 60° rozdil mezi vySkami prvniho ramena
34 a druhého ramena 35 méd hodnotu AH,
volenou tak, aby se sniZilo ru8ivé plisobeni
mezi prvnim a druhym ramenem 34, 35.
Pii pohledu na obr. 3 je zFejmé, Ze osa
spojend s otafivym ramenem 33 je umisténa
rovnobézné s panelem 11 ve sméru Sipky
13', odstup mezi osou a panelem 11 je ve-
len tak, aby odstup mezi osou a odpovida-
jicim vyfezem 12 bylo roven délce otédi-
vého ramene 33, to jest polomé&ru drdhy
otddeni zobrazovactho oblouku 32. Ovladaci
Gstroji 39 je umisté&no ovladaci lyZi 40 tak,
Z7e konce prvni a druhé zardzky 37, 38 jsou
privraceny k panelu 11 a bdhem podélného
posouvani ovladaci lyZe 40, coZ ovSem plati
pro druhou zardZku 38 jen pri jejim aktiv-
nim pohybu, jezdi po ovlddaci roving 36.
Plocha ovlddaci roviny 26 je drahou pohy-
bu wovlddaci lyZe 40 ohraniena. Na obr. 3
je také vid&t, Ze prvni rameno 34 ve stavu
pfeklopeni vytnivd pres ovladaci rovinu 36
a zasahuje do drédhy b&hu ovlddaci lyZe 40
a druhé rameno 35 v klidovém stavu do-

stavd podobnou polohu. Oba tyto znaky jsou -

nezhytné pro Gspé3né ovladani, B&hem po-
souvani ovladaci lyZe 40 v aktivnim smyslu
A bude totiZ aktivovdna druha zaradzka 38,
kdyZ dode odpovidajici vyklap&ci masku 31,
v Kklidovém stavu, na této vykldpécl masce
31, pres jeji druhé ramzno 35 prenalet mo-
ment otaceni, zatimco pfi presunuti ovlada-
ci lyZe 40 do opacdného, to jest zpétného
smyslu H bude prvn{ zardzka 37, kdyZ ma-
jde odpovidajici vykldpé&ci masku 31, v pfe-
klopeném stavu, pfendSet na vykldpéci mas-
ku 31, pfes jeji prvni rameno 34 moment
otadeni v opatném sméru. Neni ale vylou-
teno, Ze prvni a druhé rameno 34, 35 even-
tudlné v obou stavech zasahuje do drahy

a8
b&hu ovladdni lyZe 40. Bude-li napfiklad
pevna prvni zardZka 37 upevné&na radiglné
na zapadkovém drZéku, nebude tim dotfena
funkce podle vynalezu. Pro zjednoduSeni
se v dal$im bude vychazet z toho, Ze u uve-
denych ptfikladnych provedeni prvni a dru-
hé rameno 34, 35 vybihaji do drahy b&hu
jen takovym zplsobem, ktery je pro poZa-
dovany uc¢inek Zadoucl.

Obr. 6 ukazuje n&kolik detaillt provedeni
elektromechanicky wovlddaného wovladactho
astroji 39. Ten je opatfen elekiromagnetem
s civkou 42. Kotva elektromagnetu je v Kkli-
dovém stavu pln& vsunuta do vnitiku civky
42, v aktivnim stavu je vysunuta ve sméru
ovlgdaci roviny 36, takZe se ji svym koli-
kovitym nédstavcem aspoii dotykd nebo nad
ni vystupuje. Pevnd prvni zardZka 37 je
provedena jako kolik, ktery se také ovlada-
ci roviny 36 dotyk4 nebo nad ni vystupuje
z télesa elektromagnetu. Jako druhd zaraz-
ka 38 slouZi v tomto provedeni uZ zminény
néastavec. Uspofddani ovlddaciho ustrojl 39
na ovlddaci 1yZi 40 je zndzorn&no na obr. 2.
S védomim predchoziho mohou nyni odbor-
nici lehce sledovat €innost zafizeni.

U runé ovladaného nebo mechanického
posouvani ovlddaci lyZe 40 v aktivnim smys-
lu A budou vSechny sloupce bodd obrazu
tabulky nédvesti pfejety v daném pofadi.
Pravé nyni, kdyZ se pribliZi ndsledujici siou-
pec, jsou aktivovdny +ty elektromagnety,
které v ?4daném vzoru jsou pFifazeny obra-
zovym bodlm nejbliZ$tho sloupce; pfi tom
preskodi druhd zardzka.38 a nuti tuto wy-
klapsci masku 31 k pFeklopeni; odpovidajici
zobrazovaci oblouk 32 se objevuje jako od-
1i§n& zbarveny obrazovy bod nad horni plo-
chou panelu 11. Pfedstavu obrazového bo-
du - lze docilit samoziejmé& i tak, Ze zabar-
vime jen &ast vn8j31 plochy zobrazovaciho
oblouku 32 od barvy odliSné od barvy zé-
kladni. Tak m@Ze byt obrazovy bod libovol-
nd tvarovdn, napfiklad jako kruhovy, &tyf-
thelnikovity, trojtihelnikovity atd. Zbyla
¢4st horni plochy mtZe byt pokryta zéklad-
ni barvou, je moZno ale pouZit i dalsi kom-
binace. Jsou-li vSechny obrazové body uspo-
Fddany v jediném sloupci, mohou byt elek-
tromagnety, pirifazené Zadanym obrazovym
bodiim ovidddany i manudlné pfed posunutim
ovlddaci lyZe 40.

Ma-li byt pfejeto vice sloupcl, jsou Cin-
nosti k- nastaveni Z&daného vzoru rozdéle-
ny do etap a pak neni moZné na tento po-
stup plisobit ru&né. Z toho vyplyva, Ze hlav-
ni, i kdyZ ne vyhradni, start provozu v sa-
modinném mechanickém provedeni obsahu-
je volbu vzord zobrazeni, coZ umoZiiuje riz-
né varianty. Jak postup, tak i pouZité pro-
stfedky mohou byt tvofeny rozmanitym zpi-
sobem. PIi jedné vyhodné wvarianté jsou na-
priklad pouZity talifové vacCky, z nichZ kaZz-
dd, pro kaZdou #adu tabulky tdajd, obsa-
huje nasledné ovladaci instrukce, pfizpaso-
bené obrazu rady pldnovanych wvzord,
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Jsou tedy zafazeny na Fidicim vstupu
elektromagnetu pirejizdéjictho body obrazu
této rady a spolupracujici na posouvéani
ovlddaci lyZe 40 v aktivnim stavu a soudas-
né na jejim otaceni. Ma-li byt vzor rady
zménén, musi byt vatkovy tali¥ nahrazen
jinym, a vozd8lenim vafek podle nového
vzoru. KdyZ v cesté pouZiti elektronického
Fizeni nestoji Zddné potiZe, mohou byt Fidici
vystupy ovladacich ustroji 39 pfipojeny na
odpovidajici vystupy elektronické ridici jed-
notky 41.

Pro odborniky je ziejmé, Ze pouZiti elek-
omezené moZnosti rizné volby a libovolného
stupriovani praci a sluZeb. Vyb&r navésti,
at uZ jde o text, ocbraz mebo Fadu cyklicky
se ménicich vzorli, miiZe byt uloZen napfi-
klad v pam&ti ROM odpovidajici kapacity a
vybér z paméti lze uskutenit nejen rucng,
ale i s pomoci automatické zmény a volby
vzorfi, kterd miiZe probihat nejen mistng,
ale i pomoci dalkové prendSeného ustied-
niho programovéani.

Pravé v okamZiku, kdyZ je vzor, nasta-
veny pomoci ovlédaciho pfistroje, pfebytec-
ny, bude ovlddaci lyZe 40 posunuta ve zpét-
ném sméru H podél ovlddaci roviny 36 a
pevina prvni zardzka 37 zplsobi zpétné na-
staveni celé tabulky méavésti do klidového
stavu, po némZ muZe byt nastaveno vybrane
nové néavesti.

Vyndlez miZe byt realizovdn ve formé
moderni Siroce rozsifené tabulky naveésti,
u které rada skupin bodil, napfikiad 5 x 7,
tvo¥i pole znakd. Takové uspofadani umoz-
fuje také znazoriiovani obrazovych infor-
maci. Pro tento Géel je ale vhodné pouZit
gist8 maticové uspoiadanou tabulku, u kte-
ré jsou uspoidddny wSechny body obrazu
rovnomérné v uzlech matice, pfiemZ jejich
ovladani neni zavislé na Zadném zvlaStnim
rozdéleni.
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Tyto rozdily v usporéddani a organizaci
se ale tykaji pri poufZiti elektronického sy-
stému Fizeni jediné struktury systémovych
podklada, software: mozZnosti tdaji I vybér
moZnych néavesti jsou pro rizné uspoldda-
nou tabulku tdaji stejné Kkapacity takeé ty-
téz. Bylo jiZ fefeno, Ze moZnosti tvorby né-
vesti mohou byt rozSifeny, kdyZ vné&jsi, to
jest vrchny plocha vykldp&ci masky 31 neni
vSude pokryta stejnou barvou, ale sama
také predstavuje vzor.

P¥i vyvoji formy provedeni pro konkrétni
oblasti pouZiti musi samozFejmé& byt ujas-
néno mnoho daldich problémd, jako charak-
teristika zvoleného systému a vlastni volba
soutdstek, pokud se nejednd o popsany za-
kladni vyndlez. PPi provedeni, kde je posu-
nuti ovladaci lyZe 40 jednoduché, miiZe byt
spolehlivost Zddaného utinku vyrazné zvy-
Sena, kdyZ se pouZije podobny regzulator,
stanice ke stabilizaci rychlosti otdCeni, eli-
minujici nestalost rychlosti pohybu ruky.
Maji-li se cyklicky opakovat riznd navesti,
mohou se zaznamenat na kazeté s nekonet-
nou smytkou nebo na jinych nosicich s mne-
konetnou smyékou. Zpisob préce vatkove-
ho kotoude lze nahradit dérnou pdskou, na
niZ jsou uloZeny ovladaci instrukce pro
viechny po délce rFady uloZené obrazoveé
body podile pofadi ve skuping.

Predchozi je moZno krdatce shrnout tak,
7e vynédlez umoZiiuje Sirokou mnohotvarnost
i co do oblasti pouZitf, i co do riznych dru-
hit provozu, volby Fidicich a pamétovych
prostFedk@, pFidavnych piistroji atd., pIi-
gemZ spolednym znakem wvSech provedeni
je skutefnost, Ze mechanicky pilisobici, elek-
tromechanicky Fizené p¥istroje podle vy-
nélezu jsou kxombinovdny zpasobem, zaru-
gujicim vynikajici podminky pro pléanova-
ni, vyrobu a provoz.

PREDMET VYNALEZU

1. Zarizeni ke zndzoritovani alfanumeric-
kych a obrazovych informaci, zejména pro
vozidla s navéstni tabulkou, omezenou ale-
spoil jednou Fadou pasivnich obrazovych
bodi se dvéma ukazovacimi stavy, uspo-
Fadanych v uzlovych bodech matice, wy-
znadujici se tim, Ze ndvéStni tabulka ob-
sahuje panel (11), jehoZ vné&j81 povrch je
pokryt zédkladni barvou, napfiklad Cernou,
a vedle kaZdého sloupce obrazovych bodil
a rovnob&Zné s nim je v panelu (11) wytvo-
fen alespoil jeden vyfez (12), za vylezy
{12) jsou uspoiddany vykldp&ci masky (31],
uzpisobené pro vyklopeni wyfezem a za-
kryti obrazového bodu povrchu panelu (11},
jejichZ vngjsi povrch, to je zobrazovaci ob-
louk (32), je alespoii &astetné& pokryt bar-
vou wodlisnou od barvy zékladni, napfiklad
bilou, na na t8lese vykldp&ci masky (31)
jsou uspofdddna v rhznych wySkach a v

riiznych Ghlovych polohdch dvé ramena,
prvni rameno (34) a druhé rameno (35],
kde prvni rameno (34) ve vyklopeném sta-
vu vyklapéci masky (31) a «druhé rameno
(35]) v nevyklopeném stavu vyklapéci mas-
ky (31) vyCnivaji nad ovladaci rovinu (36], -
rovnobdZnou s panelem (11), a do dréhy
pchybu ovlddaci lyZe (40), sptaZené s po-
honem a usporadané za panelem (11) a
rovnob&Zné s nim a s fadou obrazovych bo-
da, pritemZ na ovlddaci lyZzi (40) je rov-
nobdZneé se smérem sloupcld obrazovych
bodfi uspofaddn stejny polet ovadacich
astroji (39), jaky je pofet obrazovych bodil
v jednom jejich sloupci, a kaZdé ovladaci
astroji {39) je opatfeno pevnou prvni za-
razkou (37) a dvoupolohovou druhou zaraz-
kou (38), spojenou s elektromagnetickym
pfepinatem zmény polohy.
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2. ZatFizeni podle bodu 1, wyznacujici se
tim, Ze Fidici vstupy elektromagnetickych
prepinact zmény polohy ovladdacich tustroji
(39) jsou pripojeny selektivné na wystup ¥i-
dici jednotky (41).

3. ZaFizeni podle bodu 2, vyznadujici se
tim, Ze Fidicl jednotka (41} je opatfena pii-
mo adresovatelirou paméti, napfiklad pa-

12
méti ROM, a alespoili jednim prostfedkem
provedeni volby vzoru névésti.

4, Zafizenl podle bodu 3, vyznadujici se
im, Ze 'prostfedky provedeni volby vzoru
navesti jsou spraZeny s prostfedkem pro
provedeni automatické zmény vzoru néveésti,
napfiklad cyklické zmény.

2 listy v?kresﬁi
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