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Relatério Descritivo da Patente de Invencgéao para "SUPORTE
DO MOMENTO DE TORGAO PARA UM ACIONAMENTO DO CONVER-
SOR DE INCLINACAO".

A presente invengao refere-se a um suporte do momento de tor-
¢ao para um acionamento do conversor de inclinagdo montado em um pino
do eixo, sendo que, na carcaga da engrenagem que recebe o pino do eixo a
ser acionado estao previstos suportes para o apoio na estrutura que suporta
O conversor.

Da patente DE 38 27 329 A1 é conhecido um suporte do mo-
mento de tor¢cao para acionamentos montados em pinos do eixo, em particu-
lar, para acionamentos do conversor de inclinagao, em cujo pino do eixo a
ser acionado esta apoiada a carcaga da engrenagem.

Neste caso, simetricamente ao eixo de rotagéo do pino do eixo,
na carcacga da engrenagem, sdo colocadas barras de guia que, no lado do
fundo, estdo em ligagdo com mancais de articulacao que, por sua vez, estao
ligados entre si através de uma barra de tor¢do. As barras de guia sdo cons-
tituidas, respectivamente, de duas partes, entre as quais estao dispostos
elementos de mola, que podem ser submetidos a tensao prévia através de
meios mecanicos.

O eixo de torgao proporciona liberdade de forga transversal (for-
¢a transversal = forca de flexdo em virtude da introdugédo do momento), con-
tudo nao é apropriada para o sistema dinamico elevado do processo de so-
pro, uma vez que, angulos de giro maiores, junto com altas forgas em todos
os quatro pontos de giro embaixo no eixo, causam desgaste de atrito e mi-
Crocorroséao.

O eixo de torgao nao & regulavel, e ndo & possivel nenhuma in-
fluéncia ativa.

No caso de um outro suporte de momento de torgdo (EP 0003
108A1), para o apoio elastico, em ambos os lados do eixo do conversor es-
tao previstos cilindros de pistdo - que atuam simplesmente - que podem ser
admitidos com gas comprimido.

Certamente este suporte nao esta isento de forca transversal,
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pois, neste caso, em uma introducdo de momento de tor¢ao através do eixo
do pino do conversor, somente um dos cilindros pode ser carregado, en-
quanto que o cilindro no lado oposto & descarregado.

Deste modo, surge forcadamente uma forca de flexdo sobre o
pino do conversor, isto é, o eixo do pino do conversor que suporta a engre-
nagem é flexionado com a for¢a do cilindro unilateral vezes a distancia do
cilindro do eixo do conversor.

A tarefa da invengao é criar um suporte do momento de torcao
aperfeicoado para um acionamento do conversor de inclinagéo.

Esta tarefa, de acordo com a invencao, é solucionada com um
suporte do momento de torgdo para um acionamento do conversor de incli-
nacdo montado em um pino do eixo, sendo que, na carcaga da engrenagem
que recebe o pino do eixo a ser acionado, estdo previstos suportes para o
apoio na estrutura que suporta o conversor, que € caracterizado pelo fato de
que os suportes sao executados, respectivamente, como unidades de cilin-
dro e pistao hidraulicas de dupla acdo que estdo, respectivamente, ancora-
das independentemente na estrutura de modo articulado.

No caso deste suporte do momento de acordo com a invengao -
ao contrario do estado da técnica mencionado anteriormente - os cilindros
sao de dupla acéo. Os cilindros opéem a introdugdo do momento através do
conversor, em ambos os lados, no lado posto ao eixo do conversor, a mes-
ma intensidade de forgas, que se compensam uma a outra, de tal modo que,
nao sao geradas forgas de flexdo no pino através da introdugédo do momento
de torgao.

Com isto, o suporte representa uma ligacido entre o acionamento
de inclinacéo e a estrutura de apoio que permite qualquer movimento do a-
cionamento exceto o giro do acionamento em torno do eixo do pino do con-
versor durante o processo de sopro, isto €, também sem forgas de flexado no
pino, somente introdugdo de momentos de torgéo no pino.

Uma vez que, no pino, os momentos de tor¢ao resultantes do
processo de sopro podem totalizar uma multiplicidade dos momentos de rea-

juste durante a inclinagdo do conversor, é conveniente, durante o sopro, ga-
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rantir a auséncia de forga de flexao da introdugédo do momento de torgao.

Durante a inclinagdo, com forcas menores e sem a dinadmica do
processo, o pino também suporta, sem problemas, as for¢as de flexdo da
introdugdo do momento de torgcao.

O emprego de unidades de cilindro e pistao hidraulicas de dupla
acao rende muitas vantagens. Deste modo elas podem ser controladas para
o amortecimento de oscilagbes ativo ou passivo durante o sopro do conver-
sor.

Elas podem ser controladas de modo separado e distinto, de tal
modo que, por exemplo, durante a inclinagao estas unidades s&o conecta-
das rigidas em um lado ou mesmo, durante o sopro, rigidas em ambos os
lados e, com isto, sem forgas transversais.

Também é possivel que, as unidades de cilindro e pistdo pos-
sam ser conectadas livres, a fim de seguir sem forca 0 movimento do con-
versor.

Este novo sistema é responsavel pelo deslocamento do eixo do
pino do conversor durante a inclinagao (devido as condi¢des de carga distin-
tas e/ ou deformacéo através de influéncias térmicas e/ ou mecanicas), pelo
gue um dos dois cilindros € conectado livre. Deste modo, durante a inclina-
¢ao surge uma forca transversal em virtude do momento de reajuste do con-
versor e da alavanca para o cilindro bloqueado, contudo, nao ha forga entre
o acionamento e a fundagdo. Durante a inclinagao, o acionamento se inclina
sobre seu eixo movel, com o cilindro bloqueado como apoio fixo, no cilindro
conectado livre.

Com isto, em resumo resuita que:

1. Os cilindros podem transmitir forcas de compressao e de tra-
¢ao, que opostas em ambos os lados sao do mesmo tamanho (exigéncia
para isencdo de for¢ca de flexao), se os cilindros estiverem bloqueados hi-
draulicamente ou mantém em sua posi¢ao controlados.

2. O efeito de mola do sistema pode ser adaptado, por meio do
controle, as diferentes condigées de operagéo.

3. Os cilindros estdao conectados de modo articulado e, deste
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modo, permitem os graus de liberdade necessarios em qualquer outra dire-
cao diferente do eixo do cilindro, com a consequéncia que, os mancais de
articulagdo s6 experimentam angulos pequenos despreziveis na introdugao
de carga, e nao estdo sujeitos a nenhum desgaste por atrito.

4. Desvio de posicao estatico, pequeno do eixo do pino/ engre-
nagem durante o sopro sao compensados através de vazamentos internos
dos cilindros ou do controle correspondente do cilindro, pelo que a isengao
de forca transversal € mantida ao longo do periodo de sopro.

5. O sistema permite a possibilidade de compensar totalmente
ou parcialmente o peso proprio do acionamento, também compensar em
excesso, a fim de aliviar mais o pino e o apoio do anel de suporte, ou carre-
gar de modo visado sem forgas transversais do processo.

6. Através de controle visado do cilindro, um amortecimento ati-
vo das oscilagées resultantes do processo de sopro sem as forgas transver-
sais do processo.

7. Posicao do recipiente de sopro pode ser variada durante o
sopro para a otimizagao do processo através do deslocamento dos cilindros,
sem as forgas transversais do processo.

De modo esquematico, no desenho esta representado um e-
xemplo de execuc¢ao, isto €, sem o conversor propriamente dito.

Com 1 esta designada a carcaga da engrenagem, que esta dis-
posta montada no pino do eixo do conversor, nao representado aqui.

Com 2 e 3 esta indicado o acionamento do conversor de inclina-
¢ao.

Lateralmente ao pino do eixo estao previstas talas 4 ou similares
na carcaga da engrenagem 1, com o auxilio das quais a carcaca da engre-
nagem 1 se apoia, através das unidades de cilindro e pistao 5, sobre a estru-

tura de suporte 6.
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REINVIDICAGOES

1. Suporte do momento de tor¢do para um acionamento do con-
versor de inclinagcao montado em um pino do eixo, sendo que, na carcaca da
engrenagem (1) que recebe o pino do eixo a ser acionado, estao previstos
suportes para o apoio na estrutura (6) que suporta o conversor, e 0s supor-
tes estdo, respectivamente, ancorados independentemente na estrutura (6)
de modo articulado, caracterizado pelo fato de que os suportes sdo executa-
dos, respectivamente, como unidades de cilindro e pistdo (5) hidraulicas de
dupla agao, e onde, pelo menos, uma destas unidades de cilindro e pistao
(5) hidraulicas é conectada livre, a fim de seguir sem forga 0 movimento do
conversor.

2. Suporte do momento de tor¢do de acordo com a reivindicagéo
1, caracterizado pelo fato de que as unidades de cilindro e pistdo (5) sédo
ajustadas em sincronia.

3. Suporte do momento de tor¢do de acordo com qualquer uma
das reivindicagdes anteriores, caracterizado pelo fato de que para o amorte-
cimento de oscilagdes ativo ou passivo durante o sopro do conversor, as
unidades de cilindro e pistao (5) sdo controladas ou bloqueadas.

4. Suporte do momento de tor¢do de acordo com qualquer uma
das reivindicagdes anteriores, caracterizado pelo fato de que as unidades de

cilindro e pistao (5) sao controladas individualmente.



11




	Bibliographic Data
	Description
	Claims
	Drawings

