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» Ukolem vyndlezu je vytvorit véledko- .
vy} dopravnik pro vizudélni kontrolu spodni
plochy plechd, pohybujfcich se po vdle&-
kovém dopravniku, které zajistuj{ dosta-
te¥n& velky prostor mezi dopravnimi véled-
ky k provdd®ni kontroly. Za tim dlelem
jsou vdle¥ky kontrolniho useku vélelkové-~
‘ho dopravniku, pod kterym je kabina kon-
trolnich pracovnikd, uloZfeny na sanich,

které jsou suvn® uloZeny v podélné ose
vélelkového dopravniku na jeho rédmu.
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Vynélez se tykd vdledkového dopravniku pro vizu-
adlni kontrolu spodni plochy plechl vdlcovenych za teple,
nohybujicich se po vdlelkovém dopravniku.

Kontrola spodni plochy plechl védlcovanych ze tepla
se dosud provadi pracovaniky, umisténymi v kebindch pod
véledkovymi dopravniky, kte¥i sleduji plech pohybujici
se sniZenou rychlosti, a to v prostoru vymezendém dvéna
dopravnimi vdlelky vdlelkového dopravniku, Prostor, vy-
mezeny vro tuto p¥Fimou vizudlni kontrolu je urcien rozmé-
rem plechll, to je jejich »¥i¥nym rozmérem, jakosti mete~
ridlu, predeviim viek minimdlni tloustkou plechd, kterdito
fektory jsou urdujici pro stanoveni roztele dopravnich
véleCkl. Te je volena a urdovéna v zdvislosti ne spole-
hlivosti provozu a v p¥ipedé shora uvedeného, providdni
kontroly pfeaevéim bezpednosti pracovaikd umisiénfch
v prostordch pnod védlelkovym dopravnikem. Presto, %e di-
leZitymi faktory »ro vprovédéni vizudlni kontroly jsou

3

druh a intenzita osvétleni je Zddouci, aby »rostor vyme-

~

<

zeny pro gledovéni vad jiZ i vzhledem k identifiksci,
respektive sebekontrole »racovnika, byl pokud moZno co
nejveétsi,

Jednim z ZeSeni, zlepiujicich sledovdni spodni plo-

&

v

chy plechid pod vét3im zornym dhlem, je vouiiti elektro-
megnetickich valedkd umisténych v prosioru kontrolniho
stencviité nad plechem, které pisobenim elskiromz:snetl
nplech p3idrzuji. Tim se vSek ne¥edi konirolas nlechd vil-
covanych z nemagnetickych oceli a z hlediska beznednosti
1

pracovnikd, umisténfeh pod pohybujicim se plechem je v phi-
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padé vypadku budiciho proudu elektromagnetd nep¥ijatel-
né. |

Uvedené nevyhody stdvajicich za¥izeni pro, vizudlni
kontrolu spodni plochy plechi se odstrani vélfSkovym do-
prevnikem podle vyndlezu, s vymezenym kontrolnim dsekem,
kde pod vdléedkovym dopravnikem je umisténa kabine kon-
trolnich pracovniki, vyznalené tim, Ze vdlelky kontwo Ini-
ho dseku vdledkového dopravniku jsou uloZeny ne senich, |
suvné, v podélné ose vdledkového dopravniku, upravenych
na rému tohoto dopravniku.

V¥hod ou védledkového dopravniku podle vynélezu je to,.
ze zajiétﬁje dostatednd velky prostor mezi doprevmini
véledky vdledkového dopravniku k provédéni vizudlni kon-
troly spodni plochy plechd, pohybujicich se po viledkovém
doprevniku, p¥i dodriovéni maximdlni bezpednogti kontrol-
nich pracovniki, :

Viledkovy dopravnik podle vyndlezu je jako p¥iklad
zndzorndno na prilo¥endm vykresu, kde obr. 1 zndzornuje
kontrolni Gsek véleSkového doprevniku s kontrolovanym
plechem ve vychozi poloze,'obr. 2 kontrolni Gsek vdlellko-
vého dopravniku v poloze s prednim koncem kontroloveného
plechu nad kabinou kontrolnich pracovnikﬁ, obr. 3 kontrol-
ni dsek vdledkového dopravniku v poloze se zadnim koncem
kontrolovandho plechu nad kabinou kontrolnich pracovnikl
8 obr. 4 pidorysny pohled na zafdzeni,

Podle p¥ikladného provedeni je vélelkovy dopravnik
25 opatTen vymezenym kontrolnim dsekem pro kontrolu ple-
prevovanych plechi. Pred kontrolnim Usekem ve sméru po-
hybu plechd 27 po véledkovém dopravniku 25 a ze kontrol-
nim dsekem, jsou loZiske vdledkl 1 & 5 véledkovéno doprav-
niku 25 pevné spojena s rémem vdledkového doprevaiku 23.
‘Mezi témito vdledky 1 2 5 je na sanich § v loZiskédch 28
ulofen ndbdhovy vdledek 2 kontrolniho Gseku véledkového
dopravniku 25 e na sanich 7 v loZiskdch 28 vibéhové vdlel-
xy 3 & 4 kontrolniho deeku vdledkového doprevniku 25. Sa-
né 6 as7 jsou suvné uloieny ve sméru poddlné ogy vdlecko-
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vého dopravniku 25 nea podélnych strandch rému 30 do-
pravniku 25 a jsou napojeny svymi h¥ebenovimi tydemi
12 na hnaci jednotky, sestdvejici z elektromotoru 20,
spojeného spojkou 19 s pifevodovou skiini 18, kterd je
Spojkou<ll spojena se sk¥ini 13, ve které je uloZen
rastorek 14, zabirajici do ozubeni h¥ebenové tyde 12.
Sené 6 a 7 jsou ddle po strandch opatbeny vodicimi sta-
vitelnymi vertikélnimi kladkemi 9 & jsou om t¥eny svis-
1fmi konzolami 10, které jsou Zepy 11 spojeny s h¥ebeno-
vymi tyéemi 12. Sk¥iné 13 hnacich jednotek sani § a 7
jsou propojeny p¥ilnymi h¥idelemi 15 se zubovymi spojka-
mi 16 pro zajifténi synchronniho pohybu seni 6 a . Vé-
lecky 1 aZ 5 vdlelkového dopravniku 25 jsou opatieny
vlagtnimi pohony, sestévajicimi z elektromotord 23, na-
vojenymi spojkami 22 na pPevodové sk¥ind 21 a na prevo-
dovou sk¥in 24 vybéhovych vdledkd - g'kontrolniho dseku
véledkového dopravniku 25. Po sfrandch svislé osy nébé-
hového valedku g kontrolniho dUseku vdlelkového dopravni-
ku 25 jsou k rédmu 30 tohoto dopravniku 25 pFipevnéna
didla C, & 03 a strandch sﬁisljch 0s vybéhovych vdlec-
kG 3 e 4, viivrdcenych k sobé didls Ci a.c4 e Pod vé-
leckovym dopravnikem 25 je kabina 26 kontrolnich pracov-
nikd s.vyhledem do kontrolniho dseku tohoto dopravniku 25,
Vizudlni kontrola svpodni ploehy plechl 27 je rrové-
d8na v rozsahu plochy, dané jeho si¥kou & 3dsti jeho dél-
ky a to je pFedni c¢d4eti plechu 27. Po najeti dela plechu
27 do polohy sledovené Cidlem Cl je dén impuls k odsunu
vibéhovych vdledi 3, 4. Rychlost odsunu je shodnd s do-
orevni rychlogti prohliZeného plechu 27. V okemZiku zap-
nuti pohonu pro pojezd vybéhovich vdledkl 3 e g dojde
zéroven k vypnuti pohonu vibihovich valedkd 3y 4, tekie
nedochdzi k prokluzu mezi €ly vibhovich vdledkd 3, 4 =
doprevovanym »lechem 27, ktery zpisobuje mechanické pod-
kozovdni povrchu plechu 27. Po p¥esunuti vibdhovich vi-
ledkl 3 & 4 do volohy dle obwr. 2,'dojde opé€t k zapnuti
pohonu vyb&hovych vdlelkd 3 & 4, kterd se roztodi na
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rychlost shodnou s rychlosti dopravoveného plechu
27. Tato poloha prezentuje zvétdeni zorného Ghlu &
tim i zv8tS8eni plochy plechu pro vizudlni kontrolu
v rozsahu 84sti jeho délky b & to takika po celou zby-
vajici délku prohliZeného plechu 27. Z bezpelnostnich
 dGvodl dojde p¥i najeti konce plechu 27 do polohy sni-
mané $idlem €2 k pFesunu ndbdhového véledku 2 do polo-
hy podle obr. 3, kdy je provedens kontrolas konce ple-
chu 27. Pribéh zapindni pohonu pro posuv jakoZ i vy-
pnuti pohonu ndbdhového vdledku 2 je shodny jako v pHi-
pedd odsunu vyb8hovych vdlelkh. 3 & 4. Dojede-1i konec
plechu 27 ne droven &idla C3, dojde k zapnuti pohonu
pro zpdtny odsun ndb8hového védledku 2 do vychozi polohy
& p¥i najeti konce plechdt 27 na droven &idla G4 i k od-
sunu vyb&hovych vdlelkld 2,.4 rovnéZ do vychozi polohy,
viz obr. 1=-4, & za¥izeni je p¥ipraveno k pFepravé nédsle-
dujiciho plechu.

PFednmét vyndlezu

Valedkovy dopravnik pro vizudlni kontrolu
‘pfeprevovanych plechl s vymezenym kontrolnim Gsekem, kde
pod vdledkovym dopravnikem je umisténa kebina kontrolnich
pracovnikl, vyznaleny tim, %e jeho vdlelky (2), (3), (4)
v kontrolnim dseku jsou ulofeny na sanich (6), (7), po-
suvnych po rdmu (30) vdledkového dopravniku (25) v podél;
ném smdru, ‘

1 vvkres
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