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Rotacni shrnova¢ pokostt do rfadkd, ktery
mé& dvé navzdjem spojené prestaviteiné ro-
tadni jednotky. Pomocnou rotacni jednotku
1ze k réamu hlavni rota¢ni jednotky pFipojit
prostfednictvim skFin& z levé nebo pravé
strany a pro pfesun po komunikaci dozadu.
Spojeni pomocné rotacni jednotky s hlavni
rota¢ni jednotkou je p¥i shrnovédni provede-
no vykyvng, aby se obé jednotky mohly pfi-
zplsobovat nerovnostem terénu.
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Vynédlez se tyka rotadniho shrnovade po-
kosli do fadkt s alespoii dvéma rotatnimi
jednotkami, které jsou unédSeny rdmy, uspo-
Fadanymi na soustavé podpérnych kol

Znama provedeni rotatnich shrnovact po-
kosti do *adk® majl v podstaté jediny hrabi-
covy buben, ktery svymi hrabicemi umoZiiu-
je plosny vykon nejvySe t¥i metry. Mimoto
jscu zndmé také rotacni shrnovade pokosii
do Fadkl se dvéma hrabicovymi bubny, aviak
jejich plodny vykon ¢ini stdle jesté nejvyse
¢tyli metry.

Hlavnl nevyhody. zndmych provedeni s
jednim hrabicovym bubnem spodivaji v tom,
Ze pracovni §itka stroje &ini jen tii aZ Sty¥i
metry, pfi¢emZ maji nevyhodné tuhé spoje-
ni hrabicovych bubnii u zndmych rotadnich
Fdadkovych shrnovacéi se dvéma hrabicovymi
bubny. Tato Gprava totiZ jednak znesnadiiu-
je ziskdvani v&tSiho mnoZstvi senné hmoty,
pripadné jej zcela znemoZiiuje, a jednak ji
-nelze-.pouZit na zviné&ném poli; protoZe tu-
host spojeni neumoZiiuje pfizplsobeni hra-
bic terénu. Mimoto je rotadni fadkovy shrno-
va€ s tuhym spojenim rotadnich jednotek
vzhledem ke své §ifce velmi nevhodny pro
pfepravu po velejnych vozovkach.

Vyndlez si klade za ukol vytvorit takové
konstrukéni spojeni rotaénich jednotek, aby
.bylo. moZné pouZivat stroj bud jen s jednou
hrabicovou jednotkou, nebo s obéma hrabi-
covymi jednotkami a aby bylo moZné pfitom
vytvaret jeden nebo dva Fadky na pracovni
8ifce aZ sedm metrd pii maximdlnim prizpi-
sobeni hrabicovych jednotek danému zvlné-
ni terénu.

VytCeny tkol se I'e8i a uvedené nedostatky
se odstraiiuji rotatnim shrnovaem pokosi
podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v
tom, Ze je tvofen hlavni rota¢ni jednotkou,
jejiz ram je opatfen napri¢ upevnénou skrii-
ni, jejiz ¢asti jsou na svych koncich opatie-
ny upevilovacimi spojkami, a pomocnou ro-
tadni jednotkou s rdmem, jehoZ volny konec
je pripojen prostfednictvim &epl k odpovi-
dajicim upeviiovacim spojkdm- ¢asti skiing,
piipadn& k zavésu hlavni rotaéni jednotky.
Vyhodng vytvoefeni vynélezu spoc¢iva jednak
v tom, Ze¢ mezi rdmem a pomocnou rotadéni
jednotkou -je -uspoidddn vykyvny kloub a
pomocnd rotaéni jednotka je opatfena dvéma
rameny piizplisobenymi ramentim ramu, pii-
¢emZ alespoit jedno rameno rdmu je pro-
dlouZeno k beénimu néstavei pomocné ro-
taéni jednotky, jehoZ koncova ¢ast je opatie-
na drZakem pro uloZeni zasouvaciho koliku,
proti kterému je na pomocné rotacni jednot-
ce vytvoren odpovidajicl ndstavec s otvorem,
a jednak v tom, Ze pomocné rotacéni jednot-
ka je opatfena pdkou pro nastavovani otoc-
nych podpérnych kol, uloZenych na ramu.

Timto vyndlezem dosahovany technicky po-
krok leZi v podstaté v tom, Ze tak zvand hlav-
ni rotaéni jednotka, opatfend hlavnim hra-
bicovym bubnem, pohdn&nym kardanovym
hiidelem tahade, méd takovy spojovaci prvek,
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ke kterému lze bud z levé, nebo z pravé stra-
ny pripojit pomocnou rotadni jednotku, p¥i-
Cem?Z tato pomocnd rota¢ni jednotka je sama
0 sobé opatfena vykyvnym kloubem, &imZ se
dosdhne optiméalniho pfizplisobeni pomocné-
ho hrabicového bubnu ke zvin&né plose te-
rénu. Pomocnou rotaéni jednotku lze mimo-
to pfipojit k hlavni rotadni jednotce v p¥im-
ce za tuto hlavni rota¢ni jednotku, coZ u-
moZni snadnou piepravu celého rotaéniho
rddkového shrnovade po vefejnych komuni-
kacich.

Rota¢ni fadkovy shrnovaé podle vynalezu
je detailn& vysvétlen v dalS$im popise, vzta-
hujicim se na prikiad provedeni, zndzornény
na vykresech.

Na priloZenych vykresech zobrazuje obr.
1 rotacni Faddkovy shrnovaé podlie vyndlezu
v ptidoryse pfi shrnovani do dvou fadkd, obr.
2 pohled zezadu na rotaéni f4dkovy shrno-
va¢ ve sméru Sipky II z obr. 1, pFidemZ je
zde znazornéno prizplsobeni hrabicové jed-
notky zvin&ni terénu, obr. 3 je stejny jako
obr. 1, av3ak je zde zndzornéno shrnovani
jen do jednoho Fddku, obr. 4 ukazuje stroj
jako na obr. 1 nebo obr. 3 v poloze pro jiz-
du po komunikaci, na obr. 5 je zndzornén
detail V z obr. 1 ukazujici zavéSeni na hlav-
ni rotaéni jednotce, obr. 6 predstavuje bo-
korys ve sméru Sipky VI z obr. 5, na obr. 7
je bokorys ve sméru Sipky VII z obr. 6, na
obr 8 je detail VIII z obr. 1, ktery zobrazuje
vykyvny kloub pomocné rotaéni jednotky a
na cbr. 9 je zndzornén bokorys ve sméru
3ipky IX z obr. 8.

Rota¢ni shrnova¢ pokost do Fadkd podle
vynédlezu mad jednak hlavni rotadni jednotku
1 s ramem 2, se soustavou podpérnych kol
3 a s hrabicovym bubnem 4, opatfenym pa-
prskovym hrabicovym shrnovadem, a jednak
pomocnou rotadni jednotku 1 s rdmem 2,
se soustavou podp&rnych kol 3' a s hrabico-
vym bubnem 4, opatFenym paprskovym hra-
bicovym shrnovadem, pritemZ paprskové
hrabicové shrnovace jsou vytvoreny shodné.
V rdmech 2, 2° je uspofddano po jednom hna-
cim h¥ideli pro hrabicové bubny 4, 4'. Na
ramu 2 je uspofddédno kuZelové soukoli-5 pro
pohon obou hrabicovych bubnt 4, 4°, které
umoZiiuje pripojit pomocnou rotaéni jednot-
ku 1‘ bud z levé, nebo z pravé strany kKuZe-
lového soukoli 5. Ve sméru tahu je rdm 2
zakonden taZnym okem 6. KuZelové soukoli
5 je pohdnéno pohdné&cim hiidelem. Na opad-
ném konci rdmu 2, neZ na kterém je tazné
oko B, je upraven zavés 7 pro pripojeni po-
mocné rotaéni jednotky 1°. Pomocnd rotadni
jednotka 1‘ ma soustavu podp&rnych kol 3°
s vykyvnymi soukolimi, zatimco soukoli sou-
stavy 3 podpérnych kol hlavni rota¢ni jed-
notky 1 jsou nevykyvnutelna.

KuZelové soukoli 5 z obr. 5 a 6, které je
upraveno na rdmu 2, je opatfeno odpovida-
jici sk¥ini 8 s jejimi C4stmi 8, 8, kterd mé
pfi pohledu ve sméru tahu na levé strané a
na pravé stran& vZdy dvé upeviiovaci spojky
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81 s prifazenymi cepy 82 pro prFipojeni po-
mocné rotacni jednotky 1', &imZ se této jed-
notce zajisti moZnost vykyvovani ve svislé
roviné. Skiiii 8 mlZe byt pfipadné vytvoiena
tak, e délka A levé upeviiovaci spojky 81,
méieno od podélné osy rdmu 2 aZ ke geo-
metrické ose ¢epu 82, je trojndsobkem dél-
ky B pravé upevilovacl spojky 81, méFené
rovnéZ od podélné osy rdmu 2 aZ k odpovi-
dajici geometrické ose upevilovaci spojky 81
na pravé stranéd kuZelového soukoli 5.

Z kuzelového soukoli 5 je na levou stra-
-nu i na pravou stranu vyveden levy draZ-
kovy h¥idel 31 a pravy drdZkovy hiidel 52,
pfiemZ levy draZkovy hiidel 51 je pode-
pien pricnou vzpérou 83 skfiné 8, zatimco
pravy draZkovy h¥idel 52 vycniva volné. Le-
vy drdzkovy hiidel 31 je opatfen kardano-
vym kloubem 23 pro hrabicovy buben 4,
coZ umoZiiuje tomuto pomocnému hrabico-
vému bubnu 4' prizpiisobovat se pfipadnym
nerovnostem terénu.

Pro dosaZeni optimdlniho pfizplisobeni po-
mocného hrabicového bubnu 4' nerovnym
loukdm je dale mezi rdmem 2‘ a pomocnou
rotatni jednotkou 1' uspofddédn vykyvny
kloub, jak je to zndzornéno na obr. 8 a 9.
Pomocnd rotaéni jednotka 1° ma dvé proti-
lehld ramena 41, kterd jsou prizplisobena
ramenfim 21 rdmu 2° a jsou s nim spojena
prostfednictvim depu 42' kloubu 42. Alespoil
jedno z ramen 21 je prodlouZeno aZz k boc-
nimu ndstavci 22 pomocné rotacni jednotky
1', kde je na ni proti tomuto boénimu néa-
stavei 22 upraven drzak 43, opatfeny zasou-
vatelnym kolikem 44. Nistvec 22 a drZik 43
maji otvory 24, které lze upravit nad sebe
a tak zasunout zasouvatelny kolik 44, &imZ
zanikne moZnost vykyvovani pomocné rotag-
ni jednotky 1° ve svislém sméru. Hnaci hfi-
del, pfislusny k pomocnému hrabicovému
bubnu 4, je opatfen kardanovym kloubem
23, ktery licuje s vykyvnym kloubem 42.

Pomocnéd rotaéni jednotka 1‘° md na ramu
2' pdku 9 pro zaji§tovani orientace soukoli
soustavy podpérnych kol 3°, pricemZ ram 2°
s p¥ifazenym pohdnécim hridelem lze vyky-
vovat kolem svislé osy pomocné rotaéni jed-
notky 1‘ proti soustavé podpérnych kol 3‘ v
zavislosti na tom, zda je zdjem upravit po-
mocnou rotadni jednotkou 1° na levé strand
na pravé strané nebo za hlavni rotacni jed-
notkou 1.

V dals$im je popsdna d&innost rotacéniho
fddkovaciho shrnovade podle vynéalezu.

PFi tomto popisu se vychdzi z obr. 1, podle
kterého je stroj uspofdadan pro shrnovani
do dvou Fadkil, coZ se pouZivad zejména teh-
dy, pokud je mnoho sena, to je p¥i prvni
sklizni sena, nebo pokud se chtéji dslat
mensi Fadky, napfiklad u pice, ktera by
zkysla, nebo ktera by se nabalovala. Pomoc-
na rotacni jednotka 1° je pFipojena k hlavni
rotaéni jednotce 1 a je pohdnéna na jeji levé
strang kuZelovym soukolim 5. Pomocnd ro-
tadni jednotka 1‘ je tak o néco pred hlavni
rotacni jednotkou 1 a je presazena pfi po-
hledu ve sméru jizdy o celou $iFfku hrabice
vievo. P¥i taZeni taZnym strojem se otécCeji
oba hrabicové bubny 4, 4° proti smyslu ho-
dinovych rucidek a vytvareji tak kazdy sviij
radek 18.

Usporfadani podle obr. 3 je upraveno pro
shrnovéni jediného fadku 10, coZ se pouZiva
zejména tehdy, pokud je mélo sena, napii-
klad pfi otavach, nebo pokud je Zadouci mit
vEt8i Fadek 10. U tohoto provozniho uspo-
fadani je pomocna rotadni jednotka 1° pii-
pejena k hlavni rota&ni jednotce 1 z pravé
strany a na této stran€ je také pohdnéna
kuZelovym soukolim 5, pfidemZ pomocnd ro-
tagni jednotka 1° je upravena o né&co pied
hlavni rotaéni jednotkou 1 a je pfesazena
vpravo v takové mife, Ze hrabice hrabicové-
ho bubnu 4' shrnuji seno do oblasti plisobeni
hrabic hrabicového bubnu 4, ktery zachycuje
seno a ukladd jej na své levé strané do rad-
ku 18 sena.

U obou popsanych piipad usporadéani je

Zadouci, aby spojeni mezi boénim néstavcem
22 a drZdkem 43 bylo volné, ¢imZ se umoZ-
fiuje vykyvovdni pomocné rotatni jednotky
1‘, a tim také optimalni pfizplsobeni jejich
hrabic nerovnostem terénu.
Usporadani podle obr. 4 je vhodné pro pfe-
pravu na komunikacich. U tohoto provedeni
je pomocnd rotatni jednotka 1‘ piFipojena
svym rémem 2° k zav8su 7, upraveném na
rdmu 2. U tohoto uspofddani je zajiSt&no
spojeni mezi bo¢énim nastavcem 22 a drZa-
kem 43 zasouvatelnym kolikem 44.

Pro dosaZeni v3ech popsanych forem u-
spofddani je vsSak tfeba nejprve uvolnit péa-
kou 9 aretac¢ni mechanismus se zdpadkovym
kolikem, ¢imZ se teprve umoZni vykyvnuti
rdmu 2° kolem svislé osy pomocné rota&ni
jednotky 1°.
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PREDMET VYNALEZU

1. Rotaéni shrnovad¢ pokostt do rdadka s
alespoll dvéma rotaénimi jednotkami, které
jsou unddeny rdmy, uspofddanymi na sou-
stavé podpérnych kol, vyznaceny tim, Ze je
tvorfen hlavni rota&ni jednotkou (1), jejiZ
ram (2) je opatfen napfi¢ upevnénou skri-
ni (8), jejiZ ¢asti (8, 8") jsou na svych kon-
- cich opatfeny upevilovacimi spojkami (81},
a pomocnou rotaén{ jednotkou (1‘) s rdmem
(2}, jehoZ volny konec je pF¥ipojen prostied-
nictvim Cepli (82) k odpovidajicim upeviio-
vacim spojkdm (81) ¢&4sti (8°, 8“) skiind
(8), pripadnd k zdv8su (7) hlavni rotaéni
jednotky (1).

2. Rotacéni shrnovaé pokosf poedle bodu 1,
vyznaceny tim, Ze mezi rdmem (2‘) a po-
mocnou rotaéni jednotkou (1‘) je uspofddan

vikyvny kloub (42) a pomocna rotaéni jed-
notka (1) je opatFena dvéma rameny (41)
pfizplisobenymi ramentim (21) ramu (2°),
pritemZ alespoil jedno rameno (21] ramu
(2°) je prodlouZeno k bo&nimu néstavei (22)
pomocné rotadn{ jednotky (1°), jehoZ kon-
cova Cdst je opatfena drZédkem (43) pro ulo-
Zeni zasouvaciho koltku (44), proti kterému
je na pomocné rotaéni jednotce (1‘) vytvo-
Fen odpovidajici nédstavec (22) s otvorem
(24).

3. Rotacni shrnovad pokosfi podie bodu 1,
vyznaceny tim, Ze pomocnd rotadni jednotka
(1°) je opatfena pakou (9) pro nastavovéni
ototnych podpérnych kol (3‘), uloZenych
na rému (2°).

4 listy vykresi
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