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(54) Maniputainé zariadenie

(57) Podstatou rielenia je upevnenie
prestieradla na dvoch nosnych tydiach
ukonlenych nosnyai tapni, prostrednict-
vom ktorych nosné tyle moiu byt ulolené
v otolnych k(boch upevnenych nas dvoch

presuvnych nosnikoch, Presuvné nosniky
3G nesené dvoai dvihacim{i nosnikmi po~
suvne upevnenyri na &eldch postele.

Nosné tyle ml3u byt taktie? ulolent
v driiskoch nosnych &apov pevne upevne~

|
nych na nosnych ramendch natilacieho me= s
chanizmu, otolne upevneného k nosnej .
Zasti postele, Pohyb z2dvihacich nosnikov <
a pnatilanie nosnych ramien sa realizuje

bud rulne cez mechanicky ru&ny pohon a-

Lebo motoricky, prostrednictvom lana a

sGstavy otolnych kladiek. ‘
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Vynilez sa tyka manipulainého zariadenia pre manipuldciu s imobilnya pacienton
na nemocnidnej posteli.

Doteraz znéme spasoby manipuliacie ~ otolenie, posunutie, zdvihnutie = s imobilnymi
pacientani na nemocnilnej posteli sG zalolené na priamom fyzickom manipulovani zdravot=~
nickej obsluhy, %o vyladuje obvykle 2nalnl fyzickG nimahu. V poslednom obdobi sa zalali
objavovat mechanizalné prostriedky, ktoré humanizujo tinnost manipulacie s pacienton,

3 to zdvihnutie a presunutie pacienta na resp. z nemocnilnej postele, 2alolené na pou-
3i{ti ruine ovlddanych zdvihacich prostriedkov a niekolkych zdvihacich psdsov umiestne~
nych pod pacientom., Tieto manipulalné prostriedky neumo3nuil pacienta na posteli preto-
2it napr.: z chrbta na bok, resp. z boka na chrbidt a potom na druhy bok,

Vyddie uvedené nedostatky su odstrénené manipulalnyam zariadenin podla vyndlezu upev-
nenom na nemocniZnej posteli, ktorého podstatou je upevnenie prostieradla pomocou upi-
nacich driiakov na dvoch nosnych ty&iach ukonlenych nosnymi Capmi, prostrednictvon
ktorych nosné tyle msiu byt uloZené jednak v otolnych k{boch upevnenych na dvoch presusp-
nych uzloch., Presuvné uzly s0 nesené dvoamil z2dvihacimi uzlami posuvne upevnenymi na fe~
Lach postele, Nosné tyle moiu byt taktie: ulolené v driiakoch nosnych &apov pevne upeve
nenych na nosnych ramendch natdlacieho mechanizmu, otolne upevnentho k nosnej tasti po-
stele. Pohyb zdvihacich uzlov a natdlanie nosnych ramien natdlacieho mechanizau sa rea-
lizuje bud ruine cez vhodny mechanicky prevod alebo motoricky, prostrednictvom Lana a
sUstavy otofnych kladiek,

Manipulalnym zariadenim sa dosiahne humanizdcia resp. mechanizdcia manipulalnych
gkonov pri manipuldcii s imobilnym pacientom na posteli. '

Na pripojenych vykresoch je zndzornené prevedenie manipulalného zariadenia » pri-
klad usporiadania pohopu manipulalného zarjadenia podla vynadtezu, kde na obr. 1 je znd=-
zornené manipuladné zariadenie upevnend na nemocni&ni postel, na obr. 2 je znizorneny
priklad usporiadania pohonu zdvihacich uzlov a natdlacieho mechanizmu prostrednictvonm
tana a sustavy vodiacich kladiek,

Na oboch Zelach nemocniinej postele 11 su vedenia 7, v ktorych sG posuvne uloiend
zdvihacie nosniky §. Na 2dvihacie nosniky & sG upevnené presuvné nosniky 5, na ktorych
prostrednictvom upinacich kolikov si upevnené otoné klby 4. Prestieradlo, na ktorom
Le3$ pacient sa prostrednictvom upinacich driifakov ] pevne upevni na dve nosné tyle 2
ukontené dvojicami nosnych fapov 3. Nosné tyle 2 né3u byt natdlavo ulolené v dvoch
dvojiciach otodnych klbov 4, takie md3u byt rulne presivané v horizontslnom smere s vy=
ulitim presuvného nosnika 5, pripadne zdvihané prostrednictvom 2dvihacieho nosnika §.
Presunutie resp. zdvihnutie nosnych tydi 2 md za nadsledok posunutie resp, zdvihnutie
pacienta na posteli. Pretolenie pacienta na posteli 11 sa prevedie valenim pacients
po posteld 11 tak, 3e jedna nosnd tyl 2 sa ulo2i v driiakoch § nesnych ramien 9 naté-
tacieho mechanizmu a druhd nosnd tyd 2 sa volne polo3t na postel 11. Nata&lanim nosnych
ramien 9 sa prostrednictvom prestieradia kotala pacient po posteli 11. obidva pohyby,
tj. 2dvihnutie a natdlanie, sa vyvodzujG pohonami 12, prilom pohyb sa prostrednictvom lan-
ka 13 a sastavy otolnych kladiek 14 prend3a na zdvihact nosnik §, resp. nosné ramend 9
natdlacieho mechanizmu. Mechanizmus lanka 13 a sGstavy otolnych kladiek 14 pritonm po-
sobi aj ako prevod pre dosiahnutie ni33ich hnacich sil. V pripade poulitia 3pecidlne
upravenych prestieradiel na nemocnilnej posteli 11 sa zjednoduli ich upevnenie na nos-
né tyle 2, bez poulitia upinacich drijakov 1.

Manipulainé zariadenie dovoluje manipulovat s pacientom nielen na posteli 11, ale
umoiﬁuje nim manipulovat pri zabezpelovani osobnej bygieny pacienta /kGpani/, pripadne
pri manipulacii s pacientom pri vydetrovani pacienta s tym, 3e u predmetnych zariadent
s0 nutné urdité kondtrukiné Upravy.
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PREDMET VYNALETZU

1. Manipulainé zariadenie na nemocniinej posteli s rulnym alebo motorickym pohonon
pre zdvihanie a natdfanie pacientov je vyznalené tym, %e prestieradlo tejto postele
/11/ je upevnené poﬁocou upinacich driiskov /1/ na dvoch nosnych tyliach /2/, ukonle-
nych nosnymi Zapmi /3/, prostrednictvom ktorych sU nosné tyle /2/ ulolienéd v presta-~
vitelnych otodnych klboch 74/, upevnenych na deoch presuvnych nosnikoch /5/, nese~
nych dvoma z2dvihacimi nosnikmi /6/, posuvne ulolenymi na Zele postele /11/,

2. Manipuladné zariadenie podla bodu 1 je vyznalené tym, 2e zdvihaci nosnik /6/ je cez
sustavu otolnych kladiek /14/ a prostrednictvom Lanka /13/ napojeny na rudny alebo
elektricky pohon.

3, Manipuladné zariadenie podla bodu 1 je vyznalené tym, 3e nosné tyde /2/ s0 ulolené
v driiakoch /8/ na nosnych ramendch /9/ natalacieho mechanizmu /10/, otolne upevne-
ného na nosnej tasti postele, prilom hnacie Lanko /13/ je pripevnené na nosné rame-
no /9/.

2 vykresy
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