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Urzadzenie do sterowania dwéch pomp
hydraulicznego agregatu zasilajacego

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sterowania dwéch pomp hydraulicznego agregatu
zasilajacego, przeznaczonego zwlaszcza do zasilania gérniczych obudéw scianowych.

Dotychczasowe urzadzenia do sterowania dwéch pomp hydraulicznego agregatu zasilajacego,
zawieraja dwa oddzielne obwody sterowania dla dwu obwoddw zasilania silnikdw napgdowych
potisczone ze sobg poprzez wspolny czujnik poziomu cieczy. W przypadku wymaganego poziomu
cieczy w zbiorniku, styk czujnika poziomu cieczy umozliwia zataczenie jednej z pomp lub obydwu
razem. Dla prawidlowego dziatania obu obwodow sterowania, zachodzi konieczno$¢ uzgadniania
faz zasilania transformatoréw sterowniczych, zasilajacych te obwody.

Przy niezgodnosci faz transformatoréw sterowniczych dla zgodnie skierowanych diod w
obwodach sterowania, przeptywajg migdzy tymi obwodami prady wyréwnawcze, obciazajac je
dodatkowo. Poza tym obwody sterowania zostaja pozbawione wylaczajacego wptywu czujnika
poziomu cieczy, w razie obniZenia si¢ poziomu cieczy ponizej wymaganego minimum, Przetaczanie
faz zasilania transformatoréw sterowniczych jest szczegélnie klopotliwe w pomieszczeniach
kopaln gazowych ze stopniem niebezpieczenstwa ,.b*“ lub ,c*“.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie koniecznosci uzganiania faz zasilania transfomatoréw
sterowniczych urzadzenia do sterowania pomp agregatu hydraulicznego.

W urzadzeniu wedlug wynalazku zastosowano dodatkowy tacznik sterowniczy, wiaczony
pomigdzy obwody sterowania pomp agregatu i czujnik poziomu cieczy. Oddzielnymi stykami
lacznika s3 aczone obwody sterowania z czujnikiem poziomu cieczy. Program taczen stykéw
facznika sterowniczego jest dopasowany do pracy jednej z pomp lub obydwu pomp razem. Dla
pracy obu pomp, obwdd sterowania pierwszej pompy jest laczony bezposrednio poprzez tacznik
sterowniczy na czujnik poziomu cieczy a obwdd sterowania drugiej pompy jest przygotowany
stykiem pomocniczym stycznika zalgczajacego silnik napgdowy pierwszej pompy. Dzigki temudla
kazdego stanu pracy agregatu, obwody sterowania obu pomp s3 oddzielone od siebie galwanicznie
1 nie ma konieczno$ci uzgadniania faz zasilania transformatoréw sterowniczych.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest przedstawione w przykladzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig. 1 pokazuje schemat sterowania silnikéw napgdowych obu pomp, a fig.2 — schemat
‘elektrycznego tacznika sterowniczego.
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Z transfomatora 1Tr jest zasilany uktad sterowania silnika napgdowego pompy, sktadajacy si¢
z szeregowo polaczonych: przekaznika sterowniczego 1ES, przycisku sterowniczego zataczajgcego
1Zal, przycisku sterowniczego wylaczajacego 1Wyl, diody 1D, stykéw 1-3-4—, tacznika sterowni-
czego LS, styku czujnika poziomu cieczy CP i z rdwnolegle podlaczonego do przycisku sterowni-
czego 1Zatl znanego obwodu 10P, podtrzymujacego dziatanie tego przycisku.

Z transformatora sterowniczego 2Tr jest zasilany uklad sterowania silnika napgdowego
drugiej pompy, ktory jest galwanicznie oddzielony od uktadu sterowania silnika napedowego
pierwszej pompy. Ukiad sterowania silnika nap¢dowcgo drugiej pompy tworzga szeregowo pola-
czone: przekaznik sterowniczy 2PS, przycisk sterowniczy zataczajacy 2Zat z rGwnolegtym obwo-
dem 20P, podtrzymujacym jego dzialanie, przycisk sterowniczy wylaczajagcy 2Wyt, dioda 2D oraz
styki 2-5-6 1acznika sterowniczego LS i styk czujnika poziomu cieczy CP dla stanu pracy tylko
drugiej pompy lub styk pomocniczy 1Stl stycznika 1St zataczajacego silnik napgdowy pierwsze)
pompy dla stanu pracy obu pomp.

Cztery pozycje ustawienia tacznika sterowniczego LS umozliwaja: wylgczenie uktadéw stero-
wania obu pomp, zalaczenie uktadu sterowania pierwszej pompy, zalaczenie uktadu sterowania
drugiej pompy i zalaczenie uktadéw sterowaia obu pomp. Dla pierwszej pozycji ustawienia
facznika LS stykami 1-3-4 i 5-6, s3 odiaczone uktady sterowania od styku czujnika poziomu cieczy
CP, uniemozliwiajac uruchomienie pomp. Dla drugiej pozycji ustawienia tacznika LS stykami 1-4
jest przygotowany do zalaczenia uktadu sterowania silnika napgdowego pierwszej pompy, nato-
miast stykami 1-3 i 2-6 jest przerwany uklad sterowania silnika napgdowego drugiej pompy.

Naciskajac przycisk sterowniczy 1Zat, powoduje si¢ zadziatanie przekaznika sterowniczego
1PS, w obwodzie sterowania stycznika 1St, zalaczajacego silnik napgdowy pierwszej pompy.
Dzialanie przycisku sterowniczego 1Zat jest podtrzymane znanym ukladem 10P. Wylaczenie
stycznika 1St moze byé spowodowane przyciskiem sterowniczym 1Wyl lub otwarciem si¢ styku
czujnika poziomu cieczy CP, w razie obnizenia si¢ poziomu cieczy ponizej ustalonego mini-
mum.Dla trzeciej pozycji ustawienia lacznika LS, jego stykami 1-3 i 5-6, jest przygotwany do
zalagczenia uklad sterowania silnika napgdowego drugiej pompy, natomiast jego stykami 1-4 jest
przerwany ukfad sterowania silnika napgdowego pierwszej pompy. Przez nacisnigcie przycisku
sterowniczego 2Zal zamyka si¢ obwod zasilania przekaznika sterowniczego 2PS, ktdry powoduje
zalaczenie stycznika 2St silnika napgdowego drugiej pompy. Znany obwdd 20P podtrzymuje
dziatanie przycisku sterowniczego 2Zat. ‘

Wylgczenie stycznika 2St moze nastapi¢ przez naci$nigcie przycisku sterowniczego 2Wyt lub w
spos6b samoczynny otwarciem si¢ styku czujnika poziomu cieczy. Dla czwartej pozycji ustawienia
tacznika LS, jego stykami 1-4 jest przygotowany do zalaczenia uklad sterowania silnika napgdo-
wego pierwszej pompy, a stykami 2-6 uklad sterowania silnika napgdowego drugiej pompy.

Po naci$nigciu przycisku sterowniczego 1Zat nastgpuje zatgczenie stycznika 1St silnika napg-
dowego pierwszej pompy a réwnoczesnie jego stykiem pomocniczym 1Stl jest przygotowany do
zalaczenia uklad sterowania silnika napgdowego drugiej pompy. Zataczenie stycznika 2St silnika
napgdowego drugiej pompy nastgpuje po nacisnig¢ciu przycisku sterowniczego 2Zat. Wylaczenie
stycznikow 1St i 2St powoduje si¢ przez nacis$nigcie przycisku sterowniczego 1Wyt. W spos6b
samoczynny s3 wylaczane styczniki 1St i 2St otwarciem si¢ styku czujnika poziomu cieczy CP.
Oddzielnie mozna wylgezy¢ stycznik 2St, naciskajac przycisk sterowniczy 2Wyt. ‘

Urzadzenie wedlug wynalazku moze by¢ rowniez stosowane do sterowania wigkszej ilo$ci
silnikbw napgdowych z zastosowaniem lacznika sterowniczego o rozszerzonym programie taczen.

Zastrzezenie patentowe

- Urzadzenie do sterowania dwoch pomp hydraulicznego agregatu zasilajgcego wyposazone w
transformator sterowniczy do zasilania przekaznika sterowniczego stycznika silnika napedowego
pierwszej pompy w obwodzie sterowania z szeregowo pofaczonymi przyciskami sterowniczymi,
zalaczajacym i wylaczajacym, dioda, stykami tacznika sterowniczego oraz stykiem czujnika
poziomu cieczy natomiast do zasilania przekaZnika sterowniczego stycznika silnika napgdowega



drugiej pompy w transformator sterowniczy w obwodzie sterowania z szeregowo potagczonymi
przyciskami sterowniczymi, zataczajacym i wylaczajacym, dioda oraz stykami tagcznika sterowni-
czego i stykiem czujnika poziomu cieczy dla stanu pracy drugiej pompy, znamienne tym, ze dla
stanu pracy dwu pomp ma w obwodzie sterowania stycznika (2St) silnika napgdowego drugiej
pompy szeregowo polaczony z przyciskami sterowniczymi, zataczajacym (2Zal) i wylaczajacym
(2Wyh), dioda (2D) oraz stykami uprawniajacymi (2-6) tacznika sterowniczego (LS) styk pomocni-
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czy (1Stl) stvcznika (1St) silnika napgdowego pierwszej pompy.
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