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(57) Ein Steuermechanismus zum Auswéhlen von
SchuBfaden bei Greiferwebmaschinen ist im
Prasentiernadeln versehen, die an Prasentierhebein
angebracht sind. Die Prasentierhebel werden durch ein
Hebelsystem von einer Reihe Elektromagneten aus
gesteuert. Eine gemeinsame Achse der Steuerhebel ist um
eine weitere Achse oszillierend hin und her bewegbar. Die
Steuerhebel weisen federbelastete Haken auf, die mit
komplementaren Haken weiterer Hebel zusammenwirken.
Ein Druckbalken bewegt die Hebel periodisch in ihre
Stellung mit gegenseitigem Hakeneingriff, in welcher die

Hebel am wahlweise erregbaren Elektromagneten anliegen.

Der gewiinschte Hebel bleibt daher, vom entsprechenden
Elektromagneten gehalten, in dieser Stellung, wenn sich
anschlieRend der Druckbalken wieder zuriickbewegt, so
daB bei der folgenden Bewegung der Steuerhebel-Achse
der entsprechende Steuerhebel Gber den Hakeneingriff
bewegt wird samt zugehdrigem Prasentierhebel und
Prasentiernadel. Dieser Steuermechanismus ist auch bei
hohen Arbeitsgeschwindigkeiten besonders zuverlassig.
Fig. 2
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Patentanspruche:

1. Steuermechanismus zum Auswahlen der SchuRfiaden bei Greiferwebmaschinen, die mit
Prasentiernadeln (2, 3, . ..) auf durch ein Hebelsystem (10, 11, .. .; 12,13,...: 23, 24, .. .) von einer
Reihe Elektromagneten (36, 37, .. .) aus, die separat beliebig erregt werden, je nachdem, ob der
betreffende Schu® gem&R der Gewebezeichnung ausgewéhlt wird oder nicht, gesteuerten
Présentierhebeln (4, 5, . ..) versehen sind, dadurch gekennzeichnet, daR? die Priasentierhebel
(4,5, ...) deren Oszillierpunkt auf Hauptwelle (1) haben welche Antriebswelle ist.

2. Steuermechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf die Steuerhebel (12, 13, .. .)
aufihre Oszillierpunkte getragen werden durch eine gemeinsame Welle (18), welche selbe eine
Ostzillierbewegung rund Welle (20) macht und welche getragen wird mit den Hebeln (19), die hin
und her bewegt werden mittels Koppel (22) und Exzenter (21) von Hauptwelle (1).

3. Steuermechanismus nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, da die auf der sich hin- und
herbewegenden Achse (18) drehbar montierten Steuerhebel (12, 13, .. .) einerseits an den
Verbindungselementen (10, 11,.. ), die die Prasentierhebel (4,5, ...) der Prasentiernadeln (2,3,...)
steuern, angelenkt sind und andererseits am anderen Ende mit einem Haken (25) versehen sind, der
auf anderen Kipphaken (27), die Teil ausmachen von am anderen Ende mit Ankerblécken (34), die
durch Elektromagneten (36) festgehalten werden oder nicht, versehenen Hebeln (29)
gegebenenfalls eingehakt werden kann.

4. Steuermechanismus nach Anspruch 1, 2, und 3, dadurch gekennzeichnet, daf? Prasentierhebel
(4,5, ...) der Prasentiernadeln (2, 3, ...) mit herausragenden Fingern (6, 7, . . .), an denen
Zugfedern (8,9, .. .) befestigt und die mit dem Rahmen des Steuermechanismus verbunden sind,
versehen sind, die die Prasentierhebel (4, 5, .. .) in eine Ruhestellung ziehen oder darin halten.

5. Steuermechanismus zum Auswéhlen der Schuf3fidden bei Greiferwebmaschinen, die mit
Prasentiernadeln (2, 3, ...) auf durch ein Hebelsystem (10, 11,...; 12,13,...; 23, 24, ...) von einer
Reihe Elektromagneten (36, 37, . . .) aus, die separat gegebenenfalls erregt werden, je hach dem
betreffenden Schuf3, der gemaR der Gewebezeichnung ausgewahlt werden muf oder nicht,
gesteuerten Prasentierhebeln (4, 5, . . .) versehen sind, dadurch gekennzeichnet, daf ein mit
ortlichen Druckfedern gegeniiber den Ankerblocken (34, 35, .. .) der rechtwinkligen Hebel
(29,30, ...) und den Polen der Elektromagneten (36, 37, . ..) versehener Druckbalken (38) in einer
Hin- und Herbewegung synchron mitder Hauptachse der Webmascchine gesteuert wird, und wobei
jeweilsin einer extremen Stellung des Druckbalkens (38) die Ankerblécke (34, 35, ...) gegen die Pole
der Elektromagneten (36, 37, .. .) gedriickt werden.

6. Steuermechanismus nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daR der Druckbalken (38) durch
unter Steuerung durch eine Nockenrolle (43) auf einer auf Achse (2), die sich mit der Hauptachse der
Webmaschine synchron dreht, befestigten Nockenscheibe (44) um eine Achse (41) hin- und
herschwingende Hebel (40, .. .) getragen wird.

7. Steuermechanismus zum Auswéhlen der SchulR3faden bei Greiferwebmaschinen, die mit
Prasentiernadeln (2, 3,...) auf durch ein Hebelsystem (10, 11, .. .; 12, 29, ...) von einer Reihe
Elektromagneten (36, 37, .. .) aus gesteuerten Préasentierhebeln (4, 5, . . .) versehen sind, dadurch
gekennzeichnet, daf3 einer dieser Elektromagneten (36, 37, ...) erregt wird, so daR der
Ankerblock (34) indem Augenblick, in dem der Druckbalken (38), der diese Ankerblécke (34, 35,...)
gegen die Pole dieser Elektromagneten (36, 37, ...) gedrtickt hat, sich von diesen
Elektromagneten (36, 37, . . .) entfernt, magnetisch an den Polen des Elektromagneten (36) haftet,
mit der Folge, daR die entsprechende Prasentiernadel (2) den so ausgewihlten Schuf3faden dem
Greifer anbietet und durch eine Gegenstromsteuerung die remanente Magnetisierung aufgehoben
wird, in dem Augenblick, in dem die betreffende Prasentiernadel (2) in ihre Ruhestellung
zurtickgezogen werden muf3, so daf3 der entsprechende Ankerblock (34) sich schneller von den
Polen des betreffenden Elektromagneten (36) I8st, um sich davon unter der Zugkraft einer
Zugfeder (45) zu entfernen.

8. Steuermechanismus nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dal
die schwingenden Bewegungen der Achse (18), auf der die Steuerhebel (12, 13, .. .) gelenkig
montiert sind, und der Achse (41), um die der Druckbalken (38) der Ankerbldcke (34, 35, .. .)
schwingt, von einer Hauptachse (1) aus, auf der die Présentierhebel (4, 5, ...) der
Prasentiernadeln (2, 3, .. .) frei gelenkig montiert sind, gesteuert werden und die Hauptachse (1)
synchron mit der Hauptachse der Webmaschine angetrieben wird.
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9. Greiferwebmaschinen, ausgeristet mit einem Steuermechanismus zum Auswéhlen der
SchuRfaden nach einem der vorhergehenden Anspriiche.

Hierzu 2 Seiten Zeichnungen

Zum Auswiihlen von Schuf3faden bei Greiferwebmaschinen gibt es verschiedene Mechanismen. Der gewéhlte Schufifaden mu3
eingeklemmt, abgeschnitten und dem Greifer zugefiihrt und nach Ergreifen durch den Greifer in das Fach eingeflihrt werden,
Zu diesem Zweck laufen die verschiedenen moglichen SchuRfiden durch je eine Ose der jeweiligen Prasentiernadeln. Diese
Prasentiernadeln sind mit Hebeln, Achsen, Hakenelementen usw. verbunden, die gemeinsam einen Mechanismus bilden, der
beliebig gesteuert wird, um zur Hinreichung des Schusses an den Greifer die ausgewahite Prasentiernadel mitihrem
entsprechenden Schuf3faden zu bewegen.

Die Erfindung betrifft einen solchen Steuermechanismus. Solche Mechanismen sind problematisch bei Greiferwebmaschinen,
die sich heute mit sehr hoher Geschwindigkeit drehen und sowohl zum Hinreichen des neuen SchuBfadens als auch zum
Zuriickziehen der vorherigen Prasentiernadet ein schnelles Ansprechen erfordern.

Mechanismen dieser Art sind bekannt, in denen jeder Hebel die ihm entsprechenden Prasentiernadeln steuert, an einer Seite
standig unter der Zugkraft einer Feder steht und die Neigung besitzt, die betreffende Prasentiernadel wieder zuriick in ihre
Ruheposition zu bringen, und in denen jeder Hebel an einer anderen Seite periodisch unter Druck durch einen elastischen
Druckfinger, eingedriickt mittels einer Nockenscheibe, steht und durch einen Elektromagneten in dieser eingedriickten Stellung
gehalten wird, und zwar solange der elektrische Strom gemaf den Erfordernissen des Gewebes darin flieBt.

Trotzdem ist bei diesem Steuermechanismus die Zuverlassigkeit der Steuerung besonders bei den heute bei
Greiferwebmaschinen verwendeten hohen Geschwindigkeiten jedoch noch unzulénglich.

Esist Aufgabe des erfindungsgemiBen Steuermechanismus zum Auswéhlen der SchufB¥faden bei Greiferwebmaschinen, diese
Unzuldnglichkeit aufzuheben.

Der erfindungsgemiRe Steuermechanismus zum Auswéhlen der SchuBféden bei den Greiferwebmaschinen ist dadurch
gekennzeichnet, daR die Prasentiernadeln von frei auf einer sich durch Antrieb eines auf der Hauptachse montierten Exzenters
hin- und herbewegenden Gelenkachse montierten Hebeln gesteuert werden, ohne daB die Prisentiernadeln durch diese Hin-
und Herbewegung von ihrer Ruheposition abweichen.

Der erfindungsgemiBe Steuermechanismus zum Auswéhlen der SchuBféden bei den Greiferwebmaschinen, bei denen die die
Prisentiernadeln steuernden Hebel gegebenenfalls mit Erregung eines Elektromagneten eingehakt werden, je nachdem, ob die
betreffende Prasentiernadel gemaR der betreffenden Zeichnung des Gewebes ausgewihlt wurde oder nicht, ist weiter dadurch
gekennzeichnet, daf alle auf den mit einem Hakengriff versehenen Hebeln befestigten Ankerbldcke durch einen gemeinsamen
auf einer sich durch Antrieb einer auf der Hauptachse montierten Nockenscheibe hinund zurlick bewegenden Achse montierten
Druckbalken gegen den jeweiligen Elektromagneten einmal pro Umdrehung gedriickt werden,

Der erfindungsgemaRe Steuermechanismus zum Auswiéhlen der SchuBfaden bei Greiferwebmaschinen, bei denen die die
Prisentiernadeln steuernden Hebel gegebenenfalls mit Erregung eines Elektromagneten eingehakt werden, je nachdem, ob die
betreffende Prisentiernadel gemaR der betreffenden Zeichnung des Gewebes ausgewéhit wu rde oder nicht, ist weiter dadurch
gekennzeichnet, daR der Strom im betreffenden Elektromagneten einerseits zum Festhalten der ausgewdhiten Nadel in ihrer
Prasentierstellungin die eine Richtung flieBt und andererseitszum Abstofsen des am Hebel der ausgewzhiten Nadel befestigten
Ankerblocks, sobald die betreffende Présentiernadel zuriick in ihrer Ruhestellung kommen muB, in die andere Richtung flieBt.
Weitere Kennzeichen und Vorteile des erfindungsgemaRen Steuermechanismus zum Auswiéhlen der Schufaden bei
Greiferwebmaschinen werden aus der Beschreibung eines solchen Steuermechanismus anhand der beigefiigtenFiguren
ersichtlich, ohne daR diese Beschreibung und diese Figur eine Einschrankung der Erfindung auf diese Ausfiihrung bedeutet.
Figur 1 ist eine perspektivische Darstellung des erfindungsgemaBen Steuermechanismus.

Figur 2 zeigt zwei Stellungen einer ausgewihiten Prasentiernadel mit ihren Steuerhebeln.

Ein erfindungsgemaRer Steuermechanismus zum Auswiéhlen der SchuBBfaden bei Greiferwebmaschinen wie in der beigefiigten
Figur 1 dargestellt umfaRt verschiedene zueinander parailele Achsen.

Man unterscheidet zunéchst die Hauptachse (1), die sich mit der Hauptachse der Webmaschine synchron dreht. Auf dieser
Hauptachse sind die verschiedenen Prasentiernadeln (2, 3, ...) mitihren Prasentierhebeln (4, 5, .. .) drehbar montiert, mit der
Hauptachse (1) als Gelenkachse, um die die Prasentierhebel (4,5, ...) mitihren Prasentiernadeln (2, 3,...) kippen kdnnen.

An denselben Prisentierhebeln (4, 5, . . .) sind jeweils kleine herausragende mit den am Rahmen des Steuermechanismus
befestigten Federn (8,9, ...) verbundene Finger (6,7, .. .) befestigt, die die Prasentiernadeln (2, 3,...) inihrer Ruheste!lung halten
und sie in die Ruhestellung zuriickbringen, wenn sie ausgewihlt worden sind und in ihre Ruhestellung zurtickkommen miissen.
Die Kippbewegung einer ausgewihiten Présentiernadel (2, 3, .. .) wird durch eine Reihe von Hebeln erreicht, wobei die
Verbindungselemente (10, 11,...) die Prasentierhebel (4,5, .. .) mitden Steuerhebeln {12,13, .. .) entlang Gelenken (14, 15, .. )
und {16, 17, .. .) verbinden.

Die Steuerhebel (12, 13, .. .) sind auf der zu der Hauptachse (1) parallelen Achse (18) drehbar montiert, so dal die

Steuerhebel (12, 13, . ..) frei um die Gelenkachse (18) schwingen kénnen.

Die Achse (18) ist auf den Armen {19) (wovon nur eine gezeichnet ist) montiert, die sich um eine dritte Achse (20) durch Antrieb
eines auf Achse {1} und Antriebsstange (22) befestigten Exzenters (21) hin- und zuriickbewegen.

Bei jeder Umdrehung der Hauptachse der Webmaschine dreht sich die Hauptachse (1) auch eine Umdrehung lang und

Achse (18) erfihrt eine Hin- und Zuriickbewegung ohne daB die Prasentiernadeln (2,3, . . .) von ihrer Ruhesteliung abweichen,
weil die Prisentierhebel (4, 5, . . .) durch die Federn (8, 9, .. .} zurlickgehalten werden, wihrend sowohl die Prasentierhebel
{4,5,...) als auch die Steuerhebel (12, 13, .. .) auf ihren jeweiligen Achsen (1) bzw. (18) drehbar montiert und durch
Verbindungselemente (10, 11,...) entlang Gelenken (14, 15, .. Jund (16, 17, ...) verbunden sind.

Die Steuerhbel (12, 13, . ..) weisen Verlangerungsstiicke (23,24, . ..) mit Haken (25, 26, .. .) an deren Enden auf.
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Es gentigt, wenn eines dieser Verlangerungsstiicke (23, 24, .. .) festgehalten wird, so daR wihrend der Hin- und Herbewegung
der zweiten Achse (18), der entsprechende Hebel entlang seinem Verbindungselement den Prisentierhebel der ausgewdhiten
Prasentiernadel wegdriicken sollte.

Zu diesem Zweck wird ein Elektromagnet in einer besonderen Ausfilhrungsform verwendet.

Genau gegentliber jedem mit den jeweiligen Haken {25, 26, . . .) versehenen Verlangerungsstiick (23, 24, . . .) befindet sich ein
komplementérer Haken (27, 28, .. ), der Teil eines rechtwinkligen sich um eine vierte Achse (31), die der Hauptachse (1) in ihrem
Scheitelpunkt (32, 33, . . .) parallel ist, gelenkig bewegenden Hebels {29, 30, . . .) ausmacht, wihrend das andere Bein dieses
rechtwinkligen Hebels (29, 30, . ..) mit einem Ankerblock (34, 35, .. .) versehen ist, der an die zwei Pole eines Elektromagneten (36,
37), mit denen eventuell ein magnetisches Feld geschlossen wird, anschlieBen kann.

Genau gegeniiber der Reihe von Elektromagneten (36, 37, . . .) verliuft ein auf einer fiinften Achse (39) montierter und mit
Druckfedern versehener Druckbalken (38) parallel zu der Hauptachse (1).

Die Achse (39), auf der der Druckbalken (38) montiert ist, ist an den auf einer Achse (41) drehbar montierten und sich mit

Hebel (42) durch Antrieb einer auf dem Hebel (42) als Verlangerung des betreffenden Arms (40) befestigten Nockenrolle (43) hin-
und herbewegenden Armen (40) (wovon nur ein Arm [40] gezeichnet ist) festgeklemmt. Eine auf der Hau ptachse (1) montierte
Nockenscheibe (44) bewegt die Nockenrolle (43).

Als Folge dieses Aufbaus driickt der Druckbalken (38) bei jeder Umdrehung der Hauptachse (1) alle Ankerblécke (34, 35, . . )
gegen die Elektromagneten in einem Augenblick, der mit der Position und der Form der Nockenscheibe (44) geregelt werden
kann.

Um durch die Erregung des Elektromagneten (36), der der auszuwihlenden Prisentiernadel (2) entspricht, den Ankerblock (34)
gegen den Elektromagneten festzuhalten, wéhrend von den nicht erregten Magneten der Ankerblock (34) von den
Elektromagneten (36) unter der Zugkraft der Federn (45) entfernt wird, ist es nun ausreichend, wenn der Druckbalken (38) sich
unter Antrieb der schwingenden Hebel (40, 42) von der Nockenscheibe (44) aus von diesen Elektromagneten entfernt.

Da der rechtwinklige Hebel {29) mit dem Ankerblock (34) gegen den Elektromagneten (36) festgehalten wird, verhakt sich der
Haken (25) des Verléngerungsstiicks (23) des Steuerhebels (12) mit dem komplementaren Haken (27) des rechtwinkligen
Hebels (29), so daB der Steuerhebel (12) bei der Hinbewegung der Achse (18) um die Achse (20), von der Hauptachse (1) aus
gesteuert, um die Achse (18) kippt. Die Kippbewegung des Steuerhebels (12) kippt gleichfalls den Prisentierhebel (4), so daR
sich die Prisentiernadel (2), die fest an diesem Présentierhebel (4) sitzt, aus ihrer Ruhestellung entfernt und den ausgewahlten
Faden dem Greifer zufiihrt (Figur 2).

Sobald eine ausgewdhlte Présentiernadel in ihre Ruhestellung zuriickkehren muf3, wird der Elektromagnet (36) sehr kurz mit
Gegenstrom erregt, so dafl das Magnetfeld sehr schnell abgebaut wird, wodurch sich beispielsweise der betreffende
Ankerblock (34) schnell unter der Zugkraft der Feder {45) vom entsprechenden Elektromagneten (36) entfernt.

Der erfindungsgeméaBe Steuermechanismus besitzt den groBen Vorteil, daR er einerseits der Stellung der Positionierungsnadeln
eine sehr schnelle Reaktion verleiht. Mit dem Druckbalken (38) werden alle Ankerblécke (34, 35, . . .) gegen die Elektromagneten
gedriickt, danach wird der ausgewihlte Elektromagnet erregt, wodurch selbst bei einem relativ schwachen Elektromagneten
unmittelbar eine sehr groe Magnethaltekraft entsteht. Diese Haltekraft und die remanente Magnetisierung werden durch eine
ausreichende Gegenstromsteuerung abgebaut, so daB die betreffenden Ankerbldcke unmittelbar losgemacht werden und sich
unter der Zugkraft der Feder (45) von den Magnetpolen entfernen.

Diese Steuerung wirkt direkt und schnell auf die betreffende Prasentiernadel, die so montiert ist, da sich die Achsen ohne
Gegenwirkung durch die Federn frei bewegen kénnen,




LT6TIT




XITJO 11




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DESCRIPTION
	DRAWINGS

