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 ANOTACE

Vynalez se tykd ovlddaciho zafizeni pro
kovani materidlu na zadany rozmér u ko-
vacich lisd. Vynédlezem se te3i odstran&nt
vzniku razi a otfesi, ovliviiujicich Zivotnost
celého lisu. Podstatou vynédlezu je zapojeni
obvodu k tomuto tdelu, ktery.sestdva z vy-
konového bloku, bloku ruéniho fizeni, tii
souttovych blokd, d&islicovd analogového
prevodniku, reguldtoru  poloautomatiky,
kompenza¢niho bloku, generdtoru impuls,

reguldtoru automatiky, pamé&tového bloku,

zadavaciho bloku a bloku volby reZimfi.
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Vynélez .se tykd zapojeni ovladaciho za-
Fizeni pro kovan{ materidlu u kovacich list,
~jak pfi normélnim kovani v cyklu pfedjiz-
déni, lisovani a zp&tny. chod, tak i pfi re-

Zimu rychlého kovéni.

AZ dosud jsou ovladaci zafrizeni pro kova-
ni materidlu na zadany rozmér ve znamych
pfipadech koncipovédna jako zpé&tnovazebni
‘systémy nespojité dvouhodnotové. Realizo-
vany jsou tak, Ze-lis je vybaven cislicovou
indikaci zdvihu plunZrové traverzy, coZ je
nap¥. inkrementdlni &idlo s &itadem pulsg,
voliem zadaného rozméru jako hodnoty
spodni tuvrat& a volifem ' velikosti zdvihu.
Ob#& krajni hodnoty jsou v souétovych ¢&le-
- nech indikovany a p¥i jejich dosaZeni, nebo
i's pfipadnym predstihem, vznikd signal.
Ten je pouZit jako impuls k zadéani urcitého
Fidiciho signdlu servomotoru pro ovlédani
ventilovych rozvadédéd. Aby bylo moZné do-
sahnout u takto koncipovanych systémi ob-
~vykle poZadované pFesnosti 1 aZ 2 mm, musi
zavifeni akéniho €lenu prob&hnout ve velmi
kratkém d<ase. : : :

Nevyhodou stdvajicich ovlddacich zafize-
ni je skutednost, Ze rychlé zavieni akéniho
¢lenu vede u téZkych hydraulickych jedno-
tek, kterymi kovaci lisy jsou, ke vzniku ré-
zi a otfesli celého zafizeni. Pro stfedni a
velké lisy jsou pak tyto jevy nepFijatelné.
Takto vznikajici rdzy nejenZe negativné o-
vliviiuji Zivotnost celého lisu, ale vznik4 zde
i redlné nebezpedi pro obsluhujici perso-
nél.

‘Uvedené nevyhody odstraiiuje zapojeni

ovladaciho wzarizeni pro kovéni materidlu

na zadany rozmér u.kovacich lisli podle vy-
nélezu, které sestdvd z vykonového bloku,
bloku ruéniho Fizeni, t¥i soudtovych bloki,
¢islicové analogového pfevodniku, regula-
toru poloautomatiky, kompenzaéniho bloku,
generdtoru impulsi, reguldtoru automatiky,
pamétového bloku, zaddvaciho bloku a blo-
ku volby reZimd.

- Podstatou zapojeni ovladdaciho zafizenf
podle vynalezu je to, Ze vystup zaddvaciho

~ bloku je spojen se zaddvacim. vstupem pa-

mé&tového bloku, jehoZ vystup je pfipojen na
Fidici vstup prvnfho souétového bloku, jehoZ
vystup je zapojen na rozdilovy vstup (isli-
cové analogového pfevodniku, jehoZ vystup
je .pFfipojen paralelnd na rozdilovy vstup
reguldtoru poloautomatiky a na rozdilovy

vstup t¥etiho sou&tového bloku, na jehoZ -

fidici vstup je zapojen vystup generétoru
impulst@l a jehoZ vystup je spojen s rozdilo-

~vym vstupem reguldtoru automatiky, jehoZ

vystup je pfipojen na druhy ¥Fidici vstup
bloku volby reZimifi. Na jeho prvni Fidici
vstup je zapojen vystup kompenzaéniho blo-
ku, s jehoZ ¥idicim vstupem je spojen vystup
regulatoru poloautomatiky, pFitemZ druhy
vystup bloku ruéniho #izeni je paralelné za-
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pojen na kompenza&ni vstup kompenza¢niho
bloku a na zaddvaci vstup druhého soué&to-
vého bloku a prvni vystup je spojen s blo-
kovacim vstupem bloku volby reZimi, jehoZ
propojovaci vystupy jsou pfipojeny na Fidi-

“cl vstup druhého soudtového bloku, jehoZ

vystup je spojen s ¥idicim vstupem vykono-
vého bloku.

Pokrok dosaZeny zapojenim ovlédacihg
zafizeni podle vynélezu spodivd.v odstrang-
ni vy8e uvedenych nevyhod, p¥i¢emZ umoZ-
fiuje jak pracovni reZim poloautomaticky,
tak i automaticky. U reZimu poloautomatic-
kého je ‘zajiSténo automatické =zastaveni
plunZrové traverzy ve spodni zadané polo-
ze. Zadany rozmér, ktery lze zde pFedvolit,
je vZdy vztaZen k poloze plunZrové traverzy
pFi poslednim vynulovani. P¥i reZimu auto-
matického kovéni pracuje lis stdle v uza-
viené polohové smydéce a jeho pohyb je za-
dédvan jako €asov& proménng poloha analo-
govym signédlem z generatoru impulst. Dol-
ni dvrat Fidictho signdlu pak odpovida za-
danému rozméru. ReZim automatického ko-
vani se pouZivd pouze p¥i rychlém kovani.

Zapojeni. ovlddaciho zafizeni pro kovani
materidlu na zadany rozmér u kovacich lisfi
podle vynélezu je pfikladn& schematicky
zndzornéno blokovym. schématem na vy-
kresu. S v

Jak patrno z blokového schématu, sesté-
va ovladaci zafizeni-podle vynélezu z v{yko-
nového bloku 1, coZ je nap¥. elekfrohydrau-
licky servomotor, ovlddajici nezakresleny
hydraulicky rozvdd&¢ plunirové traverzy,’
z bloku 2 ruéniho Fizeni, coZ je prakticky
ruéni pédka, usporddand na ovlddacim sta-
novisdti, z prvniho soudétového bloku 3, co%
je v daném piipad& dislicovd odd&itatka a
druhého a tfettho souétového bloku 7, 8,
realizovanych pasivnimi prvky. Ddle pak
zafFizeni podle vyndlezu sestdvd z Gislicové
analogového prevodniku 4 a reguldtoru 5
poloautomatiky a kompenzaé&niho bloku 8,

. ‘tvoFenych pasivnimi prvky, generdtoru 9

impulsil, reguldatoru 10 automatiky, vytvo-
Feného z pasivnich a aktivnich prvka, pa-
métového bloku 11, realizovaného klopny-

mi obvody se vstupnim zaznamovym tvaro-

vacim obvodem a zesilovatem s vykonovym
hradlem, zaddvaciho bloku 12, coZ je v da-
ném piipadé tlafitkovy systém a bloku 13
volby reZimu, realizovaného pomoci relé.

Jednotlivé bloky 1 aZ 13 jsou pak spojeny
nécledovns:

Vystup zaddvaciho bloku 12 je spojen se -
zaddvacim vstupem p pamétového bloku 11,
jehoZ povelovy vstup q je pfipojen napii-
klad k nezakreslenému ovlddacimu elemen-
tu v ovlddacim pultu, kterym se zaddva voi-
ba rozméru zpracovdvaného materidlu. Vy-

stup pamétového bloku 11 je pfipojen na

Fidici vstup s prvniho sou&tového bloku 3,
na jehoZ zpé&tnovazebni vstup r je privddén



opraveny signdl z nezakresleného &idla po-
lohy zdvihu plunZrové traverzy. Vystup prv-
niho soutového bloku 3 je zapojen na roz-
dilovy vstup-d d&islicové analogového pfe-
vodniku 4, jehoZ vystup je pFipojen paralel-
né na rozdilovy vstup e reguldtoru 5 polo-
automatiky a na rozdilovy vstup j tfetiho
souttového bloku 8, na jehoZ ¥idici vstup k
je zapojen vystup generdtoru 9 impulsl a
jehoZ vystup je spojen s rozdilovym vstu-
pem 1 reguldtoru 18 automatiky, jehoZ vy-
stup je pfipojen na druhy fidici vstup m
bloku 13 volby reZimfi. Na prvni ridici vstup
g bloku 13 volby reZimti je zapojen vystup
kompenzactniho bloku 6, s jehoZ Fidicim
vstupem f je spojen vystup reguldtoru 5 po-
loautomatiky, pfidemz druhy vystup u blo-
ku 2 ruéniho Fizeni je paraleln& zapojen na
kompenzacni vstup b kompenza¢nihe bloku

6 a na zadavaci vstup ¢ druhého souttové-.

ho bloku 7 a prvni vystup t je spojen s blo-
kovacim vstupem o bloku 13- volby reZimd,
jehoZ propojovaci vystupy h, n jsou piFipo-
jeny na Fidici vstup i druhého sou&tového
bloku 7, jehoZ vystup je spojen s Fidicim
vstupem a vykonového bloku 1.

Funkce zarizeni podle vynédlezu je nésle-

dujici: Hodnota signédlu z nezakresleného

¢idla polohy zdvihu plunZrové traverzy a
zadand hodnota, zaddvana zadavacim blo-
kem 12 jsou porovnavény v prvnim soudto-
vém bloku 3, jehoZ vystupni signél je jako
polohovd odchylka transformovén v &islico-
v& analogovém prevodniku 4 na analogovy

"signal. Ten se vyuZivd jako zpé&tnovazebui

polohovy signdl pro realizaci uzavfené po-
lohové regula&ni smy¢ky lisu. Pracovni roz-
sah této polohové smytky je vztaZen vidy
k zadanému rozméru a odpovidd moZnému
obsahu Cislicové analogového prevodniku 4.
U polohové smycky reZimu poloautomatiky
je vystup cislicové analogového prevodniku
4 vstupnim signédlem, pfivddénym na rozdi-
lovy vstup e reguldtoru 5 poloautomatiky,
jehoZ vystupni signdl je upravén v kompen-
zatnim bloku: 6 tak, aby byl kompenzovén

Vvliv bloku 2 ru&niho - Fizeni na polohu za-

staveni. ‘

Vystupni signdl kompenzaéniho -bloku 6
je vstupnim signdlem druhého soudtového
bloku 7, jehoZ vystupnf signél je pak Fidici
velifinou vykonového. bloku 1. U obvodu
automatického kovani na zadany rozmér se
vystupni- signél &islicové analogového pre-
vodniku 4 privadi na rozdilovy vstup j tfe-
tiho soudtového bloku 8, kde je porovnavan
s fidicim signdlem z generatoru 9 impulsd.
Vysledny signdl, dmérny zadané a skute&né

~odchylce polohy, je vstupnim signdlem re-

gulatoru 10 automatiky.

Podminkou zapnuti tohoto reZimu do funk-
ce je stav bloku 2 ruéniho Fizeni ,klid“
pro reZim rychlého kovéni. V logice volby
reZimu ovlddani je pak zaji§t8no, Ze p¥i

- zmé&nd stavu ,klid“ bloku 2 rudniho kovani
b

se reZim automatického kovdni vypne a
pifefadl se na reZim ruéniho Fizeni. ’

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni ovlddaciho zafizeni pro kovéani
materidlu na zadany rozmé&r u kovacich lisq,
sestavajici z vykonového bloku, bloku ruég-
niho Fizeni, tfi soultovych blokf, &islicové
analogového pfevodniku, regulatoru polo-
automatiky, kompenzalniho bloku, genera-
toru impulst, reguldtoru automatiky, pamé-
tového bloku, zaddvaciho bloku a bloku
volby reZzim@ vyznadujici se tim, Ze vystup
zadavaciho bloku (12]) je spojen se zadé-
vacim vstupem (p) pamétového bloku (11),
jehoZ vystup je pfipojen na Fidici vstup (s)
prvniho soudtového bloku (3), jehoZ vystup
je zapojen na rozdilovy vstup (d) &islicové
analogového prevodniku (4), jehoZ vystup
je pFipojen paralelné na rozdilovy vstup (e)
reguldtoru (5) poloautomatiky a na rozdi-
lovy vstup (j) tfetiho soudtového bloku (8),
na jehoZ fidici vstup (k) je zapojen vystup
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'generétoru (9) impulst a jehoZ v;’fvstﬁp je

spojen s rozdilovym vstupem (1) regulédto-
ru (10) automatiky, jehoZ vystup je pfFipo-
jen na druhy fidici vstup (m) bloku [(13)
volby reZimG, na jehoZ prvni Fidici- vstup
(8) je zapojen vystup kompenza&niho blo-

. ku (6], s jehoZ Fidicim vstupem (f) je spo-

jen vystup reguldtoru (5) poloautomatiky,
pfi¢emZ druhy vystup (u) bloku (2] rudni-
ho fizeni je paraleln& zapojen na kompen-
zalni vstup (b) kompenzadniho bloku (6)
a na zaddvaci vstup (c) druhého sou&tové-
ho bloku (7) a prvni vystup (t) je spojen
s blokovacim vstupem (o) bloku (13). volby
rezimdi, jehoZ propojovaci vystupy (h, n)
jsou pfipojeny na ridici vstup (i} druhého
souCtového bloku (7), jehoZ vystup je spo-
jen s fidicim vstupem (a) vykonového blo-
ku (1). } .
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