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一种储能电池取放装置

(57)摘要

本发明公开了一种储能电池取放装置，包括

底架，所述底架上固定有方向舵；所述底架的下

部镶嵌有货叉调节系统，所述货叉调节系统包括

依次连接的摇动装置、涡轮、涡杆，所述涡杆与液

压升降机构相连，摇动装置摇动，带动涡轮旋转，

涡轮旋转带动涡杆旋转，涡杆推动液压升降机构

上固定的涡轮向前/后移动，从而带动液压升降

机构的前后移动；本发明的优点在于：无配重装

置，重量轻；可通过平衡系统进行支撑，受路况限

制降低，适用于凹低不平的工作环境；尺寸小、灵

活便于操作，解决现有技术无法通过较小空间的

问题。
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1.一种储能电池取放装置，其特征在于：包括底架，所述底架上固定有方向舵；所述底

架的下部镶嵌有货叉调节系统，所述货叉调节系统包括依次连接的摇动装置、涡轮、涡杆，

所述涡杆与液压升降机构相连，摇动装置摇动，带动涡轮旋转，涡轮旋转带动涡杆旋转，涡

杆推动液压升降机构上固定的涡轮向前/后移动，从而带动液压升降机构的前后移动。

2.根据权利要求1所述的一种储能电池取放装置，其特征在于：所述底架上固定有万向

轮、伸缩调节机构和液压升降机构。

3.根据权利要求2所述的一种储能电池取放装置，其特征在于：所述伸缩调节机构设有

齿轮，用于调节伸缩支撑的齿条上转动。

4.根据权利要求3所述的一种储能电池取放装置，其特征在于：所述液压升降机构上固

定有可调货叉，用于叉起货物；所述液压升降机构带动可调货叉进行上下/前后移动。
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一种储能电池取放装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种电池取放装置，具体地说是一种储能电池取放装置，属于电池取

放装置领域。

背景技术

[0002] 现有集装箱能源站的电池取放主要是由叉车进行，由于工作环境（山路/道路狭

窄）等诸多因素，目前市面上的叉车无法满足偏远地区集装箱能源站中电池的取放。

发明内容

[0003] 为了解决上述问题，本发明设计了一种储能电池取放装置，尺寸小、灵活便于操

作，可通过平衡系统进行支撑的换电装置，弥补了现有叉车使用空间受限制的不足，解决了

偏远地区集装箱能源站中电池的取放。

[0004] 本发明的技术方案为：

一种储能电池取放装置，包括底架，所述底架上固定有方向舵，操作人员扭动方向舵，

迫使万向轮改变移动轨迹，从而调节方向，用于搬运过程中调节物流换电装置的方向；所述

底架的下部镶嵌有货叉调节系统，货叉调节系统包括依次连接的摇动装置、涡轮、涡杆，所

述涡杆与液压升降机构相连，摇动装置摇动，带动涡轮旋转，涡轮旋转带动涡杆旋转，涡杆

推动液压升降机构上固定的涡轮向前/后移动，从而带动液压升降机构的前后移动。

[0005] 进一步的，所述底架上固定有万向轮、伸缩调节机构和液压升降机构，万向轮用于

带动整个换电装置移动。

[0006] 进一步的，所述伸缩调节机构设有齿轮，用于调节伸缩支撑的齿条上转动，从而调

节伸缩支撑进行前后移动。

[0007] 进一步的，所述液压升降机构上固定有可调货叉，用于叉起货物，且两个货叉之间

的距离可进行调整；液压升降机构带动可调货叉进行上下/前后移动。

[0008] 功能的实现

电池叉起过程：调节方向舵，使装置移动到电池附近，调节伸缩调节机构使伸缩支撑到

指定位置，调节可调货叉到电池易叉起尺寸，调节货叉调节系统使升降机构进行上下/前后

移动，带动可调货叉叉起电池；

电池取下过程：调节货叉调节系统使升降机构进行上下/前后移动，带动可调货叉至液

压升降机构底部，手握方向舵，由万向轮的带动下，将电池放于指定位置；

电池安装过程与取下过程相反。

[0009] 本发明的有益效果为：无配重装置，重量轻；可通过平衡系统进行支撑，受路况限

制降低，适用于凹低不平的工作环境；尺寸小、灵活便于操作，解决现有技术无法通过较小

空间的问题。

[0010] 下面结合附图和实施例对本发明作进一步说明。
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附图说明

[0011] 图1为本发明实施例的结构示意图；

图2为本发明实施例的局部结构示意图；

图中：1底架、2方向舵、3货叉调节系统、4万向轮、5平衡系统、6伸缩支撑、7伸缩调节机

构、8可调货叉、9液压升降机构。

具体实施方式

[0012] 以下对本发明的优选实施例进行说明，应当理解，此处所描述的优选实施例仅用

于说明和解释本发明，并不用于限定本发明。

[0013] 实施例1

如图1-2所示，一种储能电池取放装置，包含包括底架1，所述底架1上固定有方向舵2，

操作人员扭动方向舵2，迫使万向轮4改变移动轨迹，从而调节方向，用于搬运过程中调节物

流换电装置的方向；

所述底架的下部镶嵌有货叉调节系统3，货叉调节系统3包括依次连接的摇动装置3-1、

涡轮3-2、涡杆3-3，所述涡杆3-3与液压升降机构9相连，摇动装置3-1摇动，带动涡轮3-2旋

转，涡轮3-2旋转带动涡杆3-3旋转，涡杆3-3推动液压升降机构9上固定的涡轮向前/后移

动，从而带动液压升降机构9的前后移动；

所述底架1上固定有万向轮4、平衡系统5、伸缩调节机构7和液压升降机构9，万向轮4用

于带动整个换电装置移动；

所述平衡系统5用于叉起/安装电池时平衡整个换电装置，防止倾倒；平衡系统5包含铰

链5-1、支撑杆5-2、平衡杆5-3，其中支撑杆5-2末端有螺纹结构与平衡杆5-3上的螺杆结构

配合，实现平衡杆5-3上下移动；其中铰链5-1连接支撑杆5-2和底架1，可使平衡系统5与底

架1相互旋转，使用平衡系统时平衡系统5与底架1呈90°，不使用时平衡系统5与底架1呈0°。

[0014] 所述伸缩调节机构7设有齿轮，用于调节伸缩支撑6的齿条上转动，从而调节伸缩

支撑6进行前后移动；

所述伸缩调节机构7上设有伸缩支撑6（齿条），用于连接伸缩调节机构7和平衡系统5；

所述液压升降机构9上固定有可调货叉8，用于叉起货物，且两个货叉之间的距离可进

行调整（可调货叉8直接挂在液压升降机构9上面）；液压升降机构8带动可调货叉8进行上

下/前后移动。

[0015] 功能的实现

电池叉起过程：调节方向舵2，使装置移动到电池附近，调节伸缩调节机构7使伸缩支撑

6及其附带的平衡系统5到指定位置，调节平衡支撑系统5，使整个装置处于平衡状态，调节

可调货叉8到电池易叉起尺寸，调节货叉调节系统3使升降机构9进行上下/前后移动，带动

可调货叉8叉起电池；

电池取下过程：调节货叉调节系统3使升降机构9进行上下/前后移动，带动可调货叉8

至液压升降机构9底部，收起平衡系统5至初始位置，手握方向舵2，由万向轮4的带动下，将

电池放于指定位置；

电池安装过程与取下过程相反。
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图1
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图2
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