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L'invention concerne un dispositif de commande
par impulsions pour un systéme de traite, en particulier poﬁrr
1'obtention de pulsions & pression alternée pour le processus
de traite. ,

Afin d'augmenter le rendement en lait et d'inten-
sifier la vitesse d'obtention du lait, il est connu de stimuler
les tétins & 1l'aide de pression. Cela s'effectue selon un ancien
procédé avant le processus de traite proprement dit, c'est-a-
dire jusqu'd 1'arrivée du lait alvéolaire dans les réserves
disponibles du pis. Ce procédé a été pratiqué déja depuis plu~-
sieurs années dans des installations fixes, et il a donné de
bons résultats. La stimulation durait généralement 60 secondes,
aprés quoi on passait automatiquement 4 la traite. Le pulsateur
est alors commuté de 1l'air comprimé & 1l'air atmosphérigque. Ce
dispositif ne convient pas pour des écuries a attaches, car
1'équipement technique est dépendant d'une énergie (énergie
électrique) et les soupapes ainsi que le dispositif de commande
sont trop lourdes pour &tre transportées'ainsi d'une vache a
l'autre.

Afin de simplifier 1'équipement sur le lieu de la
traite, et le rendre plus léger, pour le rendre transportable,
on a disposé un systéme de commande central pour les dispositifs
de traite, qui est & emplacement fixe et qui délivre par inter-
valles de 1l'air comprimé dans un conduit tubulaire traversant
1'écurie. Les pulsateurs sont branchés sur cerconduit tubulaire.
Dans les dispositifs de traite en é&table, en particulier dans
les dispositifs de traite tubulaires, les machines & traire sont
raccordées a des points différents 'sur le conduit, de sorte
gu'une commande unifiée de la phase de stimulation n'est pas
possible. Selon un procédé connu, grdce & un dispositif de
commande central, on soumet de fagon cyclique le conduit a des
pressions différentes ; dans l'une des périodes, qui est généra~-
lement courte, on accumule de l'air comprimé dans le conduit, et
dans l'autre période, plus longue; on obtient la pression atmos~-
phérique dans le conduit, c'est~a-dire que 1l'on évacue la sur-
pression. Ce cycle se répéte sur toute la durée de la traite.
Sur ce conduit et sur le conduit de vide sont raccordés les
pulsateurs, lesquels, selon la pression Qui régne dans la cham—
bre intermédiaire de la cuvette de traite, déploient une action
de massage, c'est-d~dire de traite, au moyen des caoutchoucs a

tétins.
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Ce procédé permet 1l'obtention de bons résultats
de traite. La commande centrale utilisée présente cependant des
inconvénients, qui consistent en ce que le long conduit tubu-
laire est soudain soumis 3 une surpression et qu’ensuite il est
détendu aussi soudainement. Un conduit de la dimension courante
renferme 35 litres d'air qui doivent &tre fournis par un réser-
voir. Sur ce conduit, on raccorde au maximum 12 machines a
traire. Mais comme ces machines doivent &tre changées, le nom-
bre des machines & traire fonctionnant en permanence est infé-
rieur 3 ce chiffre. L'air comprimé arrivant par le conduit n'est
donc utilisé que par les machines en fonctionnement. Lors du
changement de pression, l'air comprimé se trouvant dans le
conduit est perdu. En cas de courts intervalles de pression, il
est relfché 3 1'atmosphére plus d'air comprimé qu'il n'est mis
en oeuvre dans les pulsateurs. Outre les dépenses électriques et
mécaniques élevées, qui sont occasionnées par la programmatrice,
la soupape de commutation, 1le réservoir et plusieurs compres-—
seurs, il faut aussi tenir compte des cofits élevés de fonction~
nement dfis & la grande consommation d'air. Dans de petites
installations, le dispositif n'est pas rentable d'un point de
vue énergétique.

L'invention a pour but de proposer un dispositif
de commande facilement transportable, avec changement de pres-
sion rapide, dont la consommation d'énergie soit nettement infé~
rieure et plus économique. ' ,

L'objectif technique est de munir le pulsateur de
traite d'un dispositif auxiliaire qui permette de réaliser une
stimulation cyclique, le pulsateur étant raccordé alternative-
ment sur l'air comprimé et sur 1l'air & la pression atmosphérique.
L'autre embout est raccordé de fagon connue, en permanence sur
le conduit & vide, de sorte que puisse se proauire par moments
un changement de pression entre une surpression et une sous-
pression, et par moments un changement entre l'air & pression
atmosphérique et une sous-préssion.

La caractéristique de 1'invention consiste en ce
que devant le pulsateur de traite se trouve montée une soupape
de commande avec décalage de phases, qui comporte une commande
propre et qui améne au pulsateur une pression moyenne. Cette
soupape de commande peut &tre un élément de commutation aussi

bien pneumatique qu'électromagnétique, commandé de fagon indi-
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viduelle ou centrale.

Le fonctionnement du dispositif est le suivant :

La soupape de commande travaillant avec décalage
de phases regoit 1l'air comprimé du conduit d‘air comprimé et
alimente pour une durée prédéterminée le pulsateur de traite
avec de l'air comprimé, et pendant ce temps, la machine a-
traire recoit du pulsateur alternativement, selon la fréquence
établie, de l'air comprimé et une sous-pression (phase de stimu-
lation). Aprés commutation de la soupape de commande le pulsa-
teur fournit & la machine de traite, avec la méme fréquence, de
1l'air & la pression atmosphérique et une sous-pression (c'est-
d-dire un certain vide) (phase de traite). Ce processus se
répéte pendant toute la durée de la traite.

L'avantage de 1'invention consiste en ce que, avec
une faible dépense mécanique et, avant tout, avec une trés
faible consommation d'énergie, les machines & traire en fonction-
nement peuvent &tre alimentées par intervalles avec de l'air
sous pression atmosphérique ou de l'air comprimé, et que les
appareils sont légers et portables, étant donné qﬁ'ils sont en
matiére plastique. Par suite du changement de pression immédiat
avant le pulsateur, on évite le lent établissement de la pres-
sion et 1'on augmente l'effet de stimulation. i

L'invention sera mieux comprise i 1l*aide de 1'exem-
ple de réalisation décrit ci-aprés et en regard du dessin annexé
représentant le dispositif selon 1l'invention.

Sur le pulsateur a cadence alternée 1, se trouve
bridée, sur l'amenée d‘air 2, une soupape de commande 3 qui est
constituée par le boitier 4, la membrane 5, la soupape 6, le
poussoir de soupape 7, le siége de soupape 8, le raccord & air.
comprimé 10 et le raccord 11 pour 1l'air atmosphérique. Le com—
partiment 12 adjacent & l'amenée d'air 2 est en liaison avec
la chambre de travail 15, & travers le conduit 13 et le papillon
14. Par diverses surfaces du siége de soupape 8 ; 9 et en coopé~-
ration avec la membrane 5 et la chambre de travail 15, la soupape
de commande travaille avec un décalage de phase. Le rapport
peut &tre 1 : 2. Le papillon 14 détermine la fréquence. Avec ce
rapport de surfaces, et une période de commutation de 5 secondes
pour 1l'alimentation en air comprimé, on obtient une période de
10 secondes pour l'alimentation en air étmosphérique. Le pulsa-
teur a cadence alternée 1 regoit alors par exemple durant 5
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secondes de l'air comprimé, qui est transformé en air comprimé
pulsé avec environ 50 alternances par minute. L'autre phase
produit de la sous-pression vide, de sorte que les tétins regoi-

‘vent une stimulation forte et bréve. Aprés commutation de la

Soupape de commande, le pulsateur d cadence alternée 1 produit-
avec la méme fréquence, une alternance d'air atmosphérique et
de sous-pression. Il va donc se produire 10 secondes de tralte
jusqu'a 1la prochalne commutation de la soupape de commande.
Lors de cette commutation, le conduit de pression ne va déli-
vrer que la quantité d'air comprimé nécessaire 3 1la stimulation.

L'appareil auxiliaire est pétit et léger, et il
est facile & transporter avec la machine 3 traire.

A la place de cet élément de commande pneumatique,
on peut aussi bien mettre en oeuvre un élément de commutation
electromagnethue d& commande électrique individuelle ou centrale,
connu en soi. L'élément de commutation comporte deux passages
pour l'air comprimé et pour l'air & la pression atmospherlque
ainsi qu'une liaison pour le pulsateur.
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REYV EﬁN’DrI CATIONS
1°) Dispositif de commande par impulsion pour un
systéme de traite, en particulier pour 1'obtention de pulsions

A pression alternée pour le processus de traite, avec des in-
tervalles de temps variées, dispositif caractérisé en ce qu'il
est constitué par une soupape (3) de commande comprenant un
boitierr (4), une membrane (5), une soupape (6), un poussoir
(7), un siége de soupape (8), un raccord a air comprimé (10)
et un raccord sur l'air atmosphérique (11), le compartiment (12)
adjacent & 1'amenée d'air (2) est en liaison avec la chambre de
travail (15), & travers le conduit (13) et le papillon (14),
dispositif comportant le pulsateur 34 membrane (1) qui comporte
un décalage de phases, qui est en liaison avec le conduit d'air
comprimé (10) et le conduit & 1'atmosphére (11), et qui est
pourvu d‘'une commande propre ou extérieure. 7

2°) Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que comme soupape de commande (3) on met en oeuvre
un élément de commutation pneumatique autoréglable. )

3°) Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé en ce qu'un élément de commutation électromagnétique a

commande individuelle ou centrale sert de soupape de commande.
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