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Vyndlez Yedi konstrukei pfedepjatého 3roubu, urleného pro zvidsté tuné spojeni déle-
nfch strojnich souldsti, nap¥iklad d8lenfch stojand vdlcovacich stolilc,

V3eobecné pofadavky presného vdlcovdni vyvblévaji zvySené ndroky na konstrukei novych
¥eSen{ védlcovacich stolic, které by se vedle vysokych tlakovych schopnosti{ vyznacovaly i
znadnou tuhosti. Vstupni parametry ka?dého takového konstrukdniho Fe3eni jsou v podstatd
zeddny rozméry ﬁracbvnich, popPipadd i opdrnych vdlcl, maximdlni vdlcovaci silou, krouti-
cim momentem a poZadovanou maximdlni dchylkou tlouéEky vivalku, 'a timto zaddnim jsou v pod-b
statd® urleny maximdlni rozm&ry a hmotnost stojanu vdlcovaei stolice.‘Snahy o sni%eni vyrob-
n{ hmotnosti stojanu vedly k jeho rozddleni na vice ddst{ a jsou zatim zndmy t#i zplsoby,
jak sni%it.vfrobni a pirepravni hmotnost stojanu: pouZitim d&leného, Sroubovatelného nebo
zdéFovaného stojenu, pouZitim predepjatého stojanu nebo poufitim bezstojanové vilcovaci
stolice. Stavu predpit{ v d8leném stojanu vdlcovaci stolice se dosahuje spojenim jednotli-
vych dfld stojanu predepjatymi Srouby. Je zndmo délené provedeni stojanu, ktery se sklddd
ze dvou stojin a dvou pfi&nikl, které jsou spojeny pomoci predepjatfch Sroubd a klinovyeh .
souprav. Dosavadni zkuSenosti s provozem t&chto stojani ukazuji, Ze pokud neni spoj prove-
den dokonale predepjatyf, velmi brzo se rdzovym dynamickym nemdhdnim p¥i prﬁchodech vyvalku
otladf a uvoln{, P¥i provozu stolice v soudasné dobé& poti%e vznikajf uvqlﬁovénim klind, Je

také zndma vdlcovacl stoiice;ﬁﬁejii:stojan je dvoud{lny, d8leny v horizontdlni roving& zhru-
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ba v jeii polowind, s ob¥ poloviny atojanﬁ jsou stafeny dlouhymi pFedepfnacimi d&lenymi
rouby, je3ich¥ polowiny s protibéﬁnjhi zévity jmou spojeny a pYedepindny maticemi, Jednim
z nejnovdj¥fch typl spojovacich Eroubd pro d8lend stojany vélcovacich stolic je pFedepina-
of §roub,:dpatfenf ve avé hornf zdvitové éﬁsti hydraulickou utahovacf jednotkou. Tento
zpisob znain¥ zrychluje & ulehduje obvyklé mechanické utehovdni a povolovén{ piedepinacich
matic jak p#i mont¥i a demontd%¥i, tek i p¥i pFestavovdni vdled p¥i pFechodu na Jiny vél-
covaci program. Relativnf nevyhodou tohoto tfefen{ zistdvd ndkladnost a konstrukdn{ kompli-
kace, Epojené g instalaci hydraulickych utshovacich jednotek.

Vyde uvedené nedcutatkyrodstraﬁuje pfedepjaty Sroub se zéfitovim:osazenim a pojistnou
" matic{ ve evé hornf 3dsti podle vyndlezu, jeho# podstata spo&ivd v tom, %e'téleso sroubu
je opat¥eno ve své podélné ose vélcovou dutinou, kterd prechdzi do vélcowého prostoru v
hlavé roubu, v ndm¥ fe suvnd ulofena osazend pistni &dst p¥edepinactho d*{ku suvn¥ uloZe~
ného ve vilcové dutind tdlesa Sroubu, pfiéehi k hlavd t&lesa Sroubu }e odmimatelnd pFipev-
ndno uzdvirné viko, v ndm¥ jé vytvoYen kandl pro p¥ivod a odvod hydraulického tlakového
média, _

PYedpjaty Sroub podle vyndlezu vyniké oproti stévajicim hydraulickym pPedepinanym
Sroubdm kompaktni a& velmi jednoduchou konstrukel a zarulujfe velmi tuhé spojeni strojnich
g4std,

Vyndlez je v pfikladu:provedenf znézorn¥n ne pFipojendm vykresu. Strojnf souddsti ],
2 se na sebe usadl v pfesném rozméru D pomoci vymezovacich podlofek J & pFipevni k sobd
télesem 4 ¥roubu, které je ve své hoini Eésti-opatieno zdvitovim osazenim 5 a matici 6, »
pfiéemi p¥i dotahovdni matice
t{ Sroubu. Do kandlu T, ktery je vytvoren v uzévérném viku hlavy 9 Sroubu se p¥ivede hy-
draulické tlakové médium, které vytladuje pistni Idst l_ predepinacim d¥fkem L1 vzhiru,
pFiemi Zelo &*iku 11 se opiré © dno ]2 vdlcové dutiny L2 télesa 4 Sroubu, Fohyb osazeni
pistni ¥isti 19 d¥{ku L1 ve vélcovém .progtoru 14 hlavy 3 vyvolévé hydrostatickym tlakem
" tahové nap§ti v materidln t5lesa 4 &roubu a jeho prodloufeni. Vznikne tak vile mezi dose-~
dacimi plochami matice § a souddsti ), kterd se vymez{ opéinym. dotaaenim matice § & jejim
'5zaji§t§nim proti pootdSeni, nap¥. kolikem 13. Poté se p¥ivod hydrauiického tlakového média
pod osazenou pistnf Sdet 1O predepinaciho da¥fku XL pFerusf, Iim¥ tlakové,napéti v predepi-
nacim dffku 11 vymiai, piedepinaci a¥fk 1] se svou osazenou pistni Eésti Igbpoklesnod ve
védlcové dutin¥ 13 a vélcovém prostoru 14 a tahové napdtf v t&leae 4 zpﬁsobi pozadované
pfedepjaté spojend etroinfch Sdetd 1, 2e Uvolnovéni piedepaatého groubu se dﬁje v obréca—

~

6 se nevyvozuje krautici mament potFebny k %&doucimu pFedpd-

,.
BN

ném. smyelu shora popsanfch \kond,
} PiEDuEm VYNALEZU .
Predepjaty Sroub se zdvitovym osazenfm a pojistnou matici ve evé horn{ &dsti, vwznagﬁQTf
jfei se tim, %e t&leso (4) Zroubu je opat¥eno ve své podélpé ose vdlcovou dutinou (13}, L
kterd prechdz{ do vdlcového prostoru (14) v hlavé (9) Zroubu, v n3mf je suvnd ulofena osa=~
gend pistni S4et (10) pifedpinaciho dFfku (11), ktery je suvn¥ ulofien ve vdlcové dutind (13)
‘ t8lesa (4) &roubu, pFilemf k hlavé (9) t8lesa (4) 3roubu je odnimatelnd p¥ipevnéno uzdvir-
" né viko (8). v n§m§ jo vytvofcn kandl (7) pro p¥ivod a odvod hydraulického tlakového média,
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